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(54) Pohon kolesa velkostroje indukénim linedrnim elektromotorem

Vynilez se tykd pfimého elektrického pohonu
kolesa velkostroje pro povrchové dobyvani su-
rovin.

Doposud se pro pohon kolesa, charakteristicke-
ho malou frekvenci ota¢eni (0 az 10 min™?),
pouziva rotatniho rychlob&Zného elektromotoru
ve spojeni s mechanickou pfevodovkou. Tento
blok — rychlob&Zny elektromotor s mechanickou
pievodovkou — je bud jeden, nebo je téchto blokl
nékolik. Znam4 jsou i provedeni pfimych pohont
kolesa pomoci pomalub&Zného rota¢niho elektro-
motoru, vestavéného do kolesa.

Nevyhodou prvné jmenovaného pohonu je sloZi-
t4 ‘mechanickd pfevodovka, sniZujici spolehlivost
pohonu a kladouci vysoké néroky na zajistovani
provozuschopnosti, zejména v zimnich podmin-
kéch, velkda hmotnost a cena pohonu, nepfiznivé
t&inky velkého momentu setrvacnosti na dynami-
ku pohonu, velka §ifka $picky kolesového vyloZni-
ku, pfi pouziti vice bloki rychlob&Zny elektromo-
tor s mechanickou pfevodovkou pak obtiZné vza-
jemné sladéni mechanickych charakteristik rychlo-
béznych elektromotori.

Nevyhodou pfimého pohonu kolesa pomalubéz-
nym rotaénim elektromotorem je velkd hmotnost
elektromotoru, $patné poméry pfi chlazeni jeho
rotoru, spojeného s kolesem velkostroje, nepfizni-
vé G&inky deformaci kolesa, které vznikaji pfi
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dobyvani a pfi zménéch teplot okoli, na stator
i rotor pomalubézného rotaéniho elektromotoru
a slozita konstrukce kolesa.

Uvedené nevyhody obou druht pohonti jsou
odstrandny vyndlezem, jehoZ podstata spolivéd
v tom, %e pro pohon kolesa velkostroje je pouZit
induknéi linedrni elektromotor, jehoz akeni Eést je
piipevnéna ke kolesovému vyloZniku velkostroje
a reakdni &dst je soudasti kolesa.

Pohon kolesa velkostroje podle vyndlezu ma
proti dosavadnim pohoniim vyhodu v mechanické
jednoduchosti predeviim otagejicich se &asti, dale
v niZéi hmotnosti, v snadnéj$im pfizptsobeni pruz-
nym deformacim kolesa, vznikajicich pfi dobyvani
a teplotnich dilatacich, v moZnosti vyuZiti vznikaji-
ciho tepla pfi napdjeni akéni ¢asti na odstranéni
namrazy v zimnich podminkéch.

Priklad uspofadani pohonu kolesa velkostroje
pomoci indukéniho linedrniho elektromotoru s ob-.
loukovym tvarem oboustranné ak¢ni &asti je sche-
maticky zndzornén na obr. 1.

Obr. la zndzorfuje fez rovinnou A-A vyznace-
nou na obr. 1.

Na obr. 2 je v pohledu schematicky zndzornéno
uspofadani pohonu kolesa velkostroje induk¢nim
linearnim elektromotorem s rovinnym tvarem jed-
nostranné akéni &asti. Obr. 2a zndzorbuje fez

rovinnou A-A z obr. 2.
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Obr. 3 zobrazuje uspo¥ddani pohonu kolesa |

' pomoci indukéniho line4rniho elektromotoru s ku-
'Zelovym tvarem oboustranné akéni &4sti, sniZuji-

Yoy

cim Sifku $pitky kolesového vyloZniku. Obr. 3a g

zndzorfuje fez rovinou A-A obr. 3.

Na obr. 1 je uvedeno usporidéni pohonu kolesa
1 velkostroje indykénim linedrnim elektromoto- .

2%z

rem s obloukovym tvarem oboustranné akéni &4sti.
Vngjsi dil § oboustranné akéni &4sti a vniténi dil
4 oboustranné akéni &4sti jsou pfipevnény ke

kolesovému vyloZniku 2. Reakéni &4st 3 indukéni- :
ho linedrniho elektromotoru m4 vélcovy tvar -
jednodychého nebo sandwichového typu a je

pfipevnéna ke kolesu 1. Sttidavy proud, prochdze-
jici vinutim obou dilii 4 a 5 oboustranné akéni Casti,
vyvold postupné magnetické pole, které v reakéni
Casti 3 indukuje proudy. Vzéjemnym plisobenim

téchto proudd a postupného magnetického pole _

vzniké sila, jejiz tangencidlni slozka plisobi na
reakéni ¢dst 3, spojenou s kolesem 1, ¢im? je koleso
1 uvddéno do rota&niho pohybu. Radislni slo¥ku
sily lze vyuzit k fixaci obou diléi 4 a § oboustranné
akéni Casti vici reakéni &sti 3 a tim k zajisténi
konstantni velikosti vzduchové mezery. :
Na obr. 2 je uvedeno usporidani pohonu kolesa

1 velkostroje pomoci indukéniho linedrniho elek-
tromotoru s rovinnym tvarem jednostranné akéni
Casti. Jednotlivé dily 6 akéni 4sti jsou piipevnény
ke kolesovému vyloZniku 2. Aktivni povrch reaké-
ni ¢asti 3 induké&niho linearniho elektromotoru ma
tvar mezikruzi. Tato reakéni &4st 3 jednoduchého
nebo sandwichového typu je souddsti kolesa 1.
- Stfidavy proud prochazejici jednim dilém 6 nebo
nékolika dily 6 aké&ni &4sti, vyvold postupné magne-

PREDMET VYNALEZU

1. Pohon kolesa velkostroje indukénim linesr- "

- nim elektromotorem obsahujicim reakéni a akéni

- &asti, vyznadeny tim, Ze reak&ni &4st (3)indukéniho

linedrniho elektromotoru je souddsti kolesa ¢))

a akéni ¢4st indukéniho linedrniho elektromotoru ;

je pfipevnéna ke kolesovému vyloZniku (2).
2. Pohon kolesa velkostroje induk&nim liner-
nim elektromotorem podle bodu 1, vyznadeny tim,

. tické pole, které v reakéni &4sti 3.indukuje proudy,
| Vzdjemnym piisobenim t&chto proudt a postupné-
| ho magnetického pole vznik4 sila, jejiZ tangencial-
' ni slozka pisobi na reakéni &4st 3 spojenou
 skolesem 1, ¢&fmz je koleso 1 uv4déno do rotaéniho
| pohybu. Axidlni slozku sily lze vyuZit k fixaci
| jednotlivych dilé 6 akéni Gasti Ve reakéni dasti
' 3 a tim k zaji§téni konstantni velikosti vzduchové
| mezery. o o
| Naobr. 3 je uvedeno uspofadéni pohony kolesa
| 1 velkostroje pomoci.indukéniha line4rnihp elek-

| tromotoru s kuZelovym tvarem oﬂohstranné akéni |
- &asti. Vné&jii dil 5 oboustranné akéni &4sti i vnit¥ni

dil 4 oboustranné akéni &4sti jsou pfipevnény ke

|
I
|
l
I

|

kolesovému vylozniku 2. Reakéni &4st 3 indukeni- i

 ho linedrniho elektromotoru mé kuzelovy tvar |
jednoduchého nebo  sandwichového typu a je
pfipevnéna ke kolesu 1. Sttidavy proud, prochéze- .

X 2wz

 jici vinutim obou dilii 42 5 oboustranné akéni &4sti, i
' vyvola postupné magnetické pole; které v reakéni
' &asti 3 indukuje proudy. Vzijemnym pésobenim |
 t&chto proudd a postupného magnetického pole

“vzniké sila, jejiZ tangencidlni slozka ptsobi na

reakéni &dst 3, spojenou s kolesem 1, &imz jekoleso |
1 uvddéno do rotadniho pohybu. Slotku sil y i

kolmou ke kuZelovému povrchu reakéni &dsti 3,l1ze |
- vyuZit k fixaci obou dili 4 a 5 oboustranné akéni |
. Casti vilti reakéni &4sti 3, a tim k zaji$t&ni konstant-

ni velikosti vzduchové mezery.

Tvar akeéni ¢dsti indukéniho linedrniho elektro- |
-motoru a jemu odpovidajici tvar reakéni asti

indukéniho linedrniho elektromotoru miZe byt
i jiny, neZ je uvedeno v obr. 1 a% obr. 3, napf.
kulovy.

s

- Ze akéni &4st indukéniho linedrnho elektromotoru ;
je oboustrannd vzhledem k reakéni &sti (3),

tvarové ji odpovidd a je tvofena dily (4, 5).

3. Pohon kolesa velkostroje indukénim linedr-

nim elektromotorem podle bodu 1, vyznadeny tim,

-Ze akéni &dst indukéniho linedrniho elektromotoru |
- je jednostranni vzhledem k reakéni &sti (3), |

tvarové ji odpovid4 a je tvofena dily (6).

] 3 vykresy
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Obr. 1
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