FR 3 100 700 - A1

REPUBLIQUE FRANGAISE

@ N° de publication :

3 100 700

(a n’utiliser que pour les

INSTITUT NATIONAL
DE LA PROPRIETE INDUSTRIELLE

COURBEVOIE

@ N° d’enregistrement national :

commandes de reproduction)

20 09161

@ Int CI8 : A 47 J 27/14 (2019.12), F 24 C 15/08

®

DEMANDE DE BREVET D'INVENTION

A1

@ Date de dépé6t : 10.09.20.
Priorité : 13.09.19 DE 10 2019 124 747.0.

Date de mise a la disposition du public de la
demande : 19.03.21 Bulletin 21/11.

Liste des documents cités dans le rapport de
recherche préliminaire : Ce dernier n'a pas éte
établi a la date de publication de la demande.

Références a d’autres documents nationaux
apparentés :

O Demande(s) d’extension :

@ Demandeur(s) : RATIONAL Wittenheim SAS Société
par actions simplifiée unipersonnelle — FR.

@ Inventeur(s) : LINGENHEIL Markus et ROESSNER
Daniel.

@ Titulaire(s) : RATIONAL Wittenheim SAS Société par
actions simplifiée unipersonnelle.

Mandataire(s) : CABINET GERMAIN ET MAUREAU.

Systéme modulaire pour appareils de cuisson, appareil de cuisson et bati porteur.

@ Un systéme modulaire pour appareils de cuisson (10)
comporte un appareil de cuisson (12) qui comporte un creu-
set (16) pouvant étre chauffé, un couvercle (18) fermant une
chambre de cuisson dans le creuset (16) ainsi qu'un socle
de creuset (20), le creuset (16) étant monté sur le socle de
creuset (20) et le socle de creuset (20) comportant au moins
un point d’appui (24) pour reposer sur une base, en particu-
lier une table, un plan de travail ou un mur, et des interfaces
(26) pour la fixation mécanique d’'un bati porteur (14). Le
systeme modulaire pour appareils de cuisson (10) comporte
en outre au moins deux batis porteurs (14) différents, cha-
cun des batis porteurs (14) pouvant étre fixé mécanique-
ment au socle de creuset (20) par au moins une des
interfaces (26) et pouvant en étre démonté de maniére non
destructive.

Un appareil de cuisson (12) et un bati porteur (14) sont
également présentés.
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Description

Titre de l'invention : Systeme modulaire pour appareils de cuisson,
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appareil de cuisson et bati porteur

L’invention concerne un systeme modulaire pour appareils de cuisson, un appareil de
cuisson pour un systeme modulaire pour appareils de cuisson et un bati porteur pour un
systeme modulaire pour appareils de cuisson.

Les appareils de cuisson a usage professionnel dans les cuisines ne sont généralement
pas des appareils encastrés tels qu’ils sont connus des ménages, mais des appareils
autonomes.

Afin de pouvoir positionner ces appareils de cuisson de maniere flexible dans les
cuisines, on connait des batis porteurs pour différentes utilisations, chacun étant adapté
a la fois a I’appareil de cuisson et a I’ utilisation prévue.

Cela conduit cependant a un grand nombre d’appareils porteurs qui doivent étre
fabriqués et tenus en stock.

L’invention a donc pour but de réduire la diversité de variantes sans restrictions pour
toutes les situations d’installation et utilisations possibles et de réduire les cofits de fa-
brication et de stockage de ces appareils porteurs.

Le but est atteint par un systeme modulaire pour appareils de cuisson, avec un
appareil de cuisson qui comporte un creuset pouvant étre chauffé, un couvercle
fermant une chambre de cuisson dans le creuset ainsi qu’un socle de creuset. Le
creuset est monté sur le socle de creuset et comporte au moins un point d’appui pour
reposer sur une base, en particulier une table, un plan de travail ou un mur, et des in-
terfaces pour la fixation mécanique d’un bati porteur. Le systeme modulaire pour
appareils de cuisson comporte au moins deux batis porteurs différents, chacun des batis
porteurs pouvant Etre fixé mécaniquement au socle de creuset par au moins une des in-
terfaces et pouvant étre en démonté de manicre non destructive.

Le fait que le systeme modulaire pour appareils de cuisson comporte différents batis
porteurs offrant des fonctions différentes mais fabriqués a partir des mémes
composants du systeme modulaire pour appareils de cuisson réduit le nombre de
composants a produire et a tenir en stock pour produire une variété de batis porteurs
différents. Par exemple, les différents batis porteurs different les uns des autres
seulement par le composant qui assure la fonction différente du bati porteur respectif.

En particulier, 1’appareil de cuisson est déja pleinement fonctionnel dans un état non
fixé au bati porteur. Cela signifie que 1’appareil de cuisson peut étre utilisé€ de fagon
correcte méme sans le bati porteur.

Le bati porteur peut étre configuré de maniere modulaire. Par exemple, le bati porteur
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peut Etre s€lectionné a partir de différentes variantes des différents composants des
batis porteurs.

Par exemple, la configuration modulaire d’un bati porteur est obtenue en sélec-
tionnant une variante de jambes, plaques, cadres, barres transversales et/ou pieds parmi
différentes variantes de jambes, différentes variantes de plaques, différentes variantes
de cadres, différentes variantes de barres transversales et/ou différentes variantes de
pieds.

En plus du creuset, le socle de creuset porte également, par exemple, le couvercle et
peut présenter un ou plusieurs espaces d’installation pour un équipement électronique,
un équipement électrique, des entrainements et la commande. Un panneau de
commande peut également étre fix€ au socle de creuset. Le socle de creuset peut
également €tre considéré comme le chassis de ’appareil de cuisson.

Ledit au moins un point d’appui est prévu en particulier sur la face inférieure et/ou
arriere du socle de creuset. Par exemple, deux points d’appui sont prévus.

Par exemple, le bati porteur présente au moins une partie complémentaire pour
I’interface, a laquelle I’interface est fixée.

Le bati porteur porte 1’appareil de cuisson, en particulier complétement.

L’interface peut étre congue comme, dans et/ou adjacente au point d’appui.

Le systeme modulaire pour appareils de cuisson et/ou I’un des batis porteurs peut
présenter un cache pour couvrir un espace entre 1’appareil de cuisson ou le bati porteur
et des meubles ou parties de batiment adjacents.

Dans un mode de réalisation, au moins un des bétis porteurs est un support mural qui
est concu pour maintenir I’appareil de cuisson contre un mur, en particulier un mur dit
d’installation ou un mur de batiment, en particulier I’interface étant formée sur la face
arriere du socle de creuset. Ainsi, I’appareil de cuisson peut étre fixé de maniere parti-
culierement peu encombrante.

En variante ou en complément, au moins un des batis porteurs est au moins un bati
inférieur avec une surface d’appui pour la pose sur une base, en particulier un sol, en
particulier au moins une des interfaces pour les bétis inférieurs étant disposée sur la
face inférieure du socle de creuset. De cette maniere, 1’appareil de cuisson peut
également €tre placé dans des endroits ou il n’y a pas de meubles.

Dans le cadre de I’invention, on entend par bati inférieur un bati qui, lorsque
I’appareil de cuisson est monté sur le bati inférieur, est disposé sous I’appareil de
cuisson, en particulier le socle de creuset.

Par exemple, le systeme modulaire pour appareils de cuisson présente au moins deux
jambes qui font partie d’un ou de plusieurs des batis inférieurs, en particulier la face
supérieure de chacune des jambes étant reli¢ a une des interfaces de 1’appareil de

cuisson, mettant ainsi a disposition des composants simples et stables pour porter
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1I’appareil de cuisson. Les jambes peuvent former différents batis inférieurs en com-
binaison avec différents autres composants.

Dans le cadre de I’invention, on entend par « jambes » des composants qui —
contrairement, par exemple, a un pied de table — ne sont pas cylindriques circulaires ou
en forme de colonne. En particulier, une jambe peut présenter plusieurs pieds. Les
jambes peuvent, de facon générale, étre considérées comme des modules inter-
médiaires.

En d’autres termes, au moins un des bétis inférieurs du systeme modulaire pour
appareils de cuisson peut présenter au moins deux jambes.

Les parties complémentaires du bati porteur, par exemple, sont formées sur les faces
supérieures des jambes.

Des surfaces d’appui peuvent étre formées sur les faces inférieures des jambes. Elles
présentent a cet effet, éventuellement, un élément de recouvrement.

Dans un mode de réalisation de I’invention, les deux jambes sont prévues dans une
premiere largeur et/ou une deuxieme largeur. Les jambes de la premiere largeur se
terminent en affleurement avec 1’appareil de cuisson ou I’appareil de cuisson fait saillie
latéralement au-dela des jambes lorsque les jambes sont montées sur 1’appareil de
cuisson dans la position de montage prévue et/ou les jambes de la deuxieme largeur
font saillie latéralement au-dela de I’appareil de cuisson lorsque les jambes sont
montées sur I’appareil de cuisson dans la position de montage prévue. De cette
maniere, il est possible de mettre a disposition une combinaison particulicrement
compacte d’un appareil de cuisson et d’un bati inférieur ou une combinaison d’une
largeur prédéterminée. Par exemple, la distance entre les cOtés extérieurs des jambes de
la deuxieme largeur correspond a une dimension modulaire prédéfinie.

En particulier, un bati inférieur présente deux jambes de méme largeur.

Dans un mode de réalisation, le systéeme modulaire pour appareils de cuisson
présente au moins quatre pieds destinés a étre fixé sur la face inférieure des jambes, la
face inférieure des pieds formant la surface d’appui, ce qui permet de mettre a dis-
position des batis inférieurs pour différentes situations sans devoir mettre a disposition
des jambes différentes.

En d’autres termes, au moins un des bétis inférieurs du systeme modulaire pour
appareils de cuisson peut présenter au moins quatre pieds qui sont fixés aux jambes.

Par exemple, les pieds présentent des roulettes qui fournissent la surface d’appui, les
pieds présentent des possibilités de fixation pour la fixation a la base, les pieds sont
réglables en hauteur et/ou les pieds présentent des parties d’extrémité interchangeables
en différentes hauteurs. De cette maniere, de nombreuses situations peuvent €tre
couvertes de maniere simple.

Les pieds sont par exemple en acier inoxydable et/ou en matiere plastique.
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Dans un mode de réalisation, le systéeme modulaire pour appareils de cuisson
présente au moins une barre transversale, en particulier une paroi transversale, qui fait
partie d’un ou de plusieurs des batis inférieurs, en particulier la barre transversale
s’étendant entre les jambes. La barre transversale peut augmenter la stabilité du bati
inférieur, ce qui rend le bati inférieur correspondant adapté aux appareils de cuisson
lourds et de grande taille.

En d’autres termes, au moins un des bétis inférieurs du systeme modulaire pour
appareils de cuisson peut présenter au moins une barre transversale.

Par exemple, la barre transversale est fixée aux jambes.

La paroi transversale peut €tre prévue a I’extrémité arriere du bati inférieur. Dans ce
cas, la paroi transversale forme une paroi arriere.

Dans une variante de réalisation, le syst¢tme modulaire pour appareils de cuisson
présente au moins une plaque qui fait partie d’un ou de plusieurs des bétis inférieurs,
fournissant ainsi une surface d’appui pour 1’appareil de cuisson.

La plaque est fixée par exemple aux faces supérieures des jambes. La plaque peut
présenter les parties complémentaires sur sa face supérieure.

En d’autres termes, au moins un des bétis inférieurs du systeme modulaire pour
appareils de cuisson peut présenter une plaque.

Dans un autre mode de réalisation, le systeme modulaire pour appareils de cuisson
présente au moins un cadre qui fait partie d’un ou de plusieurs des batis inférieurs, le
cadre délimitant au moins un compartiment de rangement, au moins une traverse et/ou
au moins un espace fonctionnel, en particulier ledit au moins un compartiment de
rangement, ladite au moins une traverse et/ou ledit au moins un espace fonctionnel
étant fermés par la paroi transversale. De cette manicre, des fonctionnalités de
stockage, de fixation et/ou de guidage d’autres composants de 1’appareil de cuisson
peuvent étre mises a disposition.

En d’autres termes, au moins un des bétis inférieurs du systeme modulaire pour
appareils de cuisson peut présenter au moins un cadre.

Par exemple, des tiroirs sont prévus dans ledit au moins un compartiment de
rangement.

La paroi transversale peut constituer la paroi arriere du compartiment de rangement,
de la traverse ou de I’espace fonctionnel.

Dans un mode de réalisation, le systéeme modulaire pour appareils de cuisson
présente au moins un corps qui fait partie d’un ou de plusieurs des batis inférieurs et
qui comprend deux jambes, un cadre et une plaque sous la forme d’une unité pré-
assemblée. De cette manicre, le nombre de composants a tenir a disposition pour le
systeme modulaire pour appareils de cuisson peut €tre réduit.

En d’autres termes, au moins un des bétis inférieurs du systeme modulaire pour
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appareils de cuisson peut présenter au moins un corps comprenant deux jambes, un
cadre et une plaque sous la forme d’une unité préassemblée.

Dans une variante de réalisation, le syst¢tme modulaire pour appareils de cuisson
présente un réglage en hauteur qui fait partie d’un ou de plusieurs des batis porteurs, en
particulier des batis inférieurs, et qui est concu pour modifier la distance verticale entre
la partie complémentaire et/ou I’appareil de cuisson, en particulier I’interface, d’une
part, et la surface d’appui, d’autre part, en particulier I’appareil de cuisson présentant
une commande pour le réglage en hauteur. Grice au réglage en hauteur, le bati porteur
peut modifier de manicre automatisée la hauteur de travail de I’appareil de cuisson.

En d’autres termes, au moins un des bétis inférieurs du systeme modulaire pour
appareils de cuisson peut présenter un réglage en hauteur.

Par exemple, la commande dans 1’appareil de cuisson est la seule commande du
réglage en hauteur.

Pour concevoir le réglage en hauteur de maniere efficace, le réglage en hauteur peut
présenter au moins un moteur, la commande dans 1’appareil de cuisson étant la
commande dudit au moins un moteur, en particulier ledit au moins un moteur étant
prévu dans une jambe du bati inférieur et étant congu pour déplacer verticalement les
pieds du bati inférieur par rapport a la jambe.

Par exemple, la commande dans 1’appareil de cuisson pour le moteur est la seule
commande de moteur.

Dans un autre mode de réalisation, le systeme modulaire pour appareils de cuisson
présente un dispositif de pesage qui fait partie d’un ou de plusieurs des batis porteurs,
le dispositif de pesage présentant au moins un capteur de pesage, en particulier ledit au
moins un capteur de pesage étant formé par ledit au moins un moteur pour le réglage
en hauteur et/ou au moins une jauge de contrainte. De cette maniére, le béti porteur
peut déterminer en méme temps le poids de I’appareil de cuisson et donc le poids des
aliments préparés dans 1’appareil de cuisson.

En d’autres termes, au moins un des bétis inférieurs du systeme modulaire pour
appareils de cuisson peut comprendre au moins un dispositif de pesage.

Pour accroitre encore 1’applicabilité du systeme modulaire pour appareils de cuisson,
le systeme modulaire pour appareils de cuisson peut présenter différents appareils de
cuisson, au moins un des batis porteurs étant congu pour porter différents appareils de
cuisson, en particulier les interfaces des différents appareils de cuisson étant dif-
férentes.

Le but est atteint en outre par un appareil de cuisson, en particulier pour un systeme
modulaire pour appareils de cuisson décrit précédemment, avec un creuset pouvant étre
chauffé, un couvercle fermant une chambre de cuisson dans le creuset et un socle de

creuset, le creuset étant monté sur le socle de creuset et le socle de creuset comportant
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au moins un point d’appui pour reposer sur une base, en particulier une table, un plan
de travail ou un mur, ainsi que des interfaces qui sont congues pour fixer méca-
niquement au socle de creuset I’un des batis porteurs de conception différente et pour
I’en démonter de maniere non destructive. En particulier, I’appareil de cuisson est déja
pleinement fonctionnel dans un €tat non fixé au bati porteur. L’appareil de cuisson peut
ainsi €tre utilisé de fagon correcte méme sans le bati porteur.

Les caractéristiques et avantages décrits pour le systtme modulaire pour appareils de
cuisson s’appliquent de la méme maniére a I’appareil de cuisson et vice versa.

Les points d’appui et/ou la base sont en particulier plans.

Ledit au moins un point d’appui est prévu en particulier sur la face inférieure et/ou
arriere du socle de creuset. Par exemple, deux points d’appui sont prévus.

Pour une conception particulicrement compacte, le bati porteur peut €tre un bati
inférieur et/ou I’interface est congue comme, dans ou adjacente aux points d’appui.

Le but est atteint en outre par un bati porteur, en particulier un bati inférieur pour un
systeme modulaire pour appareils de cuisson décrit précédemment, en particulier avec
au moins deux jambes, au moins quatre pieds, au moins une barre transversale, une
plaque, au moins un cadre, au moins un corps, un réglage en hauteur et/ou un dispositif
de pesage.

Les caractéristiques et avantages décrits pour le systtme modulaire pour appareils de
cuisson et/ou I’appareil de cuisson s’appliquent de la méme manicre au bati porteur et
vice versa.

D’autres caractéristiques et avantages de 1’invention résultent de la description qui
suit ainsi que des dessins joints auxquels il est fait référence.

Les énumérations de plusieurs composants avec « et/ou », par exemple « A, B et/ou
C » doivent étre comprises dans le cadre de cette invention comme une divulgation de
toute combinaison des composants, c’est-a-dire comme « A et/ou B et/ou C ».

Les dessins montrent sur :

[fig.1] illustre un premier mode de réalisation d’un systeéme modulaire pour appareils
de cuisson selon I’invention, avec un appareil de cuisson selon I’invention ainsi que les
composants d’au moins deux bétis porteurs selon I’invention,

[fig.2a],

[fig.2b]

[fig.2c]

[fig.2d],

[fig.2e],

[fig.2f],

[fig.-2¢g].

[fig.2h],

2

2
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[fig.2i], et

[fig.2j] illustrent différentes combinaisons d’un appareil de cuisson selon I’invention
avec différents batis porteurs selon 1’invention du systeéme modulaire pour appareils de
cuisson selon la [fig.1],

[fig.3] illustre un deuxieme mode de réalisation d’un systeme modulaire pour
appareils de cuisson selon I’invention avec d’autres modes de réalisation d’un appareil
de cuisson selon I’invention et de batis porteurs selon ’invention, et

[fig.4a],

[fig.4b],

[fig.4c], et

[fig.4d] illustrent des combinaisons d’appareils de cuisson selon I’invention et de
batis porteurs selon I’invention du systeme modulaire pour appareils de cuisson selon
la [fig.3].

La [fig.1] représente un systeme modulaire pour appareils de cuisson 10 selon
I’invention avec deux différents appareils de cuisson 12 ainsi que différents batis
porteurs 14.

La [fig.1] montre seulement les différents composants des différents batis porteurs 14
a I’état non monté, qui peuvent €tre combinés de presque toutes les manicres possibles
pour obtenir un bati porteur 14 dans une pluralité de configurations.

Dans le cadre de cette invention, les batis porteurs 14 dans différentes configurations
sont considérés comme des batis porteurs 14 différents.

Les appareils de cuisson 12 sont destinés a un usage professionnel dans les res-
taurants, les cantines, les grandes cuisines et les grands établissements de restauration.
Il peut s’agir, par exemple, d’appareils de cuisson a creuset.

Ces appareils de cuisson a creuset présentent un creuset 16, un couvercle 18, un socle
de creuset 20 et une commande 22.

Le systeme modulaire pour appareils de cuisson 10 illustré a la [fig.1] comprend
deux appareils de cuisson 12 différents. Ceux-ci different par la taille du creuset 16 et
donc par leur largeur.

Dans le creuset 16 est formée une chambre de cuisson qui peut étre fermée au moyen
du couvercle 18.

L’ensemble du creuset 16 peut étre monté pivotant sur le socle de creuset 20 pour
faire pivoter le creuset 16.

Le couvercle 18 peut également €tre monté pivotant par rapport au socle de creuset
20, en particulier au moyen d’un palier séparé.

La commande 22 est prévue dans le socle de creuset 20 et est congue pour
commander I’appareil de cuisson 12.

En outre, des points d’appui 24 pour poser I’appareil de cuisson 12 sur une base, par
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exemple une table ou un plan de travail, ou pour placer I’appareil de cuisson 12 contre
un mur sont €galement prévus sur le socle de creuset 20 et des interfaces 26 pour la
fixation mécanique de 1’appareil de cuisson 12 a I’un des batis porteurs 14 sont
formées.

Par exemple, deux points d’appui 24 sont prévus, qui sont situés sur la face inférieure
du socle de creuset 20. En variante ou en complément, des points d’appui 24 peuvent
également €tre prévus sur la face arriere du socle de creuset 20.

Les interfaces 26 peuvent €tre prévues sur la face inférieure et/ou la face arriere du
socle de creuset 20.

L’agrandissement de la [fig.1] montre une vue de dessous de 1’appareil de cuisson 12
correspondant dans la zone d’un point d’appui 24.

Le point d’appui 24 est une surface plane horizontale.

De fagon adjacente a cette surface se trouvent les interfaces 26 qui, dans I’exemple
de réalisation présenté, se présentent sous la forme de trous filetés. Cela signifie que
I’interface 26 est adjacente au point d’appui 24.

Les positions des interfaces 26, par exemple également des trous filetés, qui sont
prévues dans le point d’appui 24 sont représentées par des traits interrompus. Celles-ci
constituent un mode de réalisation supplémentaire ou alternatif de 1’interface 26.

Il est bien entendu également concevable que le point d’appui 24 lui-méme soit
I’interface 26, par exemple en insérant le point d’appui 24 dans un évidement cor-
respondant du bati porteur 14.

Les batis porteurs 14, tels qu’ils sont représentés a 1’état monté sur la figure 2,
peuvent porter complétement I”appareil de cuisson 12. A cet effet, ils présentent des
parties complémentaires 28 qui cooperent, en particulier sont vissé€es avec les in-
terfaces 26, pour fixer solidement I’appareil de cuisson 12 au bati porteur 14.

Les composants des bétis porteurs 14 sont des jambes 30, des plaques 32, un cadre
34, des barres transversales 36, des pieds 38, un cache 39, un réglage en hauteur 40,
des capteurs de pesage 42 et un support mural 44.

Par exemple, le bati porteur 14 présente seulement le support mural 44.

Bien entendu, le support mural 44 peut présenter un réglage en hauteur 40 ou des
capteurs de pesage 42.

Cependant, les composants 30 a 42 peuvent €galement étre utilis€s pour former des
batis porteurs 14, qui sont des bétis inférieurs 46.

Un bati inférieur 46 est disposé sous I’appareil de cuisson 12, de sorte que 1’appareil
de cuisson 12 repose sur le bati inférieur 46.

Le systeme modulaire pour appareils de cuisson 10 de I’exemple de réalisation re-
présenté sur la [fig.1] présente deux types différents de jambes 30, a savoir des jambes

30 d’une premiere largeur bl et des jambes 30 d’une deuxieme largeur b2. La
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deuxieme largeur b2 est supérieure a la premiere largeur b1l.

Pour chaque type de jambe 30, deux jambes 30 sont prévues dans le systeme
modulaire pour appareils de cuisson 10, car les batis inférieurs 46 présentent, par
exemple, deux jambes 30. La [fig.1] montre donc deux jambes 30 de largeur bl et deux
jambes 30 de largeur b2.

Les jambes 30 peuvent présenter les parties complémentaires 28 sur leur face su-
périeure.

Les faces inférieures des jambes 30 peuvent également €tre une surface d’appui 56
du bati inférieur 46. A cet effet, les faces inférieures peuvent étre fermées par un
élément de recouvrement.

Deux types différents de plaques 32 sont également prévus dans le systeme
modulaire pour appareils de cuisson 10. Les différents types de plaques 32 ont
également des largeurs différentes. Celles-ci correspondent en particulier aux largeurs

des différents types d’appareils de cuisson 12.

La partie complémentaire 28 peut également étre prévue sur la face supérieure des
plaques 32.
Le cadre 34 — qui peut également étre prévu en différentes largeurs — est disposé par

exemple entre les jambes 30 et s’étend d’une jambe 30 a I’autre jambe 30.

Le cadre 34 lui-mé&me présente a cet effet, par exemple, des moyens de fixation ap-
propriés pour €tre fixé aux jambes 30.

Par exemple, le cadre 34 délimite un compartiment de rangement 47. Le com-
partiment de rangement 47 comporte différents éléments d’insertion, formés par
exemple par des moulures. Des tiroirs 48 peuvent étre prévus dans les éléments
d’insertion.

Le cadre 34 peut en outre délimiter des espaces fonctionnels 50. D’autres composants
du bati porteur 14 peuvent etre formés dans les espaces fonctionnels, tels qu’un
réservoir d’huile de friture avec pompe, un filtre, une aspiration, une préparation de
mélange gaz/air, des pompes de nettoyage et/ou des générateurs de vapeur.

De méme, le cadre 34 peut former au moins une traverse 52 au moyen de laquelle
des cables et/ou des tuyaux, tels qu’une ligne de raccordement et/ou un tuyau
d’évacuation, peuvent étre guidés.

La traverse 52 peut étre revétue par le cadre 34 lui-méme.

La barre transversale 36 peut €galement étre fournie en différentes largeurs et étre
fixée entre les jambes 30.

Dans I’exemple de réalisation présenté, la barre transversale 36 est une paroi
transversale qui est prévue a I’extrémité arriere du bati inférieur 46 et forme ainsi une
paroi arriere. Par exemple, la barre transversale 36 délimite en tant que paroi arriere les

espaces fonctionnels 50, les compartiments de rangement 47 et, éventuellement, la
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traverse 52 du cadre 34.

Le systeme modulaire pour appareils de cuisson 10 dispose également de différents
types de pieds 38, au moins quatre pieds 38 d’un mé€me type étant toujours prévus.

Par exemple, les pieds 38 sont en acier inoxydable et présentent des possibilités de
fixation 54. Dans I’exemple de réalisation présenté, les possibilités de fixation sont
congues comme des parties en saillie qui forment la surface d’appui 56 des pieds 38,
respectivement du bati inférieur 46.

Les pieds 38 peuvent, en variante, présenter des roulettes 58 qui servent de surfaces
d’appui 56.

Les pieds 38 d’un autre type présentent des parties de base 60 et des parties
d’extrémité interchangeables 62, par exemple en matiere plastique. Les parties
d’extrémité 62 peuvent étre disponibles en différentes hauteurs, de sorte que ce type de
pieds 38 peut étre considéré comme réglable en hauteur.

Bien entendu, des types de pieds 38 qui présentent seulement une surface d’appui 56,
sans aucune autre fonction, sont également concevables.

Les pieds 38 peuvent €galement faire partie du réglage en hauteur 40.

Dans I’exemple de réalisation présenté, le réglage en hauteur 40 présente deux
moteurs 64, dont chacun est disposé dans I’une des jambes 30.

Les pieds 38 de la jambe 30 respective sont fixés aux moteurs 64. Dans ce cas, les
pieds sont montés de maniere a pouvoir se déplacer verticalement par rapport aux
jambes 30, de sorte que les moteurs 64 peuvent déplacer les pieds 38 par rapport aux
jambes 30 dans une direction verticale et ainsi modifier la hauteur de la partie complé-
mentaire 28 et donc de I'interface 26 et finalement de 1’appareil de cuisson 12.

En d’autres termes, les moteurs 64 peuvent modifier la distance entre la surface
d’appui 56 et la partie complémentaire 28 ou I’interface 26.

Dans I’exemple de réalisation présenté, le réglage en hauteur 40 du bati inférieur 46
ne comporte pas sa propre commande, mais les moteurs 64 sont reliés a la commande
22 de I’appareil de cuisson 12 lorsque 1’appareil de cuisson 12 est fixé au bati inférieur
46.

La commande 22 peut donc également étre considérée comme commande du réglage
en hauteur 40.

Le systeme modulaire pour appareils de cuisson peut en outre présenter un cache 39
pour couvrir les espaces qui peuvent apparaitre entre 1’appareil de cuisson 12 ou le bati
porteur 14 et les meubles ou structures de batiment environnants lors de I’ installation
de I’appareil de cuisson 12 au moyen du bati porteur 14.

Les capteurs de pesage 42 font partie d’un dispositif de pesage 66 et sont, par
exemple, des jauges de contrainte.

Les jauges de contrainte sont prévues, par exemple, sur les parties complémentaires
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28 ou les jambes 30.

Par exemple, les capteurs de pesage 42 sont également reliés a la commande 22 de
I’appareil de cuisson 12 lorsque 1’appareil de cuisson 12 est monté sur le bati inférieur
46. A I’aide des capteurs de pesage 42, la commande 22 peut déduire le poids de
I’appareil de cuisson 12, en particulier le poids du remplissage de 1’appareil de cuisson
12.

I1 est bien entendu également concevable que les moteurs 64 du réglage en hauteur
40 constituent les capteurs de pesage 42.

Les moteurs 64 peuvent également mesurer le poids qui agit sur eux et le mettre a la
disposition de la commande 22.

Les figures 2a a 2j montrent différents batis porteurs 14 sur lesquels est fixé méca-
niquement un appareil de cuisson 12, I’appareil de cuisson 12 pouvant étre démonté du
bati porteur 14 de maniere non destructive. Les différents batis porteurs 14 sont
assemblés a partir des composants du systeme modulaire pour appareils de cuisson 10
de la [fig.1].

Les combinaisons d’appareils de cuisson 12 avec des batis porteurs 14 sont re-
présentées chaque fois avec le méme appareil de cuisson 12.

Il est bien entendu également concevable qu’un béti porteur 14, c’est-a-dire une com-
binaison de composants, puisse &tre utilisé pour porter les deux types d’appareils de
cuisson 12 représentés sur la [fig.1], c’est-a-dire des appareils de cuisson 12 différents,
méme si les interfaces 26 sont différentes, en particulier présentent des distances dif-
férentes entre elles.

Sur la [fig.2a], le bati porteur 14 est formé par le support mural 44. L’appareil de
cuisson 12 est donc fixé a un mur 68, en particulier un mur de batiment, au moyen du
support mural 44.

Sur les figures 2b a 2j, différents batis inférieurs 46 sont représentés en tant que batis
porteurs 14 pour I’appareil de cuisson 12.

Dans la combinaison illustrée a la [fig.2b], le bati porteur 14 ou le bati inférieur 46
est réglable en hauteur.

Il se compose par exemple du réglage en hauteur 40, de deux jambes 30 et de quatre
pieds 38.

Les parties complémentaires 28 sont prévues sur la face supérieure des jambes 30 et
reliées, en particulier vissées, aux interfaces 26 de I’appareil de cuisson 12.

La surface d’appui 56 des pieds 38 repose sur une base plane 70, ici le sol. La base
70 est simplement indiquée par des traits interrompus et n’apparait pas sur les autres
figures pour des raisons de clarté.

L’appareil de cuisson 12 peut maintenant étre réglé en hauteur au-dessus de la base

70, la commande 22 actionnant les moteurs 64 et déplagant ainsi les jambes 30 dans la



[0143]
[0144]

[0145]

[0146]

[0147]

[0148]

[0149]

[0150]

[0151]

[0152]

[0153]

[0154]

[0155]

[0156]

12

direction verticale par rapport aux pieds 38.

Comme déja mentionné, les moteurs 64 sont reliés électriquement a la commande 22.

A T’aide des moteurs 64, la commande 22 peut également déduire le poids de
I’appareil de cuisson 12. Les moteurs 64 sont par conséquent €galement des capteurs
de pesage 42 et forment, avec la commande 22, un dispositif de pesage 66.

Dans la combinaison illustrée a la [fig.2c], le bati porteur 14 ou le bati inférieur 46 se
compose de deux des jambes 30, de la plaque 32 et de quatre des pieds 38. Les jambes
30 reposent chacune sur la base 70 par leur face inférieure, de sorte que les faces in-
férieures des jambes 30 constituent les surfaces d’appui 56 et présentent, éven-
tuellement, des €léments de recouvrement.

La plaque 32 est fixée sur les faces supérieures des jambes 30, par exemple par
I’intermédiaire de la partie complémentaire 28 des jambes 30.

Le bati porteur 14 ou le bati inférieur 46 de la [fig.2c] présente également un capteur
de pesage 42 sous la forme d’une jauge de contrainte sur chacun de ses jambes 30.
Ceux-ci sont reliés a la commande 22 et forment un dispositif de pesage 66.

Dans la combinaison illustrée a la [fig.2d], le bati porteur 14 ou le bati inférieur 46,
au contraire de la situation illustrée a la [fig.2c], présente en plus la barre transversale
36 qui est montée entre les jambes 30. Cependant, le bati porteur 14 ou le bati inférieur
46 n’a pas de plaque 32.

Dans la combinaison illustrée a la [fig.2e], le bati porteur 14, présente par rapport au
bati porteur 14 de la [fig.2d], le cadre 34.

Il est clairement visible que la barre transversale 36 délimite a I’arriere 1’espace
fonctionnel 50 et le compartiment de rangement 47.

Le bati porteur 14 représenté sur la [fig.2f] présente deux des jambes 30 ainsi que
quatre des pieds 38 réglables en hauteur, avec des parties de base 60 et des parties
d’extrémité 62.

Le bati porteur 14 selon la [fig.2g] correspond au bati porteur 14 selon la [fig.2f],
mais présente, au lieu des pieds 38 réglables en hauteur, des pieds 38 avec des roulettes
38.

Le bati porteur 14 dans la combinaison selon la [fig.2h] ne présente que deux des
jambes 30.

Les figures 2i et 2j montrent des batis porteurs 14 et des batis inférieurs 46 constitués
de deux des jambes 30 et de quatre des pieds 38, qui ne different que par le type des
jambes 30.

Sur la [fig.21], les jambes 30 sont du type de la deuxieme largeur b2 et font saillie la-
téralement au-dela de 1’appareil de cuisson 12.

La largeur totale B du bati inférieur 46, c¢’est-a-dire du c6té extérieur d’une jambe 30

au cOté extérieur de 1’autre jambe 30, peut ainsi étre choisie pour correspondre a une
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dimension modulaire prédéterminée.

Par contre, le bati porteur 14 selon la [fig.2j] présente des jambes 30 de la premiere
largeur b1.

La jambe 30 (du coté gauche) se termine en affleurement avec 1’appareil de cuisson
12 et, du c6té droit, I’appareil de cuisson 12 fait saillie au-dela de la jambe 30 corres-
pondante.

Les batis porteurs 14 illustrés sur les figures 2a a 2j peuvent tous Etre réalisés en
utilisant les composants du systeme modulaire pour appareils de cuisson 10, de sorte
que le systtme modulaire pour appareils de cuisson 10 présente différents batis
porteurs 14.

Ceux-ci peuvent étre fixé€s mécaniquement a 1’appareil de cuisson 12 au moyen de
I’interface 26 et de la partie complémentaire 28 et peuvent en €tre démontés a nouveau
de maniere non destructive (voir [fig.2h]).

En raison de la modularité du systeme modulaire pour appareils de cuisson 10,
c’est-a-dire des nombreuses possibilités de combinaison des composants entre eux, de
nombreux batis porteurs 14 différents peuvent étre mis a disposition pour répondre a
différentes exigences.

Et cela, en réduisant le nombre de composants nécessaires au minimum.

Les figures 3 et 4 montrent un deuxieme mode de réalisation d’un systeme modulaire
pour appareils de cuisson 10, qui correspond pour I’essentiel au mode de réalisation
décrit précédemment. Pour cette raison, dans ce qui suit, seules les différences sont
mentionnées et les parties identiques et ayant la méme fonction sont munies des
mémes marques de référence.

Le systeme modulaire pour appareils de cuisson 10 du deuxieme mode de réalisation
differe du premier mode de réalisation en ce que les appareils de cuisson 12 sont d’un
autre type. Il s’agit d’appareils dits de table, dans lesquels deux creusets 16 plus petits
sont disposés de part et d’autre d’un socle de creuset 20.

Le systeme modulaire pour appareils de cuisson 10 du deuxieme mode de réalisation
présente également différents appareils de cuisson 12 avec des creusets 16 de dif-
férentes tailles.

Dans le mode de réalisation représenté, les jambes 30, la plaque 32 et le cadre 34 ne
sont pas disponibles sous la forme de composants séparés, mais sont déja préassemblés
pour former un corps 74 du bati inférieur 46.

Comme le cadre 34, le corps 74 présente des compartiments de rangement 47 avec
des tiroirs 48, des espaces fonctionnels 50 et/ou des traverses revétues 52.

Bien entendu, différents types de corps 74 peuvent étre prévus. Dans I’exemple de
réalisation présenté, les corps 74 different par leur largeur.

Le systeme modulaire pour appareils de cuisson 10 du deuxieme mode de réalisation
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présente également différents types de pieds 38 ainsi qu’un réglage en hauteur 40 et
des capteurs de pesage 42.

Les figures 4a a 4d, représentent, comme les figures 2a a 2j, différents batis porteurs
14 avec un appareil de cuisson 12 monté.

Sur la [fig.4a], le bati porteur 14 ou le bati inférieur 46 présente le corps 74 et des
pieds 38 réglables en hauteur avec chaque fois la partie de base 60 et la partie
d’extrémité 62.

Le bati porteur 14 représenté sur la [fig.4b] présente, a la place des pieds réglables en
hauteur du bati porteur 14 selon la [fig.4a], des roulettes 58 ou des pieds 38 avec des
possibilit€s de fixation 54.

Sur la [fig.4d], un bati porteur 14 est prévu avec un réglage en hauteur 40.

Le réglage en hauteur 40 présente des moteurs 64 dans le corps 74, en particulier
dans la partie du corps 74 constituant les jambes 30.

Les pieds 38 sont montés de maniere a pouvoir se déplacer verticalement par rapport
au corps 74 et peuvent €tre déplacés verticalement par rapport au corps 74 par les
moteurs 64.

Les moteurs 64 sont en outre reliés a la commande 22, de sorte que la commande 22
de I’appareil de cuisson 12 peut commander les moteurs 64 et donc le réglage en
hauteur 40.

A T’aide des moteurs 64, la commande 22 peut également déduire le poids de
I’appareil de cuisson 12. Les moteurs 64 sont par conséquent €galement des capteurs
de pesage 42 et forment, avec la commande 22, un dispositif de pesage 66.

En outre, une comparaison de la [fig.4d] avec les figures 4a a 4c montre clairement
que les batis porteurs 14 représentés sont tous adaptés aux deux différents appareils de
cuisson 12 du systeme modulaire pour appareils de cuisson 10. Sur les figures 4a a 4c,
le bati porteur 14 porte le plus large des deux appareils de cuisson 12, sur la [fig.4d] le
moins large des deux appareils de cuisson 12.

Cependant, chacun des bétis porteurs 14 peut porter les appareils de cuisson 12 de
chaque largeur.

Les exemples représentés de batis porteurs 14 — tant dans le premier que dans le
deuxieéme mode de réalisation — ne doivent étre considérés que comme des exemples
des nombreuses possibilités de combinaison des composants du systeme modulaire
pour appareils de cuisson 10 et donc du grand nombre de batis porteurs 14. Bien
entendu, d’autres combinaisons sont possibles. En particulier, chacun des batis
porteurs 14 présentés peut également présenter des jauges de contrainte d’un dispositif

de pesage 66 et/ou un réglage en hauteur 40.
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Revendications

Systeme modulaire pour appareils de cuisson, avec un appareil de
cuisson (12) qui présente un creuset (16) pouvant étre chauffé, un
couvercle (18) fermant une chambre de cuisson dans le creuset (16)
ainsi qu’un socle de creuset (20), le creuset (16) étant monté sur le socle
de creuset (20) et le socle de creuset (20) comportant au moins un point
d’appui (24) pour reposer sur une base, en particulier une table, un plan
de travail ou un mur, et des interfaces (26) pour la fixation mécanique
d’un bati porteur (14),

et avec au moins deux batis porteurs (14) différents, chacun des batis
porteurs (14) pouvant étre {ixé mécaniquement au socle de creuset (20)
par au moins une des interfaces (26) et pouvant en €tre démonté de
maniere non destructive.

Systeme modulaire pour appareils de cuisson selon la revendication 1,
caractérisé en ce qu’au moins un des batis porteurs (14) est un support
mural (44) qui est congu pour maintenir 1’appareil de cuisson (12)
contre un mur (68), en particulier un mur d’installation ou un mur de
batiment, en particulier I’interface (26) étant formée sur la face arriere
du socle de creuset (20).

Systeme modulaire pour appareils de cuisson selon la revendication 1 ou
2, caractérisé en ce qu’au moins un des batis porteurs (14) est au moins
un bati inférieur (46) avec une surface d’appui (56) pour la pose sur une
base (70), en particulier un sol, en particulier au moins une des in-
terfaces (26) pour les batis inférieurs (46) étant disposée sur la face in-
férieure du socle de creuset (20).

Systeme modulaire pour appareils de cuisson selon la revendication 3,
caractérisé en ce que le systeme modulaire pour appareils de cuisson
(10) présente au moins deux jambes (30) qui font partie d’un ou de
plusieurs des bitis inférieurs (46), en particulier la face supérieure de
chacune des jambes (30) étant reliée a une des interfaces (26) de
I’appareil de cuisson (12).

Systeme modulaire pour appareils de cuisson selon la revendication 4,
caractérisé en ce que les deux jambes (30) sont prévues dans une
premiere largeur (b;) et/ou une deuxieme largeur (b,),

les jambes (30) de la premiere largeur (b,) se terminant en affleurement
avec 1’appareil de cuisson (12) ou I’appareil de cuisson (12) faisant

saillie latéralement au-dela des jambes (30) lorsque les jambes (30) sont



[Revendication 6]

[Revendication 7]

[Revendication 8]

[Revendication 9]

[Revendication 10]

[Revendication 11]

16

montées sur I’appareil de cuisson (12) dans la position de montage
prévue, et/ou

les jambes (30) de la deuxieme largeur (b,) faisant saillie latéralement
au-dela de 1’appareil de cuisson (12) lorsque les jambes (30) sont
montées sur I’appareil de cuisson (12) dans la position de montage
prévue.

Systeme modulaire pour appareils de cuisson selon la revendication 4 ou
S, caractérisé en ce que le systeme modulaire pour appareils de cuisson
(10) présente au moins quatre pieds (38) pour la fixation a la face in-
férieure des jambes (30), la face inférieure des pieds (38) formant la
surface d’appui (56).

Systeme modulaire pour appareils de cuisson selon la revendication 6,
caractérisé en ce que les pieds (38) présentent des roulettes (58) qui
fournissent la surface d’appui (56), que les pieds (38) présentent des
possibilités de fixation (54) pour la fixation a la base (70), que les pieds
(38) sont réglables en hauteur et/ou que les pieds (38) présentent des
parties d’extrémité (62) interchangeables en différentes hauteurs.
Systeme modulaire pour appareils de cuisson selon 1’une des reven-
dications 3 a 7, caractéris€ en ce que le systeme modulaire pour
appareils de cuisson (10) présente une barre transversale (36), en par-
ticulier une paroi transversale, qui fait partie d’un ou de plusieurs des
batis inférieurs (46), en particulier la barre transversale (36) s’étendant
entre les jambes (30).

Systeme modulaire pour appareils de cuisson selon 1’une des reven-
dications 3 a 8, caractérisé en ce que le systeme modulaire pour
appareils de cuisson (10) présente au moins une plaque (32) qui fait
partie d’un ou de plusieurs des batis inférieurs (46).

Systeme modulaire pour appareils de cuisson selon 1’une des reven-
dications 3 a 9, caractérisé en ce que le systeme modulaire pour
appareils de cuisson (10) présente au moins un cadre (34) qui fait partie
d’un ou de plusieurs des batis inférieurs (46), le cadre (34) délimitant au
moins un compartiment de rangement (47), au moins une traverse (52)
et/ou au moins un espace fonctionnel (50), en particulier ledit au moins
un compartiment de rangement (47), ladite au moins une traverse (52)
et/ou ledit au moins un espace fonctionnel (50) étant fermés par la paroi
transversale.

Systeme modulaire pour appareils de cuisson selon 1’une des reven-

dications 3 a 10, caractérisé en ce que le systeme modulaire pour
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appareils de cuisson (10) présente au moins un corps (74) qui fait partie
d’un ou de plusieurs des batis inférieurs (46) et qui comprend deux
jambes (30), un cadre (34) et une plaque (32) sous la forme d’une unité
préassemblée.

Systeme modulaire pour appareils de cuisson selon 1’une des reven-
dications précédentes, caractérisé en ce que le systtme modulaire pour
appareils de cuisson (10) présente un réglage en hauteur (40) qui fait
partie d’un ou de plusieurs des batis porteurs (14), en particulier des
batis inférieurs (46), et qui est congu pour modifier la distance verticale
entre la partie complémentaire (28) et/ou I’appareil de cuisson (12), en
particulier I’interface (26), d’une part, et la surface d’appui (56), d’autre
part, en particulier I’appareil de cuisson (12) présentant une commande
(22) pour le réglage en hauteur (40).

Systeme modulaire pour appareils de cuisson selon la revendication 12,
caractérisé en ce que le réglage en hauteur (40) présente au moins un
moteur (64), la commande (22) dans I’appareil de cuisson (12) étant la
commande pour ledit au moins un moteur (64), en particulier ledit au
moins un moteur (64) étant prévu dans une jambe (30) du bati inférieur
(46) et étant congu pour déplacer verticalement les pieds (38) du bati
inférieur (46) par rapport a la jambe (30).

Systeme modulaire pour appareils de cuisson selon 1’une des reven-
dications précédentes, caractérisé en ce que le systtme modulaire pour
appareils de cuisson (10) présente un dispositif de pesage (66) qui fait
partie d’un ou de plusieurs des batis porteurs (14), le dispositif de
pesage (66) présentant au moins un capteur de pesage (42), en par-
ticulier ledit au moins un capteur de pesage (42) étant formé par ledit au
moins un moteur (64) du réglage en hauteur (40) et/ou au moins une
jauge de contrainte.

Systeme modulaire pour appareils de cuisson selon 1’une des reven-
dications précédentes, caractérisé en ce que le systtme modulaire pour
appareils de cuisson (10) présente différents appareils de cuisson (12),
au moins un des batis porteurs (14) étant concu pour porter différents
appareils de cuisson (12), en particulier les interfaces (26) des différents
appareils de cuisson (12) étant différentes.

Appareil de cuissonavec un creuset (16) pouvant étre chauffé, un
couvercle (18) fermant une chambre de cuisson dans le creuset (16) et
un socle de creuset (20), le creuset (16) étant monté sur le socle de

creuset (20) et le socle de creuset (20) comportant au moins un point
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d’appui (24) pour reposer sur une base, en particulier une table, un plan
de travail ou un mur, ainsi que des interfaces (26) pour la fixation
mécanique d’un bati porteur (14), et avec au moins deux bétis porteurs
(14) différents, chacun des batis porteurs (14) pouvant étre fixé méca-
niquement au socle de creuset (20) par au moins une des interfaces (26)
et pouvant en étre démonté de maniere non destructive.

Appareil de cuisson selon la revendication 16, caractérisé en ce que le
bati porteur (14) est un bati inférieur (46) et/ou que I’interface (26) est
congue comme, dans et/ou adjacente au point d’appui (24).

Bati porteur, en particulier bati inférieur (46), pour un systéme
modulaire pour appareils de cuisson (10) selon 1’une des revendications
1 a 15, en particulier avec au moins deux jambes (30), au moins quatre
pieds (38), au moins une barre transversale (36), une plaque (32), au
moins un cadre (34), au moins un corps (74), un réglage en hauteur (40)

et/ou un dispositif de pesage (66).
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[Fig. 2b]
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[Fig. 2j]
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[Fig. 4a]
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