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(54) Uspo¥dddni rotadniho pohonu

Uspordddni rotatniho pohonu pokovovaci-
ho kose _pro pokovovanl soucdstii v pokovovaci 7
ldzni méd hnac1 motor s vystupnlm hrldelem, l;
ktery je pripojen ke sk¥ini pohonu v jeJi
horni oblasti. Ve spodnl oblasti sk¥ing [/
pohonu je souose s vystuonlm hridelem hna-
¢iho motoru uloZen hridel rotaéniho poho- !
nu. X hornimu koneci hiidele rotadniho po- ES 11
honu, ktery je uloZen ve sk¥ini pohonu ES

otocné a posuvné, je pevné pripojen talir

brzdy. Ke spodnimu konci vystupniho hiide-
le hnaciho motoru a k horni strané talire

brzdy je piipojeno spojovaci ustroji pro '2 P

jejich proti sobé navzdjem vySkové presta-

viteln:? spoaenl. Spojova01 ustrOJl mize

byt vyhodne vytvoreno jako zubova spojka. EB
Usporadanx rotadniho pohonu je vhodn3 zeg-

mina pro pokovovaci kosSe p¥i pokovovani :3 \\\

souddsti 8 dutinami, u nichZ obdas dochdzi
k zaliti jejich dutin.
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Vyndlez se tyk& usporadéni rotainiho pohonu pokovova~
ciho koSe pro pokovovani soulastif v pokovovaci lazni, kte~
ré mé hnaci motor s vystupnim hiidelem pripojeny ke skiini
pohonu v jeji horni oblasti, zatimco ve spodni oblasti
skfiné pohonu je souose s vystupnim hfidelem hnaciho moto-
ru uloZien hifdel rotaéniho pohonu.

Pri Zarovém pokovovani se soulisti po pripravé je jich
povrchu, napf, meifenim, ukladdaji do pokovovacich kosd, kte-
ré se potom za pomalého otaleni ponoruji pod pfedem obslu-
hou setifenou hladinu roztaveného kovu. Po &ase, potfebném
k vytvofeni Z&daného kovového povlaku, se pokovovaci ko#
opét vynori nad hladinu, kterid musi byt obsluhou rovnéi
pfedem setifena a uvede se do rychlého rota&nfho pohybu,
¢imZ se odstifedénim odstrani prebyteény kov z povrchd po~
kovovanych souéasti., Potom se obvykle ko8 presune nad vodn{
lézeﬁ, kam se pokovené soulasti vysypou k ochlazeni.

Je zné&mo nékolik zarfzeni, kterymi je tento techmolo~
gicky proces mechanizovin. Ne jéastéji je k tomuto Gielu
pouzivino zarizeni, u néji je rotadmi kod zavéSen kloubové
na hifideli, pohénéném vhodnym pohonem, napf, pneumatickym
nebo elektrickym rotaénim motorem, ktery vis{ na vhedném
zvedacim zarffzeni, napf, kladkostroji s pojezdem, ktery
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uuolﬁuje vodorovny i svisly pohyb koSe podle potfeb celého
technologického zarfzeni, Takové zafizeni je napfe. popséno
v patentovém spise NSR &. 21 00 332,

Jednou z nevfhod uvedenych zafizeni je ta skutednost,
%6 u ndkterych soudssti zistdvd jejich dutina oblas zalita
kovem, St4va se tak zejména u ndkterfch fitinkd ve tvaru
kolen, obloukil, z4tek a pod. Tim se nejen zvysuje zmetko-
vitost, ale zvétSuje se také neZéddouci vynos tekutého ko~
vu z lézné,

Uvedené nevyhody se snaif odstranit uspoiféddéani popsa-~
né napf, v patentovych spisech NSR &, 27 07 921, kde se
'uvaZuje zména rychlost{ odstifedovani, a zejména NSR &.

26 00 988, kde se kromé zmén rychlostf odstfedovéni uvazu-
ji i zmény sméru odstfedovani. Tato uspofadsnf skuteéné

' pfinéSeji urdita zlepdeni, ale u fitinkd uvedenych tvard
stdle jesté dochazi k tomu, %e jejich dutiny jsow zality
kovem i po odstredéni,

Vynédlez si klade za kol odstranit nebo alespon pod~
statné zmensit vyskyt dutin fitinkd zalitych kovem pokovo~
vaci 14zndé a vytvorit takové usporadéni rota&énfiho pohonu
pokovovaciho koSe, které by brzdénim jeho rotadnihe pohy~
bu umoZnilo odstranit nebo alespon podstatné zmen$it polet
zmetkt tohoto typu a které by zamezilo nebo zmendilo zby=-
teény vynos kovu z pokovovaci lazné,

Vytteny kol Fesf a uvedené nedostatky se odstranuji
uspofﬁdéhim rotadniho pohonu podle vynélezu, jehoZ podsta-
ta spoéfva v tom, Ze k hornimu konci hifidele rotainiho po~
honu, uloZienému ve skfini pohonu otoéné& a posuvné, je pevné
pfipojen talif brzdy, zatimco ke spodnimu konci v§stupniho
hf¥fidele hnacfiho motoru a k horni strané talirfe brzdy je pfi~
pojeno spojovaci tistroji pro jejich proti sobé& navz4jem
viskové prestavitelné spojeni, Daldf vyhodné vytvoren{ vyné-
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lezu, a to ze jména pro libovolné hnae{ motory, spolivé v
tom, Ze spojovaci{ dstrojf je vytvofeno jako matice, pfipo-
jend pevné k vystupnimu hiffideli hnacfho motoru, a v ni ulo-
" #eny #roub, pfipojeny pevnd k horni strand talife brzdy.
Podstata vfhodného usporddéni rotadnfho pohonu pedle vyna-
lezu, zejména pro uspefidéni s pneumatickym hnacim motorem,
spotivad v tom, %e spojovaci dstroji je vytvofeno jako zubo~
vé spojka, jejiZ jedna polovina je pripojena pevné k vy~
stupnimu hifdeli hnacfho motoru a je jiZ druhé polovina je
pfipojena pevnd k horn{ strand talife brzdy. Prfitom je vy-
hodné, aby ve spodni strand skifiné pohonu byl upraven pri-
vod tlakového vzduchu, vyistujici pod talifem brzdy, zatim-
co nad talifem brzdy je ve sk¥ini pohonu upraven odvzdud-
novac{ otvor,

Hlavnf{ v§hody uspofddénfi rota&éniho pohonu podle vyné~
lezu spodivaji v tom, Ze konstruk&né a vfrobnd jednoduch§-
. mi prostfodky; které nevyzaduji velkych investilnich nékla~
dd a které neznamenaji podstatné zésahy do zarffizeni pro od-
stranovani roztaveného kovu ze souldst{ pokovovanych v oté-
tejioim se pokovovacim koSi, lze dosshnout brzdéni pokovo~
vaciho ko#e z4vislé na osovém zatfZieni talirfe brzdy hmotami,
zavéSenymi na hiideli rotaéniho pohonu. Vysledkem je prak-
ticky ste jné zpoZzdéni pro rfiznd axidlni zat{ieni, Brzdéni
pokovovacich kosd plisob{ setrvainymi silami na nerovnomér~
nosti kovového povlaku, ze jména v dutinich, &fmZ dochéz{i k
rozlévani kovového povlaku,a tim i ke zkvalitnéni povrchu,

Vyndlez je v daléi- podrobné ji vysvétlen na dvou pifi=-
kladech provedeni ve spojeni s vfkresovou &asti,

Na obr, 1 je schematicky znézornén prvni priklad uspo-
radédni rotainiho pohonu podle vynélézu, které je zvlastd
vhodné -pro rotadni pohony s pneumatickym hnacim motorem.

Na obr, 2 je sehematicky znézornén druhy priklad uspofadé-
ni rotainfho pohonu podle vynilezu, ktery je vhodny pro
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Hffidel 1 rotaéniho pohonu je oto&né a posuvné uloZen
ve skfini 3 pohonu, kde je rovnéZz spojen s talilfem 2 brzdy.
Ke skifini 3 pohonu je rozebiratelné pripojen hnaci motor 4,
jehoz v¥stupn{ hiidel 5 je s hifidelem 1 rotaéniho pohonu
sbojen spo jovacim tustrojim 11, které je u tohoto provedeni
(viz obr. 1) tvoifeno zubovou spojkou 6. Skf{in 3 pohonu je
ddle opatfena privodem 7 tlakového vzduchu do prosteru pod
talif 2 brzdy a odvzdusnovacimi otvory 8 z prostoru nad ta-
1ifem 2 brzdy. |

Jak jiZz bylo uvedeno, je toto uspoféddani vfhodné ze jmé=-
na ve spojenf s pneumatickym rotaénim motorem. Potfebné vy~
stupni otdlky hifidele rotaéniho pohonu 1 jsou pfitom nasta-
vovany prostfednictvim neznédzornénfch Skrticich ventild a
ovladany rozvadddi. Ovladant pneumatické brzdy je pfitom pro=
vedeno tak, Ze soulasné s privodem tlakového vzduchu do pneu-
matického hnaciho motoru 4 se tlakovy vzduch pfivede rovnéi
do pfivodu 7 tlakového vzduchu,a tim i pod talif QJ bredy,
spojeny s hi*{delem 1l rotainiho pohonu, uloZenym otoéné a po-
suvné ve skifini 3 pohonu. Mnoistvi vzduchu, které se piivé-
df do pfivodu 7 tlakového vzduchu, je pfitom omezovéno pro=-
stfednictvim neznézornéného regulainiho &lenu, to je napt,
reduk&nfho nebo 3krticfho ventilu tak, aby bylo dosaZeno
volné ot&teni hi{dele 1 rotainiho pohonu pfi plném zatiZen{
pokovovaciho kosSe, zavéSeného na tomto hiideli 1 rotaéniho
pohonu prostrfednictvim nezndzornéné kleftiny. Vystupni hf{i-
del 5 hnacfho motoru 5 je ptitom s talifem 2 brzdy spojen
zubovou spojkou 6, ktera umoZnu je osovy posuv hifdele 1l ro~
taéniho pohonu. Prolinajici vzduch se pritom odvadi ze skf{-
né 3 pohonu odvzdusnovacimi otvory 8. .

Uspofadéani rotainiho pohonu u prikladu provedeni podle
obr. 2 je prakticky shodné s predchéaze jicim uspofsdinim
(obre 1), jen spojovaci dstrojf 11 je zde tvorfeno Sroubem ]
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a matic{ 10. Toto proveden{ vyhovuje pohonu s libovolnym
rotaénim motorem, napf. pneumatickym, elektrickfm, hydrau-
lickym apod.

Kroutici moment hnaciho motoru 4 se prena&f matici 10
na Sroudb 9, prilemZ vzédjemny otoény pohyd miiZe byt omezen
nezakreslenymi naréikami na dhel natoleni do 340°, Treof
moment talife 2 brzdy plsob{i proti pohybu v¢stupniho hif-
dele 5 hnaciho motoru 4, tim dochéz{ prostfednictvim matioce
10 a sroubu 9 k jeho nadlehébvéni,a tim i k volnému otéle~
ni s nim spojeného hi*{dele 1 rotadniho pohonu, ktery je
spojen neznézornénou upinac{ kledtinou s pokovovacim kodem,

Spoleénd vfhoda brzd podle obou pFikladd provedenti,
jak jiZz bylo obecné uvedeno, spolivé zejména v tom, Ze brzdo~-
vy G8inek je vyvolavén po vypnuti hnacfho motoru 4 viemi
hmotami, zavéSenymi plfimo na talifi 2 brzdy. To znamend, Ze
tfeci moment na talifi 2 brzdy je zévisly jen na jeho oso-
vém zat{Zen{ a pfi proménné hmotnosti vdech pokovovan§ch
souddst{ v pokovovacim koSi je vysledkem vidy prakticky
stejné zpoidéni rotainiho pohybu., Toto zpoZdéni rotadniho
pohybu je tedy prakticky zA4vislé pouze na rozmérech talife
2 brzdy a skifiné 3 pohonu a vzédjemnych tfecich vlastnostech
pouzitych materiald, '

Uspor&déni rotaéniho pohonu podle vynidlezu je vhodné
ze jména pro pokovovaci koSe plfi pokovovéni souddst{ s duti~-
nami v roztaveném kovu, u kterjych obdas dochizi k zalitf
jejich dutin,
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l. Usporddéni rota&nfiho pohonu pokovovacf{ho ko#e pro
‘pokovovani soulisti v pokovovaci lazni, které m& hnaci mo-
tor s vystupnim hf{delem pFipojeny ke skiini pohonu v jeji
horni oblasti, zatimco ve spodni oblasti skifind pohonu je
souose 8 vystupnim hffdelem hnaci{ho motoru uloien hrfdel
rotadéniho pohonﬁ, vyznacéené tim, Ze k hornimu konci hifde~
le (1) rotaéniho pohonu, uloZenému ve skfini (3) pohonu
otoénd a posuvné, je pevné pFipojen talff (2) brzdy, zatime-
co ke spodnimu konci vystupniho h¥fdele (5) hnaciho motoru
(4) a k horni strané talife (2) brzdy je pfipojeno spojo-
vaci dstroji (11) pro jejich proti sobé navzéjem v§dkové
prestavitelné spojeni,

2. Usporddédni rotainiho pohonu podle bodu 1, vyznale-
né tim, Z2e spojovaci Gstroji (11) je vytvofeno jako matice
(10), pifipojena pevné k vystupnimu hf¥fdeli (5) hnacfho mo~
toru (4), a v n{ uloZeny Sroub (9), pfipojeny pevmné k horni
strané talife (2) brzdy.

3. Uspoiadéni rotadnfho pohonu podle bodu 1, vyznade-
né tim, %e spojovaci dstrojf (11) je vytvoieno jako zubové
spojka (6), jejiZ jedna polovina je pFipojena pevnd k vy~
stupnima hi{deli (5) hnacfho motoru (4) a jejiz druh4i polo-
vina je pfipojena pevnd k horni strané talire (2) brzdy.

4. Uspofddani rotadéniho pohonu podle bodu 3, vyznade-
né tim, Ze ve spodni strané skiiné (3) pohonu je upraven
pfivod (7) tlakového vzduchu, vyastujic{ pod talifem (2)
brzdy, zatimco nad talffem (2) brzdy je ve skfini (3) po~
honu upraven odvzdusnovaci otvor (8).

1 vykres
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Obr.1l

Vytiskly Moravské tiskarské zdvody, :
stfed. 11 100, tf.Lidovych milic{ 3, Olomouc Cena: 2,40 Ké&s
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