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(54) Mécanisme de commande pour piéce d'horlogerie

(5.7) L'Irlwentlon concerne un m.ecanlsme de commande (1) pour bascule (33) portant un mobile baladeur (35) comportant
picce dhorlogerie, comportant: un deuxiéme pignon de commande (37) agencé pour en-
grener avec ledit pignon coulant (23) dans au moins l'une
— une tige de commande (3) s'étendant le long d'un axe et desdites positions axiales stables de ladite tige de com-
agencée pour étre manceuvrable en rotation autour dudit mande (3).

axe ainsi qu'en translation le long dudit axe entre trois po-
sitions axiales stables;

— un pignon coulant (23) solidaire en rotation de ladite tige
de commande (3) et agencé pour étre déplacable en trans-
lation le long de ladite tige de commande (3) et pour co-
opérer avec un premier pignon de commande;

— une tirette (11) montée en pivotement et agencée pour co-
opérer avec ladite tige de commande (3) et pour pouvoir
adopter trois positions angulaires stables en fonction de la
position axiale de ladite tige de commande (1) ;

— une premiére bascule (13) montée en pivotement et agen-
cée pour étre commandée angulairement par ladite tirette
(11) et pour positionner axialement ledit pignon coulant
(23) sur ladite tige de commande (3) ;

— une deuxiéme bascule (33) montée en pivotement et
agencée pour étre commandée et positionnée en pivote-
ment par ladite premiére bascule (13), ladite deuxiéme
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Description

Domaine technique

[0001] La présente invention se rapporte au domaine de I'horlogerie. Elle concerne, plus particuli€rement, un mécanisme
de commande agencé pour commander une pluralité de fonctions, telles que le remontage manuel d'un barillet principal ou
auxiliaire, la mise & I'heure, la correction d'un mécanisme supplémentaire tel qu'un mécanisme de quantiéme, le réglage
d'un réveil, le réglage d'une échelle rotative ou similaire.

Etat de la technique

[0002] Un grand nombre de types de mécanismes de commande ont été proposés, dans un but de permettre de relier
une tige de commande & une pluralité de fonctions d'une montre. Le type le plus commun de nos jours comporte une
tige qui est déplagable en rotation ainsi qu'en translation par rapport & son axe principal. En fonction de la position axiale
de la tige, qui peut adopter une pluralité de positions axiales stables, un systéme a tirette fait déplacer un pignon coulant
monté en translation sur la tige pour engrener soit avec un premier pignon (typiqguement un pignon de remontoir relié
cinématiquement au rochet d'un barillet), soit avec un deuxiéme pignon (typiquement un renvoi en liaison cinématique
avec les organes d'affichage pour effectuer la mise a I'heure).

[0003] Lorsque I'on souhaite commander au moins trois fonctions, la complexité du mécanisme augmente significative-
ment, afin de relier sélectivement a la tige de commande une chaine cinématique supplémentaire.

[0004] Dans ces déplacements, I'embrayage et le débrayage des liaisons cinématiques est délicat, afin de bien contréler
les pénétrations entre les dentures, ce qui a une incidence directe sur le ressenti de I'utilisateur quant & la qualité du
mécanisme. Il est notamment courant que les engrenages soient utilisés pour déplacer des mobiles, ce qui a pour consé-
quence d'avoir des engrénements en fond de dentures. On a alors un fonctionnement difficile, manquant de fluidité, avec
une usure prématurée des rouages.

[0005] Ceciest d'autant plus important lors de I'utilisation de dentures coniques, qui nécessitent un positionnement encore
plus précis que dans le cas de dentures conventionnelles.

[0006] Les documents CH703451 et EP1152303 dévoilent des exemples de tels mécanismes de commande & trois po-
sitions.

[0007] Le but de l'invention est de proposer un mécanisme de commande pour piéce d'horlogerie, dans lequel un posi-
tionnement fiable est obtenu pour les mobiles qui s'engrénent sélectivement.

Divulguation de I'invention

[0008] De facon plus précise, l'invention concerne un mécanisme de commande pour piéce d'horlogerie, tel que défini
par la revendication 1. Ce mécanisme comporte :

- une tige de commande s'étendant le long d'un axe et agencée pour étre manceuvrable en rotation autour dudit
axe ainsi qu'en translation le long dudit axe entre trois positions axiales stables ;

- un pignon coulant solidaire en rotation de ladite tige de commande et agencé pour étre déplagable en transla-
tion le long de cette derniére et pour coopérer avec un premier pignon de commande ;

- une tirette montée en pivotement et agencée pour coopérer avec ladite tige de commande et pour pouvoir adop-
ter trois positions angulaires stables en fonction de la position axiale de ladite tige de commande ;

- une premiére bascule montée en pivotement et agencée pour étre commandée angulairement par ladite tirette
et pour positionner axialement ledit pignon coulant sur ladite tige de commande ;

- une deuxiéme bascule montée en pivotement et agencée pour étre commandée et positionnée en pivotement
par ladite premiére bascule, ladite deuxiéme bascule portant un mobile baladeur comportant un deuxiéme pi-
gnon de commande agencé pour engrener avec ledit pignon coulant dans au moins l'une desdites positions
axiales stables de ladite tige de commande, nhotamment dans la deuxiéme position axiale stable de cette der-
niére.

[0009] La commande de la position du pignon coulant le long de la tige de commande d'une part, et de la position
angulaire de la deuxiéme bascule par le biais de la premiére bascule d'autre part, assure un positionnement précis du
pignon coulant et du deuxiéme pignon de commande lors de leur coopération. Ce faisant, la pénétration entre les dentures
correspondantes de ces deux éléments peut étre obtenue de maniére précise, reproductible et fiable, sans qu'elle soit
définie par un appui en fond de denture. Ceci est d'autant plus intéressant lorsque lesdites dentures sont de type conique,
qui ont besoin d'une tolérance de positionnement relativement fine, mais l'invention n'est cependant pas limitée & cette
forme de dentures.
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[0010] Avantageusement, ladite premiére bascule coopére avec un ressort de tirette afin de définir indirectement lesdites
trois positions axiales stables de la tige de commande. Dans un mode de réalisation particulier, le ressort de tirette peut
comporter des encoches qui coopérent avec un doigt, une goupille ou similaire porté(e) par la premiére bascule, mais
une configuration inverse est également possible.

[0011] Avantageusement, ledit pignon coulant comporte une denture supplémentaire agencée pour coopérer avec ledit
premier pignon de commande, lorsque ladite tige de commande se trouve dans sa premiére position axiale stable, ledit
premier pignon de commande étant monté fou sur ladite tige de commande, c'est-a-dire que ladite tige de commande
ne peut pas entrainer ledit premier pignon en rotation directement. Cette denture supplémentaire peut notamment étre
de chant.

[0012] Avantageusement, ledit mobile baladeur comporte un pignon baladeur solidaire en rotation dudit deuxiéme pignon
de commande, ledit pignon baladeur étant agencé pour engrener avec un mobile commandé lorsque ladite tige de com-
mande se trouve dans sa deuxiéme position axiale stable.

[0013] Avantageusement, ladite deuxiéme bascule comporte :

- une premiére butée agencée pour coopérer avec une premiere surface d'appui dont est munie ladite premiére
bascule afin d'éloigner ledit deuxiéme pignon de commande dudit pignon coulant lorsque ladite tige de com-
mande se trouve dans sa premiére position axiale stable ;

- une deuxiéme butée agencée pour coopérer avec une deuxiéme surface d'appui dont est munie ladite premiére
bascule afin d'éloigner ledit pignon baladeur dudit mobile commandé lorsque ladite tige de commande se trouve
dans sa troisiéme position axiale stable. Dans cet état, il est indifférent si le deuxiéme pignon de commande est
en prise avec le pignon coulant ou non ;

ledit mécanisme comportant en outre un ressort de rappel agencé pour amener ledit deuxiéme pignon de commande
en prise avec ledit pignon coulant lorsque ladite tige de commande se trouve dans sa deuxiéme position axiale stable.
De préférence, la position angulaire de ladite deuxiéme bascule est définie dans cet état par la coopération entre ladite
premiére butée et ladite premiére surface d'appui, ce qui permet de positionner précisément la deuxiéme bascule et donc
le deuxiéme pignon de commande.

[0014] Avantageusement, ladite premiére butée et ladite deuxiéme butée se trouvent de part et d'autre de I'axe de rotation
de ladite deuxiéme bascule, ce qui représente une solution simple et compacte.

[0015] Avantageusement, ledit mécanisme de commande comporte en outre un troisiéme pignon de commande agencé
pour engrener avec ledit pignon coulissant lorsque ladite tige de commande se trouve dans sa troisiéme position axiale
stable.

[0016] Avantageusement, ladite tige de commande comporte une rainure coopérant avec ladite tirette.

[0017] Avantageusement, ledit pignon coulant comporte une gorge dans laquelle prend place un bras que comporte ladite
premiére bascule.

Bréve description des dessins

[0018] D'autres détails de l'invention apparaitront plus clairement & la lecture de la description qui suit, faite en référence
aux dessins annexés dans lesquels :

— Figure 1 est une vue schématique isométrique d'un mécanisme de commande selon l'invention dans un premier
état, certains éléments ayant été enlevés ;

— Figure 2 est une vue similaire 3 la figure 1, d'autres éléments ayant été enlevés pour mieux montrer la coopération
du pignon de commande et le premier mobile commandé ;

— Figure 3 est une vue similaire & la figure 1, le mécanisme se trouvant dans son deuxiéme état ; et

— Figure 4 est une vue similaire a la figure 1, le mécanisme se trouvant dans son troisiéme état.

Modes de réalisation de I'invention

[0019] Il faut noter qu'il n'était pas possible d'illustrer I'ensemble des éléments dudit mécanisme 1 sur une seule figure
d'une maniére claire. Par conséquent, certains éléments ont été omis de certaines figures, comme expliqué par la suite.
Cependant, I'ensemble des figures permet de comprendre parfaitement la construction.

[0020] Le mécanisme comporte une tige de commande 3 agencée pour traverser une paroi d'une carrure d'une boite de
montre (non illustrée) et pour porter une couronne (non illustrée) & son extrémité libre, qui sert & permettre une manipulation
par un utilisateur. Cette tige de commande 3 s'étend le long d'un axe et est mobile en rotation autour dudit axe, ainsi
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qu'en translation le long dudit axe entre trois positions axiales stables, comme il apparaitra clairement par la suite, chaque
position axiale stable de la tige de commande 3 définissant un état stable du mécanisme 1.

[0021] Les figures 1 et 2 illustrent le mécanisme 1 dans un premier de trois états stables prévus. Cet état correspond
typiqguement & la position O de la tige de commande, c'est-a-dire la position proximale de la tige.

[0022] La tige de commande 3 porte un premier pignon de commande 5 (visible exclusivement sur la figure 2) qui est
monté fou sur un trongon de section circulaire 24 que comporte la tige de commande 3 et engréne avec un premier mobile
commandé 7 dans ledit premier état, pour commander une premiére fonction comme décrit ci-dessous. Dans le mode
de réalisation illustré, le premier pignon de commande 5 est un pignon de remontoir, et le premier mobile commandé
7 est un mobile en liaison cinématique avec un barillet (non illustré) et agencé afin de pouvoir remonter un ressort moteur
logé & l'intérieur de ce dernier. Cependant, le premier pignon de commande peut étre agencé pour commander un autre
mécanisme horloger quelconque, d'un type tel que mentionné en préambule.

[0023] Le premier pignon de commande 5 est solidaire en translation de la tige de commande 3 dans le mode de réalisation
illustré, mais peut alternativement &tre monté coulissant en translation sur la tige de commande 3, de telle sorte & engrener
en permanence avec le premier mobile commandé 7.

[0024] Un pignon coulant 23 est monté mobile en translation sur un trongon 25 de section non circulaire (notamment
carrée, polygonale, ovale, crénelée ou similaire) de la tige de commande 3 de telle sorte & pouvoir coulisser sur cette
derniére tout en y restant solidaire en rotation. Dans I'état illustré sur les figures 1 et 2, dans lequel la tige de commande
3 se trouve dans sa premiére position axiale stable, complétement enfoncée (ci-aprés ,premier état®), le pignon coulant
23 coopére avec le premier pignon de commande 5 par le biais d'une denture supplémentaire de chant 27 s'étendant
en direction de ce dernier afin de I'entrainer en rotation, mais d'autres solutions sont bien entendu possibles pour rendre
le premier pignon de commande 5 solidaire en rotation de la tige de commande 3, que ce soit de maniére directe ou
indirecte. La coopération entre le pignon coulant 23 et le premier pignon de commande 5 est bidirectionnelle dans le mode
de réalisation illustré, un systéme de décliquetage ou d'inverseurs étant prévu en aval dans le cas ou le premier pignon
de commande 5 sert au remontage d'un ressort moteur. Alternativement, la coopération entre le pignon coulant 23 et le
premier pignon de commande 5 peut étre obtenue par une denture Breguet conventionnelle.

[0025] La tige de commande 3 comporte une rainure 9 qui coopére avec l'extrémité libre d'une tirette 11 montée en pivo-
tement sur un élément de béti (non illustré) autour de son axe de rotation 11a, sa position angulaire étant ainsi déterminée
en fonction de la position axiale de la tige de commande 3.

[0026] L'autre extrémité de la tirette 11 est liée en pivotement & une premiére bascule 13 par l'intermédiaire d'une goupille
12 (ou alternativement par d'autres moyens appropriés), la premiére bascule 13 étant également montée en pivotement
sur un élément de béti autour de son propre axe de pivotement 13a sous la commande de la tirette 11. Cette premiére
bascule 13 comporte un doigt 15 (ou alternativement une goupille ou similaire) qui coopére avec un ressort de tirette 17,
qui comporte une portion rigide 18 soumise & une force de rappel fournie par un élément élastique 19 quiy est associé. Ce
dernier sert & contraindre la portion rigide 18 de telle sorte & coopérer avec le doigt 15. Dans une autre configuration non
illustrée, I'élément élastique 19 n'est pas venu de matiére avec la portion rigide 18 du ressort de tirette 17, et est un élément
distinct qui coopére avec la portion rigide. Encore alternativement, il n'est pas obligatoire non plus que le ressort de tirette
17 présente une portion rigide 18, le ressort de tirette 17 pouvant, par exemple, comporter un élément élastique ayant une
forme adaptée pour coopérer avec le doigt 15 (ou avec une autre structure appropriée, comme mentionnée ci-dessous).

[0027] La portion rigide 18 du ressort de tirette 17 présente trois encoches 21 pour définir trois positions angulaires stables
de la bascule 13, et par conséquent trois positions axiales stables pour la tige de commande 3, par l'intermédiaire de la
tirette 11. Plus généralement, le ressort de tirette 17 peut présenter autant d'encoches 21 que nécessaires pour obtenir
le nombre de positions axiales stables souhaitées pour la tige de commande 3. Dans une configuration alternative et
non illustrée, le ressort de tirette 17 peut présenter un doigt, une goupille ou similaire, qui coopére avec une pluralité
d'encoches prévues sur la premiére bascule 13.

[0028] La position axiale du pignon coulant 23 est commandée par un bras 29 de la bascule 13 et qui prend place dans
une gorge 31 que comporte ledit pignon 23. Lorsque la bascule 13 pivote, la coopération entre ce bras 29 et la gorge
31 fait coulisser le pignon coulant 23 le long du trongon 25 de la tige de commande 3 dans le sens opposé & celui du
déplacement axial de cette derniére.

[0029] Le mécanisme comporte également une deuxiéme bascule 33, qui porte un mobile baladeur 35 comportant un
deuxiéme pignon de commande 37 solidaire en rotation d'un pignon baladeur 39, dont le fonctionnement sera décrit en
détail en lien avec les figures 3 et 4. La deuxiéme bascule 33 est mobile en rotation autour de son propre axe de rotation
33a, et comporte une premiére butée 41, ici représentée sous forme d'une goupille, qui coopére avec une premiére surface
d'appui (cachée par le deuxiéme levier 33) que comporte la premiére bascule 13, afin de déterminer deux des positions
angulaires stables de la deuxiéme bascule 33. Pour le surplus, la deuxiéme bascule 33 comporte une deuxiéme butée 43,
située sur le coté opposé de I'axe 33a que la premiére butée 41, qui coopére avec une deuxiéme surface d'appui (également
cachée par le deuxiéme levier 33) afin de définir une troisiéme position stable pour la deuxiéme bascule 33, comme on
le comprendra par la suite. La forme de la premiére bascule 13 est déterminée selon les besoins du constructeur pour
coopérer avec les deux butées 41, 43 de la maniére décrite, et sa forme précise telle qu'illustrée n'est nullement limitative.
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[0030] La deuxiéme bascule 33 est sollicitée dans le sens horaire (selon l'orientation des figures) par un ressort de rappel
44, visible exclusivement sur la figure 2. Dans le mode de réalisation illustré, ce ressort de rappel 44 est un ressort en
spiral, mais un ressort-lame ou ressort hélicoidal peut également étre utilisé dans le méme but.

[0031] Dans le premier état du mécanisme 1, le mobile baladeur 35 est maintenu hors prise des autres mobiles par la
coopération entre la premiére butée 41 et la premiére surface d'appui, contre laquelle la premiére butée 41 est maintenue
en contact par l'effet du ressort de rappel 44. Ce faisant, le deuxiéme pignon de commande 37 est hors prise du pignon
coulant 23, tandis que le pignon baladeur 39 est hors prise d'un deuxiéme mobile commandé 45 monté sur un pont fixe
47 et servant de renvoi vers un deuxiéme mécanisme horloger tel que mentionné en préambule.

[0032] Finalement, le mécanisme 1 comporte un troisiéme pignon de commande 48, agencé pour coopérer avec le pignon
coulant 23 lorsque le mécanisme se trouve dans son troisiéme état, comme décrit ci-dessous. Ce pignon de commande
48 engréne directement ou indirectement avec un troisitme mobile commandé (non illustré) associé & un troisiéme mé-
canisme horloger quelconque, tel que mentionné en préambule.

[0033] Au vu de ce qui précéde, il est clair qu'en pivotant la tige de commande 3 lorsque le mécanisme 1 se trouve dans
son premier état, seul le premier pignon de commande 5 sera actionné par le pignon coulant 23, le deuxiéme pignon de
commande 37 et le troisiéme pignon de commande 48 restant immobiles.

[0034] Lorsque la tige de commande 3 se trouve dans sa deuxiéme position axiale stable, comme illustré sur la figure
3, le mécanisme 1 se trouve dans son deuxiéme état. Pour arriver & cet état, la translation de la tige de commande 3 de
sa premiére & sa deuxiéme position axiale a engendré une rotation de la tirette 11 autour de son axe de pivotement 11a,
qui a fait pivoter & son tour la premiére bascule 13 dans le sens antihoraire (selon l'orientation des figures) autour de son
axe de pivotement 13a, jusqu'a ce que son doigt 15 ait pris position dans la deuxiéme encoche 21 du ressort de tirette
17, qui est I'encoche située au milieu des trois.

[0035] Suite & ce déplacement angulaire de la premiére bascule, le pignon coulant 23 a été déplacé en direction de
I'extrémité distale de la tige de commande 3 sous l'effet du bras 29, ce qui a fait débrayer la denture de chant 27 du premier
pignon de commande 5. Un pivotement de la tige de commande 3 n'a donc plus d'influence sur le premier pignon de
commande 5, ni sur le premier mobile commandé 7.

[0036] En méme temps, la premiére surface d'appui s'est déplacée de telle sorte que la deuxiéme bascule 33 a pu suffi-
samment pivoter sous l'effet du ressort de rappel 44 pour que les organes dentés 37, 39 du mobile baladeur 35 engrénent
avec le pignon coulant 23 et le deuxiéme mobile commandé 45 respectivement, le ressort de rappel 44 assurant I'appui de
la premiére butée 41 sur la premiére surface d'appui. Cet appui détermine la pénétration des dentures entre les organes
dentés 37, 39 du mobile baladeur 35 et le pignon coulant 23 et le deuxiéme mobile commandé 45 respectivement.

[0037] Le pignon coulant 23 étant toujours hors prise du troisiéme pignon de commande 48, ce dernier reste libre et n'est
pas entrainé.

[0038] Dans cet état, un pivotement de la tige entrainera par conséquent le deuxiéme pignon de commande 37, le
deuxiéme mobile commandé 45 ainsi que le mécanisme horloger qu'il commande.

[0039] La figure 4 illustre le mécanisme dans son troisiéme état, la tige de commande 3 ayant été tirée encore plus loin
pour adopter sa troisiéme position axiale stable. A nouveau, le déplacement axial de la tige de commande 3 a fait déplacer
la tirette 11 angulairement, ce qui a, en conséquence, entrainé la premiére bascule 13 dans sa troisiéme position angulaire
stable, le doigt 15 se trouvant maintenant dans la troisi@éme encoche 21 du ressort de tirette 17.

[0040] La deuxiéme surface d'appui coopére maintenant avec la deuxiéme butée 43 de sorte & éloigner le mobile bala-
deur 35 du deuxiéme mobile commandé 45, rompant ainsi I'engrénement entre le pignon baladeur 39 et ce dernier. En
méme temps, le bras 29 a également déplacé le pignon coulant 23 |le long du trongon 25 de telle sorte & ce que ledit
pignon coulant 23 engréne maintenant avec le troisiéme pignon de commande 48. Dans le mode de réalisation illustré,
le pignon coulant 23 reste en prise avec le deuxiéme pignon de commande 37, mais il est également possible d'agencer
le mécanisme de telle sorte & ce que la deuxiéme bascule 33 se déplace suffisamment dans le sens antihoraire pour
rompre cet engrénement.

[0041] Dans cet état, la denture de chant 27 du pignon coulant s'est éloignée davantage du premier pignon de commande
5 (non représenté sur la figure 4).

[0042] Par conséquent, un pivotement de la tige lorsque le mécanisme 1 se trouve dans cet état entrainera une rotation
du troisiéme pignon de commande 48 pour commander le troisiéme mécanisme horloger y associé, le premier pignon de
commande 5 étant débrayé et le mobile baladeur 35 étant entrainé a vide.

[0043] Lorsque l'utilisateur redéplace la tige de commande 3 axialement vers sa deuxiéme position axiale, les déplace-
ments susdécrits s'effectuent dans le sens inverse pour revenir au deuxiéme état du mécanisme 1, et un déplacement
axial supplémentaire de la tige de commande 3 remettra les éléments du mécanisme 1 dans leur état initial, c'est-a-dire
celui des figures 1 et 2.

[0044] Dans le mode de réalisation illustré, les dentures du pignon coulant 23, du premier pignon baladeur 37 ainsi que
du troisiéme pignon de commande 48 sont coniques. Ce genre de denture implique des tolérances de manufacture et de
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positionnement relativement précises, ces derniéres étant obtenues par I'appui de la premiére butée contre la premiére
surface d'appui de la premiére bascule 13 lorsque le pignon coulant 23 engréne avec le deuxiéme pignon de commande
37, et par la coopération entre le bras 29 de la bascule intermédiaire 13 avec la gorge 31 du pignon baladeur 23. Ce
positionnement relatif de ces deux organes dentés est ainsi obtenu de maniére déterministe et donc précise, au lieu d'étre
défini par un appui en fond de denture.

[0045] Cependant, l'invention n'est pas limitée & ce type de dentures pour ces organes dentés. En particulier, le pignon
coulant 23 peut présenter une denture de chant qui coopére avec des dentures conventionnelles ou de chant prévues sur
le deuxiéme pignon de commende 37 et/ou sur le troisiéme pignon de commande 48. Alternativement, le pignon coulant
23 peut présenter une denture conventionnelle qui coopére avec des dentures de chant que comportent le deuxiéme
pignon de commande 37 et le troisiéme pignon de commande 48.

[0046] Bien que l'invention ait été exposée en référence & un mode de réalisation particuliers, des variations sont possibles
sans sortir du cadre des revendications annexées.

Revendications

1.  Mécanisme de commande (1) pour piéce d'horlogerie, comportant :
— une tige de commande (3) s'étendant le long d'un axe et agencée pour étre manoceuvrable en rotation autour dudit
axe ainsi qu'en translation le long dudit axe entre trois positions axiales stables ;
— un pignon coulant (23) solidaire en rotation de ladite tige de commande (3) et agencé pour étre déplagable en
translation le long de ladite tige de commande (3) et pour coopérer avec un premier pignon de commande (5) ;
— une tirette (11) montée en pivotement et agencée pour coopérer avec ladite tige de commande (3) et pour pouvoir
adopter trois positions angulaires stables en fonction de la position axiale de ladite tige de commande (1) ;
— une premiére bascule (13) montée en pivotement et agencée pour étre commandée angulairement par ladite tirette
(11) et pour positionner axialement ledit pignon coulant (23) sur ladite tige de commande (3) ;
— une deuxiéme bascule (33) montée en pivotement et agencée pour étre commandée et positionnée en pivote-
ment par ladite premiére bascule (13), ladite deuxiéme bascule (33) portant un mobile baladeur (35) comportant
un deuxiéme pignon de commande (37) agencé pour engrener avec ledit pignon coulant (23) dans au moins l'une
desdites positions axiales stables de ladite tige de commande (3).

2. Mécanisme de commande (1) selon la revendication précédente, dans lequel ladite premiére bascule (13) coopére
avec un ressort de tirette (17) afin de définir lesdites trois positions axiales stables de ladite tige de commande (3).

3. Mécanisme de commande (1) selon l'une des revendications précédentes, dans lequel ledit pignon coulant (23) com-
porte une denture supplémentaire (27) agencée pour coopérer avec ledit premier pignon de commande (5) lorsque
ladite tige de commande (3) se trouve dans sa premiére position axiale stable, ledit premier pignon de commande
étant monté fou sur ladite tige de commande (3).

4. Mécanisme de commande (1) selon l'une des revendications précédentes, dans lequel ledit mobile baladeur (35)
comporte un pignon baladeur (39) solidaire en rotation dudit deuxiéme pignon de commande (37), ledit pignon bala-
deur (39) étant agencé pour engrener avec un mobile commandé (45) lorsque ladite tige de commande (3) se trouve
dans sa deuxiéme position axiale stable.

5. Mécanisme de commande (1) selon la revendication précédente, dans lequel ladite deuxiéme bascule (33) comporte :
— une premiére butée (41) agencée pour coopérer avec une premiére surface d'appui dont est munie ladite premiére
bascule (13) afin d'éloigner ledit deuxiéme pignon de commande (37) dudit pignon coulant (23) lorsque ladite tige de
commande (3) se trouve dans sa premiére position axiale stable ;

— une deuxiéme butée (43) agencée pour coopérer avec une deuxiéme surface d'appui dont est munie ladite premiére
bascule (13) afin d'éloigner ledit pignon baladeur (39) dudit mobile commandé (45) lorsque ladite tige de commande
(23) se trouve dans sa troisiéme position axiale stable ;

et dans lequel ledit mécanisme de commande (1) comporte en outre un ressort de rappel (44) agencé pour amener
ledit deuxiéme pignon de commande (37) en prise avec ledit pignon coulant (23) lorsque ladite tige de commande (3)
se trouve dans sa deuxiéme position axiale stable, la position angulaire de ladite deuxiéme bascule (33) étant définie
dans cet état par la coopération entre ladite premiére butée (41) et ladite premiére surface d'appui.

6. Mécanisme de commande (1) selon la revendication précédente, dans lequel ladite premiére butée (41) et ladite
deuxiéme butée (43) se trouvent de part et d'autre de I'axe de rotation (33a) de ladite deuxiéme bascule (33).

7. Mécanisme de commande (1) selon l'une des revendications précédentes, comprenant en outre un troisiéme pignon
de commande (48) agencé pour engrener avec ledit pignon coulissant (23) lorsque ladite tige de commande (3) se
trouve dans sa troisiéme position axiale stable.

8. Mécanisme de commande (1) selon l'une des revendications précédentes, dans lequel ladite tige de commande (3)
comporte une rainure (9) coopérant avec ladite tirette (11).

9. Mécanisme de commande (1) selon l'une des revendications précédentes, dans lequel ledit pignon coulant (23) com-
porte une gorge (31) dans lequel prend place un bras (29) que comporte ladite premiére bascule (13).
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11.
12.
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Mécanisme de commande (1) selon l'une des revendications précédentes, dans lequel ledit pignon coulant (23) com-
porte une denture conique agencée pour coopérer avec au moins une autre denture conique (37, 39).

Mouvement d'horlogerie comprenant un mécanisme de commande (1) selon I'une des revendications précédentes.

Piéce d'horlogerie comprenant un mouvement d'horlogerie selon la revendication précédente.
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Figure 3
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