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六、發明說明：

發明領域

本發明係有關於一種依據洗濯液之狀態控制運轉之洗 

衣機。

L先前技彳琦J
發明背景

習知之洗衣機包含，例如，揭示於特開平4-240485號 

公報（專利文獻1）之洗衣機。第10圖是揭示於專利文獻1之洗 

衣機的截面圖。如第10圖所示，洗衣機包含框體1、被支持 

在框體1之內部的外槽2、自由旋轉地設置於外槽2之內部的 

有底圓筒狀內槽3、及使內槽3旋轉之驅動馬達4。於外槽2 

之外側，設有洗濯液循環之循環路徑5，於循環路徑5安裝 

有檢測洗濯液之濁度的濁度感測器6 °

藉內槽3之旋轉，洗濯液循環通過循環路徑5。藉此， 

洗劑及污垢等不積存於外槽2之底部。又，外槽2中之洗濯 

液與循環路徑5中之洗濯液之濃度被均一化。由於洗濯液之 

濃度被均一化，故藉檢測洗濯液之濁度，可檢測洗濯液之 

污濁程度。控制部7依據檢出之洗濯液之污濁程度，判定洗 

濯物之污垢。控制部7在污垢少時縮短洗濯時間，洗濯時間 

控制為最適當。

上述習知洗衣機，藉內槽3之旋轉，使洗濯液於循環路 

徑5循環。因此，為了充分確保洗濯液之循環量，必須提高 

內槽3之旋轉速度。另一方面，內槽3具有作為藉旋轉攪拌 
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洗濯物之攪拌部的機能。即，藉內槽3之旋轉舉起洗濯物， 

然後，藉洗濯物落下進行清洗。該清洗方法稱為摔洗。此 

時，內槽3有最適當之旋轉速度。內槽3以比該最適當速度 

高之旋轉速度旋轉時，洗濯物貼附於內槽3之內面。在此種 

狀態下，由於不進行摔洗，故洗衣機之洗淨性能下降。習 

知之洗衣機為了維持摔洗之洗淨性能，以最適當旋轉速度 

使內槽3旋轉。因此 > 循環路徑5中之洗濯液之循環量沒有 

充分確保。因此，外槽2之洗濯液與循環路徑5之洗濯液之 

均一化遲誤，濁度感測器6之檢測精度下降。

L參明丹孝】

發明概要

本發明提供一種不使洗淨性能下降，維持洗濯液之污 

濁程度之檢測精度的洗衣機。

本發明之洗衣機包含：框體；被支持於框體內部的外 

槽；收容洗濯物，且自由旋轉地設置於外槽內部的內槽； 

及攪拌洗濯物之攪拌部。此外，本發明之洗衣機包含：將 

積存於外槽之洗濯液吸入5再返回外槽內部之循環路徑； 

設置於循環路徑之途中，使洗濯液循環之循環泵；及控制 

攪拌部及循環泵之運轉的控制部。又，本發明之洗衣機在 

循環路徑之途中，包含檢測洗濯液之狀態的洗濯液狀態檢 

測部。

藉該構造，可與攪拌部之運轉無關地，確保流過洗濯 

液狀態檢測部之洗濯液之循環量。因此，不使洗淨性能下 

降，維持洗濯液之污濁程度之檢測精度。
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圖式簡單說明

第1圖是本發明實施型態1之洗衣機的截面圖。

第2圖是同一實施型態之洗衣機之吐出口的截面圖。

第3圖是同一實施型態之洗衣機之另一吐出口的截面 

圖。

第4圖是同一實施型態之另一洗衣機的截面圖。

第5圖是同一實施型態之洗衣機之洗濯液狀態檢測部 

的截面圖。

第6圖是顯示同一實施型態之洗衣機之吐出口之另一 

動作的截面圖。

第7圖是同一實施型態之另一洗衣機的截面圖。

第8圖是同一實施型態之另一洗衣機的截面圖。

第9圖是同一實施型態之另一洗衣機的截面圖。

第10圖是習知洗衣機之截面圖。

較佳實施例之詳細說明

（實施型態1）

第1圖是本發明實施型態1之洗衣機的截面圖。上緣部 

21之內部設有藉支持部之彈簧22或衰減部23等而被支持之 

外槽24。外槽24之內部自由旋轉地設有內槽25。外槽24之 

背面（在第1圖中之右側）設有用以使內槽25旋轉之驅動馬達 

26。該洗衣機係所謂滾筒式洗衣機，內槽25之旋轉軸呈水 

平或前方（在第1圖中之左側）比水平高地傾斜。設於框體21 

之門體27開關外槽24之前面開口 24a。框體21與門體27藉水
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封墊圈28密封，內槽25之筒狀部之內面設有多數突起體

29。突起體29在使內槽25以低速旋轉時，將洗濯物舉起至

上方。

框體21之上部設有具有用以連接於給水管（圖未示）一 

端之給水口 30a的給水閥30，及用以讓使用者預先投入洗劑 

的洗劑投入部31。又，設有用以連接給水閥30與洗劑投入 

部31、及洗劑投入部31與外槽24之給水路徑32。此外，給 

水管之另一端連接自來水管。

外槽24之最下部設有取水口 33，取水口 33經由排水過 

濾器34及排水閥35連接於排水路徑36。洗濯液由排水路徑 

36排出至洗衣機外，又，設有由取水口 33與排水閥35之間 

分支之循環路徑37。藉循環路徑37，由取水口 33取入之洗 

濯液再返回外槽24。作為循環路徑37之出口的吐出口 38設 

置於外槽24，吐出口 38向內槽25之內部噴射洗濯液。又， 

由取水口 33至吐出口 38之路徑合併稱為循環路徑37。於循 

環路徑37，設有用以使洗濯液於循環路徑37循環之循環泵 

39 ＞並且設有用以檢測洗濯液之狀態的洗濯液狀態檢測部 

40。又，循環路徑37係就由取水口 33與排水閥35之間分支 

之情形說明，但是亦可構成為連通於與排水路徑36之取水 

口 33分別設置之取水口（圖未示）。

第2圖是本實施型態之洗衣機之循環路徑37之吐出口 

38的截面圖。吐出口 38設於外槽24與內槽25之間，通過外 

槽24與內槽25之間隙，向內槽25之內部噴射洗濯液。洗濯 

液之噴射情形顯示於第2圖之B，又，如第3圖之截面圖，吐

6
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出口 38可為將吐出口 38設於外槽24之露出部份，向內槽25

之內部噴射構造。此時之洗濯液之噴射情形顯示於第3圖之

C。此外，如第4圖之截面圖，可為將吐出口 38設於外槽24

與內槽25之間，不將洗濯液噴射至內槽25之內部，將洗濯

液噴射至外槽24與內槽25之間的構造。

第5圖是洗濯液狀態檢測部40之截面圖。洗濯液狀態檢 

測部40由檢測洗濯液之濁度的光感測器41，及檢測洗濯液 

之導電率的電極感測器42構成。光感測器41由發光元件43 

及受光元件44構成，發光元件43係例如LED，受光元件44 

係例如光電晶體。發光元件43及受光元件44隔著循環路徑 

37於大略水平位置對向設置，電極感測器42於循環路徑37 

之側壁之單側以1對電極45a及電極45b構成。

控制部46進行驅動馬達26、給水閥30、排水閥35及循 

環泵39等之運轉控制。此外，控制部46讀取由洗濯液狀態 

檢測部40之輸出，進行演算等。藉此，進行洗濯液之污濁 

程度之檢測。

接著 ' 對本實施型態之洗衣機的動作進行說明。使用 

者打開門體27，將衣類等之洗濯物投入內槽25，關閉門體 

27。藉壓下啟動按鈕，開始洗衣機之運轉。運轉開始時， 

控制部46驅動驅動馬達26，由驅動馬達26之負載等推定衣 

類之量。控制部46依據推定之衣類量將所需洗劑之量顯示 

於顯示部（圖未示），使用者取出洗劑投入部31，依據所顯示 

之洗劑量投入洗劑，將洗劑投入部3 1再壓回至原來之位置。

控制部46在經過預定時間後，開啟給水閥30。藉開啟

7
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給水閥30,由自來水管（圖未示）給水。所供給之水通過給水

路徑32，供給至外槽24。此時之水由於通過已投入洗劑之

洗劑投入部31，故成為包含洗劑之洗濯液，供給至外槽24。

控制部46在與開始給水之大致同時，驅動驅動馬達 

26，藉此，內槽25旋轉。洗濯液（水）到達預定水量時，給水 

閥30關閉。另一方面，內槽25之旋轉繼續。由於內槽25之 

內面設有3個突起體29，故若內槽25旋轉，衣類便會被舉 

起。然後，在內槽25上方，洗濯物遠離內槽25之內面，且 

落下。藉該拋洗，促進洗濯物之洗淨。拋洗時具有適當之 

旋轉速度，比該旋轉速度高或低，洗淨性能均會下降。

控制部46在洗淨衣類預定時間後，開啟排水閥35 ο藉 

此，洗濯液由排水路徑36排水至洗衣機外。然後，控制部 

46進行使內槽25以高速旋轉，使殘留於洗濯物之洗濯液減 

少之脫水步驟。接著，控制部46停止內槽25，開啟給水閥 

30，給水至預定水位，再使內槽25旋轉進行沖洗步驟。重 

覆2次程度該脫水步驟與及沖洗步驟，最後實施脫水步驟， 

在洗濯物已被脫水之狀態下結束一連串之步驟。

接著，對洗濯液狀態檢測部40之動作進行說明。光感 

測器41檢測洗濯液之濁度，作為循環路徑37，被發光元件 

43與受光元件44夾持之部份係以透光性之樹脂材料形成。 

因此，來自發光元件43之光，通過循環路徑37中之洗濯液， 

以受光元件44受光。受光元件44輸出對應受光之光強度之 

信號。微電腦等之控制部46取入該信號，轉換成電壓輸出。 

通過洗濯液之光依洗濯液之污濁程度衰減，例如，受光元

8
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件44之受光量少時，洗濯液之污濁程度大。即，洗濯液污 

濁。相反地，受光元件44之受光量大時，洗濯液之污濁程 

度小。如此5由受光元件44之受光量 ' 可定量地檢測洗濯 

液之污濁程度。由於包含於洗濯物之污垢溶入洗濯液中， 

洗濯液變污濁，故洗濯液之污濁程度大時，可推定附著於 

洗濯物之污垢量大。

另一方面，電極感測器42測定洗濯液之導電率。例如5 

藉以電極45a與電極45b間之洗濯液之阻抗及控制電路之電 

容（圖未示）構成RC振盪電路，將洗濯液之阻抗變化作成頻 

率變化輸出，再將該頻率變化轉換成電壓值進行導電率之 

測定。由於包含於洗濯物之汗等之電解質成分溶入洗濯 

液，故包含於洗濯物之汗等之污垢多時，洗濯液之導電率 

高。即，藉定量地檢測洗濯液之導電率，可推定附著於洗 

濯物之汗等之污垢的量。

如此，藉光感測器41及電極感測器42等，推定衣類等 

之洗濯物之污濁程度。具體而言，例如，檢測光感測器41 

與電極感測器42之各個輸出之時間變化，進行取得某期間 

之差等的演算，藉此推定污濁程度。或者，藉組合光感測 

器41與電極感測器42兩者之輸出結果，推定污濁程度。依 

據該推定之污濁程度，進行清洗步驟及沖洗步驟等之運轉 

控制。即，洗濯物之污垢少時，清洗步驟之時間縮短。或 

者，在清洗步驟及沖洗步驟等使用之水量減少。因此5可 

進行節水、省電、運轉時間之縮短。

在此，洗濯液之污濁程度亦隨著包含於洗濯液之洗劑 

9
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變化。又，有時洗濯液之導電率亦隨著包含於洗濯液之洗 

劑之成分增加。因此，在給水後等，依據藉洗濯液狀態檢 

測部40檢出之時間點，可分辨洗劑之種類及量等。如此， 

洗濯液狀態檢測部40依據洗濯液之污濁程度及導電率等， 

不僅可檢測洗濯液之污濁程度，亦可檢測包含之洗劑之種 

類及量等之洗濯液狀態。

為了提高洗濯液狀態檢測部40之檢測結果及附著於衣 

類之污垢量的相關，需要檢測值之絕對值、檢測值之變化 

率等、判定演算之辦法等。在本實施型態中，由於洗濯液 

狀態檢測部40設於循環路徑37內部，故可為防止污垢附著 

於光感測器41及電極感測器42等之構造，或不易受洗濯液 

之攪拌影響之構造。因此，由於不論是何種判定演算均有 

助於提高其檢測精度，故不限定判定演算。例如，可將洗 

濯液之污濁程度假定為洗濯物之污濁程度判定，此時，依 

據洗濯液之污濁程度，控制在洗衣機之清洗步驟及沖洗步 

驟中之運轉時間及水量等。

又，雖然使用光感測器41及電極感測器42作為洗濯液 

狀態檢測部40說明，但是任一者均可檢測洗濯液之污濁程 

度。此外，雖然說明的是為了測定洗濯液之濁度及導電率 

等，使用光感測器41及電極感測器42等之情形，但是亦可 

使用其他的感測器。

光感測器41之受光元件44最好進行遮光，以不受來自 

外部之光的影響。但是，使用紅外線作為光感測器41時， 

可不要遮光，使構造簡單化。
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循環通過循環路徑37之洗濯液含有泡及砂等之粒子， 

由於泡比水輕，故集中於循環路徑37之內部的上方，由於 

砂等之粒子重，故集中於循環路徑37之內部的下方。因此， 

當隔著循環路徑37之中央附近於大略水平方向設置發光元 

件43及受光元件44時，檢測精度提高。但是，不特別地限 

於該構造，在將發光元件43及受光元件44設置於上下方 

向、斜方向或循環路徑37之單側時，亦可檢測洗濯液之污 

濁程度。

電極感測器42亦同樣地將電極45a及電極45b設於循環 

路徑37之垂直方向之中央附近，藉此減低泡之影響，以更 

高精度檢測導電率。又，不特別地限於該構造，在隔著循 

環路徑37將電極45a及電極45b對向於上下方向及斜方向等 

設置時，亦可檢測洗濯液之導電率。

藉驅動循環泵39，積存於外槽24之洗濯液由取水口 33 

吸入，通過洗濯液狀態檢測部40及排水過濾器34，由吐出 

口 38向內槽25之內部噴射。洗濯液去除洗濯物之污垢，再 

由取水口 33吸入。如此，藉使積存於外槽24之洗濯液循環， 

洗濯液之污濁濃度更均一。即，洗濯液狀態檢測部40檢測 

之洗濯液的污濁程度及外槽24之洗濯液之污濁程度大致相 

同。因此，藉於循環路徑37設置洗濯液狀態檢測部40，可 

以更高精度且俐落地檢測洗濯液之污濁程度。即，可早期 

地判定污濁。又，藉將已循環之洗濯液噴射於衣類，可在 

清洗步驟開始後俐落地濕潤衣類。此外，藉洗濯液噴射之 

機械力發揮作用，洗淨力提高。
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藉上述構造，洗濯液之循環藉循環泵39強制地進行。

因此，洗濯液之循環係與用以攪拌衣類之攪拌部之內槽25 

的旋轉無關地進行。即，內槽25之旋轉速度低時，亦可充 

分地進行洗濯液之循環。又，可任意地設定不受攪拌部之 

運轉之影響之洗濯液的循環量及循環之時間點等。因此， 

可不損害洗淨力，進行提高洗濯液之污濁程度之檢測精度 

之控制。此外，藉使洗濯液之循環量為多，可防止污垢附 

著於洗濯液狀態檢測部40。

又，在沖洗步驟中，亦藉驅動循環泵39，污垢成分少 

之洗濯液亦循環通過洗濯液狀態檢測部40。藉此，污垢成 

分少之洗濯液洗淨洗濯液狀態檢測部40。即5去除在清洗 

步驟中附著之洗劑成分及污垢等，抑制洗濯液狀態檢測部 

40之檢測性能之下降。

又，雖然說明循環路徑37之吐出口 38設於外槽24下方 

之1處的構造，但是，亦可為使循環路徑37分支，將吐出口 

38設於多數處，向內槽25同時噴射洗濯液之構造。此外， 

亦可構成由將循環路徑37分支成多數之一部份噴射至內槽 

25與外槽24之間的吐出口 38。

又，循環泵39在清洗步驟及沖洗步驟時，重覆驅動與 

停止，間歇運轉。循環泵39驅動時 ' 由於泡及污垢之粒子 

混入洗濯液循環，故檢測為污濁程度大，且檢測值之偏差 

大。因此，洗濯液狀態檢測部40在使循環泵39停止之狀態 

下，藉檢測洗濯液之狀態，進行穩定、高精度之檢測。因 

此，污濁之推定精度提高。此外，循環泵39停止後，亦因 
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泡的影響，檢測值有一陣子不穩定。因此，在使循環泵39 

停止預定時間後進行檢測。再者，經檢測之濁度變化幅度 

為預定值以下時，作為檢測值採用，藉此提高檢測之精度。 

又，藉進行將多數檢測值平均化等之演算，再排除誤差， 

提高檢測精度。另外，洗濯液狀態檢測部40可以1秒間隔等 

經常進行測量，僅使用必要之資訊。

又，關於電極感測器42方面亦與光感測器41同樣，藉 

在循環泵39停止時測量，提高檢測之精度。此外，光感測 

器41之濁度檢測及電極感測器42之濁度檢測不一定在相同 

時間點進行，亦可在對應各個特徵之時間點進行。又，如 

果精度方面沒有問題，亦可在循環泵39驅動中檢測洗濯液 

之污濁程度，推定洗濯物之污濁程度。

又，洗濯液至循環路徑37之循環，由於不是藉作為攪 

拌部之內槽25之旋轉進行，而是藉循環泵39進行，故可不 

停止進行洗淨之攪拌部的驅動，使洗濯液之循環停止。因 

此，洗淨力可確保且可得到高檢測精度。此外，藉使循環 

泵39之旋轉速度依據清洗步驟及沖洗步驟等之進行來變 

化，可得到已考量洗濯液浸透至衣類及起泡程度等之更高 

檢測精度。

又，外槽24之洗濯液藉作為攪拌部之內槽25的旋轉來 

攪拌。因此，內槽25之旋轉對洗濯液狀態檢測部40之檢測 

產生影響，產生檢測誤差。藉使循環泵39之運轉及驅動馬 

達26之運轉（即內槽25之旋轉）同步，減少該檢測誤差。即， 

控制部46使循環泵39之驅動及停止與驅動馬達26之朝正方
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向之驅動（以下稱為正轉）、停止及朝與正方向反方向之驅動

（以下稱為反轉）同步。藉此，在一定條件下，進行藉洗濯液

狀態檢測部40之檢測。具體而言，例如，重覆將循環泵39

驅動1分鐘，然後停止1分鐘之動作，以該2分鐘為1週期。

此時，控制部46在1週期中重覆2次使驅動馬達26正轉30 

秒，然後反轉30秒之動作。如此，使循環泵39與驅動馬達 

26之運轉同步。又，取得上述同步之方法是一例子，驅動 

時間與停止時間'或正轉時間與反轉時間不一定是相同 

的。又，亦可在途中變更循環泵39之旋轉速度。此外，亦 

可在清洗步驟之途中變更取得同步之方法 。

控制部46在循環泵39停止預定時間後，使驅動馬達26 

停止，停止內槽25之旋轉時，循環泵39及驅動馬達26兩者 

成為停止之狀態。藉進行在此時點或在此時點之前後之藉 

洗濯液狀態檢測部40的檢測，誤差變少。又 > 此時，即使 

驅動馬達26之停止僅設於正轉與反轉之間，亦具有效果。

在此5循環路徑3 7之吐出口 38，如第2圖所示，設置成 

由外槽24與內槽25之間隙向內槽25之內部，噴射洗濯液。 

藉此構造，循環之洗濯液接觸衣類等洗濯物，促進洗濯物 

之濕潤等，洗衣機之洗淨力提高。

又，若循環泵39之旋轉速度為預定之旋轉速度以上， 

則如第2圖之B所示，則洗濯液朝內槽25之內部噴射，在外 

槽24與內槽25之間循環。另一方面，若循環泵39之旋轉速 

度為預定旋轉速度以下，則如第6圖之D所示，洗濯液循環 

通過外槽24之內部。即，藉控制循環泵39之旋轉速度，可
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依需要切換洗濯液不直接進入內槽25之內部的狀態與噴射

至內槽25之內外兩者的狀態。依此，以下對提高洗濯液狀

態檢測部40之檢測精度進行說明。

洗衣機之運轉開始後，開啟給水閥30，給水且投入洗 

劑投入部31之洗劑流入外槽24。在該給水之階段，以預定 

旋轉速度驅動循環泵39時»洗劑濃度高之洗濯液由吐出口 

38噴射至內槽25。此時，洗劑濃度高之洗濯液被吸收至衣 

類等時，積存於外槽24之洗濯液的洗劑濃度下降。給水開 

始之後之洗濯液為僅洗劑大致溶解之狀態，藉洗濯液狀態 

檢測部40檢測該狀態之洗濯液，可分辨洗劑之種類為粉末 

洗劑或液體洗劑。又，可利用該檢測結果作為清洗步驟開 

始前之洗濯液的初期值。但是，當將該狀態之洗濯液大量 

地噴射至內槽25內部時，無法進行如上述之洗劑種類之分 

辨及作為洗濯液初期值之利用等。在此，在洗濯開始後之 

給水中，令循環泵39之旋轉速度為預定旋轉速度以下，不 

使洗濯液由吐出口 38朝內槽25之內部噴射，且使洗濯液落 

下至外槽24之下方。藉此，提高清洗步驟開始前之洗濯液 

初期狀態的檢測精度。又，為了不使洗濯液朝衣類噴射， 

停止藉循環泵39之洗濯液之循環時，進行積存於洗濯液狀 

態檢測部40之洗濯液及積存於外槽24之洗濯液的均一化， 

因此檢測精度惡化。即5如上述，藉使洗濯液由吐出口 3 8 

落下至外槽24之下方，在外槽24內部循環，促進洗劑之溶 

解，洗濯液均一化。然後5由清洗步驟之途中，藉對洗濯 

物噴射洗濯液，洗淨效果提高，且污垢由洗濯物之溶出變
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快，可在早期階段推定污垢量。如此，藉控制循環泵39之 

旋轉速度，可使用1個循環泵39及循環路徑37進行高精度之 

污垢判定。 *

又，使洗濯液僅在外槽24循環時，最好洗濯液不全部

噴射至內槽25之內部。但是，洗濯液之濺起水花及流過內 

槽25之外壁面落下之洗濯液由內槽25之孔及間隙等進入內 

槽25內部之程度沒有問題。又，藉減少至少噴射至內槽25 

內部之洗濯液之量，檢測精度提高。即，至少洗濯液不進 

入內槽25之內部，在外槽24之內部循環時，檢測精度提高。 

即，不是僅在洗濯液不全部噴射至內槽25之內部時有效 

果，若在洗濯液之一部份噴射至內槽25之內部時，洗濯液 

之一部份亦噴射至外槽24與內槽25之間，在外槽24之內部 ，

循環，檢測精度提高°

又，洗濯液未朝內槽25噴射之狀態或洗濯液噴射至內

槽25之內外兩者之狀態，僅在給水開始初期，不具有效果。 

例如，洗濯開始，洗劑起泡多，使洗濯液朝內槽25內部噴 

射時，會再增加起泡。又，藉停止朝內槽25內部噴射洗濯 

液'可抑制起泡5即5抑制因泡產生之檢測精度下降。如 

以上，藉控制循環泵39之旋轉速度，不追加構造，可切換 

洗濯液之噴射。

由給水路徑32供給之水給水至外槽24與內槽25之間，

如第1圖之A所示，洗濯液狀態檢測部40設於內槽25內側之 

最下點下方。即，供給之水在進入內槽25中之前，到達洗 

濯液狀態檢測部40。
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在沖洗步驟中，由給水路徑32供給之水不通過含有污 

垢及洗劑等衣類等之洗濯物 ' 到達洗濯液狀態檢測部40。 

藉洗濯液狀態檢測部40檢測不含有污垢及洗劑等之水，可 

檢測污垢附著於洗濯液狀態檢測部40等之長時間變化。藉 

依據該檢測結果，進行測定之修正，可對應長時間變化， 

謀求檢測精度之維持。

另一方面，清洗步驟之給水時，由給水路徑32供給之 

水，成為包含投入洗劑投入部31之洗劑之洗濯液 > 不進入 

內槽25之內部，到達洗濯液狀態檢測部40。因此，於衣類 

等不附著或吸收洗劑成分，且由衣類溶出污垢成分之前之 

僅溶有洗劑之狀態的洗濯液到達洗濯液狀態檢測部40。藉 

檢測該狀態，分辨洗劑為粉末洗劑或液體洗劑之精度提 

高。藉此，作為清洗步驟中之洗濯液之初期值之精度提高， 

洗濯液之污濁程度之檢測精度提高。依據該結果，污垢少 

時縮短洗濯時間，或減少使用水量，可進行效率良好之洗 

濯。

又5進行給水時5增加給水量，包含洗劑之洗濯液進 

入內槽25之內部。給水路徑32由於將洗濯液給水至外槽24 

與內槽25間，故與直接給水至內槽25之內部時相比，洗劑 

附著或吸附於衣類之量少。又5即使在增加給水量'給水 

至內槽25內部後，作為清洗步驟中之洗濯液之初期值的檢 

測精度亦提高。

又，藉驅動循環泵39，使洗劑快速溶解，可使洗濯液 

俐落地溶入衣類。此外，藉在驅動循環泵39之前，包含洗
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劑之洗濯液到達洗濯液狀態檢測部40，於洗濯液起泡前， 

精度良好地檢測洗濯液之初期狀態。

又，為了提高洗衣機之洗淨性能 > 最好使作為攪拌部 

之內槽25由早期開始旋轉。但是，使作為內槽25由早期開 

始旋轉時，洗濯液起泡。該泡有使洗濯液狀態檢測部40之 

檢測精度下降之虞。因此，在使內槽25旋轉之前，包含洗 

劑之洗濯液到達洗濯液狀態檢測部40。因此，精度良好地 

檢測洗濯液起泡前之洗濯液初期狀態。

另一方面，藉作為攪拌部之內槽25之旋轉，積存於外 

槽24之洗濯液被攪拌，洗濯液起泡。洗濯液狀態檢測部40 

設於遠離循環路徑37途中之取水口 33的位置，且設於未直 

接對向於內槽25的位置。藉此，可將內槽25之旋轉對洗濯 

液狀態檢測部40之檢測產生之影響抑制為少。又，如第1圖 

示，洗濯液狀態檢測部40設於相對內槽25彎曲之位置，此 

外，藉於內槽25與洗濯液狀態檢測部40之間設置分隔壁， 

可為不與內槽25直接對向之構造。

又，雖然對內槽25之旋轉軸為大略水平之滾筒式洗衣 

機進行說明，但是，如第7圖之截面圖所示之另一洗衣機（脈 

動式洗衣機）亦有同樣之效果。在第7圖中，對於與第1圖〜 

第6圖相同之構造，賦予相同之符號說明。第7圖所示之洗 

衣機，內槽25之旋轉軸是鉛直的。又，雖然設於內槽25之 

底面之攪拌體47的旋轉是攪拌部之動作，但是不限於此。 

此外，給水路徑32將水供給至內槽25與外槽24之間。另一 

方面，亦可為由給水路徑32供給之水直接給水至內槽25內
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部之構造，藉循環泵39，使洗濯液循環至循環路徑37 ＞使

用洗濯液狀態檢測部40檢測洗濯液之狀態。又，洗衣機亦

可為具有乾燥機能之洗衣乾衣機，在洗濯時具有同樣的效

果。

第8圖是本發明實施型態之另一洗衣機之截面圖。與上 

述洗衣機不同之點是將切換閥48設於循環路徑37，將循環 

路徑37分支成內槽循環路徑49與外槽循環路徑50。在第8圖 

中，洗衣機藉切換閥48可將循環路徑37切換至內槽循環路 

徑49或外槽循環路徑50。藉給水開始後，將路徑切換至外 

槽循環路徑50，洗濯液不直接進入內槽25之內部。此時， 

可精度良好地檢測僅洗劑溶於洗濯液之狀態，即初期狀 

態。又，此時，不需要使循環泵39之旋轉速度降低使洗濯 

液之循環量為少，可維持洗濯液之循環量。即，藉洗劑對 

洗濯液之溶解速度提高，洗淨性能提高。藉此，可謀求洗 

濯液狀態檢測部40之檢測精度與洗衣機之洗淨性能之並 

存。

此外，在第8圖中，雖然是設置切換閥48之構造，但是 

如第9圖之另一洗衣機之截面圖所示，藉使用以正轉與反 

轉，可切換輸出路徑之循環泵139，可將洗濯液分別切換至 

內槽循環路徑49與外槽循環路徑50，具有同樣的效果。

第1圖是本發明實施型態1之洗衣機的截面圖。

第2圖是同一實施型態之洗衣機之吐出口的截面圖。

第3圖是同一實施型態之洗衣機之另一吐出口的截面
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圖。

第4圖是同一實施型態之另一洗衣機的截面圖。

第5圖是同一實施型態之洗衣機之洗濯液狀態檢測部 

的截面圖。

第6圖是顯示同一實施型態之洗衣機之吐出口之另一 

動作的截面圖。

第7圖是同一實施型態之另一洗衣機的截面圖。

第8圖是同一實施型態之另一洗衣機的截面圖。

第9圖是同一實施型態之另一洗衣機的截面圖。

第10圖是習知洗衣機之截面圖。

【主要元件符號說明】

1…框體 26...驅動馬達

2···外槽 27...門體

3..·內槽 28...水封墊圈

4...驅動馬達 29...突起體

5···循環路徑 30...給水閥

6...濁度感測器 30a...給水口

7.··控制部 31...洗劑投入部

21.··框體 32...給水路徑

22..·彈簧 33...取水口

23...衰減部 34...排水過濾器

24...外槽 35..·排水閥

24a...前面開口 36.·.排水路徑

25.··內槽 37..·循環路徑

20
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38.. .吐岀口

39.. .循環泵

40···洗濯液狀態檢測部

41.. .光感測器

42.. .電極感測器

43.. ·發光元件

44.. .受光元件

45a,45b...電極

46.. .控制部

47.··攪拌體

48.. ·切換閥

49.··內槽循環路徑

50···外槽循環路徑

139.. .循環泵

A...內槽內側之最下點

BC···洗濯液之噴射情形

21
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發明專利說明書

（本說明書格式、順序，請勿任意更動-※記號部分請勿填寫）

探申請案號：99 1228 23

※申請日：玫/、d

一、發明名稱：（中文/英文）

探IPC分類： (2° °6.01)

<2θθ6.Ο1)

洗衣機

二、中文發明摘要：

ο 本發明之洗衣機包含：被支持於框體內部之外槽；自由旋轉地設

置於外槽內部，收容、攪拌洗濯物之內槽；將積存於外槽之洗濯液吸 

入，再返回外槽內部之循環路徑；及設置於循環路徑之途中，使洗濯 

液循環之循環泵。此外，藉在循環路徑之途中，設置檢測洗濯液之狀

* 態的洗濯液狀態檢測部，可與內槽之運轉無關地，確保流過洗濯液狀 

Λ 態檢測部之洗濯液的循環量，不使洗淨性能下降，維持洗濯液之污濁 

程度之檢測精度。

Q 三、英文發明摘要：

1
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七、申請專利範圍：

1. 一種洗衣機 > 包含：

框體；

被支持於前述框體內部的外槽；

收容洗濯物，且自由旋轉地設置於前述外槽內部的 

內槽；

攪拌前述洗濯物之攪拌部；

將積存於前述外槽之洗濯液吸入，再返回前述外槽 

內部之循環路徑；

設置於前述循環路徑之途中，使前述洗濯液循環之 

循環泵；及

控制前述攪拌部及前述循環泵之運轉的控制部，

又，在前述循環路徑之途中，設有檢測前述洗濯液 

狀態的洗濯液狀態檢測部。

2. 如申請專利範圍第1項之洗衣機，其中前述控制部於清 

洗步驟中，間歇地運轉前述循環泵，前述循環泵停止 

時，前述洗濯液狀態檢測部檢測前述洗濯液之狀態。

3. 如申請專利範圍第1項之洗衣機，其中前述循環路徑將 

前述洗濯液朝前述內槽之內部噴射。

4. 如申請專利範圍第1項之洗衣機，其中前述控制部使前 

述攪拌部之驅動與前述循環泵之驅動同步。

5. 如申請專利範圍第1項之洗衣機，其中前述控制部在停 

止前述循環泵之預定時間後，停止前述攪拌部之驅動。

6. 如申請專利範圍第1項之洗衣機，其中前述控制部在沖 
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洗步驟中驅動前述循環泵。

7. 如申請專利範圍第1項之洗衣機，其中前述攪拌部為前 

述內槽J藉前述內槽之旋轉5攪拌前述洗濯物。

8. 如申請專利範圍第1項之洗衣機，其中於前述內槽之內 

底部自由旋轉地設有攪拌體5前述攪拌部為前述攪拌 

體，藉前述攪拌體之旋轉，攪拌前述洗濯物。

23
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四、指定代表圖：

（一） 本案指定代表圖為：第（1 ）圖。

（二） 本代表圖之元件符號簡單說明：

21·.·框體
22.··彈簧
23.. .衰減部
24.. .外槽
24a...前面開口
25.. .內槽
26.. .驅動馬達
27.. ·門體
28.. .水封墊圈
29···突起體
30.. .給水閥
30a...給水口
31···洗劑投入部
32.. ·給水路徑

33.. .取水口
34.··排水過濾器
35.. .排水閥
36. ··排水路徑
37. ··循環路徑
38.. .吐出口
39.. .循環泵
40··.洗濯液狀態檢測部
41.. .光感測器
42.. .電極感測器
46.. .控制部
A...內槽內側之最下點

五、本案若有化學式時，請揭示最能顯示發明特徵的化學式：

2


