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Zariadenie pre riadenie vytahov, ktoré-
ho asponi jedna riadiaca jednotka je mik-
roprocesor. RieSenym problémom je vytvo-
renie takého unifikovaného riadiaceho za- b
riadenia, ktoré by bolo pouZitelné pre ¥irsi ——-:::}/——‘
okruh typov vytahov. To sa dosahuje tym,

Ze zariadenie je tvorené pevnou riadiacou
jednotkou (1), na ktord si napojené pev-
né ovladacie a signalizaéné panely (3}, pev- 2
né snimace (4) a pevné ovlddace (5] a po-
hyblivou riadiacou jednotkou (2), na ktord
je napojeny pohyblivy ovladaci a signalizac- 9

ny panel (6), pohyblivé snimace (7} a po- —
hyblivé ovlddade (8), pricom obidve riadia- 11
ce jednotky (1, 2) sd navzdjom prepojené ST~ . /ll

|

|

cez spojovaci kandal (10), cez ktory je na- i
vzajom prepojeny aj pohyblivy napédjaci ob- 1
vod (12) s pevnym napdjacim obvadom (13]. T

b
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- Vyndlez sa tyka zariadenia pre riadenie
vytahov, ktorého aspoil jednou riadiacou
‘jednotkou je mikroprocesor.

Podla zndmeho stavu techniky byvaji na
centrdinu riadiacu jednotku, ktord je bud
pevna, alebo pohyblivd, t. j. je umiestnend
v kabine, napojené vietky ostatné pevné i
pohyblivé &asti riadiaceho obvodu. Z toho-
to zékladného principu je moZné vytvorit
znacény pocet rdéznych variantov rieSenia po-
dla jednotlivych typov vytahov. Takyto stav
mé za nésledok velka rdéznorodost riadia-
cich zariadeni a tym aj ich menej ekono-
mickld vyrobu.

Uvedené nevyhody odstrafiuje zariadenie
pre riadenie vytahov podla vynédlezu, ktoré-
ho podstata spoiva v tom, Ze je tvorené
pevnou riadiacou jednotkou, na ktort st na-
pojené pevné ovliddacie a signalizatné pa-
nely, pevné snimace a pevné ovlddace a po-
hyblivou riadiacou jednotkou, na ktoru je
napojeny aspoil jeden pohyblivy ovlddaci a
signalizaény panel, pohyblivé snimace a po-
hyblivé ovlddale, pricom obidve riadiace
jednotky st navzdjom prepojené cez spojo-
vaci kandl, cez ktory je navzdjom prepoje-
ny aj pohyblivy napdjaci obvod s pevnym
napdjacim obvodom.

--¥¢heda-zariadenia-pre riadenie vytahov--

podla vyndlezu, popri vyhodédch, vyplyvaji-
cich z pouZitia mikroprocesorov vsecbecne,
spo¢iva v moZnosti uplatnenia tohto zaria-
denia pre §irs8{ okruh typov vytahov, ako aj
vo vétéSej funkdnej spolahlivosti zariadenia,
pri jeho pomerne ekonomickej vyrobe. e
tieZ vyhodné, ked na pevni riadiacu jednot-
ku je pripojeny aj blok medzistyku pre vzé-
jomnt komunikaciu navzdjom stbeZnych
vytahov. Blok medzistyku umoZiluje také
prepojenie riadiacich zariadeni jednotlivych
stibeZnych vytahov do uceleného riadiace-
ho systému, u ktorého sa dosahuje optimaél-
na postupnost kabin z hladiska v3etkych
napojenych vytahov ako prevadzkového cel-
ku.

Priklad vyhotovenia zariadenia pre riade-
nie vytahov podla vynédlezu je znédzorneny
na vykrese, ktory predstavuje blokovd sché-
mu zapojenia tohoto zariadenia.

Zariadenie je tvorené pevnou riadiacou
jednotkou 1 a pohyblivou riadiacou jednot-
kou 2 v podobe mikroprocesorov. Na pev-
ni riadiacu jednotku 1 st napojené pevné
ovladacie a signalizatné panely 3, pevné
snimace 4 a pevné oviddate 5. Na pohybli-
vl riadiacu jednotku 2, ktord je v kabine
vytahu, je napojeny pohyblivy ovlddaci a
signalizatny panel B, pohyblivé snimade 7
a pohyblivé ovlddade 8. Obidve riadiace jed-
notky 1, 2 st navzdjom prepojené cez ko-
munikaénid ¢ast 9 spojovacieho kandla 10,
zatial ¢o cez napdjaciu ¢ast 11 tohoto spo-
jovacieho kandla 10 je pohyblivy napéjaci
obvod 12 napojeny na pevny napédjaci ob-
vod 13. Na pevnid riadiacu jednotku 1 je
pripojeny aj blok 14 medzistyku pre riadia-
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ce zariadenia subeZne indtalovanych vytia-
hov.

Obidve riadiace jednotky 1, 2 komuniku-
ja cez komunikaénu Cast 9 spojovacieho ka-
ndla 10, pri¢om napdjanie pohyblivej ria-
diacej jednotky 2 je zabezpetené z napoje-
nia pevnej riadiacej jednotky 1, prostred-
nictvom napéjacej €asti 11 spojovacieho ka-
néla. Pevnd riadiaca jednotka 1 snima im-
pulzy a riadi vSetky ovlddacie a signalizac-
né panely 3, snimade 4 a ovlddade 5, kto-
ré sl pevne umiestnené a vzhladom ku kon-
Strukcii vytahu sa nepohybuji, ako napri-
klad: privoldva¢ vytahu, signalizatny panel
o pohybe vytahu, bezpefnostny snimaé u-
zavretia Sachtovych dveri, snimaf pohon-
nej ¢asti vytahu, ovlada¢ pohonnej Casti vy-
tahu, napdjacie zdroje a pod. Okrem toho
moéZe cez blok medzistyku 14 komunikovat
s ostatnymi pevnymi riadiacimi jednotkami
pri stbeZnych vytahoch. Pohyblivd riadia-
ca jednotka 2, umiestnend v kabine vytahu,
snima impulzy a riadi ovlddaci a signalizag-
ny panel 6, snimafe 7 a ovlddade 8, ktoré
sti umiestnené spolu s tiou a spolu s iiou
sa pohybuji, ako napriklad: panel pre vol-
bu podlaZia a spdtnt informéciu o polohe
vytahu, snima¢ polohy vytahu umiestneny

‘na--kabine, snimaf uzavretia dveri kabiny,

servomechanizmus pre otvdranie a zatvAara-
nie kabinovych dveri, osvetlenie, snima& za-
tvorenia vytahu, snimac¢ teploty a ovlddania
klimatizacie, snima¢ dojazdu kabiny, bez-
peCnostnd zdchrannu brzdu a pod. Na obi-
dve riadiace jednotky je moZné pripojit tes-
tovacie zariadenie pre GdrZbu, pripadne o-
pravu. Pri bezporuchoéovej prevéddzke snima
pohyblivad riadiaca jednotka 2 stav pohybli-
vého ovladdacieho a signalizaéného panelu
6, stavy pohyblivych snimafov 7 a testuje
spojenie s pevnou riadiacou jednotkou 1
cez komunikaénii ¢ast 9 spojovacieho ka-
ndlu 10. Pevn4 riadiaca jednotka 1 snima
impulzy, odpovedajice stavu pevného ovléa-
dacieho a signalizatného panelu 3 stavu
pevnych snimadov 4 a testuje spojenie s po-
hyblivou riadiacou jednotkou 2, pripadne
testuje spojenie s pevnou riadiacou jednot-
kou stbeZnych vytahov. Ak pohyblivd ria-
diaca jednotka 2 zaznamend impulz z po-
hyblivého ovlddacieho a signaliza¢ného pa-
nelu B alebo od pohyblivych snimafov 7,
spracuje ho a informuje o fiom pevni ria-
diacu jednotku 1. Ak pevné riadiaca jednot-
ka 1 zaznamend impulz z pevného ovlada-
cieho a signalizaéného panelu 3 alebo od
pevnych snimacov 4, pripadne obdrZi infor-
méciu cez blok 14 medzistyku od inej pev-
nej riadiacej jednotky subeZného vytahuy,
vyhodnoti ho a informuje o flom pohyblivi
riadiacu jednotku 2. Na zdklade spomenu-
tych informécii obe riadiace jednotky 1, 2
vydaji signaly kaZda do svojho ovladaca
5, 8, pripadne do riadiacej jednotky iného
stibeZzného vytahu, priom obe spojené ria-
diace jednotky 1, 2 komunikuji cez spojo-
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vaci kandl 10 navzdjom. Takouto kombing-
ciou dvoch riadiacich jednotiek 1, 2 sa zvy-
Suje bezpeCnost pri prevddzke a spolahli-
vost. Pri zisteni poruchy niektorej z riadia-
cich jednotiek 1, 2 preberie ¢innost do uréi-
tej miery druha z nich. V pripade zdvaZnej
poruchy, alebo straty komunikédcie medzi
nimi cez spojovaci kandl 18, pracuju tieto

riadiace jednotky 1, 2 samostatne podla ha-
varijného programu.

Zariadenim podla vynédlezu moZno pomo-
cou nakladovo vyhodnych prostriedkov do-
siahnut optimalizdciu postupnosti pohybu
kabiny nielen v rdmci jedného vytahu, ale
aj v ramci viacerych stibeZnych vytahov, za-
skupenych do spolo¢ného prevadzkového
bloku.

PREDMET VYNALEZU

1. Zariadenie pre riadenie vytahov, kto-
rého aspoil jedna riadiaca jednotka je mik-
roprocesor, vyznadujice sa tym, Ze je tvo-
rené pevnou riadiacou jednotkou (1), na
ktord st napojené pevuné gvlddacie a signa-
lizatné panely (3), pevné snimacCe (4] a
pevné ovlddade (5) a pohyblivou riadiacou
jednotkou (2}, na ktord je napojeny pohyb-
livy ovladaci a signalizaény panel (6], po-
hyblivé snimafe (7) a pohyblivé ovladade

(8], pricom obidve riadiace jednotky (1, 2)
st navzdjom prepojené cez spojovaci kanél
{10), cez ktory je navzdjom prepojeny aj
pohyblivy napdjaci obvod (12) s pevnym na-
péjacim obvodom (13).

2. Zariadenie pre riadenie vytahov podla
bodu 1, vyznaCujice sa tym, Ze na pevna
riadiacu jednotku (1} je pripojeny aj blok
(14) medzistyku.

1 list vykresov
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