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Vynélez se tykd zapojeni pro automatic-
ké fizeni otd&ek motoru u zarizeni, kde se
kladou velké poZadavky na dodrZovani pies-
né rychlosti bud rota¢ni, nebo posuvné, ja-
ko je tomu napiiklad u piistrojii pro pfesny
zdznam a reprodukci signédli.

Dosavadni systémy automatického Fizeni
otdfek motoru se déli v podstaté na dvs
skupiny: a) systémy pracujici na principu
servomechanismu; b) systémy zaloZené na
technice automatického porovnavani faze.
Prvni ze zpiisobli, tj. zplsob na principu
klasického zapojeni servomechanismu,
z hlediska dosaZitelné minimdlni odchylky
od stanovené hodnoty méné plesny neZ
zplGsob druhy. Vyhoda tohoto prvniho zpii-
sobu spofivd v tom, Ze lze relativné jedno-
duchymi prostfedky nastavit a dostavit v do-
saZitelnych mezich pFesnosti Zddanou hod-
notu regulované veli¢iny. Pri druhém zpii-
sobu automatického Fizeni otddek motoru
se porovndvid f4dzovd odchylka referendéni
frekvence snimaného tachonap&ti motoru
nebo jim pohdnéné rotadni ¢asti. Aby bylo
moZno vyuZit nejvy33i presnosti nastaveni
regulované veli¢iny, které lze timto zplso-
bem dosédhnout, je nutno pouZit jako refe-
renéni frekvenci dostatecéné stabilni krysta-
lovy woscildtor. V elektromechanickych sy-
stémech, kde je tfeba provdad&t mechanicky-
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mi nebo elektromechanickymi pievody re-
dukci budto rotaéni rychlosti, nebo hnaciho
momentu, ¢ini potiZe dostaveni Zddané frek-
vence referenéniho oscildtoru. To je nevy-
hoda tohoto zplsobu Fizeni p¥i jeho pouZiti
pro automatické Fizeni otdfek motoru pfi-
stroji pro zdznam a reprodukci signédld.

Uvedené mnevyhody odstraiiuje zapojeni
pro automatické fizeni otd¢ek motoru podile
vyndlezu s fdzovym kompardtorem, na je-
hoZ vstupy jsou zapojeny jednak vystup re-
ferenéntho oscildtoru, jednak piivod od
snimace otédcek motoru, a jehoZ vystup je
pfes fadzovy diskrimindtor zapojen na vstup
Iizeného motoru. Podstata vyndlezu spodéiva
v tom, Ze zapojeni obsahuje obvod pro fize-
ni frekvence a nejméné dva krystalové osci-
latory jako budici stupné referendéniho osci-
latoru, pri¢emZ tyto krystalové oscilatory
jsou pripojeny k obvodu pro #izeni frekven-
ce a jsou pomoci n&ho zapojevdny na kon-
covy stupeil referenéniho oscildtoru, a to
v zdvislosti na ¥Fidicim signdlu pfivadéném
na ovladdaci vstup obvodu pro Fizeni frek-
vence.

U jednomotorovych systémf hnacich me-
chanism p¥istroji pro zdznam a reproduk-
ci signéldl a podobnych zafizeni nejsou ot4s-
ky mctoru pifimo vystupnimi otd¢kami sou-
stavy, nybrZ jsou prostfednictvim mechanic-
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kych nebo elektromechanickych prevodi
pfivad&ny do vystupniho mechanického uzlu,
jehoZ vystupni otdcky odpovidaji poZadova-
né rotacni nebo posuvné rychlosti. Tyto pfe-
vody zplisobuji v disledku svych toleranci
a nepresnosti odchylky vystupnich otacek
soustavy od- poZadované hodnoty. Tyto ne-
Zadouci odchylky se daji jen obtiZné a na-
kladnym zpiisobem zmen$it a prakticky je
témé&F nemoZné je zcela odstranit. Zapojeni
podle vynédlezu vyuZivd zapojeni hnaciho
motoru ve zpétné vazbé, pficemZ odchylka
otdtek tohoto motoru je snimacdem otacek
pfevedena na odchylku frekvence, kterda je
ve fdzovém kompardtoru porovndvéna s re-
ferentni frekvenci, kterd je urdujici pro
otadky hiidele hnaciho: motoru. Kompara-
torem zjist€na odchylka faze i frekvence
téchto dvou signaltt je ve fadzovém diskri-
mindtoru prevdd&na na zménu napéti, ktera
potom v piipads, Ze hnaci motor je stejno-
smérny, Fidi zmé&nu jeho otdéek. P¥i pouZiti
stfidavého hnaciho motoru je zména napéti
prevadsna prevodnikem napéti/frekvence na
zménu frekvence, které se pouZivd k rizeni
otd&ek motoru. Referenténi oscildtor je roz-
délen na koncovy stupeii a stupeii budici,
tvofeny dvéma nebo vice Krystalovymi osci-
latory, jejichZ frekvence jsou voleny podle
poZzadovaného rozsahu fizeni otdgek motoru
v z4vislosti na poZadovanych vystupnich
otatkach soustavy. Krystalové oscildtory
jsou pomoci obvodu pro Fizeni frekvence
prepindny do koncového stupn& referent-
niho oscildtoru. P¥epindni obvodu pro Fize-
ni frekvence je ovladddno jeho vstupem, na
néjZ se pfivadi potfebny Fidici signal.

Zapojeni podle vynédlezu umoZiiuje prova-
dét v poZadovaném rozsahu elektronickymi
prvky dostaveni Zddané hodnoty regulované
veli¢iny — uhlové, obvodové nebo posuvné
rychlosti v Zddaném mechanickém uzlu sou-
stavy. Timto zplisobem regulace odpadaji
naroky na dodrZeni pfipadn& kompenzaci
mechanickych toleranci a nep¥esnosti rotac-
nich a jinych soudasti.
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Piiklad zapojeni podle vyndlezu je uve-
den na pFipojeném vykresu, ktery znézor-
fiuje blokovaci schéma zapojeni.

Na hiideli motoru 6 je upevnéna clonka
8 snimad&e otddek 9. Frekvence f, vystupniho
napéti snimace otdcek 9 je pfivadéna na je-
den vstup fazového komparéatoru 4, na je-
hoZ druhy vstup je pFivddéna referenéni .
frekvence f, z koncového stupné referenc-
ntho oscildtoru 1. Vystupni signdl @ fdzo-
vého kompardtoru 4 se privadi do fdzového
diskriminatoru 5, v némZ se zména tohoto
vystupniho signalu A® pfevadi na zménu
vystupntho nap&ti AU. Vystup fadzového dis-
kriminadtoru 5 je pfipcjen na prevodnik na-
péti/frekvence 11, ktery pPevadi zménu na-
péti AU na zménu frekvence Af, ktera se
pfivadi na vstup st¥idavého motoru 6 a zpl-
sobuje zm&nu jeho otdfek Awy. Otacky
wy motoru 6 jsou prostfednictvim mechanic-
kych prevodi 7 privddény do mechanické-
ho uzlu 10, jehoZ vystupni otdcky wy odpo-
vidaji poZadované rotadni nebo posuvné
rychlosti. Obvod pro Fizeni frekvence 2 je
spojen jednak se vstupem koncového stup-
né referentntho oscildtoru 1, jednak s vy-
stupy budicich krystalovych oscilatorit 3,
3“ s frekvencemi fo1, foz. Na ovlddaci vstup
12 obvodu pro Fizeni frekvence 2 je pfiva-
dén potfebny ¥idici signél, kterym se ovlada
pfepindni koncového stupné referenéniho
oscildtoru 1 na budici krystalové oscildto-
ry 3¢, 3“. '

Je z¥ejmé, Ze budicich krystalovych osci-
latordt mtZe byt vice podle potfeby rozsahu
Fizeni otdadek motoru. Je také ziejmé, Ze
pfipojovédni jednotlivfch budicich krystalo-
vych oscildtord ke koncovému stupni refe-
renéniho oscildtoru se miiZe provadét pfe-
pindnim vstupl t¥chto budicich oscildtord.

Vyhod zapojeni podle vyndlezu lze vyuZit
pfedeviim u jednomotorovych pohonnych
systémi pifistrojit pro zdznam a reprodukci
signéld.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni pro automatické Fizeni oté-
¢ek motoru s fazovym kompardtorem, na je-
hoZ vstupy jsou zapojeny jednak vystup re-
ferentniho oscildtoru, jednak p¥ivod od sni-
made otafek motoru, a jehoZ vystup je pfes
fazovy diskrimindtor zapojen na vstup Fi-
zeného motoru, vyznadené tim, Ze obsahuje
obvod pro fizeni frekvence (2) a nejméns
dva krystalové oscilatory (3, 3“) jako bu-
dici stupné referenéniho oscildtoru, piiemZ
tyto krystalové oscilatory (3, 3) jsou pfi-
pojeny k obvodu pro Fizeni frekvence (2)
pro zapojovdni krystalovych oscilatord (3,
3') na koncovy stupeii referendniho oscilé-

toru (1), p¥iemZ na ovlddaci vstup (12}
obvodu pro Fizeni frekvence (2) je pfipo-
jen vystup Fidiciho signdlu pro pPepindni
obvodu pro Fizeni frekvence (2). :

2. Zapojeni pro automatické Fizeni ota-
ek motoru podle bodu 1, vyznacené tim,
%e vystupy krystalovych oscilator (3, 3“)
jsou pfipojeny na vstupy obvodu pro fizeni-
frekvence (2), jehoZ vystup je pfipojen na
vstup koncového stupné& referenéniho osci-
latoru (1].

3. Zapojeni pro automatické Fizeni ota-
ek motoru podle bodu 1, vyznafené tim,
Ze k obvodu pro Fizeni frekvence (2) jsou
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pfipojeny vstupy krystalovich oscilatort ny s koncovym stupndm referenéniho osci-
(3%, 3"), pritemZ jejich vystupy jsou spoje- latoru (1).

1 list vykresd

Severografia, n. p., xévod 7, Most
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