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DESCRIPCION
Dispositivo de sujecién
Campo técnico

La presente descripcién se refiere a un dispositivo de sujecidén y, mas particularmente, la presente descripcién
se refiere a un dispositivo de sujecion para ajustar y soltar un cordén.

Descripcion de la técnica relacionada

En la vida diaria, los cordones, tal como un cordén o un hilo, se usan generalmente para ajustar articulos. El
método de ajuste mas comun es usar el cordén para pasar alternativamente a través de los agujeros del
articulo, tal como los ojales de un zapato, y luego hacer un nudo para asegurar el articulo. Pero en este tipo de
método de ajuste, el nudo se afloja facilmente debido a una fuerza externa. No solo es necesario volver a atar
el nudo, sino que también surgen muchos inconvenientes debido a la inseguridad de los articulos.

Para resolver tales problemas, algunos profesionales desarrollaron un mecanismo de sujeciéon simple que
incluye una caja, una unidad de acoplamiento y un resorte. La caja incluye orificios para permitir el paso del
cordén. Através de la fuerza de reaccidn entre el resorte y la unidad de acoplamiento, el cordén puede sujetarse
entre la unidad de acoplamiento y la caja para sujetarse. La longitud del cordén se puede cambiar al presionar
el resorte para cambiar la posicién de la unidad de acoplamiento. Sin embargo, en tal mecanismo de sujecién,
la fuerza de restauracidén del resorte sirve como fuerza de seguridad; por lo tanto, el cordén puede aflojarse
facilmente debido a vibraciones o fuerzas externas. Ademas, el mecanismo de sujecién no tiene espacio para
recibir el cordén, y la exposicion del cordén puede traer peligro.

Por lo tanto, algunos practicantes desarrollaron otro tipo de hebilla que puede hacerse girar para sujetar el
corddn y el corddn se puede recibir dentro de la hebilla. A través de la interferencia entre los componentes
dentro de la hebilla, se puede ajustar la longitud del cordén asi como también el ajuste. Sin embargo, la
estructura de las hebillas es muy compleja; como un resultado, aumenta el coste de fabricacion y la hebilla
tiene dificultades de ensamble y reparacién.

Sobre la base de los problemas mencionados anteriormente, cdmo simplificar la estructura del dispositivo de
sujecién, reducir el coste de fabricacién y mantener la capacidad de fijacién se convierte en un objetivo
perseguido por los practicantes. El documento DE202011101828U1 describe una hebilla de zapato que incluye
una base, una perilla, una placa de unién, un miembro limitador y un carrete. La perilla, la placa de unién y el
carrete estan acoplados operativamente a la base. La perilla incluye un carril interior, y la placa de unién incluye
un saliente guiado por el carril interior de manera que la placa de unién se sube o se baja para acoplarse o
separarse de los dientes del carrete. El documento describe un dispositivo de sujecién de acuerdo con el
predmbulo de la reivindicacién 1.

Divulgacién de la invencién

La presente invencién proporciona un dispositivo de sujecion, de acuerdo con la reivindicacién 1 adjunta, que
incluye una base, un carrete, una perilla, una unidad de acoplamiento, un carril en espiral, una porcién de guia
acoplada al carril en espiral y al menos una porcién de retencidn. El carrete estd dispuesto en la base y un
corddn esta enrollado alrededor del carrete. La perilla estad dispuesta en la base. La unidad de acoplamiento
esta dispuesta en la base. La unidad de acoplamiento tiene una primera posiciéon y una segunda posicién con
respecto a la perilla. La unidad de acoplamiento impide que el carrete gire hacia una direccién de liberacién
cuando la unidad de acoplamiento estd en la primera posicién. La unidad de acoplamiento permite que el
carrete gire hacia la direccién de liberacién cuando la perilla gira hacia la direccién de liberacion y la porcién de
guia se mueve con respecto al carril en espiral para permitir que la unidad de acoplamiento cambie a la segunda
posicion. La al menos una porcién de retencién esta acoplada a la perilla 0 a la base para permitir que la unidad
de acoplamiento permanezca en la primera posicién o en la segunda posicién

De acuerdo con el dispositivo de sujecién mencionado anteriormente, la unidad de acoplamiento puede incluir
ademas un brazo de trinquete, y la base puede incluir una pluralidad de dientes internos. Cuando la unidad de
acoplamiento esté en la primera posicién, el brazo de trinquete se acopla con los dientes internos en la direccién
de liberacién para evitar que el carrete gire, y el brazo de trinquete se desacopla con los dientes internos en
una direccién de ajuste opuesta a la direccidén de liberacién.

De acuerdo con el dispositivo de sujecién mencionado anteriormente, una capacidad antideformacién a lo largo
de la direccién radial de la al menos una porcién de retencién es menor que una capacidad antideformacién a
lo largo de la direccidn radial del brazo de trinquete.

De acuerdo con el dispositivo de sujecién mencionado anteriormente, un nidmero de la al menos una porcién
de retencién puede ser dos. La perilla puede incluir ademés dos porciones de acoplamiento, y las dos porciones
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de acoplamiento se apoyan en las dos porciones de retencién, respectivamente, cuando la unidad de
acoplamiento esta en la primera posicién.

Breve descripcién de los dibujos

La Figura 1 muestra una vista esquemética tridimensional de un dispositivo de sujeciéon de acuerdo con una
realizacién de la presente descripcién;

La Figura 2A muestra una vista despiezada del dispositivo de sujecién de la Figura 1,
La Figura 2B muestra otra vista despiezada del dispositivo de sujecién de la Figura 1;

La Figura 3A muestra una vista en seccion transversal del dispositivo de sujecién de la Figura 1 tomada a lo
largo de la linea 3-3;

La Figura 3B muestra otra vista en seccién transversal del dispositivo de sujecién de la Figura 1 tomada a lo
largo de la linea 3-3;

La Figura 4A muestra una vista en seccion transversal del dispositivo de sujecién de la Figura 1 tomada a lo
largo de la linea 4-4;

La Figura 4B muestra otra vista en seccién transversal del dispositivo de sujecién de la Figura 1 tomada a lo
largo de la linea 4-4;

La Figura 5 muestra una vista esquematica tridimensional de un dispositivo de sujecién, de acuerdo con otra
realizacién de la presente divulgacion;

La Figura 6A muestra una vista despiezada del dispositivo de sujecién de la Figura 5;
La Figura 6B muestra otra vista despiezada del dispositivo de sujecién de la Figura 5;

La Figura 7A muestra una vista en seccion transversal del dispositivo de sujecién de la Figura 5 tomada a lo
largo de la linea 7-7,;

La Figura 7B muestra otra vista en seccién transversal del dispositivo de sujecién de la Figura 5 tomada a lo
largo de la linea 7-7,;

La Figura 8A muestra una vista en seccion transversal del dispositivo de sujecién de la Figura 5 tomada a lo
largo de la linea 8-8;

La Figura 8B muestra otra vista en seccién transversal del dispositivo de sujecién de la Figura 5 tomada a lo
largo de la linea 8-8;

La Figura 9 muestra una vista esquemética tridimensional de un dispositivo de sujecién de acuerdo con aln
otra realizacién de la presente descripcién;

La Figura 10A muestra una vista despiezada del dispositivo de sujecién de la Figura 9;
La Figura 10B muestra otra vista despiezada del dispositivo de sujecién de la Figura 9;

La Figura 11A muestra una vista en seccién transversal del dispositivo de sujecién de la Figura 9 tomada a lo
largo de la linea 11-11,

La Figura 11B muestra otra vista en seccion transversal del dispositivo de sujecién de la Figura 9 tomada a lo
largo de la linea 11-11,

La Figura 12A muestra una vista en seccién transversal del dispositivo de sujecién de la Figura 9 tomada a lo
largo de la linea 12-12; y

La Figura 12B muestra otra vista en seccion transversal del dispositivo de sujecién de la Figura 9 tomada a lo
largo de la linea 12-12.

Descripcion detallada

Las realizaciones se describiran con los dibujos. Para mayor claridad, a continuacién se describiran algunos
detalles practicos. Sin embargo, se debe sefialar que la presente descripcién no debe limitarse a los detalles
practicos. En otras palabras, en algunas realizaciones, los detalles practicos son innecesarios. Ademéas, para
simplificar los dibujos, se ilustrardn simplemente algunas estructuras y elementos convencionales; y los
elementos repetidos pueden estar representados por las mismas etiquetas.
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Consulte la Figura 1, la Figura 2A y la Figura 2B, en donde la Figura 1 muestra una vista esquematica
tridimensional de un dispositivo de sujeciéon 100 de acuerdo con una realizacién de la presente descripcién, la
Figura 2A muestra una vista despiezada del dispositivo de sujecién 100 de la Figura 1, y la Figura 2B muestra
otra vista despiezada del dispositivo de sujecién 100 de la Figura 1. El dispositivo de sujecién 100 incluye una
base 200, un carrete 300, una perilla 500 y una unidad de acoplamiento 400, el carrete 300 se dispone en la
base 200 y un cordén (no mostrado) se enrolla alrededor, la perilla 500 se dispone en la base 200 e incluye un
carril en espiral 530 (que se muestra en la Figura 2B), la unidad de acoplamiento 400 se acopla al carrete 300
e incluye una porcién de guia 430 acoplada al carril en espiral 530; la porcién de guia 430 se mueve de manera
limitada a lo largo del carril en espiral 530 al hacer girar la perilla 500, de manera que la unidad de acoplamiento
400 tenga una primera posicion y una segunda posicién con relacién a la perilla 500, la unidad de acoplamiento
400 impide que el carrete 300 gire hacia una direccidn de liberacion A1 cuando la unidad de acoplamiento 400
esta en la primera posicién, y la unidad de acoplamiento 400 permite que el carrete 300 gire hacia la direccién
de liberaciéon A1 cuando la unidad de acoplamiento 400 esta en la segunda posicién.

Por lo tanto, la porcién de guia 430 de la unidad de acoplamiento 400 se acopla al carril en espiral 530 y se
mueve a lo largo del carril en espiral 530 de manera que la posicién de la unidad de acoplamiento 400 pueda
cambiarse, de modo que el corddén pueda ajustarse o soltarse. La estructura y el funcionamiento de la
realizacién se describirdn en detalle en los siguientes parrafos.

La base 200 tiene una estructura de caja e incluye un espacio de recepciéon 210, una pluralidad de dientes
internos 230, dos orificios de corddn 220 y una abertura 240 (que se muestra en la Figura 2B). Los dientes
internos 230 estan orientados hacia el espacio de recepcion 210, los dos orificios de encaje 220 y la abertura
240 se comunican con el espacio de recepcidén 210, y dos extremos del cordén pasan a través de los dos
orificios de cordén 220, respectivamente, para conectarse al carrete 300.

El carrete 300 tiene forma de disco e incluye un carril anular 320 y una pluralidad de dientes montados 310, el
carrete 300 se dispone dentro del espacio de recepcién 210, el corddn se enrolla alrededor del carril anular 320
y los dientes montados 310 se configuran para acoplarse a la unidad de acoplamiento 400.

La unidad de acoplamiento 400 tiene forma de anillo y tiene una direcciéon radial (no se muestra), y la unidad
de acoplamiento 400 incluye una primera porcién de retencién 410, una segunda porcién de retencién 420, tres
porciones de guia 430, cuatro porciones de tope 441, 442, 443, 444, un orificio de comunicacién 450, una
pluralidad de dientes acoplados 460 y tres brazos de trinquete 470. Cada una de las porciones de guia 430
tiene una estructura de bloque inclinado y se acopla al carrete en espiral 530, y los brazos de trinquete 470 se
configuran para acoplarse con los dientes internos 230. Los dientes acoplados 460 se disponen en una pared
del orificio de comunicacién 450, que esté cerca de la base 200, y las cuatro porciones de tope 441, 442, 443,
444 sobresalen de la pared del orificio de comunicacidén 450, que esté cerca de la perilla 500, hacia un centro
de la unidad de acoplamiento 400 a lo largo de la direccidn radial, y las posiciones de las porciones de tope
441, 443 son relativas entre si, las posiciones de las porciones de tope 442, 444 son relativas entre si.

Cada una de la primera porcién de retencién 410 y la segunda porcién de retenciéon 420 pueden deformarse y
restaurarse en la direccidn radial, precisamente, la primera porcién de retenciéon 410 tiene un primer extremo
libre 411 y la segunda porcién de retencién 420 tiene un segundo extremo libre 421, cuando cada uno del
primer extremo libre 411 y el segundo extremo libre 421 soportan una fuerza ejercida sobre ellos que es mayor
que la fuerza que pueden soportar, se deformarian en la direccién radial, y cuando se elimina la fuerza externa,
el primer extremo libre 411 y el segundo extremo libre 421 se restauran.

La perilla 500 incluye un cilindro 510, dos porciones de acoplamiento 521, 522 (que se muestran en la Figura
4B) y el carril en espiral 530. El cilindro 510 sobresale hacia la base 200, las dos porciones de acoplamiento
521, 522 se disponen en el cilindro 510 y sus posiciones son simétricas entre si, el cilindro 510 y las porciones
de acoplamiento 521, 522 sobresalen en el orificio de comunicacién 450 durante el montaje, cuando la unidad
de acoplamiento 400 esta en la primera posicién, la porcién de acoplamiento 521 se empuja contra la primera
porcién de retencién 410, y la porcién de acoplamiento 522 se empuja contra la segunda porcién de retencién
420. El carril en espiral 530 se dispone en una pared interior (no etiquetada) de la perilla 500 y acoplada a la
porcién de guia 430.

La parte principal (no etiquetada) del dispositivo de sujecién 100 incluye la base 200, el carrete 300, la perilla
500 y la unidad de acoplamiento 400, y ademas de la parte principal, el dispositivo de sujecién 100 incluye
ademas un miembro de sujecidn (no etiquetado) dispuesto en la parte principal de manera que la base 200, el
carrete 300, la perilla 500 y la unidad de acoplamiento 400 estan ensamblados. En la realizacién, el miembro
de sujecién incluye un poste de conexién 600 y un tornillo (no se muestra), el poste de conexién 600 pasa a
través de la abertura 240, el carrete 300 y el orificio de comunicacion 450 para acoplarse con el cilindro 510, y
luego el tornillo es fijado en el poste de conexién 600 para completar el ensamble del dispositivo de sujecién
100. En otras realizaciones, un poste sobresaliente (no mostrado) puede sobresalir desde la base 200 de la
parte principal hacia la perilla 500, y el poste sobresaliente pasa a través del carrete 300, la perilla 500 y la
unidad de acoplamiento 400, y el miembro de sujecién tiene una estructura de tornillo, que puede conectar los
elementos bloqueéandolos en el poste sobresaliente de la perilla 500.
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Consulte la Figura 3A y la Figura 3B, y también consulte la Figura 2A y la Figura 2B, en donde la Figura 3A
muestra una vista en seccién transversal del dispositivo de sujecién 100 de la Figura 1 tomada a lo largo de la
Linea 3-3, y la Figura 3B muestra otra vista en seccion transversal del dispositivo de sujecién 100 de la Figura
1 tomada a lo largo de la linea 3-3.

Como se muestra en la Figura 3A, la porcién de guia 430 (que se muestra en la Figura 2B) puede moverse de
manera limitada a lo largo del carril en espiral 530, en otras palabras, la porcién de guia 430 puede moverse a
lo largo del carril en espiral 530 cuando se hace girar la perilla 500 con relacién a la unidad de acoplamiento
400, de manera que la unidad de acoplamiento 400 pueda elevarse o bajarse con relacién a la perilla 500.
Como se muestra en la Figura 3A, la unidad de acoplamiento 400 esta en la primera posicién, y los brazos de
trinquete 470 (que se muestran en la Figura 2B) estan en relacién con los dientes internos 230 (que se muestran
en la Figura 2A) y los dientes acoplados 460 (mostrados en la Figura 2A) se acoplan a los dientes montados
310 (mostrados en la Figura 2A). Los brazos de trinquete 470 (que se muestran en la Figura 2A) se
desacoplaran con los dientes internos 230 en la direcciéon de ajuste A2 (que se muestra en la Figura 2A)
mientras se acoplan con los dientes internos 230 en la direccién de liberacién A1 (que se muestra en la Figura
2A) debido a la estructura de los mismos, de manera que la unidad de acoplamiento 400 pueda ser accionada
para unirse con el carrete 300 al hacer girar la perilla 500 hacia la direcciéon de ajuste A2, de manera que el
corddn se retraiga, y cuando la perilla 500 se detenga, los brazos de trinquete 470 se acoplen con los dientes
internos 230 para evitar que el carrete 300 gire hacia la direccién de liberacién A1, de manera que se logre el
propésito de seguridad.

Como se muestra en la Figura 3B, cuando la porcién de guia 430 se mueve para cambiar la unidad de
acoplamiento 400 a la segunda posicién al hacer girar la perilla 500, los brazos de trinquete 470 se desacoplan
con los dientes internos 230, debido a que los brazos de trinquete 470 se desacoplan con dientes internos 230,
la rotacién del carrete 300 hacia la direccién de liberacion A1 no esta restringida, y se puede tirar del cordén
para liberarlo. En la realizacién, la unidad de acoplamiento 400 no se acopla al carrete 300 cuando la unidad
de acoplamiento 400 esta en la segunda posicidn y los dientes acoplados 460 se desacoplan con los dientes
montados 310, sin embargo, en otras realizaciones, los dientes acoplados 460 pueden acoplarse con los
dientes montados 310 mientras que los brazos de trinquete 470 se desacoplan con los dientes internos 230, y
ademas los dientes internos 230 pueden disponerse, pero no limitados a, en el carrete 300.

Consulte la Figura 4A y la Figura 4B, en donde la Figura 4A muestra una vista en seccidn transversal del
dispositivo de sujecién 100 de la Figura 1 tomada a lo largo de la Linea 4-4, la Figura 4B muestra otra vista en
seccion transversal del dispositivo de sujecién 100 de la Figura 1 tomada a lo largo de la Linea 4-4.

Como se muestra en la Figura 4A, la unidad de acoplamiento 400 est4 en la primera posicién, la porcién de
acoplamiento 521 colinda contra la primera porcién de retencién 410 y la porcién de tope 441, y la porcién de
acoplamiento 522 colinda contra la segunda porcién de retencién 420 y la porcién de tope 443. Como un
resultado, la perilla 500 (que se muestra en la Figura 2A) se acopla con la unidad de acoplamiento 400, de
manera que cuando la unidad de acoplamiento 400 se hace girar en la direccién de ajuste A2, la porcidén de
acoplamiento 521 presiona las porciones de tope 441, la porciéon de acoplamiento 522 presiona las porciones
de tope 443 para hacer girar la unidad de acoplamiento 400. Por otro lado, cuando se detiene la perilla 500,
debido a las disposiciones de la estructura de la primera porcién de retencién 410 y la segunda porcién de
retencién 420, la porcién de acoplamiento 521 y la porcién de acoplamiento 522 pueden colindar para
posicionar la posicion relativa de la perilla 500 y la unidad de acoplamiento 400, de manera que es favorable
para evitar que la posicién de la perilla 500 y la unidad de acoplamiento 400 se muevan por la fuerza externa
(que es una fuerza vibratoria en el ambiente durante el uso, pero no la fuerza aplicada por el usuario) para
liberar el cordén.

Cuando la perilla 500 se hace girar hacia la direccién de liberacién A1, debido al acoplamiento entre los brazos
de trinquete 470 y los dientes internos 230, se restringe la rotacién de la unidad de acoplamiento 400, de
manera que la porciéon de acoplamiento 521 presiona el primer extremo libre 411 de la primera porcién de
retencién 410 cuando se fuerza, la porcién de acoplamiento 522 presiona el segundo extremo libre 421 de la
segunda porcién de retencién 420 cuando se fuerza, como un resultado, el primer extremo libre 411 y el
segundo extremo libre 421 se mueven en la direcciéon radial debido a que el primer el extremo libre 411 y el
segundo extremo libre 421 no pueden soportar la fuerza, como se muestra en la Figura 4B, la perilla 500 puede
hacerse girar con relacién a la unidad de acoplamiento 400 para permitir que la porciéon de acoplamiento 521
colinde con la porcién de tope 444 y la porcién de acoplamiento 522 colindara con la porcién de tope 442, y
cuando desaparezca la fuerza que actu6 sobre el primer extremo libre 411 y el segundo extremo libre 421, el
primer extremo libre 411 y el segundo extremo libre 421 se restauraran. Por lo tanto, cuando la perilla 500 se
hace girar con relacién a la unidad de acoplamiento 400, la porcién de guia 430 puede moverse a lo largo del
carril en espiral 530, y la unidad de acoplamiento 400 puede cambiar de la primera posicién a la segunda
posicion.

Ademas, si la perilla 500 se hace girar en la direccién de ajuste A2, la porciéon de acoplamiento 521 ejercera
fuerza sobre el primer extremo libre 411 y la porcién de acoplamiento 522 ejerceréa fuerza sobre el segundo
extremo libre 421, debido a que la unidad de acoplamiento 400 se baja a una posicién entre la primera posicién
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y la segunda posicién, los brazos de trinquete 470 se acoplan con los dientes internos 230, y antes de ser
desacoplados con los dientes internos 230 en la direccién de sujecién A2, los brazos de trinquete 470 deben
deformarse en la direccién radial.

Se observa que la capacidad antideformacién a lo largo de la direccién radial de cada una de la primera porcién
de retencién 410 y la segunda porcién de retencién 420 es menor que la capacidad antideformacién a lo largo
de la direccién radial del brazo de trinquete 470; por lo tanto, el primer extremo libre 411 y el segundo extremo
libre 421 se deformaran primero debido a que no pueden soportar la fuerza, y las porciones de acoplamiento
521, 522 pueden volver a la posiciéon que se muestra en la Figura 4A, de manera que la unidad de acoplamiento
400 pueda cambiarse de la segunda posicién a la primera posicién.

En ofra realizacion, la estructura de la primera porcién de retencién 410 y la segunda porcién de retencién 420
puede cambiarse, y ademas de acoplarse con la perilla, la porcién de retencién puede acoplarse con la base,
solo cuando la porcién de retencién tiene la capacidad de seguir siendo la misma posicién relativa entre la
perilla y la unidad de acoplamiento para evitar que la unidad de acoplamiento sea elevada o bajada por una
fuerza externa. El numero de la porciéon de retenciéon y el nimero de la porcién de acoplamiento no estén
limitados.

Consulte la Figura 5, la Figura 6A y la Figura 6B, en donde la Figura 5 muestra una vista esquematica
tridimensional de otro dispositivo de sujecién 110, de acuerdo con otra realizacién de la presente divulgacién,
la Figura 6A muestra una vista detallada del dispositivo de sujecién 110 de la Figura 5, y la Figura 6B muestra
otra vista despiezada del dispositivo de sujecién 110 de la Figura 5. El dispositivo de sujecién 110 incluye una
base 200a, un carrete 300a, una unidad de acoplamiento 400a y una perilla 500a. La estructura y el
funcionamiento del dispositivo de sujecién 110 se describiran en detalle en los siguientes parrafos.

En la realizacidn, la base 200a incluye una porcién de base superior 250a y una porcién de base inferior 260a,
la porcién de base superior 250a incluye un orificio pasante 270a y una pluralidad de dientes internos 230a, los
dientes internos 230a se disponen en una pared de el orificio pasante 270a, que esta cerca de la perilla 5003,
la porcién de base inferior 260a incluye un espacio de recepcién 210a (que se muestra en la Figura 6B), dos
orificios de cordén 220a y una abertura 240a, los dos orificios de cordén 220a se comunican con el espacio de
recepcién 210a y permiten que dos extremos de un corddn (no mostrado) pasen a través de los mismos para
conectarse al carrete 300a, y cuando la porciéon de base superior 250a se ensambla con la porcién de base
inferior 260a, la abertura 240a se comunica con el orificio pasante 270a.

El carrete 300a tiene una estructura similar a la estructura de la realizacién que se muestra en la Figura 2A, e
incluye un carrete anular 320a y una pluralidad de dientes montados 310a, los dientes montados 310a se
acoplan con la unidad de acoplamiento 400a, y el carrete 300a se dispone dentro del espacio de recepcién
210a.

La unidad de acoplamiento 400a incluye un miembro elevado 490a y un miembro de acoplamiento 480a, el
miembro elevado 490a incluye una porciéon de guia 430a y una pluralidad de dientes acoplados 460a, los
dientes acoplados 460a se disponen en un extremo de la porciéon de guia 430a, el miembro de acoplamiento
480a tiene forma de anillo y tiene una direccién radial (no se muestra), el miembro de acoplamiento 480a incluye
una primera porcidén de retencién 410a (que se muestra en la Figura 6B), una segunda porcién de retencién
420a, cuatro brazos de trinquete 470a y un orificio de comunicacién 450a, la primera porcién de retencién 410a
incluye un primer saliente 411a (que se muestra en la Figura 6B), y la segunda porcidén de retencién 420a
incluye un segundo saliente 421a. El miembro elevado 490a se acopla con el orificio de comunicacién 450a y
se acopla a la perilla 500a a través de la porcién de guia 430a.

La perilla 500a incluye un cilindro 510a, dos porciones acopladas 521a, 522a (mostradas en la Figura 8A), dos
porciones colindantes 541a, 542a (mostradas en la Figura 8A) y un carril en espiral 530a. Las dos porciones
acopladas 521a, 522a y las dos porciones colindantes 541a, 542a estan separadas en una pared interna (no
etiquetada) de la perilla 500a, el cilindro 510a sobresale hacia la base 200a y el carril en espiral 530a se dispone
en el cilindro 510a. El cilindro 510a se acopla a la porcién de guia 430a cuando se ensambla, y el miembro
elevado 490a puede elevarse o bajarse con relacién a la perilla 500a cuando la porcidén de guia 430a se mueve
a lo largo del carril en espiral 530a.

Al ensambilar, el carrete 300a se coloca dentro del espacio de recepcion 210a, la porcién de base superior 250a
se cubre con la porcién de base inferior 260a, luego la unidad de acoplamiento 400a se coloca en el orificio
pasante 270a para permitir que los dientes acoplados 460a y los brazos de trinquete 470a se acoplen con los
dientes montados 310a y los dientes internos 230a, respectivamente, el cilindro 510a de la perilla 500a puede
atornillarse correspondientemente en la porciéon de guia 430a, de manera que la porcidén de guia 430a se acopla
al carrete en espiral 530a, finalmente, los elementos se ensamblan mediante un miembro de sujecién que
incluye un poste de conexiéon 600a y un tornillo (no se muestra), el poste de conexién 600a se pasa a través
de la abertura 240a y la unidad de acoplamiento 400a para acoplarse con el cilindro 5103, y el tornillo se sujeta
alli para completar el ensamble.
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Consulte la Figura 7A y la Figura 7B, y también consulte la Figura 6A y la Figura 6B, en donde la Figura 7A
muestra una vista en seccién transversal del dispositivo de sujecién 110 de la Figura 5 tomada a lo largo de la
linea 7-7, y la Figura 7B muestra otra vista en seccién transversal del dispositivo de sujecién 110 de la Figura
5 tomada a lo largo de la linea 7-7.

Como se muestra en la Figura 7A, la porcién de guia 430a (que se muestra en la Figura 6B) puede moverse
de manera limitada a lo largo del carril en espiral 530a (que se muestra en la Figura 6B), en otras palabras,
cuando la perilla 500a se hace girar con relacién a la unidad de acoplamiento 400a, la porcién de guia 430a se
movera a lo largo del carril en espiral 530a, de manera que la unidad de acoplamiento 400a se eleve o se baje
para estar en una primera posicién o en una segunda posicién.

Como se muestra en la Figura 7A, la unidad de acoplamiento 400a esta en la primera posicion, y los dientes
acoplados 460a (que se muestran en la Figura 6A) se acoplan con los dientes montados 310a (que se muestran
en la Figura 6A). Los brazos de trinquete 470a (que se muestran en la Figura 6B) se acoplan con los dientes
internos 230a (que se muestran en la Figura 6B), los brazos de trinquete 470a se desacoplaran de los dientes
internos 230a en la direccién de ajuste A2 (que se muestra en la Figura 6B) mientras se acoplan con los dientes
internos 230a en la direccién de liberacion A1 (que se muestra en la Figura 6B) debido a la estructura de los
mismos, de manera que la unidad de acoplamiento 400a puede accionarse para unirse con el carrete 300a al
hacer girar la perilla 500a hacia la direccién de ajuste A2, de manera que el corddn se retrae, y cuando se
detiene la perilla 500a, los brazos de trinquete 470a se acoplan con los dientes internos 230a para evitar que
el miembro elevado 490a gire hacia la direccién de liberacidén A1, de manera que se logre el propésito de
seguridad.

Como se muestra en la Figura 7B, cuando la porcién de guia 430a se mueve para cambiar la unidad de
acoplamiento 400a a la segunda al hacer girar la perilla 500a, los dientes acoplados 460a se desacoplan de
los dientes montados 310a, por lo tanto, el carrete 300a no estara limitado y puede girar en cualquier direccién
dentro del espacio de recepcidn 210; y puede tirarse del corddn para liberarlo.

Consulte la Figura 8A y la Figura 8B, en donde la Figura 8A muestra una vista en seccidn transversal del
dispositivo de sujeciéon 110 de la Figura 5 tomada a lo largo de la linea 8-8, y la Figura 8B muestra otra vista
en seccién transversal del dispositivo carrete 110 de la Figura 5 tomada a lo largo de la linea 8-8.

Como se muestra en la Figura 8A, cuando la perilla 500a se hace girar en la direccién de sujecién A2, la porcién
de acoplamiento 521a colinda contra la primera porcién de retenciéon 410a, la porcién colindante 541a colinda
contra un primer extremo 413a del primer saliente 411a, la porcién de acoplamiento 522a colinda con la
segunda porcién de retencion 420a, la porcién de acoplamiento 542a colinda con un primer extremo 423a del
segundo saliente 421a, de manera que la perilla 500a se acopla con la unidad de acoplamiento 400a,
precisamente, acoplada con el miembro elevado 490a, de manera que la rotaciéon de la perilla 500a puede
provocar que la unidad de acoplamiento 400a mueva el carrete 300a hacia la direccién de ajuste A2 para retraer
el cordén.

Por el contrario, cuando se detiene la perilla 500a, la primera porcién de retenciéon 410a y la segunda porcién
de retencién 420a pueden colindar contra las porciones de acoplamiento 521a, 522a, la porcién colindante
541a y la porcién colindante 542a, respectivamente, debido a la estructura de las mismas, de manera que se
mantenga la posicion relativa entre la perilla 500a y la unidad de acoplamiento 400a. Dicha estructura puede
evitar que la perilla 500a accione la unidad de acoplamiento 400a para que la unidad de acoplamiento 400a
cambie a la segunda posicién cuando se ejerza una fuerza externa sobre el dispositivo de sujecién 110, de
manera que el cordén no se afloje.

Cuando la perilla 500a se hace girar en la direccidn de liberacién A1, debido al acoplamiento de los brazos de
trinquete 470a y los dientes internos 230a, la rotacién de la unidad de acoplamiento 400a esté limitada, la
porcién colindante 541a presionaré el primer saliente 411a de la primera porcién de retencién 410a, la porcién
colindante 542a presionara el segundo saliente 421a de la segunda porcién de retencién 420a, la primera
porcién de retencién 410a y la segunda porcién de retencién 420a se mueven en direccién radial debido a que
no pueden soportar la fuerza, como se muestra en la Figura 8B, el primer saliente 411a y el segundo saliente
421a no colindan, se permite que la perilla 500a gire con relacién a la unidad de acoplamiento 400a en la
direccién de liberacién A1, de manera que el miembro elevado 490a se eleve a lo largo del carril en espiral
530a, los dientes acoplados 460a se desacoplen con los dientes montados 310a, finalmente la unidad de
acoplamiento 400a no se vera afectada por la unidad de acoplamiento 400a, y la unidad de acoplamiento 400a
puede estar en la segunda posicién.

Ademas, si la perilla 500a se hace girar en la direccién de ajuste A2, la porcién de colindante 541a ejercera
fuerza sobre un segundo extremo 412a del primer saliente 411a, la porcidén colindante 541a ejercera fuerza
sobre un segundo extremo 422a del segundo saliente 421a, debido a que una capacidad antideformacién a lo
largo de la direccion radial de cada una de la primera porcién de retencién 410a y la segunda porcién de
retencién 420a es mas pequefia que una capacidad antideformacién a lo largo de la direccién radial del brazo
de trinquete 470a, la primera porcién de retencién 410a se deforma hacia adentro para permitir que la porcién
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colindante 541a pase el primer saliente 411a para colindar contra el primer extremo 413a del primer saliente
411a, y la segunda porcién de retencién 420a se deforme hacia adentro para permitir que la porcién colindante
542a pase la segunda protuberancia 421a para colindar contra el primer extremo 423a del segundo saliente
421a, mientras tanto, la primera porcién de retencién 410a y la segunda porcién de retencién 420a pueden
restaurarse y volver a la condicién que se muestra en Figura 8A.

Consulte la Figura 9, la Figura 10A y la Figura 10B, en donde la Figura 9 muestra una vista esquematica
tridimensional de un dispositivo de sujeciéon 120 de acuerdo con aun otra realizacién de la presente divulgacion,
la Figura 10A muestra una vista despiezada del dispositivo de sujecién el dispositivo 120 de la Figura 9, y la
Figura 10B muestra otra vista despiezada del dispositivo de sujecién 120 de la Figura 9. El dispositivo de
sujecién 120 incluye una parte principal 700c y un miembro de sujecién (no etiquetado), la parte principal 700c
esta compuesta por una base 200b, un carrete 300b, una perilla 500b y una unidad de acoplamiento 400b, el
miembro de sujecion se dispone en la parte principal 700¢ para permitir el ensamble de la base 200b, el carrete
300b, la perilla 500b y la unidad de acoplamiento 400b, y la estructura y el funcionamiento del dispositivo de
sujecién 120 son similares a la estructura y el funcionamiento de la realizacién de las Figuras 1 a la 2B

La base 200b incluye una pluralidad de dientes internos 230b, el carrete 300b se dispone en la base 200b e
incluye una pluralidad de dientes montados 310b, la unidad de acoplamiento 400b tiene forma de anillo y tiene
una direccion radial (no se muestra), y la unidad de acoplamiento 400b incluye una primera porcién de retencién
410b, una segunda porcidén de retencién 420b, una tercera porcién de retenciéon 430b, una porcién de guia
432b, tres porciones de tope 441b, 442b, 443b, un orificio de comunicacién 450b, una pluralidad de dientes
acoplados 460b y tres brazos de trinquete 470b. La porcién de guia 432b se acopla a la perilla 500b, los brazos
de trinquete 470b se acoplan con los dientes internos 230b, los dientes acoplados 460b se disponen en la
pared del orificio de comunicacidén 450b, que esta cerca de la base 200b, las tres porciones de tope 441b, 442b,
443b, se forman en una pared exterior de la unidad de acoplamiento 400b, que esta cerca de la perilla 500b.

La primera porcién de retencién 410b, la segunda porcién de retenciéon 420b y la tercera porcién de retencién
430b pueden deformarse en la direccidén radial y tienen capacidad de restauracién, la primera porcién de
retencién 410b tiene un primer extremo libre 411b, la segunda porcién de retencién 420b tiene un segundo
extremo libre 421b, la tercera porcién de retencién 430b tiene un tercer extremo libre 431b, cuando cada uno
del primer extremo libre 411b, el segundo extremo libre 421b y el tercer extremo libre 431b soportan una fuerza
ejercida sobre ellos mayor que la fuerza que el primer extremo libre 411b, el segundo extremo libre 421b y el
tercer extremo libre 431b pueden soportar, se deforman en direccién radial, y cuando desaparece la fuerza, el
primer extremo libre 411b, el segundo extremo libre 421b y el tercer extremo libre 431b pueden restaurarse.

La perilla 500b incluye un cilindro 510b, tres porciones de acoplamiento 521b, 522b, 523b (que se muestran en
la Figura 11A) y un carril en espiral 530b, el carril en espiral 530b se dispone en el cilindro 510b, cuando la
unidad de acoplamiento 400b est4 en la primera posicién, la porciéon de acoplamiento 521b colinda con la
primera porciéon de retencién 410b, la porcidn de acoplamiento 522b colinda con la segunda porcién de
retencién 420b y la porcién de acoplamiento 523b colinda con la tercera porcién de retencion 430b.

El miembro de sujecién de la realizacién incluye un poste de conexién 600b y un tornillo (no mostrado). El
método de sujecién es el mismo que el de la realizacién mostrada en la Figura 2A, y no se describird de nuevo.

Consulte la Figura 11Ay la Figura 11B, y también consulte la Figura 10Ay la Figura 10B, la Figura 11A muestra
una vista en seccién transversal del dispositivo de sujecidén 120 de la Figura 9 tomada a lo largo de la linea 11-
11, y la Figura 11B muestra otra vista en seccién transversal del dispositivo de sujecién 120 de la Figura 9
tomada a lo largo de la linea 11-11.

Debido a que la porcién de guia 432b (que se muestra en la Figura 10B) puede moverse a lo largo del carril en
espiral 530b, la unidad de acoplamiento 400b puede elevarse o bajarse con relacién a la perilla 500b al mover
la porcién de guia 432b a lo largo del carril en espiral 530b como se muestra en la Figura 11A, la unidad de
acoplamiento 400b esta en la primera posicién, los brazos de trinquete 470b (que se muestran en la Figura
10A) se acoplaran selectivamente con los dientes internos 230b (que se muestran en la Figura 10A) y se
restringe la rotacién del carrete 300b en la direccién de liberacion A1 (mostrado en la Figura 10A).

Como se muestra en la Figura 11B, la unidad de acoplamiento 400b puede estar en la segunda posicién
moviendo la porcién de guia 432b a través de la rotacién de la perilla 500b, los brazos de trinquete 470b se
desacoplan con los dientes internos 230b, debido a que los brazos de trinquete 470 se desacoplan con los
dientes internos 230b, la rotacién del carrete 300b en la direccién de liberacién A1 no esta restringida, como
un resultado, se puede tirar del cordén y liberarlo.

Consulte la Figura 12A y la Figura 12B, en donde la Figura 12A muestra una vista en seccién transversal del
dispositivo de sujecién 120 de la Figura 9 tomada a lo largo de la linea 12-12, y la Figura 12B muestra otra vista
en seccién transversal del dispositivo de sujecién 120 de la Figura 9 tomada a lo largo de la linea 12-12.

Como se muestra en la Figura 12A, la unidad de acoplamiento 400b esta en la primera posicién, la porcién de
acoplamiento 521b colinda contra la primera porcién de retencién 410b, y la porciéon de tope 441b, la porcién
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de acoplamiento 522b colinda contra la segunda porciéon de retencién 420b y el tope 442b, la porciéon de
acoplamiento 523b colinda contra la tercera porcidn de retencién 430b y la porcidn de tope 443b, por lo tanto,
la perilla 500b se acopla con la unidad de acoplamiento 400b, cuando la unidad de acoplamiento 400b gira en
la direccién de ajuste A2, la porcidn de acoplamiento 521b fuerza sobre la porcién de tope 441b, la porcién de
acoplamiento 522b fuerza sobre la porcién de tope 442b, la porciéon de acoplamiento 523b fuerza sobre la
porcién de tope 443b, de manera que la unidad de acoplamiento 400b puede hacerse girar. Por otro lado,
cuando se detiene la perilla 500b, la primera porcidén de retencién 410b, la segunda porcién de retenciéon 420b
y la tercera porcidn de retencién 430b pueden colindar contra las porciones de acoplamiento 521b, 522b, 523b,
respectivamente, para permanecer en la posicion relativa entre la perilla 500b y la unidad de acoplamiento
400b debido a su estructura.

Cuando la perilla 500b se hace girar en la direccién de liberacién A1, debido a que los brazos de trinquete 470b
se acoplan con los dientes internos 230b, la rotacién de la unidad de acoplamiento 400b esta restringida, la
porcidén de acoplamiento 521b presionaré el primer extremo libre 411b de la primera porcién de retencién 410b,
la porcién de acoplamiento 522b presionara el segundo extremo libre 421b de la segunda porcién de retencién
420b, la porcion de acoplamiento 523b presionaré el tercer extremo libre 431b de latercera porcién de retencién
430b, el primer extremo libre 411b, el segundo extremo libre 421b y el tercer extremo libre 431b se mueven en
la direccién radial debido a que no pueden soportar la fuerza y, como se muestra en la Figura 12B, la perilla
500b puede hacerse girar con relacién a la unidad de acoplamiento 400b.

Ademas, si la perilla 500b se hace girar en la direccidn de ajuste A2, la porcién de acoplamiento 521b ejercera
fuerza sobre un primer extremo libre 411b, la porcién de acoplamiento 522b ejerceré fuerza sobre el segundo
extremo libre 421b, la porcién de acoplamiento 523b ejercera fuerza sobre el tercer extremo el extremo libre
431D, y el primer extremo libre 411b, el segundo extremo libre 421b y el tercer extremo libre 431b se moveran
primero en la direccién radial, y luego se restauraran y volveran a la condicién que se muestra en la Figura
12A.

En resumen, la presente descripcién tiene las siguientes ventajas.

1. A través de la configuracién y acoplamiento de la porcidn de guia y el carril en espiral, la unidad de
acoplamiento puede cambiar de posicidén a través de la rotacidn de la perilla, de manera que puede cambiarse
la condicién de sujecién o liberacidén de la misma.

2. A través de la configuracién de la primera porcién de retencién, puede mantenerse una posicién relativa
entre la unidad de acoplamiento y la perilla, es decir, la primera posicién y la segunda posicidén, y se puede
evitar la liberacién del cordén debido a una fuerza externa en el entorno.

3. Debido a que la capacidad antideformacién a lo largo de la direccién radial de cada una de la primera porcién
de retencién y la segunda porcién de retencién es menor que la capacidad antideformacién a lo largo de la
direccién radial del brazo de trinquete, la primera porcién de retencién y la segunda porcién de retenciéon pueden
doblarse para permitir que la unidad de acoplamiento cambie de la primera posicién a la segunda posicién a lo
largo del carril en espiral mientras se puede mantener una posicién relativa entre la unidad de acoplamiento y
la perilla.

4. Debido a que la parte principal del dispositivo de sujecién esta compuesta por la base, el carrete, la perilla 'y
la unidad de acoplamiento, la estructura del mismo se simplifica y se puede reducir el coste asi como también
la dificultad de fabricacion.
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REIVINDICACIONES
1. Un dispositivo de sujecién (100, 110, 120), que comprende:
una base (200, 200a, 200b);

un carrete (300, 300a, 300b) dispuesto en la base (200, 200a, 200b) y un cordén enrollado alrededor del carrete
(300, 300a, 300b);

una perilla (500, 500a, 500b) dispuesta en la base (200, 200a, 200b); y

una unidad de acoplamiento (400, 400a, 400b) dispuesta en la base (200, 200a, 200b);
en el que el dispositivo de sujecién (100, 110, 120) comprende ademas:
comprendiendo la perilla (500, 500a, 500b) una carril en espiral (530, 530a, 530b);

comprendiendo la unidad de acoplamiento (400, 400a, 400b) una porcidén de guia (430, 430a, 432b) acoplada
al carril en espiral (530, 530a, 530b); y

en el que la unidad de acoplamiento (400, 400a, 400b) tiene una primera posicién y una segunda posicién con
respecto a la perilla (500, 500a, 500b), la unidad de acoplamiento (400, 400a, 400b) impide que el carrete (300,
300a, 300b) gire hacia una direccién de liberacién (A1) cuando la unidad de acoplamiento (400, 400a, 400b)
esta en la primera posicién, la unidad de acoplamiento (400, 400a, 400b) permite que el carrete (300, 3003,
300b) gire hacia la direccion de liberacién (A1) cuando la perilla (500, 500a, 500b) gira hacia la direccién de
liberacion (A1) y la porcién de guia (430, 430a, 432b) se mueve con respecto al carril en espiral (530, 530a,
530b) para permitir que la unidad de acoplamiento (400, 400a, 400b) cambie a la segunda posicién,

caracterizado porque, el dispositivo de sujecién (100, 110, 120) comprende:
al menos una porcién de retencién (410, 410a, 410b, 420, 420a, 420b, 430b);

y la al menos una porcién de retencién (410, 410a, 410b, 420, 420a, 420b, 430b) esta acoplada a la perilla
(500, 500a, 500b) o a la base (200, 200a, 200b) para permitir que la unidad de acoplamiento (400, 400a, 400b)
permanezca en la primera posiciéon o en la segunda posicién.

2. El dispositivo de sujecién (100, 110, 120) de la reivindicacién 1, caracterizado porque, en el que la unidad de
acoplamiento (400, 400a, 400b) comprende ademas un brazo de trinquete (470, 470a, 470b), la base (200,
200a, 200b) comprende una pluralidad de dientes internos (230, 230a, 230b), cuando la unidad de
acoplamiento (400, 400a, 400b) esta en la primera posicién, el brazo de trinquete (470, 470a, 470b) se acopla
con los dientes internos (230, 230a, 230b) en la direccién de liberacién (A1) para evitar que el carrete (300,
300a, 300b) gire, y el brazo de trinquete (470, 470a, 470b) se desacopla de los dientes internos (230, 2303,
230b) en una direccién de ajuste (A2) opuesta a la direccion de liberacion (A1).

3. El dispositivo de sujecién (100, 110, 120) de la reivindicacién 2, caracterizado porque, en el que una
capacidad antideformacién a lo largo de la direccién radial de la al menos una porcién de retencién (410, 410a,
410b, 420, 420a, 420b, 430b) es menor que la capacidad antideformacién a lo largo de la direccién radial del
brazo de trinquete (470, 470a, 470b).

4. El dispositivo de sujecién (100, 110, 120) de la reivindicacidn 3, caracterizado porque, en el que un namero
de la al menos una porcidén de retencidn (410, 410a, 410b, 420, 420a, 420b, 430b) es dos, la perilla (500, 500a,
500b) comprende ademas dos porciones de acoplamiento (521, 522, 521a, 522a, 521b, 522b), y las dos
porciones de acoplamiento (521, 522, 521a, 522a, 521b, 522b) se apoyan en las dos porciones de retencién
(410, 410a, 410b, 420, 420a, 420b, 430b), respectivamente, cuando la unidad de acoplamiento (400, 400a,
400b) esta en la primera posicién.

5. El dispositivo de sujecién (100, 110, 120) de la reivindicacion 4, caracterizado porque, en el que la unidad de
acoplamiento (400, 400a, 400b) comprende ademas una pluralidad de dientes acoplados (460, 460a, 460b), el
carrete (300, 300a, 300b) comprende una pluralidad de dientes montados (310, 310a, 310b), y los dientes
montados (310, 310a, 310b) estdn acoplados con los dientes acoplados (460, 460a, 460b) en la primera
posicion.

6. El dispositivo de sujecién (100, 110, 120) de la reivindicacién 5, caracterizado porque, en el que la unidad de
acoplamiento (400, 400a, 400b) comprende ademas:

un miembro elevado (490a), que comprende la porcién de guia (430, 430a, 432b) y los dientes acolados (460,
460a, 460b); y
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un miembro de acoplamiento (480a), acoplado al miembro elevado (490a), y comprendiendo el miembro de
acoplamiento (480a) la al menos una porcidn de retencién (410, 410a, 410b, 420, 420a, 420b, 430b) y una
pluralidad de brazos de trinquete (470, 470a, 470b);

en el que cuando la unidad de acoplamiento (400, 400a, 400b) esta en la primera posicion, la pluralidad de
brazos de trinquete (470, 470a, 470b) estan acoplados con los dientes internos (230, 230a, 230b) en la direccidn
de liberacion (A1) para evitar que el carrete (300, 300a, 300b) gire, la pluralidad de brazos de trinquete (470,
470a, 470b) estan desacoplados con los dientes internos (230, 230a, 230b) en la direccién de ajuste (A2), y la
al menos una porcién de retencién (410, 410a, 410b, 420, 420a, 420b, 430b) esta acoplada a la perilla (500,
500a, 500b) para permitir que la unidad de acoplamiento (400, 400a, 400b) permanezca en la primera posicién.

7. El dispositivo de sujecién (100, 110, 120) de la reivindicacién 6, caracterizado porque, en el que cuando la
unidad de acoplamiento (400, 400a, 400b) estad en la segunda posicién, los dientes acoplados (460, 460a,
460b) se desacoplan con los dientes montados (310, 310a, 310b).
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