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Vynalez se tyka zafizeni pro indikaci vydky hladiny vodivé

kapaliny v nadobach, které je moZno pouZit pro automatizaci

/Eyfoﬁ;;sud se prd indikaci vy$ky hladiny vodivé kapalin* pouZi-
va roznych zpisobd, Krom& snimani hydrostatického tlaku, méFeni
pritokomérem a indikace zvladtnim sloupcem se s vyhodou pouZiva
elektrického zarizeni, Elektrody jsbu nastaveny na poZadovanou
vyéku hladiny, Po dosaZeni poZadované vysky se piFes kapalinu
uzavie proudovy okruh, P*i poklesu hladiny se obvod prerusi,
Nevyhodou je, %e pro kazdou vysku hladiny muei byt samostatns
elektroda, Programové rizeni takového zarizeni by bylo sloZité

a Obtiinéo

Uvedené nevyhody odstranuje vyndlez tim, fe tylovitd elektro-
da zasahujici do nadoby je vertikaln& posuvna pomoci servopo-
honu a je opatfena zarazkou stojici proti nékolika posuvnym
¢idlam odpovidajicim uréenym hladinam, Servopohon elektrody a
¢idel, jakoz i elektricky okruh elektrody’jsou zapojeny do jed-

notného elektrického fidiciho systému,

Novym uéinkem zafizeni podle vynédlezu je v podstaté jedno-
“duchost uUstroji, které vystali s jedinou elektrodou, avdak které
je schopné plné automatizace, To je velmi vyhodné a bylo v praki
prokizano na-pi, pfi vyrobniku syfeniny, kde technologicky proces
je Fizen programovou automatikou a kde b&hem technologického
procesu je tFeba kontrolovat nebo m&nit mnoZstvi kapaliny v

nadrzi, Podminkou je pouze elektricka vodivost mé&trené kapaliny,

Priklad provedeni zarizeni podle vyndlezu je zndzornén

schematicky na pfipojeném vykresu,

Na nadob& 1 je pfiruba 2 nesouci zartizeni pro mérfeni vysky

hladin, jehoZ elektroda 3 je isolovan& upevnéna na posuvné
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tésti 4, pomoci které je vertikalné& posouvéna do vnitfku

nadoby 1, Pohyb posuvné &asti 4 je fizen servopohonem 7 pro-
stf*ednictvim Sroubového vietena g‘a matice 5, Vedeni posuvné
casti 4 zajistuje pouzdro 6 navlelené na vodici tyéi 9,
Cidla 10 jsou poéuvné po nepohyblivé nosné ty¢i ll, represen=-
tuji vyse hladin kapaliny a mohou byt zaaretovana ve zvolené
poloze. Poloha posuvné tasti 4 vietné& elektrody 3 se pfendsi na
jednotlivé &idla 10 prostfednictvim zarazky 12, Cidla?%sou
spolu s posuvnou ¢&asti 4, elektrodou 3, nadobou 1 a servopoho-
nem 7 zapojena do systému programového fizeni nékterého znamého
systému,

Funkci zatizeni lze sledovat v pripadé poZadavku dosaZeni

pozadované hladiny a v pfipadé zjistovani hladiny,

Prfi plnéni resp, Vyprazdﬁovéni naddoby 1 pfesune servopohon
7 posuvnou &ast 4 s elektrodou 3 do polohy odpovidajici poZado-
vané hladiné, Tato poldha je urdena nastavenim prfisludného cidla
10, Z tady Cidel 10 je pfisluSné &idlo 10 zvoleno programovou
logikou nebo obsluhou, Ovlivnénim pfisluSného &idla 10 zarazkou
12 je zastaven servopohon 7 a tim i daldi vertikalni posun
elektrody l. Stoupajici resp, klesajici hladina uzavfe nebo
otevie proudovy okruh mezi elektrodou 3 a nadobou 1, &imZ je

zaregistrovano dosazeni pozadované hladiny,

V druhém pfipad& pohybliva elektroda 3 signalizuje uzavfeni
resp, otevfeni proudového okruhu mezi elektrodou 3 a nadobou 1,
resp, druhou elektrodou, Od tohoto signdlu je odvozen povel k
posunu elektrody 3 ve smé&ru pohybu hladiny, Posuv elektrody 3
je zastaven po doéaieni opadéné zmény v proudovém okruhu, Toto

ohmatavéani hladiny se déje tak dlouho, aZ posuvna Cast 4 pomoci
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zardiky 12 sepne, resp, rozpoji pfisludne ¢idlo 10, které je

nastaveno na poZadovanou vy$ku hladiny,

Zarizeni podle vynédlezu lze s vyhodou pouZit v potravinafe

ském pramysluy zejména pak p¥i automatizované kontinudlni vyrobég

syri,
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Predmét vynélezu
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Zatizeni pro indikaci}vyéky hladiny vodivé kapaliny v
naddobach obsahujici elektrodu zavedenou do nadoby a
uzavirajici elektricky proudovy okruh ptfes kapalinu s
nadobou nebo daldi elektrodou v ni umisténou, vyznadené
tim, Ze tylovitd elektroda (3) vertikalné posuvna pomoci

servopohonu (7) je opatiena zardZkou (1l2) stojici proti

‘nékolika alektrickym”poshvnym ¢idlém (10) odpovidajicim

uréenym hladinadm kapaliny,

Zarizeni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze servopohon (7)
elektrody (3) a &idel (10), jakoz i elektricky proudovy
okruh elektrody (3) jsou zapojeny do jednotného elektrické-

ho rfidiciho systému,

1 wkres
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