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LAPIORULLAXES - SPADRULLHARV

Keksinndn kohteena on lapiorullades, Jossa on per#kkdin
vihintddn kolme akselia Ja Jjokaisessa akselissa useita
py8rivid ter#dristikkoja Jja Jjossa #Hkeessi on per#kkidin
J&rjestetty vdhint3in kolme terdakseliyksikkdi,
Joitten kiinnittimiseksi #keen runkoon Jja kiinnityskohdan
siitimiseksi rungon pituussuunnassa kdytetdin kiinni-
tyselimig, Jotka ainakin pddpiirteittdin ovat vapaasti
siirrettidvissi rungon pituussunnassa.

Tunnetuissa lapiorulla¥keissi kiytet#%n samalla akselil=-
la olevia py8rivii terdristikkoja, Joista Jokaista ristik-
koa on kierretty u45° naapuriristikkoon nXhden. T#llainen
des muokkaa maata suhteellisen hyvin, Jos terdristikot ovat
riittdvdn 1%helld toisiaan. Tihe#sti asennetut teriris-
tikot nostavat kuitenkin #keen hintaa, koska tietylle tydle-
veydelle tarvitaan suhteellisen monta terdristikkoa.

Keksinndn tarkoituksena on 1luoda 4es, Joka on halvempi,
mutta ainakin yhtd tehokas kuin tunnetut laplorulla#keet.
Keksintd on tunnettu siitd, ettd samalla akselilla olevat
terdristikot on kierretty noin 22,5° 1lihimp44n teri-
ristikkoon nihden, ettd ristikkojen vilinen etdiisyys
akselin pituussuunnassa on suurempi kuin 200 mm, ettd kukin
terdakseliyksikkd ksittds pddasiassa yhtendisen run-
kokappaleen, akselin teraristikkoineén sekd sindnsi tun-
netut kannattimet sanotun akselin ripustamiseksi runko-
kappaleeseen Jja laakerit sanotun akselin laakeroimiseksi, ja
ettd runkokappaleen Jja yksittiisen kannattimen keskinidinen
kiinnitys on Jidrjestetty siten, ettd kiinnityskohta voidaan
pd3piirteittdin valita koko runkokappaleen pituudelta
sanotun akselin pituussuunnassa. Kiertdmdlli teri-
ristikkoja vain puolet siitd, mik¥ on tavallista tunnetuissa
dkelssi, saavutetaan parempi maanmuokkaustulos ja nidin
ollen voidaan terdristikkojen vdlistd etdisyyttd
pidentdd niin, ettd se huomattavasti ylitt34% tunnetuissa
dkeissy kHytetyn arvon.
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On todettu, etti keksinndn mukalsessa Hkeessi on edullista
kdyttdd tavallista hieman levedmpii terid. T&118in on
edullista valita leveys, Jjoka on suurempi kuin 80 mm.

Keksinndn mukaista Zesti on erityisen edullista
kiyttdi, kun halutaan suuri Yestyssyvyys. Saavutettu
4estyssyvyys on kuitenkin riippuvainen maata muokkaavien
terien pituudesta. Syv3d Jja tehokas muokkaus saadaan Jos
keksinndn mukaisessa #keessi terien kokonalspituus eli
terien pituus diametraalisesti kiertymisakselin yli mitattuna
on yli 450 mm.

Keksintdd selostetaan seuraavassa tarkemmin viitaten
oheiseen plirustukseen, jossa

- kuvio 1 esittiX keksinndn mukalsta Hestid ylhH¥ltid
katsottuna,

- kuvio 2 esittdi kuvion 1 mukaisen &Hkeen erdstd akse-
liyksikkd3d sivulta katsottuna ja

- kuvio 3 esittii kuvion 2 mukaista yksikkdd akselin
pd&istd katsottuna.

Piirustuksessa tarkoittaa 1 Xkeen runkoa ja 2 runkoon kiinni-
tettyjd teriakseliyksikk8j4.  Kuviossa 1  esitetyssi
sovellutusmuodossa n#it¥ akseliyksikkdéj4 on kuusi, mutta
niiden lukum#iri vol my¥s olla suurempl tai pienempi. Ak~
seliyksikk8jen 2 pydrivdt ter#dristikot 3 on kuviossa 1
piirretty vain kaaviomaisesti. Kuviossa 2 ja 3 on tarkemmin
esitetty niiden ulkomuoto ja asennus. Akseliyksikkdjen 2
runkokappaleet 7 on kiinnitetty runkoon 1 kiinnityselimien 4
avulla, joiden kiinnitysvaikutus perustuu valn kitkaan, joten
niiti voidaan vapaasti siirtsdl rungon piltuuspalkke]ja
mySten, niin ettd akseliyksikkdjen sijaintia Ja kulma-
asentoa voidaan s##t#4. Samalla tavalla kiinnityselimet &
ovat liikkuvia akseliyksikkdjen runkokappaleiden 7 suhteen,
joten akseliyksikkdjen sijainti akselin pituussuunnassa on
myds s¥idettidvissd. Xkeen etuosassa on tavanmukaiset
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kiinnityslaitteet 5 Jja 6, Jjoiden avulla #Hes kiinnitet#dn
vetiviin traktoriin.

Ruviossa 2 on keksinn3n mukalisen #keen akseliyksikkd
esitetty yksityiskohtaisesti. Yksikdn runkokappale 7 kiinni-
tet&dn kuviossa 1 esitettyjen kiinnityselimien 4 avulla
4keen runkoon 1. Runkokappaleeseen 7 on kiinnitetty kaksi
jonkin verran joustavaa akselin kannatinvartta 8, Jjoiden
alapiihin akselin laakerit 9 on kiinnitetty. Varsinaisella
akselilla ovat terfristikkojen 3 vilisen etdisyyden
miiri%vit loittoholkit 10; ter#ristikot 3a, 3b, 3e¢, 3d
ja 3e sekd akselin kummassakin p#&ssi lukitusmutteri 11.
Teriristikkojen v#linen etdisyys a on keksinndn mukai-
sessa Hkeessid suureﬁpi kuin 200 mm ja terdristikkoja on
kierretty 22,5° toisiinsa n#hden.

Kuviossa 3 n%hd#3%n kuviossa 2  esitetty aksellyksikkd
akselin p#%stX¥ katsottuna. Kuviosta n#kee, ettd vierek-
k4isten teriristikkojen kulma-asentojen vi#linen kulma b on
22,5°. Edelleen kiy kuviosta ilmi, etti kannatinvarsien 8 ja
runkokappaleen 7 v#linen kiinnitys on aikaansaatu kitkavai-
kutukseen perustuvien kiinnityselimien 12 avulla, Joten
akselin sijainti runkokappaleeseen 7 n#hden on sd#dettd-
vissi. Terien leveys ¢ on yli 80 mm, ja terien kokonaispituus
d on yli 450 mm. ‘

Keksintd ei rajoitu esitettyyn suoritusmuotoon, vaan useita
'keksinn8n muunnelmia on ajateltavissa oheisten patenttivaa-
timusten puitteissa.

PATENTTIVAATIMUKSET

1. Lapiorullales, jossa on perdkkdin vihint3%n kolme
akselia Jja Jokaisessa akselissa useita pyS8rivii terdris-
tikkoja (3) Jja Jjossa #4keess#i on perikk#in Jirjestetty
vihint4%n kolme terXakseliyksikks#éd (2), Joitten kiin-
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nittdmiseksi &keen runkoon (1) Jja kiinnityskohdan siiti-
miseksi rungon (1) pituussuunnassa kéytetdin kiinnityseli-
mid (4), Jjotka ainakin pddpiirteittdin ovat vapaasti siir-
rettivissi rungon (1) pituussuunnassa, tunnettu siiti,
ettd samalla akselilla olevat ter#ristikot (3) on kierretty
noin 22,5° 14himpiin teriristikkoon n¥hden, ettd
ristikkojen (3) vilinen et#isyys akselin pituussuunnassa on
suurempi kuin 200 mm, ettd kukin ter#akseliyksikkd (2)
kidsittidd pidasiassa yhteniisen runkokappaleen (7,
akselin terdristikkoineen (3) sek#d sind&nsi tunnetut kan-
nattimet (8) sanotun akselin ripustamiseksi runkokappaleeseen
(7) ja laakerit (9) sanotun akselin laakeroimiseksi, ja etti
runkokappaleen (7) Jja yksitt#isen kannattimen (8) keskin#ii-
nen kiinnitys on Jjirjestetty siten, ettd kiinnityskohta
voidaan p#4piirteittiin valita koko runkokappaleen (7)
pituudelta sanotun akselin pituussuunnassa.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen &Hes, tunnettu siiti,
ettd terdakseliyksikdn (2) aseman sHiitimiseksi  Hkeen
rungon (1) suhteen runkokappale (7) on Jjirjestetty kiinni-
tettiviksi runkoon (1) k¥yttdien vHhintdin kahta p&i-
asiallisesti kitkaperiaatteella toimivaa kiinnityselintid
(4), jotka sallivat runkokappaleen (7) siirtédmisen.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen #es, tunnettu siiti,
etti teriristikkojen (3) terien leveys on yli 80 mm.

4, Patenttivaatimuksen 1, 2 tai 3 mukainen &es, tunnettu

siitsi, ettd tersristikkojen (3) terien kokonaispituus on
yli 450 mm.

PATENTKRAV

1. Spadrullharv, som omfattar atminstone tre axlar efter
varandra och p3d varje axel ett flertal roterande knivkors (3)
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Fig 1
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Fig 3
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