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Vynélez rie$i odstranenie geometrickych
odchylok kruhovitosti pri vyrobe gulidiek
valivydh loZisk a umoziuje zvysit ich povr-
chovt tvirdost.

Podstata vyndlezu spoéiva v tom, Ze dve
iproti sebe usporiadané teless, z ktorych aspon
jedno je budené ultrazvukovymi kmitmi su
zafa¥ovamé v smere svojej pozdlinej osi sta-
tickou silou a medzi ich privratenymi éelami
je uloZené asponl jedno gulovité teleso, pri-
dom na pozdlznych telesdch su vytvorené
dosky s rozmerom zodpovedajtcim celocisel-
nému nésobku vinovej dizky ultrazvukovych
kimitov. Aspon jedno teleso je pohanané ro-
tatnou jednotkou. Gulitky su rozmiestnené
a vedené medzi doskami rozdelowvacou dos-
kou, pri¢om do tohto priestoru je privadzané
kvapalné médium, ktoré méZe byt chladiace,
mazacie, abrazivne, chemicky aktivne.
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Vymnélez sa iyka zariadenia pre zvySenie
geometricke] presnosti a povrchovej tvrdosti
gulovitych telies.

V stasnej dobe st zname zariadenia pre
vytvorenie gulowitych telies, napr. valivych
lozisk, ktoré vyuzivaji odieranie, fleding,
finiSovanie pri pdsobeni rotécie a velkej pri-
tlacnej sily. Ich produkcia je ¢asovo narocna,
vyzaduje mnoho energie a velku pddorysnit
plochu zavodov. Vyrobené telieska maja od-
chylky kruhovitosti, odchylky priemeru a
vykazuju tzv. trojhran, pédthran, sedemhran,
ale aj §tvorhram, Sesthran aZ n-hran. Pre
parny aj neparny pocet hran gulicky je od-
chylka kruhovitosti dvojnésobok, ale odchylka
priemeru pre parny pocet hran je $tvorniso-
bok rozdielu polomerov idedlnej a skutodne]
gulitky. Stcasné zariadenia pre vyrobu a do-
konéovanie gulidiek neumoZfiuju vyvolat
zmeny povrchovej tvrdosti. Geometrické ne-
presnosti a niz§ia povrchova tvirdost gulowi-
tych telies sa méze prejavit napr. v kvalite
chodu loziska, v Gnosnosti a v Zivotnosti va-
livého loziska.

VysSie uvedené nedostatky odstraniuje za-
riadenie pre zvySenie geometrickej presnosti
a povrrchovej tvrdostl gulovitydh telies pozo-
stévajuce z dvoch proti sebe usporiadanych
telies, z ktorych aspofi jedno je budené ul-
trazvukovymi kmitmi a zataZované v smere
svojej pozdiZnej osi statickou silou, medzi
ktorych privratenymi ¢elami je uloZené aspon
jedno gulovité teleso, podla vynalezu, ktoré-
ho podstata spoéiva v tom, Ze prvé a druhé
teleso ma na protifahlych celdch upravenu
dosku kruhovitého tvaru, Aspon jedno z te-
lies je opatrené rota¢nou pohonnou jednot-
kou a pozdlzne osi telies s doskami su presa-
dené. Gulovité telesd st umiestnené medzi
doskami a navziajom s oddelené a vedené
rozdelovacou doskou, pridom do pracovného
priestoru uUsti privod média, ktoré moze byt
chladiacou, mazacou, abrazivnou alebo che-
micky aktivinou kvapalinou.

Pouzitie ultrazvukovych kmitov s frekven-
ciou 16 az 100 kHz s amplitadami pozdlznych
vychyliek dosiek na vybudenom telese do
3,6.10° m a s amplitidami radidlnych vy-
chyliek ¢iel dosiek na vybudenom telese do
1,5.10 m spolu s pritlatnou silou a rota-

ciou aspofi jedného telesa z oboch v pritom-
nosti kvapalného média odstratiuje nielen
trojhrannost, péthrannost, ale aj $tvorhran-
nost a Sesthrannost gulovitych telies a tym
znizuje odchylky priemeru telies. Suéasne
rovnomerne po povrchu telies sa uskutoénu-
je mikroplastickd deformacia a vyvolava de-
formatné speviiovanie, ktoré méze zvysit
kontaktni dnavovi pevnost telies. ZvySeny
efekt sa dosahuje pri znizenych narokoch na
energiu, hmotnost zariadenia, pédorys zavo-
du a pocet pracovnikov pri skrateni ¢asu po-
trebného pre dosiahnutie geometrickych a
tvrdostnych charakteristik gulovitych telies.

Priklad realizdcie zariadenia pre zvySenie
geometrickej presnosti a povrchovej tvndosti
gulovitych telies podla vynilezu je zndzor-
neny na pripojenom vykrese,

Prvé teleso 1 a druhé teleso 2 zariadenia
su opatrené doskou 3 kruhovitého tvaru, kto-
rych radidlny charakteristicky rozmer je
rovny celotiselnému nasobku poloviei vino-
vej dlzky pouZitych ultrazvukovych kmitov.
Aspoti jedno z telies 1, 2 je opatrené rota¢nou
pohonnou jednotkou 4 a pozdlZme osi telies
1, 2 st presadené o excentricitu e. Gulovité
telesd § su medzi doskami 3 kruhovitého tva-
ru navzajom oddelené a vedené rozdelova-
cou doskou 6. Medzi dosky 3 usti privod 7,
ktorym sa privddza médium 8, ktoré -méze
byt chladiacou, mazacou, abrazivnhou alebo
chemicky aktivnou kvapalinou. Casova za-
vislost zmeny geometrickej presnosti a po-
virchovej tvndosti gulovitych telies 5 je funk-
ciou wvelkosti amplitidy pozdlznych a radial-
nych kmitov dosiek 3, relativneho rotatného
pohybu telies 1, 2, excentricity e, velkosti
pritlatnej sily telies 1, 2, teplotnych podmie-
nok, druhu a vlastnosti privadzaného média
8 ako aj geometrickej nepresnosti a vycho-
diskovej tvindosti gulovitych telies 5.

Jednoduchost zariadenia podla vynalezu a
jeho produktivnost umoZiiuje ho vyuzit vo
vyrobnej linke a aplikovat ho aj pri vyrobe
dapov a klbov. Volba usporiadania otvorow
v rozdelovacej doske umoZituje uskutoénit
prerufovany, opakovany alebo kontinualny
proces zvySovania geometrickej presnosti a
povrchovej tvndosti gulovitych telies.
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" PREDMET VYNALEZU

1. Zariadenie pre zvySenie geometrickej
presnosti a powvrchovej tvrdosti gulovi-
tych telies pozostavajuce z dvoch proti
sebe usporiadanych telies, z kitorych aspor
jedno je budené ultrazvukovymi kmitmi
a zafazované v smere svojej pozdlinej osi
statickou silou, medzi ktorych privréate-
nymi ¢elami je uloZené asponi jedno gulo-
vité teleso, vyznatené tym, Ze telesa (1,
2) si-na svojich protilahlych celach opat-
rené doskou (3) kruhovitého tvaru, kto-
rych radialny charakteristicky rozmer je
rovny celotiselnému nasobku polovici vl-
novej dlzky pouzitych ultrazvukovych
kimitov.

. Zariadenie podfa bodu 1, vyznafené tym,
%e jedna z dosiek (3) je na svojej vonkaj-

mi.

3. Zariadenie podla bodu 1, vyznaené tym,

$ej strame opatrend tvarovanymi.drazka-

Ye aspotl jedno z telies (1, 2) je opatrené
rotacnou pohonnou jednotkou (4).

4, Zariadenie podla bodu 1, vyznatené tym,

o.

10.

¥e prvé teleso (1) ma svoju ipoxzdlicnu 0s
presadent vzhladom na pozdlznu os dru-

hého telesa (2) o excentricitu (e).

Zariadenie podla bodu 1, vyznadené tym,
%e medzi doskami (3) umiestnené gulovité

telesa (5) sl navizajom oddelené a vedené

rozdelovacou doskou (6). '

. Zariadenie podla bodu 1, vyznatené tym,
%e medzi dosky (3) usti privod (7) média
(8).

. Zariadenie podla bodu 6, vyznacené tym,
7e médium (8) je mazacia kwapalina.

. Zariadenie podla bodu 6, vyznatené tym,
Ze médium (8) je chladiaca kvapalina.

. Zariadenie podla bodu 6, vyznatené tym,

7e médium (8) je abrazivna kvapalina.

Zariadenie podla bodu 6, vyznacené tym,

e médium (8) je chemicky aktivna latka.

1 vykres
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Obr. 1

Vytla¢ili TSNP, n. p., Martin Cena K¢és 2,40
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