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Vynélez se tyka zalizeni pro ovlddani spi-
nate méfici sondy opatfené kuZelovou na-
strojovou stopkou pro mezioperani kon-
trolu provadgnou odmé&fovacimi systémy Cis-
licové Fizenych obrédb&cich stroji.

Vynélez Fe$i problém oviadddni spinaCe na-
pajeciho zdroje méFici sondy pii zachova-
ni vnéjSiho tvaru standardni kuZelové na-
strojové stopky, na které je upevnéna meé-
Fiel sonda.

Podstatou vynalezu je vytvoleni upinaciho
nédstavce kuZelové nastrojové stopky na tah-
le, které je suvné uloZeno ve vedeni stop-
ky. O gelo hlavice tdhla se opira tlacitko
spinate uloZeného v duting kuZelové na-
strojové stopky. Mezi dosedaci plochou hla-
vice a dnem dutiny je spdra pro vymezeni
pracovniho zdvihu tdhla a spinaCe.

VyuZiti vynélezu pFichdzi v dvahu u mé-
Ficich sond, které se vkladajl misto néstro-
je do vietene stroje v automatickém pra-
covnim cyklu a jsou vybaveny bezdrétovym
prenosem informace o vychyleni méficiho
doteku z klidové polohy.
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Vynélez se tykd zafizeni pro ovladéni spi-
nac¢e me¥ici sondy.

Pro mezioperatni kontrolu, provddé&nou
na Cislicové rizenych obrdb&cich strojich
prostiednictvim jejich odmé&Fovacich systé-
mi, jsou pouZivany mé¥ici sondy automatic-
ky vklddané do pracovniho vietene. Hlav-
nimi ¢astmi téchto sond jsou snimaci hlava,
zatizeni pro bezdratovy prenos informace ze
sondy do fidiciho systému stroje, napéaje-
ci zdroj a nosna konstrukce s upinacim ku-
Zelem. Snimaci hlava méZe byt vybavena
bud sysiémem signalizujicim vychyleni mg&-
riciho doteku z klidové polohy p¥i najeti na
méfenou plochu, nebo systémem udavaji-
cim prostfednictvim induktivniho snimade
hodnotu vychyleni m#ficiho doteku o még-
Fenou plochu. Podle toho, je-li snimaci hia-
va vybavena systémem s dvoustavovym ne-
bo analogovym vy§stupem, jsou pak méfici
sondy rozliSovdny na kontaktni a induktiv-
ni. Oba tyto systémy vyZaduji specifické
postupy jak prfi vlastnim mé&feni, tak pii
zpracovani namé¥renych dat.

Kontaktni mé&fici sondy se pf¥i m&feni po-
hybuji po stanovené dréze a signalizuji do
Iidiciho systému stroje okamZik najeti do-
teku na obrobek.

Induktivni méfFici sondy zaujmou p¥i mé-
Feni jmenovitou polohu a signalizuji do
Fidiciho systému stroje hodnotu vychyleni
dotek{i na jmenovité polohy.

Pro maximdlni vyuZiti kapacity vnit¥niho
napéajeciho zdroje je nutno zajistit, aby byl
v Cinnosti pouze v pritb&hu méfeni.

U induktivnich sond je soudasny stav ta-
kovy, Ze pro ovldddni spinafe napdjeni je
vyuZito méFiciho doteku. Jeho pracovni zdvih
je rozdélen na dv& ¢4sti, p¥itemZ prvni
¢éasti zdvihu je vyuZito pro ovlddédni spinate
zdroje a druhé ¢4sti pracovniho zdvihu pro
méfeni.

Tento zpiisob ovlddani spinafe zdroje mé
tu nevyhodu, Ze sonda, jejiZ dotek neni vy-
chylen do druhé ¢4sti pracovniho zdvihu
neddvéd informaci o p¥ipadné porude elek-
trickych obvodd.

Dojde-li p¥i najeti doteku na prekédZku z
jakéhokoliv diivodu k selhdnf spinaciho za-
Fizeni, neni uveden v &innost elektricky sy-
stém sondy. Sonda nevys$le signél o prekro-
Ceni méFiciho rozsahu, ktery je soufasnd
signadlem pro zastaveni posuvu stroje a do-
jde k havarii.

U kontaktnich sond vy3e uvedeny zplisob
ovladani spinae napéjeni nelze z pricipiél-
nich divodid pou#it.

Uvedené nevyhody odstraiiuje zafizeni po-
dle vynalezu, jehoZ podstata spoéivd v tom,
Ze spina¢ mé¥ici sondy, ktery je pevn& ulo-
Zen v duting kuZelové néstrojové stopky,
je opatfen tladitkem, které se dotyka &ela
hlavice tahla, které je pevn& spojeno s upi-
nacim ndstavcem kuZelové néstrojové stop-
ky, priemZ tdhlo je uloZeno ve vedeni ku-
Zelové ndstrojové stopky, kde uvniti kue-
lové nastrojové stopky je vytvoFeno osaze-
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ni s vybrdnim, ve kterém je volnd uloZena
pruZina pro zajiténi klidové polohy spina-
Ce, kterd se svim jednim koncem dotyka
dosedaci plochy hlavice tak, #e mezi touto
dosedaci plochou hlavice a osazenim je spé-
ra pro vymezenl pracovniho zdvihu tahla.
Dale miZe byt tdhlo opatFeno prostiedkem
proti pootofeni tdhla ve vedeni ku¥elové
ndstrojové stopky.

Vyhodou ovladani spinade vnitinfho zdro-
je méFici sondy zafizenim podle vyndlezu
je, Ze elektronika sondy se uvede v &innost
v okamZiku upnuti do vietene a zfistane v
¢innosti aZ do okamZiku vyjmuti. Tim je vy-
loutena moZnost havédrie piFi porude elek-
troniky. Porucha elektrickych obvodii u
kontaktnich sond se projevi stejn& jako na-
jeti doteku na piekazku a je signdlem k za-
staveni posuvu stroje.

U induktivnich sond je signdlem k pFeruse-
ni méfeni a zastaveni posuvl stroje. Dalsf
vyhodou uvedeného zafizeni je, ¥e upinaci
kuZelovd ndstrojovd stopka se vné&j3im tva-
rem nelidi od standardniho provedeni a ne-
vyZaduje specidln{ dpravy zdsobniku né&-
strojii.

Na vykresu je zndzorn&n podélny ez za-
Fizenim podle vyndlezu. Spina& 1, ktery je
pevné uloZen v duting 2 kuZelové néstrojo-
vé stopky 3, je opatfen tladitkem 15, které
se dotykd C€ela 13 hlavice 4 tdhla 5, které
je pevné spojeno s upinacim ndstavcem 6
kuZelové ndstrojové stupky, pritem# tdhlo
5 je uloZeno ve vedeni 7 stopky 3, kde
uvnitf’ kuZelové néastrojové stopky 3 je vy-
tvofeno osazeni 14 s vybranim 11, ve kte-
rém je voln& uloZena pruZina 12 pro zajis-
téni klidové polohy spinade, kterd se svym
jednim koncem dotykd dosedaci plochy 8
hlavice 4 tak, Ze mezi touto dosedaci plo-
chou 8 hlavice 4 a osazenim 14 je spira 9
pro vymezeni pracovniho zdvihu téhla 5.
Téhlo 5 je opatFeno prostfedkem 10 proti
pootofeni tdhla ve vedeni 7 kuZelové na-
strojové stopky 3.

Cinnost za¥izeni je odvozena od upinaci-
ho dstroji obrébé&ciho stroje. Upinaci &elisti
uchopi upinaci ndstavec 6 a vtahuji kuZelo-
vou nastrojovou stopku 3 do vietene. Upi-
naci sila pfemilZe pfedp&ti pruZiny 12 a po-
sune tdhlo 5 o $iffku spary 9, tj. cca o 0,2
milimetru ve vedeni 7, takZe dosedaci plo-
cha 8 hlavice 4 tahla § se opfe o dno du-
tiny 2. Zaroveil delo 13 hlavice 4 tdhla 5
uvolni tlaCitko 15 spinae 1, ktery sepne
napéjeci obvod sondy.

Upinaci sila se na kuZelovou plochu né-
strojové stopky 3 piendsi prostifednictvim
téhla 5 pFes dosedaci plochu 8.

Zalizeni lze pouZit pro méfici sondy a
zaiizeni jim podobnd opatfend kuZelovou
nédstrojovou stopkou, které se vkladaji misto
nastroje do vretene stroje.

Zejmeéna je vhodné pro mé&rici sondy opa-
tfené bezdrdtovym pirenosem informace o
vychyleni doteku z klidové polohy.
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PREDMET VYNALEZU

1. Zaiizeni pro ovlddéni spinate mérici
sondy s bezdrdtovym vysilanim informaci o
mdFeni, ktera je opatiena spinaCem vniti-
niho zdroje napdjeciho napéti a upevnéna
na kuZelové néstrojové stopce pro automa-
tické vkldddni do vietena obrdbéciho stro-
je, vyznafené tim, Ze spina¢ (1) méFici son-
dy, ktery je pevné uloZen v dutiné (2] ku-
7elové ndstrojové stopky (3}, je opatien
tladitkem (15), které se dotykd c&ela (13)
hlavice (4) tdhla (5), pFitemZ tdhlo (5) je
pevné spojeno s upinacim néstavcem (6) ku-
Zelové stopky a uloZeno ve vedeni (7] ku-
Zelové nastrojové stopky (3), kde uvnit¥ ku-

Zelové néstrojové stopky (3) je vytvoreno
osazeni (14) s vybranim (11), ve kterém je
volné uloZena pruZina (12) pro zajisténi kli-
dové polohy spinace, kterd se svym jednim
koncem dotykd dosedaci plochy (8) hlavi-
ce {4) tak, Ze mezi touto dosedaci plochou
(8) hlavice (4) a osazenim (14) je spéra
(9) pro vymezeni pracovniho zdvihu tghla
(5)-

2. Zaftizeni podle bodu 1, vyznaCené tim,
Ze tdhlo (5] je opatfeno prostfedkem (10)
proti pootodeni tdhla ve vedeni (7) kuZelové
néastrojové stopky (3).
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