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Ogranicznik udzwigu

1

Ogranicznik udzwigu jest przeznaczony do wylg-
czania mechanizmu podnoszenia przy przekrocze-
niu okre$lonego obcigzenia (sily lub momentu).

W dotychczas budowanych ukladach ograniczni-
kéw udzwigu wyjscie czujnika sily lub momentu
wlaczone byle na wejScie ‘'wzmacniacza. Na wyj-
§ciu wzmacniacza znajdowal sie przekaZnik.
Wzmocnienie bylo tak nastawiane azeby przy okre-
§lonym napieciu wejSciowym wzmacniacza, odpo-
wiadajgcym okre§lonemu obcigzeniu czujnika, za-
dzialal przekaznik.

W takim ukladzie wystepowaly znaczne bledy
wywolane zmianami napieé¢ zasilajgcych czujnik
oraz wzmacniacz, zmiang wzmacniania *wzmacnia-
cza oraz zmiang progu dziatanig przekaznika.

W urzadzeniu wedlug wynalazku na wejscie
wzmacniacza podawana Jjest ro6znica pomiedzy
zmiennym napieciem czujnika, proporcjonalnym
do obcigzenia dzwignicy, a stalym jednokierunko-
wym napieciem odniesienia, ktérego warto§é¢ od-
powiada dopuszczalnemu udiwigowi. Wzmacniany
jest wiec tylko sygnal przekroczenia dopuszczal-
nego udzwigu. )

Napiecie zasilajgce czujnik i napiecie odniesie-
nia pochodza z tego samego Zrodia, a wiec przy od-
‘powiednich konstrukcjach czujniké6w zmieniajg sie
identycznie, tzn. ich réznica jest stala przy zmia-
nach napiecia zrédta. Z tej strony nie powstajg
wiec zadne bledy zadzialania, a zmiany wzmocnie-
nig i progu czuloSci przekazZnika powoduja biedy
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kilkaset razy mniejsze niz w dotychczas stosowa-
nych uktadach.

Urzadzenie przewidziane jest do wspélpracy
z czujnikami magnetoelastycznymi $ciskanymi
wzglednie skrecanymi. Moze jednak wsp6lpraco-
wa¢é z kazdym czujnikiem, kt6érego napiecie wyj-
Sciowe jest proporcjonalne do silty, momentu lub
przesuniecia, a wiec np. z czujnikami indukcyj-
nymi, transformatorowymi, potencjometrycznymi,
tensometrycznymi (tensometry polprzewodnikowe
o duzej statej K). -

Rysunek przedstawia schemat urzgdzenia. Na-
plecie zmienne z transformatora 1 podane jest na
prostownik 2. Po wyprostowaniu i odfiltrowaniu
skladowej zmiennej napiecie stale przylozone jest
przez dzielnik oporowy 3 i szeregowo wigczone
wtérre uzwojenie czujnika 4 miedzy emiter i baze
pierwszego tranzystora wzmacniacza 5.

Do bazy jest przylozony odpowiednio dobrany
potencjat dodatni odcinajgcy tranzystor 5.

Gdy amplituda napiecia zmiennego we wtérnym
uzwojeniu czujnika 4 wzroénie powyzej warto$ci
prcgowej napiecia na bazie tranzystora 5, co jest
wywolane przylozeniem odpowiedniej sily do czuj-
nika, tranzystor 5 zacznie impulsowo przewodzi¢
prad. Impulsy odpowiednio wzmocnione w dalszej
czeSci wzmacniacza zalgczajg przekaznik 6, sygna-
lizujgcy przecigzenie wzglednie wylaczajacy me-
chanizm podnoszenia. .
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Zastrzezenie patentowe dzielnika oporowego (3), na ktorym wystepuje od-
powiednio dobrany spadek napiecia stalego, po-
Ogranicznik udzwigu, znamienny tym, ze wyj- chodzacy z tego samego Zréodia, ktére zasila czujnik,
§cie czujnikg (4) sily lub momentu wigczone jest co w efekcie uniezaleznia dzialanie ukladu od

na wejécie wzmacniacza (5) w szereg z czeScia 5 zmian napiecia zasilajgcego.
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