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(57) Heteni se tyké oboru koZelufg-
kych stroja a zarizeni pro koZeluZny.
ReSd se problém pohonu koZeluZskych hy-
draulickych Zehlicich 1isd s hlavnim
pFimodarym hydromotorem a zvedacimi pri-
modarymi hydromotory. Podstata reSeni
spoCivd v tom, Ze na vdAlei hlavaiho pfi-
modarého hydromotoru jsou uspordddny
védlce zvedacich primocarych hydromotord
tvorici kluzné vertikdélni vedeni pluni-
rd pevné spojenych se stolem a tim s
plunZrem a vertikdlnsg stavitelnym dote-
kem. Stavitelny dotek spind koncovy api-
naé na vélei, ktery je uspordddn v obvo-~
du elektromagnetu rozvadéce. Redeni je
mozno vyuiZit v koZeluZském oboru.
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Vyndlez se tykd zarizeni pro pohon koZeluzskych hydraulic-
kych zehlicich list s hlavnim primoclarym hydromotorem a zveda~

cimi pFimoCarymi hydromotory.

U dosud zndmych pohont hydraulickych Zehlicich 1isQ se
pouzivaji riznd uspordddni primocarych hydromotord pro rycirlo-
zdvih a dosaZeni pracovniho tlaku. Je zndmo IeSeni, kdy hlavni
pPimodary hydromotor a pomocny zvedaci piimodary hydromotor
jsou uspordddny vertikdlné nad sebou a pricné vedeni hydromo-
tord je zajisténo tylemi, klouzajicimi v pousdrech v rdému stro-
je a piipevnénymi na pracovnim stole gtroje. Dalsi TeSeni spo-
é¢ivd v obrdceni funkce zdkladnich soucdsti {j. pouziti nepohyb-
livého pistu upevnéného na rdmu stroje a pohyblivého vdlce, na
ktery je pripevnén pracovni stil. Je znamo i reseni, kdy zavi-
raci mechanisgmus obsahuje dvé kluzné ulozené klinové Edsti
s hydraulickymi vdlci malého priméru, které slouii k zavieni
stroje. Velky pist slouZzi potom k dosafeni pozZasdovaného pracov-
niho tleku.

Nevyhody dosud zndmych pohoni u hydraulickych Zehlicich
1igQ odstranuje zabizeni podle vyndlezu, jehoZ podstata spoli-
vd v tom, Ze na vdlci hlavniho p¥imocarého hydromotoru jsou
uspo¥dddny vdlce zvedacich pPimocarych hydromotori, ktere tvo-
¥1 kluzné vertikdlni vedeni plunZr( pevné spojenych se stolen,
a tim 8 plunZrem hlavniho primoc¢arého hydromotoru a vertikdlnd
stavitelnym dotekem spinajicim koncovy spinal na vdlci hlavni-
ho p¥imodarého hydromotoru, ktery je uspordddn v obvodu elektro-
magnetu hydraulického rozvadéce.

Vihodou tohoto zaPizeni je kompaktni konstrukce, kterd
usnadﬁujehmontéé a serizeni stroje a piidéné vedeni hlavniho
pistu pluniry zvedacich pFimodarych hydromotorl, jejichz vale
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ce tvori gsoucesnd kluznd vertikdlni vedeni, Krom& toho verti-
kdlnd slavitelny dotek spinajici koncovy spfnad umoZnuje md-

nil celkovy mdvih atoln podle potfeb, a tak umoZnuje i doplné-
ni stroje pridavnym zarizenim pro asutomalické poddvini opraco-

vavandho materialu.

Na pldipojenych vykresech je zndzornéno piikladné provede-
ni pohonu podle vyndlezu, kde na obr.l je Uplné schéma pohonu
se stolem ve spodni poloze @ na obr.2 cCasteéné schéma pohonu
ge stolem v horni poloze,

S0l ) Je vertikdliné uspoXdddn s hlavnim primocarym hydro-
motorem g tvorenym vdlcem 3 a plunirem 4 a zvedacimi primolary-
i hydromotory 5 a 6 s vdlceli [ a 8 a plunzry 9 a 10 tak, Ze
vidlece [ a 8 tvori kluzné vertikdlni vedeni 11,12 plunzrd 9
a 10,8 tim i stolu 1 a plunzru 4. Na stole 1 je upevnén verti-
kAlne stavitelny dotek 13 spinajici koncovy spinac 14. Pracov-
ni prostor 15 hlavniho primolarého hydromotoru 2 je spojen
o tlokovym relé 16 & kontaktem 17, plnicim ventilem 18, pTrede-
pinaylein ventilem 19 a dekompresnim rozvadéem 20 s polohami

Lo ILL, vivody A,B,P,1 a elekiromagnetem 21 a pruzinou 22.

Pracovnl progstory 23 a 24 zvedacich pPimoarych hydromoto-
S00H a6 sou spojeny g predepinacim ventilem 19 a vyvodem A
b ™ m

vorvadece 25 o pracovnimi polohami I,11,I11 a vyvody A,B,2,T

a4 elektromagnety 26 a 27. Rozvadédé 25 je vyvodem B propojen

s oplafeim ventilem 18, vyvodem P s hydrogenerdtorem 2€ a vivo-
lom T s filtrenm 29. Hydrogenerdtor 28 je uspoldddn s olejovou

=)
nadrEd 30. Bad stolem 1 je upevnéna na rdmu 371 Zehlici degla
g2 a pod stolem 1 je upevnén na rdmu 31 valec 3 s vdalcl 7 a 8.

Mhakovy olei = hydrogenerdftoru 28 protékd rozvadécen 25,

wlevy e v poloze Il a do nchoi tlakovy olej vstupuje vyvodem
P on vystupuje vyvodem L a pres filtr 29 odtékd do olejové
nadvie 30, LBlektromagnety 26 a 27 jsou vypnuty, je zapnut

ploktronagnet 21 dekompresnibo rozvadéce 20, ktery je v poloze

11 0 12 svedacich p¥imodarych hydromotord 3 a & jsou se stolem
1 owe wpodni polowe L. Koncovy spinac 14 je dotekem 17 sepnut.
PiL zapmutd elektromagnetu 26 se rozvadéd 25 prestavi do polo-
hy L & vyvod P je propojen s vyvodem A a vyvod B s vyvodem T.

PPitom blakovy olej prafdl do pracovnich prestord 23 a 24
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zvedacich primocarych hydromotord 5 a 6, kterd se zvedaji
a undseji stll 1 s plunirem 4 a dotekem 13, Vdlce 7 a 8 p¥i-
tom kluznym vertikdlnim vedenim 11, 12 vedou pluniry 9 a 10,

a Llm jo sauwescno piicend, Pod pluntren 4 ov opracovidim progbo-
ru 15 venikd podllak, klerym Jje otevirdn plnici ventil 18

a sacim potrubim 33 Jje = nddrze 30 plisdvdan olej. V horni po-
loze II se stil 1 pPimykd k sehlici desce 32, naristd tlak
v pracovnich prostorech 23 a 24 zvedacicn piimocarych hydro-
motor 5 a & ai na hodnotu nastavenou na predepinacim venti-
lu 19, P¥i dosageni pastavené hodnoty se pFedepinaci ventil
19 otevird a ilakovy olej protékd do pracovnibo prostoru 15
nlavniho pidmodarého hydromotoru 2 a plnici ventil 18 se uza-
vird. Tlak v pracovnim prostoru 15 stoupd aiz na hodnotu nas-
tavenou na tlakovéum relé 16, kdy je sepnut kontakt 17. Pomo-
ci nezndzornéndého elektrického obvodu je vypnut elekiromagnet
26 elektromaguet 21 dekompresniho rozvadéce 20 a ten je pru-
inou 22 prestaven do polohy L., Tlakovy olej odtékda z pracov-
nilo prostoru 15 pres vyvody P a A dekompresniho rozvadéce 20
do olejovd nddrie 30., Po dekompresi je zapnut elektromagnet
27 rozvadéce 25 a ten je prestaw n do polohy III. Tlakovy
olej je doddvén vyvodem B rozvaddde 25 do pluiciho ventilu
, kbery je otevirdn a vyvod A propojuje pracovni prostory
23 a gi zvedacich pirimodarych hydromwotord 5 a 6 pomoci vyvodu
pies Tiltr 29 do olejové nddrie 30. StGl 1 klesd do vychozi
olohy I, kterd je urdena polounou vertixalné stavitelndého

-
—1

|

o

’U!}—E}

doteku 13, spinajiciho koncovy spinad ]4. Koncovy spinad 14

po sepnuti pouoci nezndzornénéhio elekirl ckého obvodu vypind
magnet 27 rosvadéce 25 a ten je prestaven do polohy Il a za-
pind elektromagnet 21 rozvadéée 20, ktery je prestaven do po~

louy Il. 5t0l 1 se zastavuje ve spodui poloze L.
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Zaiizeni pro pohon koZeluZskych hydraulickych #ehlicich |
Liot & Wlovinim peimocarym hydromotorvem o zvedaciml pPimodary-
mj. hydromotory, vyznadujici se tim, Ze na vdleci (3) hlavniho
pPimoCarého hydromotoru (2) jsou usporaddny vdlce (7,8) zve-
dacich pPimodaryeh hydromotort (5,6), tvorici kluzné vertikdl-
ul vedeni (11,12) plunZrd (9,10), pevné spojenych se stolem
(1), & tim s plunZrem (4) hlavniho p¥imocarého hydromotoru (2)
a vertikdlné stavitelnym dotekem (13) spinajicim koncovy
apinad (14) ne valci (3) hlavniho primoCarého hydromotoru
(2), klery je usporadan v obvodu elektromagnetu (25) rozva-

déce (23,

2 vykresy
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Obr. 2

Vylishby Moravel ¢ tiskatské zavady, ‘
stredisho g, Studentskad tr.5, 0LOMOUL Cena: 2,40 K¢s
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