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(54) (57) УСТРОЙСТВО ДЛЯ АВТОМАТИ­
ЧЕСКОЙ СМЕНЫ ИНСТРУМЕНТОВ, со­
держащее поворотный рыяаг с гидроци­
линдром его осевого перемещения и захват­
ный механизм, отличающееся тем, что, с це­

лью упрощения конструкции при одновремен­
ном повышении надежности оно снабжено 
имеющим фиксатор фланцем, соединенным 
с рычагом и установленным с возможностью 
поворота на штоке гидроцилиндра, переда­
чей винт — гайка качения, размещенной на 
крышке гидроцилиндра со стороны захват­
ного механизма с возможностью взаимодей­
ствия с фиксатором фланца, и втулкой с 
закрепленным в ней пальцем, установлен­
ной на наружной поверхности гидроцилинд­
ра с возможностью взаимодействия пальца 
с выполненными на упомянутой поверхно­
сти продольными пазами, которые соедине­
ны кольцевой проточкой.
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Изобретение относится к станкостроению 
и может найти применение в многоопераци­
онных станках.

Цель изобретения — упрощение конструк­
ции устройства путем устранения отдельного 
привода углового перемещения.

На фиг. 1 схематически изображено пред­
лагаемое устройство; на фиг. 2 — разрез 
А—А на фиг. 1; на фиг. 3 — разрез Б—Б 
на фиг. 1; на фиг. 4 — разрез В—В на 
фиг. 1; на фиг. 5 — разрез Г—Г на фиг. 4.

Устройство содержит втулку 1 с выпол­
ненным на ней двуплечим рычагом 2, кото­
рая свободно установлена на наружной 
цилиндрической поверхности гидроцилинд­
ра 3. Палец 4, закрепленный во втулке 1, 
входит в один из двух продольных пазов 5 
гидроцилиндра 3. Пазы 5 в задней части 
гидроцилиндра 3 соединены кольцевой про­
точкой 6. Во втулке 1 установлен также 
подпружиненный палец 7, находящийся в осе­
вой плоскости гидроцилиндра 3 напротив 
одного из пазов 8, выполненных в задней 
части гидроцилиндра 3 и имеющих переднюю 
наклонную торцовую стенку. Втулка 1 по­
средством стержней 9 соединена с фланцем 
10, который с помощью подшипника 11 ус­
тановлен на штоке 12 гидроцилиндра 3. Во 
фланце закреплен двуступенчатый фик­
сатор 13. Крышка 14 гидроцилиндра 3 
имеет выступающую цилиндрическую часть 
15, на которой закреплен винт 16 передачи 
винт-гайка качения. На винте 1.6 сидит под­
жатая пружиной 17 гайка 18, в которой вы­
полнены два диаметрально расположенных 
паза 19. В стенку гидроцилиндра 3 утоплена 
трубка 20, по которой подается жидкость 
в его штоковую полость.

Устройство работает следующим образом.
Цикл смены инструмента включает сле­

дующие движения рычага 2: ход влево в 
положение захвата инструментов (исполь­
зованного — из шпинделя и нового — из 
магазина инструментов), ход вправо, 
поворот на 180°, ход влево для установки 
инструментов в шпиндель и магазин, ход 
вправо.
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Последовательные положения рычага 
обеспечиваются осевым перемещением штока 
12 гидроцилиндра 3.

При движении штока 12 гидроцилиндра 
3 влево осевое перемещение сообщается 
через фланец 10 и стержни 9 втулке 1 с 
рычагом 2. При этом палец 4 скользит по 
пазу 5.

При движении штока 12 вправо прямо­
линейное движение через фланец 10 и стерж­
ни 9 сообщается втулке 1 с рычагом 2. 
Палец 4 скользит по одному из прямолиней­
ных пазов 5, пока не попадет в кольцевую 
проточку 6. Фланец 10 движется прямолиней­
но, пока передняя меньшего диаметра сту­
пень фиксатора 13 не попадет в паз 19 
гайки 18, а торец его второй большего 
диаметра ступени не упрется в гайку 18. 
Гайка 18, перемещаясь по винту 16, сооб­
щает с помощью фиксатора 13 вращатель­
ное движение фланцу 10, а с ним вместе 
через стержни 9 — втулке 1 с рычагом 2. 
При этом палец 4 движется по кольцевой 
проточке 6. Ход шариковой гайки 18 отре­
гулирован так, что при движении из од­
ного крайнего положения в другое она, а 
вместе с ней и втулка 1 с рычагом 2 пово­
рачиваются на 180°. В конце этого поворота 
палец 7 заскакивает в паз 8.

При обратном ходе штока 12 палец 7 
двигается по пазу 8, препятствуя обратному 
повороту втулки 1, и выходит из него.

Фиксатор 13 выходит из паза 19 гайки 
18 и она пружиной 17 возвращается в исход­
ное положение.

После хода втулки 1 влево до упора 
шток 12 возвращает ее в крайнее правое 
положение. При этом холостой поворот ры­
чага 2 на 180° на цикл смены не влияет.

Если величина поворачиваемых масс 
достаточно значительна, то наличие в конст­
рукции устройства предохранительного паль­
ца 7 и пазов 8 не является обязательным.

Использование изобретения позволяет 
упростить систему управления устройством 
за счет исключения одного из приводных 
органов и сокращения числа элементов 
электроавтоматики.
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