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(57)摘要

一种全电动平衡式折叠吊机，它包括一前后

分别带有车轮的平面底座，所述平面底座的前部

固定有一根可折放的立柱，该立柱的上端部连接

有一根可折放并可向前伸的横梁，在立柱与横梁

之间相接有一支撑横梁向前伸的油缸件，横梁的

前端部至少相接有一根内伸缩臂和下端带有吊

钩的吊钩架。
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1.一种全电动平衡式折叠吊机，它包括一前后分别带有车轮的平面底座，其特征在于

所述平面底座的前部通过一立柱底销固定有一根可折放的立柱，该立柱的上端部通过一根

横梁销连接有一根可折放并可向前伸的横梁，在立柱与横梁之间相接有一支撑横梁向前伸

的油缸件，所述横梁的前端部至少相接有一根内伸缩臂，并在该内伸缩臂的前端部安装有

下端带有吊钩的吊钩架；

所述平面底座的后部上面安装有一内配置有蓄电池的配重及电器箱，在配重及电器箱

的前箱壁上通过安装的航空插座用护套弹簧线连接于立柱中上部按钮开关座上的按钮开

关；所述的配重及电器箱内安装有用胶管连接油缸件的油泵；

所述平面底座的后端部通过紧固件安装有手柄部件，且所述手柄部件下的转动轴下伸

于平面底座下方，与安装在平面底座下部的左右两个可转向车轮中间的转向轮轴相连；

所述平面底座的前端部横向连接有一根长前轮轴，且在长前轮轴的两端分别安装有承

重用的车轮，所述平面底座的前端部下面通过减震压簧安装有两端带有驱动车轮的前轮驱

动桥部件，且所述承重用的车轮轮底水平面高于驱动车轮的轮底水平面。

2.根据权利要求1所述的全电动平衡式折叠吊机，其特征在于所述的平面底座由至少

两根平行的纵梁构成，其前端部上面或下面设置有一块前轮轴板座，所述的前轮驱动桥部

件通过两侧固定在前轮轴板座下的驱动桥固定板、支撑部件及减震压簧固定安装在前轮轴

板座下部，两侧的驱动车轮固定在驱动桥的轮轴两端；所述的驱动桥部件中的驱动电机通

过电源线连接配重及电器箱内的蓄电池，所述纵梁的中部相接有一根横向连杆；

所述纵梁的后端部上面焊接有一块轮轴板座，其上垂直固定有一根转向轴，转向轴的

下端相接有一根短转向轮轴，短转向轮轴的两端分别安装有一只转向的车轮；所述的转向

轴上端部用万向节铰接有一根可折放的垂直状手柄部件；

所述手柄部件的上部相接有一横置的把手，并在把手的中间至少设置有连接蓄电池的

电源开关以及行走控制开关；

所述的立柱下部通过一根支撑杆用销固定在平面底座上并使立杆垂直于平面底座的

前部；所述的横梁的前端部通过一根伸缩于横梁内腔的中伸缩臂组相接有所述的内伸缩

臂，且该内伸缩臂伸缩在所述的中伸缩臂组内腔中。
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全电动平衡式折叠吊机

技术领域

[0001] 本发明涉及的是一种全电动平衡式折叠吊机，属于移动式起重技术领域。

背景技术

[0002] 吊机是起重机的通俗称呼，在船舶、设备、机械、模具等一系列重工产品有广泛的

应用。从大小来分，吊机又分小吊机和大吊机，大吊机基本为固定式，小吊机基本为移动式。

[0003] 小吊机又称吊运机、小型吊运机、便携式吊运机。是一种性能优良、应用极为广泛

的小型机械设备，普遍适用于各行各业。如建筑领域来说，小吊机适用于高层建筑的吊运作

业，诸如各种建筑材料，各种装潢材料的吊运，特别是对楼道不便搬运的木板、木工板等长

宽材料更具有其独特的优势。但是，相比于固定式的大型吊机，小型吊机不仅吊运量上远不

如大型吊机，在整个吊机的稳定性上也远远不如，因为固定形式的不同，小型吊机一旦操作

不当非常容易出现倾覆，造成事故。但目前使用的吊机普遍为固定式吊机，即便是所谓的移

动式吊机也是沿着轨道移动，而无法像装载机一样在工地随意移动，因而使用受到限制。

发明内容

[0004] 本发明的目的是针对现有技术中的不足，提供了一种可以根据使用场地灵活移

动，既能像移动式装载机那样随意移动物体，又能吊运物体至规定的地方，极大的提高了吊

机的基本起重性能和多环境适用性，大大降低了吊运物体的成本，提高了工作效率的全电

动平衡式折叠吊机。

[0005] 本发明的目的是通过如下技术方案来完成的，一种全电动平衡式折叠吊机，它包

括一前后分别带有车轮的平面底座，所述平面底座的前部通过一立柱底销固定有一根可折

放的立柱，该立柱的上端部通过一根横梁销连接有一根可折放并可向前伸的横梁，在立柱

与横梁之间相接有一支撑横梁向前伸的油缸件，所述横梁的前端部至少相接有一根内伸缩

臂，并在该内伸缩臂的前端部安装有下端带有吊钩的吊钩架；

[0006] 所述平面底座的后部上面安装有一内配置有蓄电池的配重及电器箱，在配重及电

器箱的前箱壁上通过安装的航空插座用护套弹簧线连接于立柱中上部按钮开关座上的按

钮开关；所述的配重及电器箱内安装有用胶管连接油缸件的油泵；

[0007] 所述平面底座的后端部通过紧固件安装有手柄部件，且所述手柄部件下的转动轴

下伸于平面底座下方，与安装在平面底座下部的左右两个可转向车轮中间的转向轮轴相

连；

[0008] 所述平面底座的前端部横向连接有一根长前轮轴，且在长前轮轴的两端分别安装

有承重用的车轮，所述平面底座的前端部下面通过减震压簧安装有两端带有驱动车轮的前

轮驱动桥部件，且所述承重用的车轮轮底水平面高于驱动车轮的轮底水平面。

[0009] 作为优选：所述的平面底座由至少两根平行的纵梁构成，其前端部上面或下面设

置有一块前轮轴板座，所述的前轮驱动桥部件通过两侧固定在前轮轴板座下的驱动桥固定

板、支撑部件及减震压簧固定安装在前轮轴板座下部，两侧的驱动车轮固定在驱动桥的轮
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轴两端；所述的驱动桥部件中的驱动电机通过电源线连接配重及电器箱内的蓄电池，所述

纵梁的中部相接有一根横向连杆；

[0010] 所述纵梁的后端部上面焊接有一块轮轴板座，其上垂直固定有一根转向轴，转向

轴的下端相接有一根短转向轮轴，短转向轮轴的两端分别安装有一只转向的车轮；所述的

转向轴上端部用万向节铰接有一根可折放的垂直状手柄部件；

[0011] 所述手柄部件的上部相接有一横置的把手，并在把手的中间至少设置有连接蓄电

池的电源开关以及行走控制开关；

[0012] 所述的立柱下部通过一根支撑杆用销固定在平面底座上并使立杆垂直于平面底

座的前部；所述的横梁的前端部通过一根伸缩于横梁内腔的中伸缩臂组相接有所述的内伸

缩臂，且该内伸缩臂伸缩在所述的中伸缩臂组内腔中。

[0013] 本发明是在现有技术基础上进行的改进，具有可以根据使用场地灵活移动，既能

像移动式装载机那样随意移动物体，又能吊运物体至规定的地方，极大的提高了吊机的基

本起重性能和多环境适用性，大大降低了吊运物体的成本，提高了工作效率等特点。

附图说明

[0014] 图1是本发明的整体侧视结构示意图。

[0015] 图2是本发明的整体俯视结构示意图。

[0016] 图3是图1中的A向视图。

[0017] 图4是图1中的B向视图。

具体实施方式

[0018] 下面将结合附图对本发明作详细的介绍：图1-4所示，本发明所述的一种全电动平

衡式折叠吊机，它包括一前后分别带有车轮的平面底座1，所述平面底座1的前部通过一立

柱底销2固定有一根可折放的立柱3，该立柱3的上端部通过一根横梁销4连接有一根可折放

并可向前伸的横梁5，在立柱3与横梁5之间相接有一支撑横梁5向前伸的油缸件6，所述横梁

5的前端部至少相接有一根内伸缩臂7，并在该内伸缩臂7的前端部安装有下端带有吊钩8的

吊钩架9；

[0019] 所述平面底座1的后部上面安装有一内配置有蓄电池10的配重及电器箱11，在配

重及电器箱11的前箱壁上通过安装的航空插座12用护套弹簧线13连接于立柱3中上部按钮

开关座14上的按钮开关15；所述的配重及电器箱11内安装有用胶管16连接油缸件6的油泵

17；

[0020] 所述平面底座1的后端部通过紧固件18安装有手柄部件19，且所述手柄部件19下

的转动轴20下伸于平面底座1下方，与安装在平面底座1下部的左右两个可转向车轮21中间

的转向轮轴22相连；

[0021] 所述平面底座1的前端部横向连接有一根长前轮轴23，且在长前轮轴23的两端分

别安装有承重用的车轮24，所述平面底座1的前端部下面通过减震压簧25安装有两端带有

驱动车轮26的前轮驱动桥部件27，且所述承重用的车轮24轮底水平面高于驱动车轮26的轮

底水平面。

[0022] 图中所示，所述平面底座1由至少两根平行的纵梁28构成，其前端部上面或下面设
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置有一块前轮轴板座29，见图4所示。所述前轮驱动桥部件27通过两侧固定在前轮轴板座29

下的驱动桥固定板30、支撑部件31及减震压簧25固定安装在前轮轴板座29下部，两侧的驱

动车轮26固定在驱动桥部件27轮轴两端；所述的驱动桥部件27中的驱动电机通过电源线连

接配重及电器箱11内的蓄电池10，所述纵梁28的中部相接有一根固定连接的横向连杆32；

[0023] 所述纵梁28的后端部上面焊接有一块轮轴板座33，见图3所示，其上垂直固定有一

根转动轴20，转动轴20下端相接有一根短转向轮轴22，短转向轮轴22两端分别安装有一只

转向的车轮21；所述的转动轴20上端部用万向节34铰接有一根可折放的垂直状手柄部件

19；

[0024] 所述手柄部件19的上部相接有一横置的把手35，并在把手35的中间至少设置有连

接蓄电池10的电源开关以及行走控制开关36，并构成用于行走、驱动油泵的控制把手。

[0025] 所述的立柱3下部通过一根支撑杆37用销固定在平面底座1上并使立杆3垂直于平

面底座1的前部；所述的横梁5的前端部通过一根伸缩于横梁内腔的中伸缩臂组38相接有所

述的内伸缩臂7，且该内伸缩臂7伸缩在所述的中伸缩臂组38内腔中。

[0026] 本发明是在现有起重机或吊机的基础上进行的改进，它增加电动驱动装置，使产

品移动更加方便、省力，从而更加全面地减轻人的劳动强度；还增加了具有控制上升、下降、

喇叭、前进、后退等功能的控制手柄，另外除了电动驱动的驱动轮外，还保留了前面的两个

轮子，这两个轮子空载状态时不接触地面不起作用，当钩吊上重物超过一定重量时，两个轮

子将与地面接触使产品更加稳定，同时减轻驱动轮的压力，降低对驱动轮的磨损，本领域技

术人员在了解本发明的内容基础上，结合现有技术，能够方便地实施本发明。
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