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Vyndlez se tykd za¥izeni pro ukladdadni a pfepravu p¥izovych cfivek, p¥ivdd&ngch sb&rnym
transportnim dstrojim s vy3kové uspofddanym vystupem u textilniho stroje.

P¥izové civky, zhotovené na textilnich strojich, jsou zpravidla ru&n& nebo automaticky
odkladddny na pdsovy dopravnik, ktery je dopravi k mistu urdenému pro odebirdn{, nachizejicimu
se zpravidla na jednom konci stroje. Zde jsou p¥izové civky pomoci skluzu, p¥istaveného ke
konci dopravniku, volnd spoustény do p¥ipravené palety nebo jsou rudn& odebirdny a ukl&dény
do palety nebo p¥ipraveného voziku. Takto p¥ipravené palety slou¥f pro dal3f p¥epravu.

P¥i odebirdni p¥izovych civek od konce sbérného transportnfho ustroji pomoci skluzu do-
chdz{ velmi Zasto k poSkozovdni névinu p¥ize nebo samotné dutinky. Nepravidelnost v &asovych
intervalech, v kterych jsou p¥izové civky p¥ivadény, neni na z&vadu. P¥i odebfrdni p¥izovych
civek ru®né je tato préce velmi naméhav& vzhledem k poloze mista pro odebir&nf i k hmotnosti
p¥izovych civek. V p¥ipad&, kdy jsou p¥izové civky dopravovdny sb&rnym transportnim dstrojim
v nepravidelnych intervalech nap¥fklad p¥i provdd&nf{ automatického smeku p¥i p¥edem navolené
délce p¥ize nebo p¥edem zvolendho primdru p¥fzové civky, je nutnd trvald p¥ftomnost obsluhy
u kaZdého stroje. Z té&chto dlvodd byly navrZeny zplisoby a za¥izeni pro automatické odebfrdni
a uklédddni p¥izovych civek z textilniho stroje. Nékteré zpusoby ¥e$f{ tento problém pomoci
krdtkych dopravnikiéi pdsovych nebo v&ledkovych, p¥ifazenych ke konci transportniho pésu.

Jednim z poslednfch ¥eSeni je za¥izeni pro ukldddni a p¥epravu p¥f{zovych civek, vytvo¥ené
jako transportni drdha probihajfci kolem st¥edové osy, umf{stdnd na zdkladnim rédmu opat¥eném
pojezdovymi kladkami, umoZfiujfcimi manipulaci se za¥fzenim. Tuto dridhu mife tvo¥it nap¥iklad
klopend kluznd plocha, paralelnf tyle nebo dréha vytvo¥end ze dvou Yad kladek. Tato drdha je
ukon&ena dorazovym prost¥edkem, slouZfcim k zadrZeni nejspodnéjdf{ civky a tim viech civek,
umisté&nych v zafizeni. Toto za¥izeni miZe byt p¥i¥azeno nap¥iklad k vystupu sb&rného transport-
nfho Ustrojf textilniho stroje. P¥izové civky p¥echdzeji{ z transportniho pdsu sb&rného trans-
portnfiho dstroji na ukléddaci drdhu za¥{zeni, kde se postupné& ukl&dajf{ vlivem plsobeni vlastni
hmotnosti a gravitace. Polet p¥izovych civek, uloZenych do tohoto za¥fzeni, miZe byt sledovédn
politadlem, kde je moZno p¥edem navolit polet v z4vislosti na pruméru p¥fzovych civek, které
miZe didt impuls k zastaveni automatického smekdni. Po naplnéni za¥fzenf p¥izovymi cfvkami miZe
byt vym&n&no za prézdné a cely cyklus miZe byt obnoven. Plné za¥izenf mife slouZit té%Z jako

pojizdnd paleta pro prepravu p¥izovych civek.

Nevyhodou tohoto ¥eSeni je upevn&ni uklddaci drdhy ke stfedovému nosniku, coZ je nevhodné
z dlivodu navijeni uvolnénych konecl p¥fze z p¥izovych civek na tento st¥edovy nosnik. Takto
navinutd p¥fze je znadnou pt¥ekdfkou p¥i pln&ni{ za¥izenf, nebof dochdzi k zastaveni civky, nebo
pfi vyprazdnovdni, kdy je t¥eba pffizi p¥etrhnout nebo p¥ipadné pfest¥ihnout. K zachytévéani
p¥ize dochdzi také na konzolé&ch, pomoci nichZ je uklddaci drdha spojena se stfedovym nosnikem.

Ukolem pF¥edloZeného vyndlezu je vytvo¥it u za¥izenf pro uklddéni a p¥epravu p¥fzovych
civek takova opat¥eni, aby bylo zarufeno plynulé uklddéni prizovych civek do tohoto za¥{izeni
bez pfitomnosti obsluhy a rovné% tak zajistit plynulé vyprazdnovani s minimdlni moZnostf za-

chytdvéni p¥ize.

Tento kol je u uklddacf drdhy tvo¥ené nejmén& jednou dvojici soust¥edngch Sroubovic
o stejném stoupdni ze stélendho podélného profilového materidlu, které jsou pro p¥izové civky
opatfeny odvalovacimi kladkami, jejich# vzdjemn& protilehld &ela tvo¥i stranové vedeni pro
dutinky p¥izovych civek, vy¥eden podle vyndlezu tak, #e soustfedné Sroubovice jsou uchyceny
na radidlnich konzolédch spojenych se stojany umist&nymi vn& soust¥ednych Sroubovic na zéklad-

nim rému.

G&inky za¥izeni jsou jednak ve velmi snadné vyrobd, odstranuje se moZnost zachytdvani
uvolndného konce p¥ize z p¥fzové civky o n&kterou pevnou souldst konstrukce zaffzenf, celkové
se usnadnuje manipulace s p¥izovymi civkami pro obsluhu, p¥i&emZ jsou vytvd¥eny podminky pro

navazujic{ automatizovanou manipulaci s p¥fzovymi civkami.
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Dal¥f vyhody a vyznaky za¥{zeni podle vynédlezu jsou z¥ejmé z nésledujfcfho popisu podle
vykresd, kde znali obr. 1 pldorysny pohled na za¥fzenif, obr. 2 bokorysny pohled na za¥fzenf,
obr. 3 detail uchycené uklddaci drdhy v ¥ezu, obr. 4 detail uloZenf kladky na vné&j¥f Zroubo-
vici, obr. 5 detail uloZenf kladky na vnit¥n{ Sroubovici.

zaf{zeni sestdvd ze z&kladniho rdmu 2 ve tvaru k¥iZe, tvoficiho pojezdovy a manipuladni
vozik, ktery je za tim Gfelem opat¥en dvéma péry jednokolek 3. Se zdkladnim rdmem 2 jsou pevné&
spojeny stojany 4, které spolu s radidlnimi konzolami 5 tvoii prostorovy dtvar pro uchycent
uklddaci{ drédhy. UklAddacf drdha se skldd4 z alespon jedné soust¥edné dvojice 3roubovic, a to
z vné&j8{ 3roubovice 6 a vnit¥ni Sroubovice 7 o stejném stoupdni a vytvofenych ze stdeného po-
délného profilového materidlu, v nejjednoduddim provedeni z plochého ocelového pésu. Vn&js{
Sroubovice 6 je po celé délce osazena voln& otolnymi odvalovacimi kladkami 8, které mohou mit
tvar valcovy nebo kbénicky. Pokud jsou kladky kénické, pak je vyhodné, aby jejich Cela s rozdi-
fenou zdkladnou byla orientovdna do prostoru mezi dvojici soust¥ednych Sroubovic 6, 7. Vnit¥ni
Sroubovice 7 je osazena rovnéZ celd otodnymi odvalovacimi kladkami 9, které maji mend{ primér
ne¥ otodné odvalovac{ kladky 8. Vstupni &4st 10 uklddaci dréhy a vystupnf &&st 11 uklddaci
dréhy je osazena odvalovacimi kladkami o stejném prim&ru. Vystupni &4st 11 uklddaci dréhy je
vytvotena jako &4st sklopnd. V nesklopené poloze je zaji¥té&na pomoci pruZiny nebo jiného z4-
chytného za¥fzenf. Voln& oto&né odvalovacf kladky 8 a 9 jsou pomoci &epl 12 p¥ipevnény ke
Sroubovicim 6 a 7 tak, Ze volné konce t&chto Cepl 12 nepfesahuji pfes jejich &ela. Odvalovaci
kladky 8, 9 jsou ze strany jejich p¥ichyceni{ k podélnému profilovému materidlu soustfednych
§roubovic 6, 7 opat¥eny Selnfm vybrédnim 19, do kterych zasahuji kryci tali¥ky 20, zabranujici
zachycovadni konce p¥fze z p¥fzovych civek 14. Rozte& oto&nych odvalovacich kladek 8 a 9 musi
byt volena vzhledem k rozmé&rim odvalovacich kladek 8 a 9 a k primdrim Sroubovic 6 a 7 tak, aby
zaru&ovala plynuly pohyb névind p¥fzovych civek 14 po uklédaci{ dréze a p¥itom aby ela otod-
nych odvalovacfch kladek 8, 9 vytvd¥ela stranové vedeni pro vy&nivajfc{ konce dutinek 15 p¥i-
zovych civek 14. Rozted odvalovacich kladek 8, 9 je v urdité zd&vislosti na prim&ru dutinek 15
p¥izovych civek 14. Je t¥eba zajistit, aby sob& nejbliZs{ dotykové body na odvalovacich klad-
k4ch 8, 9 v jejich Paddch s povrchem dutinek 15 byly ve vzdilenosti men3f neZ jedna p&tina ob-
vodu dutinky 15. Stoupani Zroubovic 6 a 7 je stejné a jeho velikost mus{ byt volena tak, aby
zarudovala plynulé plnéni a vyprazdnovéni za¥fzeni, vzhledem k hmotnosti uklddanych p¥{zovych
civek 14.

U v§£upni %4sti 10 uklddacf{ dréhy je na stran® vnit¥nf Eroubovice 7 umisténo voditko 13,
které miZe b¢t stavitelné. Celé za¥izenf{ je opatfeno zéchytem 16 pro jeho fixaci u textilniho
stroje 1. Pro lepS{ manipulaci se za¥fzenim slou%{ drZadlo 17.

za¥f{zen{ je p¥istaveno k textilnimu stroji 1 a jeho poloha je fixovdna pomoci z&chytu 16.
P¥{zové civky 14, které jsou pfindZeny sb&rnym transportnim dUstrojim 18 textilnfho stroje 1
v poloze se svislou osou dutinky 15 p¥echdzejfc{ na vstupni &&st 10 uklddaci dréhy. Vliivem po-
&Atedni energie, kterou p¥edd sb&rné transportni dstroji 18 p¥fzové civce 14 a vlivem plisobeni
jeji vlastnf{ hmotnosti pohybuje se p¥fzovd civka 14 po uklddaci dréze na odvalovacich kladkdch
8, 9 a¥ se uklddac{ drdha postupné& zaplni. Aby nedochdzelo pfi pfipadném chybném p¥estupu pii-
zové civky 14 ze sb&rného transportniho ustroj{ 18 k jejimu propadnuti do volného prostoru ve
st¥ednf svislé &4sti za¥fzeni, je u vstupni &&4sti 10 uklddaci drdhy umisté&no voditko 13 nap¥i-
klad v podobé& prostorové zak¥iveného hladkého dréatu. '

Mno%stvi p¥fzovych civek 14, umist&nych v za¥f{zenf{ na uklddaci drdze je moZno sledovat
pomoci{ b&%ngch nezndzorndnych elektrickgch &idel, umisténych vyhodn& na textilnim stroji 1,
pomoc{ nich¥ miZfe byt po naplndni zastaven p¥fsun p¥izovych civek 14 po dobu vymény plného za-
¥izenf{ za prdzdné.

Popsané za¥fzeni mi¥e slou¥it té¥ k p¥epravé p¥izovych civek 14. Z hlediska p¥epravy po-
psaného za¥fzenf na v&t%{ vzddlenosti, kdy je t¥eba p¥ihliZet k zastavéni transportnfho prosto-
ru, je za¥fzenf podle vynédlezu vytvofeno tak, Ze dvojice soustfednych Sroubovic 6, 7 jsou se-
staveny ze z&vitovych sekci stddeného podélného profilového materidlu, které jsou pfi prepravé
v demontovaném stavu ulo¥eny t&sn& na sobég.



257581 4

PREDMET VYNALEZU

1. za¥fzeni pro ukl&dd&ni a p¥epravu p¥izovych civek, p¥ivad#h§ch z vy3kovd pFestavitel-
ného vystupu sb&rného transportniho Ustrojf p¥fzovych cfvek textilniho stroje, sestdvajici ze
zdkladniho rdmu upravendho jako pojezdovy manipuladni vozik, nad nim¥ je uspof&ddna uklédaci
dréha pro p¥fzové civky, kterd je tvo¥ena nejmén& jednou dvojicf soust¥ednych ¥roubovic o stej-
ném stoupdni ze stdfeného podélného profilového materidlu, které jsou pro p¥izové civky opa-
t¥eny odvalovacimi kladkami, jejichZ vzdjemné& protilehld &ela tvo¥{ stranové vedeni pro dutin-
ky pfizovych civek vyznalené tim, Ze soust¥edné Zroubovice (6, 7) uklddaci dréhy s odvalovacimi
kladkami (8, 9) Jjsou uchyceny na radidlnfch konzoldch (5} spojenych se stojany (4) umfst&nymi
vn& soustfednych Sroubovic (6, 7) na z&kladnim rému (2).

2. Za¥izeni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze odvalovaci kladky (8, 9) na vndj5f{ Eroubovici
(6) jsou konické, pfidemZ jejich &ela s rozZfY¥enou z4kladnou jsou orientovdna do prostoru mezi
dvojici soust¥ednych Sroubovie (6, 7).

3. zZa¥fzen{i podle bodu 1, vyznalené tim, #%e odvalovacf kladky (8, 9) jsou alespon ze stra-
ny jejich p¥ichyceni k podélnému profilovému materidlu soust¥ednych Zroubovic (6, 7) opatfeny
¢elnim vybrdnim (19), do nd&ho% zasahuje krycf talf¥ek (20).

4. Zatfzeni podle bodu 1, vyznaené tim, Ze rozted odvalovacich kladek (8, 9) na soust¥ed-
ngch Sroubovicich (6, 7) je men3{ ne? je prim&r dutinky (15) p¥fzové civky (14), tak, aby sobd
nejbliZ${ dotykové body na odvalovacich kladkdch (8, 9) s dutinkou (15) p¥fzové civky (14) byly
ve vzdjemné vzddlenosti nanejvys odpovidajic{ jedné pdting& obvodu dutinky (15) p¥izové civky
(14).

5. zZa¥fzen{ podle bodu 1, vyznalené tim, %e dvojice soustfednych Zroubovic (6, 7) jsou
sestaveny ze zdvitovych sekci stéd&eného podélného profilového materidlu.

3 vykresy
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