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(54) Schermaschine mit dampfenden kinematischen, translatorischen Bewegungsabléufen zum oberen
Scherenmessermitnehmer

(67) Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen ddmpfenden kinematischen, translatorischen Mechanismus in
einem Dosengehiuse mit Gabelgelenk und Mittenmitnehmer fiir Schafschermaschinen zu schaffen, die die
Scherkraftiibertragung tiber einen in Richtung zum Scherkopf liegenden Exzenterkérper einleitet und die
Direktverbindung zur Querachse durch Abtastung mittels zweier um 180° gegeniiber versetzten, federnden
Stahlzylinderstiften mit Gleitsteinen an der Mittenkurbelzapfenoberflache ibertrégt und somit ein translatorischer
Bewegungsablauf vorgezeichnet wird, der eine weiche, dampfende, schwingungsarme Ubertragung zum
Scherkopfoberteil garantiert. Fig. 1

ISSN 0433-6461 " Y Seiten



Fig. 1

o
TR
- N ,4

SR N AVAYATATAVAAY
if.\ ‘\ NN . /3
7}

I 2
W26




-2- IV3 30

Erfindungsanspruch:

1. Schermaschine mit ddmpfenden, kinematischen, transiatorischen Bewegungsablaufenzum oberen Schermessermitnehmer,
unter Anwendung des bekannten Prinzips der Direktexzenterkdrperkopplung mit dem Scherkopf, jedoch nach neuen
weiterentwickelten Lésungsprinzipien ausgestaltet, dadurch gekennzeichnet, daf die Scherkraftiibertragung Gber einen in
Richtung zum Scherkopf liegenden Exzenterkérper (10) einleitet und die Direktverbindung zur Querachse durch Abtastung
mittels zweier um 180° gegeniiber versetzten, federnden Gleitzylinderstrahistifte (13) an der Mittenkurbelzapfenoberflache
(17) tibertragt und somit ein translatorischer Bewegungsablauf vorgezeichnet wird, der eine weiche, dampfende Ubertragung
zum Scherkopfoberteil (21) garantiert und das Dosengehéuse (1) mit Funktions- und SchutzabschluRdeckel (3) zur Aufnahme
der Mechanik entwickelt und ausgelegt ist.

2. Schermaschine nach Purikt 1, dadurch gekennzeichnet, da® der Dosengrundkérper (1) vorzugsweise in Ringform bzw. vier-,
sechs-, acht- oder ovalférmig mit Funktions- und SchutzabschluRdeckel (3) ausgelegt ist, wobei der Werkstoff insbes. aus
AluminiumfeinguB bzw. Tiefziehblechteil oder schlagfestem Plastwerkstoff sein soll.

3. Schermaschine nach Punkt 1 u. 2, dadurch gekennzeichnet, daR das Dosengehéuse (1) mit funktionsgerechten
Ausnehmungen, Langsschlitzen, Bohrungen, Gewindeeinlassen, vorgezogenen Aufnahmetaschen (5) und/oder Lagerbdcken
(6) zur weiteren Ausgestaltung und Aufnahme des kinematischen Mechanismus sowie den Funktions- und
SchutzabschluBdeckel {3) mit seinen zwei um 180° angelenkten, federnden Stiitzlagerhalbschalen (7) zur
AuRenringkugellagerhalterung (11) entwickelt.

4. Schermaschine nach Punkt 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, daB die Dosendeckelbefestigung (4) am Gehause durch
doppelseitige sickenartige Rillen (8) zur zwangsldsbaren Verbindung angeordnet wurde, weiter besteht die Mdglichkeit, mit
einer Blattfederkiemmung (9) zwischen Dosengehéusewand {1} und Dosendeckelinnenwand (4) eine sichere Arretierung
herzustellen. '

5. Schermaschine nach Punkt 4, dadurch gekennzeichnet, daf an der Gehausedoseninnenwand (4) wannenférmige Taschen
(5) und/oder Lagerbécke (6) angeordnet sind, die werkstoffseitig mit dem Grundkdrper (1, 2) integriert bzw. aufmontierbar
sowie nachholbar gestaltet sein kénnen.

6. Schermaschine nach Punkt 5, dadurch gekennzeichnet, daf die zwei um jeweils 90° zur Kugellagerhalterung (11)
angeordneten GleitbuchsenauBenaufnahmen {18) mit Buchse (19) die beiden um 180° gleitenden Stahlzylinderstife (13) bei
hoher Geschwindigkeit stérungsfrei in horizontaler Richtung filhren, um dies zu gewidhrieisten missen die Gleitbuchsen
(19) insbes. aus Sinterwerkstoff, oder Kunststoff ,Miramid dlgetrénkt” bzw. kugelgefiihrten Gleitflachen bestehen.

7. Schermaschine nach Punkt 6, dadurch gekennzeichnet, daB die translatorischen Ubertragungselemente von zwei
Gleitzylinderstahlstifte (13) mit Federdistanzbund (14) und selbstschmierendem Gleitstein {15) sowie insbes. mit
Ventilfederbestiickung (16) versehen ist, die die Bewegungsfunktion der oszillierenden Abtastung an der runden
Mittenkurbelzapfenoberfidche (17) des Exzenterkérpers {10) bei rotierender Arbeitsgeschwindigkeit abnimmt.

Hierzu 1 Seite Zeichnung

Anwendung der Erfindung

Die Erfindung betrifft einen kinematischen, translatorischen Mechanismus in Dosengehéuse, das an der
Untermesserausiaufplatte befestigt ist und die oszillierende Ubertragung mit Gabeigelenk und Mitnetimer zum oberen
Schneidmesser kraftschlissig einleitet. Diese Entwicklung wurde insbes. fiir Schafschermaschinen groBer Leistung getatigt,
die vorwiegend zum Einsatz in GroBschafzuchteinrichtungen kommt, jedoch auch fiir Kleintierhalter empfohlen werden kann.

Charakteristik der bekannten teéhnischen Lésungen

In der DE-PS 966162 wird ein Wirkprinzip erlautert, das durch Vakuum den Messerantrieb tatigt, d.h. durch Anschluf der
Schermaschine insbes. fiir Tiere, Schafe an eine Saugleitung.

Das DE-GM 1968487 beschrankt sich auf den Anlauf unter ausgekoppelten Arbeitselementen, wie z.B. Scherkopf, und trifft far
unser Wirkprinzip nicht zu. '

Ebenso beschreibt die DE-GM 1934509 eine Haarschneidmaschine mit einer bewegbaren oberen und giner justierbaren unteren
Schneidplatte und stellt ein anderes Wirkprinzip dar.

Die DE-PS 1198707 zeigt eine Scherkopfmontageanordnung fiir elektrische Trockenrasiergerate, kieinere Leistungseinheiten.
Weiter wird in der DE-PS 1165452 ein Lésungsprinzip beschrieben, das sich mit einem Langhaarschneidteil, dessen Klingensatz
durch einen Miindungsspalt des Vorrichtungsgehauses hindurchreicht, beschéftigt.

In der DE-AS 1210714 wird ein Wirkprinzip beschrieben, das sich mit einem Scherkopf fiir Trockenrasierapparate befalBt und
die hin- und hergehenden Scherteile in Blattfedern gelagert sind.

Die beiden Patentschriften mit dem Erfinder William R.C. Geary, — AU — zeigen folgendes Prinzip auf:

GB-PS 1493841

US-PS 3,988,828 .

Der Bewegungsablauf des oberen Scherenmessers erfolgt iber hydraulische Kolbenkraft mit Gegenfederung zur Schwenk- u.
Ubertragungsgabel.

Weiter zeigt die GB-PS 1.102,191 einen rotierenden Rundscherkopf auf.

In der US-PS 4,070,938 wird eine fahrbare Haltebox fiir Schafe mit Doppelmanipulatorschermaschinen beschrieben, die von
der Theorie zu bejahen wire, jedoch in der Praxis und von den Kosten noch Zweifel aufkommen lassen. Die Sensortechnik
steht hier im Vordergrund und ist bei uns zur Zeit nicht realisierbar.

Die SU-UR 159741, SU-UR 401484, SU-PS 667115, SU-UR 992183 beschranken sich auf die vorhergehenden Losungsvarianten
mit weiteren Verbesserungen.

Ziel der Erfindung

Es ist das Ziel der Erfindung, die Funktionszuverlassigkeit mit erhéhter Arbeitsgeschwindigkeit und die Genauigkeit der
translatorischen Gelenkbewegungsverbindung im Schermechanismus weiter zu erhdhen, sowie mit einem stabilen
verschieiRfesten Werkstoff das Dosengehause mit Funktions- und AbschiuRdeckel, wie auch den Exzenterkorper mit
Aalankhantailan sn waitar 701 antwinkeln. da® eine allaemeine Gewichtserleichterung fiir die Schermaschine erzielt wird, sowie
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Darlegung des Wesens der Erfindung

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen dampfenden, kinematischen, translatorischen Mechanismus in einem
Dosengehéause mit Gabelgelenk und Mitnehmer fiir Schafschermaschinen zu schaffen, die die Scherkraftlibertragung tiber
einen in Richtung zum Scherkopf liegenden Exzenterkérper einleitet und die Direktverbindung zur Querachse durch Abtastung
mittels zweier um 180° gegeniiber versetzten federnden Zylinderstahlstifte an der Mittenkurbelzapfenoberflache Gbertragt und
somit ein translatorischer Bewegungsablauf vorgezeichnet wird, der eine weiche, dampfende Ubertragung zum
Scherkopfoberteil garantiert. Diese Aufgabe wird erfindungsgemaR unter Anwendung des bekannten Prinzips der
Direkttexzenterkérperkopplung mit dem Scherkopf, jedoch nach neuen weiterentwickelten Lésungsprinzipien ausgestaltet und
dadurch geldst, daB das Dosengehause fiir die elektrische Schafschermaschine, bestehend aus zwei Hauptbauteilen, den
eigentlichen Dosengrundkdrper, bevorzugt Ringform bzw. vier-, sechs-, acht oder ovalférmig und dem Funktions- u.
SchutzabschluRdeckel mit '/2 tiefer DeckelauBenumstiilpung, wobei der Werkstoff insbes. aus AluminiumfeinguR bzw.
Tiefziehblechteil, oder schlagfestem Plastwerkstoff sein soll, das Dosengehéuse wurde mit funktionsgerechten Ausnehmungen,
L&ngsschlitzen, Bohrungen, Gewindeeinlassen, vorgezogen Aufnahmetaschen und/oder Lagerbdcken zur weiteren
Ausgestaltung und Aufnahme des kinematischen Mechanismus sowie dem Funktions- und SchutzabschluRdeckel mit seinen
zwei um 180° angelenkten federnden Stiitzlagerhalbschalen zur AuBenringkugellagerhaltung entwickelt, wobei die
Dosendeckelbefestigung am Gehduse durch doppelseitige sickenartige Rillen zur zwangsl6sbaren Verbindung angeordnet
wurde, weiter besteht die Méglichkeit, mit einer Blattfederklemmung zwischen Dosengehéuseauenwand und
Dosendeckelinnenwand eine sichere Arretierung herzustellen. Ferner wird der aus einem Zylinderteil hergestellte
Exzenterkdrper aus hartbarem Stahlwerkstoff fir groRere Arbeitsleistungen angeordnet und bei kleineren Scherleistungen
besteht sogar die Anwendungsmdglichkeit als AluminiumpreRteil bzw. Plastwerkstoff ~Miramid”, dabei muf jedoch eine ganz
besondere Sorgfalt beim Auswuchtvorgang des Exzenterkérpers gelegt werden, um im Einsatz einen schwingungsfreien Lauf
zu sichern. Zum Vormontageproze gehért das beiderseitige Aufziehen der Kugellager auf die BundauRensitze des
Exzenterkorpers, wo anschlieRend die Lagerung in wannenférmigen Taschen an der Gehdusedoseninnenwand oder tiber
Lagerbécke die werkstoffseitig mit dem Grundkérper integriert, bzw. aufmontierbar sowie nachholbar gestaltet sein kénnen
und an der Innenwand achsfluchtend fixiert sind, wobei die translatorischen mit Federdistanzbund und selbstschmierendem
Gleitstein sowie Ventilfederbestiickung versehen ist, die die Bewegungsfunktion der oszillierenden Abtastung an der runden
Mittenkurbelzapfenoberfidche des Exzenterkdrpers bei rotierender Arbeitsgeschwindigkeit abnimmt. Die zwei um jeweils 90°
zur Kugellagerhalterung angeordneten GleitbuchsenauBenaufnahmen mit Buchse haben die Aufgabe, die beiden um 180°
gleitenden Stahizylinderstifte bei hoher Geschwindigkeit stérungsfrei in horizontaler Richtung zu fihren, um dies zu
gewdhrleisten missen die Gleitbuchsen, insbes. aus Sinterwerkstoff, oder Kunststoff , Miramid Olgetrdnkten”, bzw.
kugelgefiihrten Gleitflaichen bestehen. Ferner werden an die herausragenden Stahlzylinderstiftenden aus dem Gleitbuchsen
das oszillierende Gabelgelenk mit Mittenmitnehmer demontierbar befestigt und in der Weiterfilhrung der Antriebsrichtung
zum Scherenkopf wird am schwenkbar gelagerten oberen Scherenmessermitnehmer der elektrischen Schafhandschermaschine
eine form- und kraftschiiissige Verbindung geschaffen.

Ausfithrungsbeispiel
Die Erfindung nachstehend an einem Ausfliihrungsbeispiel erldutert:
In der zugehdrigen Zeichnung sind dargestellt:
Fig.1: Draufsicht Scherkopf mit Dosengehéuse und kinematischen, translatorischen Mechanismus mit Gabelgelenk und
Mittenmitnehmer
Im Dosengehéuse 1 befindet sich der kinematische, translatorische Mechanismus mit dem Exzenterkdrper 10 und dem
AnschluRzapfen zur biegsamen Welle 103, die Kugellagerung wird durch die BundauRensitze 12 des Exzenterkérpers bestimmt
und durch die wannenférmigen Taschen 5 an der Gehdusedoseninnenwand 31 oder Lagerbdcke 6 aufgenommen, wobei die
translatorischen Ubertragungselemente von zwei Gleitzylinderstahlstife 13 mit Federdistanzbund 14 und selbstschmierendem
Gleitstein sowie Ventilfederbestiickung 16 versehen ist, die die Bewegungsfunktion der oszillierenden Abtastung an der
Mittenkurbelzapfenoberfliche 17 des Exzenterkérpers 10 bei rotierender Geschwindigkeit abnimmt. Die zwei um jeweils 90°
zur Kugellagerhalterung 5; 6 angeordneten GleitbuchsenauRenaufnahmen 18 mit Buchse 19 haben die Aufgabe, die beiden
um 180° gleitenden Stahizylinderstife 13 bei hoher Geschwindigkeit storungsfrei in horizontaler Richtung zu fiihren. Ferner
werden an die herausragenden Stahlzylinderstiftenden 13 aus den Gleitbuchsen 19 das oszillierende Gabelgelenk mit
Mittenmitnehmer 20 demontierbar befestigt und in der Weiterflihrung der Antriebsrichtung zum Scherenkopf 21 wird am
schwenkbar gelagerten oberen Scherenmessermitnehmer 22 der elektrischen Schafhandschermaschine eine form- und
kraftschliissige Verbindung geschaffen.
In der weiteren Ausgestaltung wird der Antriebszapfen 10a zum flexibien Anschiuf 25 erldutert, da der genannte mit dem
Exzenterkérper 1) homogen verbunden ist und durch eine staubdichte Bohrung in der Dosengehdusewand 31 in den Hohlraum
des Handgriffstiickes 28 ragt, wird zur weiteren Kraftiibertragung handelsiibliche Steck- und Rutschkupplung 32 die in
Fortfiihrung ber eine biegsame Welle und/oder Bowdenzug 25 mit dem Elektromotor (nicht da gestelit) kraftschlissig
verbunden ist, zum Einsatz gebracht. Die Elektromotorensteuerung wird mit einem 3 bzw. 4 adrigen Kabe! durch den Hohiraum
des Handgriffstlickes und einem Schubschalter 27 im Daumenbereich des anatomisch formgerechten Handgriffsstiickes 24
festgelegt und getatigt, der AnschluR des Griffstiickkopfes 28 an die Dosengehéuseauenwand 1 erfolgt mit
Aufnahmerohrstutzen 29 und mit einem RastbajonettverschiuR. Die Elektrokabeleinflihrung sowie die biegsame Welle und/oder
Bowdenzug 25 erfolgt am Griffstiickende 24, zugentlastet und staubdicht abgeschlossen, weiter weist das Handgriffstiick 24
mindestens auf einer Langsseite eine geriffelte verschraubte Hartplastgriffschale 30 auf, um eventuelle Montagearbeiten an
der Steckkupplung 32 tatigen zu kénnen. In einer weiteren Ausfiihrungsform wird dargestellt, daR die Gehausedose 1 in zwei
gleichmaRigen Dosenhalften mit 46° diagonalen Schnittflache verl4uft, wobei die eine Halfte mindestens zwei Zentrierstifte an
der Dosengehdusebodeninnenseite 2 aufweist und die Gegenseite dementsprechend die PaRbohrungen. Somit kann nach der
Montage des kinematischen, Mechanismus das Zusammenstecken und fixieren des Dosengehdusebodens 2 mit dem
Verléngerungsteil des Untermessergrundkérpers 23 durch Schraubwirkverbindung erfolgen.
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