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Title: LOOP GRIPPER WITH RETAINING ELEMENT

(54) Bezeichnung : SCHLINGENGREIFER MIT RUCKHALTEELEMENT

(57) Abstract: The invention relates to a loop gripper (10) for a tufting machine. The loop gripper (10) has a gripper body (11) with
a gripper tinger (12) which extends in an extension direction E from a retained end (13) to a free end (14). On the underside (16) of
the gripper finger (12), there is a cutting region (20) which transitions into a sliding surface (19) at a transition point (21). Located in
the region of the transition point (21) is a retaining element (35) which is mounted so as to be pivotable about a pivot axis S relative
to the gripper finger (12). The pivot axis S extends in a transverse direction Q at right angles to the extension direction E. The
retaining element (35) is urged into a starting position A by a force, for example a spring force of a spring means (42) and/or a
weight force. In the starting position A, a retaining surface (37) of the retaining element (35) extends obliquely or at right angles

away from the sliding surface (19).

(57) Zusammenfassung:

[Fortsetzung auf der ndchsten Seite]
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Die Erfindung betrifft einen Schlingengreifer (10) fiir eine Tuftingmaschine. Der Schlingengreifer (10) hat einen Greiferkdrper
(11) mit einem Greiferfinger (12), der sich in einer Erstreckungsrichtung E von einem Halteende (13) zu einem freien Ende (14)
erstreckt. An der Unterseite (16) des Greiferfingers (12) ist ein Schneidbereich (20) vorhanden, der an einer Ubergangsstelle (21)
in eine Gleitfliche (19) iibergeht. Im Bereich der Ubergangsstelle (21) befindet sich ein Riickhalteelement (35), das relativ zum
Greiferfinger (12) um eine Schwenkachse S schwenkbar gelagert ist. Die Schwenkachse S erstreckt sich in einer Querrichtung Q
rechtwinklig zur Erstreckungsrichtung E. Das Riickhalteelement (35) ist durch eine Kraft, beispielsweise eine Federkraft eines
Federmittel (42) und/oder eine Gewichtskraft, in eine Ausgangsstellung A gedréngt. In der Ausgangsstellung A erstreckt sich eine
Riickhalteflache (37) des Riickhalteelements (35) von der Gleitflache (19) schrig oder rechtwinklig weg.
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Schlingengreifer mit Riickhalteelement

Die Erfindung betrifft einen Schlingengreifer fir eine
Tuftingmaschine, insbesondere zur Herstellung von Schneid-

flor.

Schlingengreifer fir Tuftingmaschinen sind aus dem
Stand der Technik in verschiedenen Ausfihrungen bekannt.
Der Schlingengreifer gem. US 3 084 645 weist einen Greifer-
kérper mit einem Greiferfinger auf, der sich von einem Hal-
teende zu einem freien Ende in einer Erstreckungsrichtung
erstreckt. An der Unterseite des Greiferfingers ist ein
Schneidbereich vorhanden, der mit einem Schneidmesser zu-
sammenarbeitet. Garnschlingen, die sich im Schneidbereich
befinden, konnen durch das Schneidmesser zur Herstellung
von Schneidflor auftrennt werden. An dem Greiferkdrper ist
auBerdem ein Federclip angebracht, der mit dem freien Ende
des Greiferfingers zusammenarbeitet und dort in einer Ruhe-
lage an einer Seitenfldche des Greiferfingers anliegt. Da-
bei ist zwischen dem Federclip und der Seitenfldche ein
Spalt gebildet, in den die Nadel bzw. ein Schenkel der Na-
del eingreifen kann, wenn der Greiferfinger eine Garn-
schlinge erfasst. Mit Hilfe des Schneidmessers kann die
Garnschlinge geschnitten oder alternativ zur Erzeugung von
Schlingenflor vom Greiferfinger ohne Durchschneiden abgezo-

gen werden.

Ein anderer Schlingengreifer ist in US 4 134 347 be-
schrieben. Der Greiferfinger weist im Unterschied zu der US

3 084 645 an seinem freien Ende einen Vorsprung auf, der
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von der im Schneidbereich vorhandenen Kante quer weg ragt.
Dadurch wird verhindert, dass Garnschlingen aus dem
Schneidbereich abgezogen werden kénnen. Uber ein schwenkba-
res SchlieBRBerelement, das mit dem Vorsprung am freien Ende
des Greiferfingers zusammenwirkt, kann das Eindringen von
Garnschlingen in den Schneidbereich verhindert werden, so
dass anstelle von Schneidflor auch Schlingenflor erzeugt
werden kann, wenn die Garnschlingen mit dem freien Ende des
Greiferfingers ergriffen werden ohne in den Schneidbereich

eindringen zu kénnen.

Bei der Erzeugung von Schneidflor werden in der Regel
Schneidkanten im Schneidbereich des Greiferfingers und/oder
zusatzliche relativ zum Greiferfinger bewegbare Schneidmes-
ser verwendet. Dabei besteht hdufig das Problem, dass die
Schlingen derart unsymmetrisch geschnitten werden, dass die
Ungleichheit der dabei entstehenden Fasern zu einer sicht-
bar uneinheitlichen Florhothe fihrt. Dieses Problem kann
weiter dadurch vergrolRert werden, dass bei Garnen aus sehr
gleitfdhigem Material die Garnschlingen wahrend des Schnei-
dens in Erstreckungsrichtung des Greiferfingers verrutschen
und sich dabei durch die zunehmende Spannung in der Garn-
schlinge verziehen. Dies kann dazu fihren, dass die Garn-
schlinge nicht in zwei gleich lange Florfaden aufgetrennt
wird. Insbesondere bei sehr gleitfdhigen und gleichzeitig
schlecht schneidbaren Materialien, wie beispielsweise bei
bestimmten Kunststoffgarnen, tritt dieses Problem in erhdoh-
tem MaB auf, etwa bei Polyesterfdden oder bei beschichteten
Faden, wie sie zur Herstellung von schmutzabweisender Tep-

pichware verwendet werden.

Es ist daher die Aufgabe der Erfindung, einen Schling-

engreifer zu schaffen, der die genannten Probleme vermeidet

D=
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und die Qualitadt des hergestellten Flors, insbesondere

Schneidflors, verbessert.

Der erfindungsgemale Schlingengreifer hat einen Grei-
ferkOrper mit einem Greiferfinger. Der Greiferfinger ist
insbesondere integraler Bestandteil des Greiferkorpers. Der
Greiferfinger erstreckt sich in einer Erstreckungsrichtung
von einem Halteende zu einem freien Ende. An seiner Unter-
seite hat der Greiferfinger einen Schneidbereich sowie be-
nachbart zum Schneidbereich eine Gleitfldche. Die Gleitfla-
che schlieBt sich unmittelbar an den Schneidbereich an und
ist zwischen dem Schneidbereich und dem freien Ende des
Greiferfingers vorhanden. An der Gleitfldche kodnnen Garn-
schlingen im Bereich ihres Scheitelpunktes in den Schneid-
bereich gefithrt am Greiferfinger entlang gleiten. Am freien
Ende hat der Greiferfinger vorzugsweise einen Endvorsprung,
der iUber die Gleitflédche bzw. den Schneidbereich hinausragt
und so verhindert, dass mit dem Greiferfinger erfasste

Garnschlingen vom Greiferfinger herunter rutschen kodnnen.

Der Schlingengreifer weist aulerdem ein Riickhalteele-
ment auf. Das Rickhalteelement ist relativ zu dem Greifer-
finger um eine Schwenkachse schwenkbar gelagert. Die
Schwenkachse erstreckt sich rechtwinklig zu der Erstre-
ckungsrichtung in einer Querrichtung. Die Schwenkachse kann
bei einem Ausfilhrungsbeispiel den Greiferkdrper, insbeson-
dere im Bereich des Halteendes des Greiferfingers, durch-
setzen. Bei einem anderen Ausfithrungsbeispiel kann die
Schwenkachse mit Abstand zu der Unterseite des Greiferfin-
gers auBerhalb des Greiferkdrpers angeordnet sein. Bei ei-
nem noch weiteren Ausfihrungsbeispiel kann die Schwenkachse
den Greiferfinger mit Abstand zu der Unterseite durchset-

zen.
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Das Riickhalteelement ist durch ein Mittel zur Vorgabe
der Ausgangsstellung, insbesondere ein Federmittel und/oder
eine Gewichtskraft in eine Ausgangsstellung gedrangt. An
dem Rickhalteelement ist eine Rickhaltefldche vorhanden.
Die Riickhaltefldche erstreckt sich in der Ausgangsstellung
des Rickhalteelements von der Gleitflache weg rechtwinklig
oder schréadg zur Gleitflache. Vorzugsweise schlielBt die
Rickhalteflache mit der Gleitflache bzw. der Unterseite des
Greiferfingers im Schneidbereich einen im Wesentlichen
rechten Winkel ein, wobeil dieser Winkel im Bereich von bei-
spielsweise 80° bis 100° liegen kann. Die Riickhaltefliche
ist in der Ausgangsstellung des Riickhalteelements dem
Schneidbereich zugewandt. Bei einem bevorzugten Ausfih-
rungsbeispiel liegt das Rickhalteelement in der Ausgangs-

stellung an der Gleitflache an.

Vorzugsweise kann in der Ausgangsstellung des Riickhal-
teelements die Riickhalteflidche an der Ubergangsstelle zwi-
schen der Gleitfldche und dem Schneidbereich anschlielen.
Der Abstand der Rickhaltefldche in der Ausgangsstellung des
Riickhalteelements von der Ubergangsstelle zwischen der
Gleitflache und dem Schneidbereich betragt vorzugsweise
hdéchstens 5 mm und weiter vorzugsweise hochstens 2 mm oder

3 mm.

In der Ausgangsstellung hindert das Riickhalteelement
eine sich im Schneidbereich befindende Garnschlinge daran,
beim Schneiden aus dem Schneidbereich heraus zu rutschen
und sich durch eine erhéhte Spannung zu verziehen. Dadurch
ist es moglich, die Garnschlingen bei der Herstellung von
Schneidflor an der gewlinschten Stelle so nah wie mdglich am

Scheitelpunkt zu durchtrennen. Die Riickhalteflache stellt

-4-
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sozusagen einen Anschlag fiir die Garnschlingen dar, wenn

sich das Rickhalteelement in der Ausgangsstellung befindet.

Das Riickhalteelement kann durch eine entlang der
Gleitflache des Greiferfingers gleitenden Garnschlinge aus
der Ausgangsstellung entgegen der Federkraft des Federmit-
tels und/oder der Gewichtskraft bewegt werden, beispiels-
weise von der Gleitflache weg oder in eine Aussparung am
Greiferfinger hinein. Dabei findet eine Schwenkbewegung des
Rickhalteelements um die Schwenkachse statt. Wenn die Garn-
schlinge in den Schneidbereich gelangt ist, wird das Rick-
halteelement durch das Mittel zur Vorgabe der Ausgangsstel-
lung, beispielsweise die Federkraft des Federmittels
und/oder eine Gewichtskraft, in die Ausgangsstellung zurilick

bewegt.

Vorzugsweise ist das Riickhalteelement in seiner Aus-
gangsstellung und weiter vorzugsweise in jeder mdglichen
Stellung in Erstreckungsrichtung mit Abstand zum freien En-
de des Greiferfingers angeordnet. Der langere Teil der
Gleitflache ist zwischen dem Riickhalteelement und dem

freien Ende des Greiferfingers vorhanden.

Bei einer bevorzugten Ausfiihrungsform grenzt die
Gleitflache des Greiferfingers an zwei zueinander parallele
und in der Querrichtung mit Abstand zueinander angeordnete
seitliche Ebenen an. Die beiden Ebenen begrenzen einen Zwi-
schenraum, in dem sich die Gleitflache befindet. Das Riick-
halteelement greift in diesen Zwischenraum ein und ist vor-
zugsweise in dem Zwischenraum angeordnet. Insbesondere be-
findet sich das Riickhalteelement oder zumindest die Rick-

halteflache vollstdndig innerhalb des Zwischenraums.
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Die Breite des Riickhalteelements bzw. der Rickhalte-
fladche in Querrichtung ist bei einem Ausfiihrungsbeispiel
maximal so groB wie der Abstand zwischen den beiden seitli-
chen Flachen. Alternativ hierzu kann diese Breite des Rlck-
halteelements bzw. der Rickhalteflache auch groéBer als der
Abstand zwischen den beiden seitlichen Flachen sein, so
dass das Riuckhalteelement bzw. die Rickhaltefldache zumin-

dest eine der beiden Ebenen durchgreift.

Es ist bevorzugt, wenn die Rickhaltefliche bzw. das
Rickhalteelement symmetrisch in dem Zwischenraum angeordnet

ist.

Der Greiferfinger hat angrenzend an die Gleitflache
bzw. den Schneidbereich zwei in Querrichtung mit Abstand
zueinander angeordnete Seitenfldchen. Die Seitenfliachen
kénnen sich bei einer Ausfithrungsform zumindest abschnitts-
weise in den seitlichen Ebenen bzw. parallel hierzu erstre-
cken. Das Riickhalteelement arbeitet nicht mit den Seiten-
flédchen zusammen. Es liegt in keiner Stellung an einer der
beiden Seitenflédchen an. Auch bildet das Riuckhalteelement
in keiner Stellung in Querrichtung einen Spalt mit einer
betreffenden Seitenfldche, durch den eine Garnschlinge in

den Schneidbereich durchgefihrt werden kann.

Das Rluckhalteelement ist bei einer Ausfiithrungsform
ausschlieBlich dazu vorgesehen, ein Durchfithren von Garn-
schlingen zwischen der Gleitflache an der Unterseite des
Greiferfingers und dem Rickhalteelement in den Schneidbe-
reich zu ermdglichen, wobei der hierfiir erforderliche Spalt
in der Ausgangslage geschlossen ist. Das Rluckhalteelement
ist bei einer weiteren Ausfihrungsform dazu vorgesehen,

dass es aus der Ausgangsstellung heraus in eine Ausnehmung

-6-
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bewegt werden kann, wenn eine Garnschlinge iiber das Rick-

halteelement hinweg in den Schneidbereich gleitet.

Bei einem bevorzugten Ausfithrungsbeispiel weist der
Schneidbereich des Greiferfingers eine Schneidkante auf.
Die Schneidkante hat in Querrichtung eine kleinere Abmes-
sung als die Gleitflache. Die Schneidkante kann gegeniber
der Gleitfldche bzw. dem Zwischenraum aulermittig angeord-
net sein. Es ist vorzugsweise mdglich, dass der Schneidbe-
reich gegeniiber einer den Greiferfinger in seiner Erstre-
ckungsrichtung durchsetzenden Mittelebene unsymmetrisch ge-
staltet ist. Dies kann beispielsweise dadurch erfolgen,
dass im Schneidbereich an einer in Querrichtung weisenden
Seitenflache des Greiferfingers eine Aussparung vorgesehen

ist.

Bei einem bevorzugten Ausfiithrungsbeispiel weist das
Riickhalteelement an seiner der Rickhaltefldche entgegenge-
setzten Seite eine Einlaufflache auf. In der Ausgangsstel-
lung des Rickhalteelements grenzt die Einlauffldche vor-
zugsweise unmittelbar an die Gleitfldche an. Zwischen der
Gleitflache und der Einlauffldche ist in der Ausgangsstel-
lung des Rickhalteelements ein erster Winkel gebildet, der
vorzugsweise kleiner ist als 90° und weiter vorzugsweise
kleiner ist als 70° und weiter vorzugswelse kleiner ist als
45°, Durch diese Einlauffldche kann eine Garnschlinge sehr
einfach von der Gleitflache in den Schneidbereich eindrin-
gen und das Riickhalteelement aus seiner Ausgangsstellung
entgegen der durch das Mittel zur Vorgabe der Ausgangsstel-

lung ausgeubten Kraft weg drangen.

Vorzugsweise ist das Riickhalteelement an einem Rick-

haltekdrper angeordnet. Der Rickhaltekérper ist an dem

-7-
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Greiferkdrper angeordnet und dort kraftschliissig und/oder

formschltissig und/oder stoffschlissig gehalten.

Das Riickhalteelement kann integraler Bestandteil des
Rickhaltekorpers sein und ohne Naht- oder Flgestelle mit
dem Ubrigen Rickhaltekdrper verbunden sein. Alternativ
hierzu kann das Riickhalteelement schwenkbar an dem Riickhal-

tekdrper gelagert sein.

Vorzugsweise weist der Rickhaltekdrper das Federmittel
auf. Bei einem Ausfiihrungsbeispiel kann das Federmittel in-
tegraler Bestandteil des Rilickhaltekdrpers ein. Das Feder-
mittel kann auf das Rickhalteelement einwirken oder das
Rickhalteelement tragen. Bei einer Ausfihrungsform ist das
Riickhalteelement an einem Ende des Federmittels angeordnet
und kann dabei ohne Naht- und Fligestelle in das Federmittel

ibergehen.

Bei einer weiteren Ausfiihrungsform des Schlingengrei-
fers kann der Rickhaltekorper am Greiferfinger gelagert
sein. Insbesondere kann am Greiferfinger eine zur Untersei-
te hin offene Ausnehmung vorhanden sein. Der Rickhaltekdr-
per kann in dieser Ausnehmung angeordnet sein, wobei in der
Ausgangslage die Rickhaltefladche aus der Ausnehmung heraus-
ragt. Beim Entlanggleiten einer Garnschlinge wird der Rlck-
haltekdrper bzw. das Rickhalteelement zumindest teilweise
in die Ausnehmung bewegt. Vorzugsweise ist die Ausnehmung
in Querrichtung durch Seitenwangen des Greiferfingers ge-
schlossen. Der Riuckhaltekdrper kann bei dieser Ausfihrung
durch seine eigene Gewichtskraft in die Ausgangsstellung
gedrangt bzw. geschwenkt werden, wenn keine entgegengesetzt
dazu gerichtet Kraft auf ihn einwirkt. Zusadtzlich oder al-

ternativ kann auch ein Federmittel vorhanden sein.

-8-
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Vorteilhafte Ausfihrungen des Schlingengreifers erge-
ben sich aus den abhidngigen Patentanspriichen, der Beschrei-
bung sowie der Zeichnung. Nachfolgend werden bevorzugte
Ausfiihrungsbeispiele des Schlingengreifers anhand der bei-

gefiigten Zeichnung im Einzelnen erlautert. Es zeigen:

Fig. 1 eine perspektivische Teildarstellung eines ers-

ten Ausfihrungsbeispiels eines Schlingengreifers,

Fig. 2 eine perspektivische Teildarstellung des

Schlingengreifers aus Fig. 1,

Fig. 3 ein zweites Ausfihrungsbeispiel eines Schlin-

gengreifers in perspektivischer Teildarstellung und

Fig. 4 ein drittes Ausfihrungsbeispiel eines Schlin-

gengreifers in perspektivischer Teildarstellung.
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In den Fig. 1 und 2 ist ein erstes Ausfiihrungsbeispiel
eines Schlingengreifers 10 veranschaulicht. Der Schlingeng-
reifer 10 hat einen Greiferkdrper 11 an dem ein Greiferfin-
ger 12 ausgebildet ist. Der Greiferfinger 12 ist integraler
Bestandteil des Greiferkdrpers 11 und erstreckt sich ausge-
hend von einem Halteende 13 in einer Erstreckungsrichtung E
zu einem freien Ende 14. Der Greiferfinger 12 hat eine
Oberseite 15, die bei der Herstellung von Schneidflor einem
Backing des hergestellten Textilmaterials zugeordnet ist.
Der Greiferfinger 12 hat auBerdem eine der QOberseite 15
entgegengesetzte Unterseite 16. An der Oberseite 15 und an
der Unterseite 16 sind Schmalseiten des Greiferfingers 12
vorhanden. Diese Schmalseiten sind durch zwei Seitenflédchen
17 miteinander verbunden. Die beiden Seitenflachen 17 sind
in einer Querrichtung Q rechtwinklig zur Erstreckungsrich-

tung E mit Abstand zueinander angeordnet.

Die Richtung rechtwinklig zur Querrichtung Q und
rechtwinklig zur Erstreckungsrichtung E wird als Hoéhenrich-

tung H bezeichnet.

An seinem freien Ende 14 bildet der Greiferfinger 12
einen Haken. Dies ist dadurch erreicht, dass ein Endvor-
sprung 18 im Wesentlichen in Hohenrichtung H von dem an-
grenzenden Bereich der Unterseite 16 des Greiferfingers 12

wegragt.

An den Endvorsprung 18 schlieBt sich an der Unterseite
16 eine Gleitflache 19 an. Die Gleitfldche 19 erstreckt
sich ausgehend vom Endvorsprung 18 bis zu einem Schneidbe-
reich 20 des Greiferfingers. Die Gleitfldche 19 geht an ei-
ner Ubergangsstelle 21 in den Schneidbereich 20 tber. Der

Schneidbereich 20 ist bei dem ersten Ausfihrungsbeispiel
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des Schlingengreifers 10 gegeniiber einer Mittelebene durch
den Greiferfinger 12, die durch die Erstreckungsrichtung E
und die Hohenrichtung H aufgespannt ist, unsymmetrisch ge-
formt. Im Schneidbereich 20 ist eine Schneidkante 25 vor-
handen, die vorzugsweise mit einem nicht gezeigten Schneid-
messer zum Aufschneiden von Garnschlingen 26 zusammenarbei-
tet. Eine Aussparung 27 ist seitlich im Schneidbereich 20
in den Greiferfinger 12 eingebracht. Das Schneidmesser be-
wegt sich auf der der Aussparung 27 entgegengesetzen Seite
am Greiferfinger 12 und an der Scheidkante 25 entlang. Die
Aussparung 27 tragt dazu bei, dass das Schneidmesser ge-
meinsam mit der Schneidkante 25 eine Garnschlinge 26 nahe
am Scheitelpunkt, also im Rereich der Mittelebene durch den
Greiferfinger 12 trennen kann, so dass mdglichst gleich
lange Florfaden entstehen. Die Aussparung 27 ist in Hohen-
richtung H an der Unterseite 16 und in Querrichtung Q an

einer der beiden Seite des Greiferfingers 12 offen.

Auf der der Gleitfldche 19 entgegengesetzten Seite
schlielRt sich an den Schneidbereich 20 ein Haltebereich 28
des Greiferkorpers 11 mit dem Halteende 13 des Greiferfin-

gers 12 an.

Der Schlingengreifer 10 gemal dem ersten Ausfihrungs-
beispiel weist aulerdem einen Rickhaltekdrper 32 auf. Der
Riickhaltekdrper 32 hat einen Befestigungsteil 33, mittels
dem er im Haltebereich 28 am Greiferkodrper 11 befestigt
ist, beispielsweise formschlissig und/oder kraftschliissig
und/oder stoffschlissig (Fig. 1). Ausgehend von dem Befes-
tigungsteil 33 erstreckt sich ein Verbindungsteil iUber den
Schneidbereich 20 hinweg auf das freie Ende 14 des Greifer-
fingers 12 zu. Der Verbindungsteil 34 {ibergreift sozusagen

den Schneidbereich 20. An seinem dem Befestigungsteil 33
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entgegengesetzten Ende ist am Verbindungsteil 34 des Rlck-

haltekdrpers 32 ein Rickhalteelement 35 angeordnet.

Bei dem hier beschriebenen Ausfihrungsbeispiel hat das
Riickhalteelement 35 eine Anlageflache 36, die der Gleitfléa-
che 19 zugewandt ist und in einer Ausgangsstellung A an ei-
nem Abschnitt der Gleitfldche 19 anliegt. In Erstreckungs-
richtung E schlieBt sich an die Anlageflache 36 auf der dem
Schneidbereich 20 zugewandten Seite eine Rickhaltefliache 37
an. Auf der der Rickhaltefldche 37 entgegengesetzten Seite,
die dem freien Ende 14 des Greiferfingers 12 zugewandt ist,

welist das Riuckhalteelement 35 eine Einlauffldache 38 auf.

In der Ausgangsstellung A schlieRt die Einlauffléache
38 mit der Gleitfldche 19 einen ersten Winkel o ein. Der
erste Winkel o ist als spitzer Winkel ausgefithrt und vor-
zugswelse kleiner als 70° oder kleiner als 60° oder kleiner
als 45°. In der Ausgangsstellung A schlieRt die Ruckhalte-
flédche 37 mit der Gleitflache 19 zumindest in dem sich un-
mittelbar an die Gleitflache 19 anschlielenden Rereich der
Riickhaltefldche 37 einen zweiten Winkel R ein, der groéBer
ist als der erste Winkel o und vorzugsweise in etwa einen
rechten Winkel bildet und beispielsweise im Bereich von 80

bis 100° liegen kann.

Der Rluckhaltekdrper 32 weist ein Mittel zur Vorgabe
der Ausgangsstellung und beispielsgemdl ein Federmittel 42
auf, das bei dem ersten Ausfihrungsbeispiel durch den Ver-
bindungsteil 34 des Rilickhaltekdrpers 32 gebildet ist. Mit
Hilfe des Federmittels 42 wird das Rickhalteelement 35 in
seine Ausgangsstellung A vorgespannt. Beim Ausfiihrungsbei-
spiel liegt dabei die Anlageflidche 36 im Bereich der Uber-
gangsstelle 21 an der Gleitflache 19 an. Es ist bevorzugt,
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wenn die Rlckhaltefldche 37 in der Ausgangsstellung A nahe
an der Ubergangsstelle 21 angeordnet ist. Vorzugsweise be-
tragt der Abstand in Erstreckungsrichtung E zwischen der
Ubergangsstelle 21 und der Riickhalteflidche 37 in der Aus-
gangsstellung A hoéchstens 5 mm oder hdéchstens 2 mm bis

3 mm.

Wie in den Fig. 1 und 2 veranschaulicht, ist beim ers-
ten Ausfihrungsbeispiel des Schlingengreifers 10 der Rick-
haltekdrper 32 als integrales Bauteil ohne Naht- und Fige-
stelle ausgefiihrt. Der Befestigungsteil 33, der Verbin-
dungsteil 34 sowie das Rluckhalteelement 35 gehen integral

ohne Naht- und Flgestelle ineinander uber.

Aus der Ausgangsstellung A kann das Rickhalteelement
35 um eine Schwenkachse S entgegen der Federkraft des Fe-
dermittels 42 in eine ausgelenkte Stellung B geschwenkt
werden (Fig. 2). Die Schwenkbewegung des Riickhalteelements
35 ist nicht durch externe Steuermittel veranlasst, sondern
wird ausschlieBlich durch das Federmittel 42 des Rickhalte-
korpers 32 und die in den Schneidbereich 20 bewegten Garn-

schlingen 26 verursacht.

Das erste Ausfithrungsbeispiel des Schlingengreifers 10

arbeitet wie folgt:

Bei dem Herstellen von Schneidflor werden die Garn-
schlingen durch den Greiferfinger 12 erfasst und befinden
sich zunédchst zwischen dem Schneidbereich 20 und dem End-
vorsprung 18, so dass der Bereich um den Scheitelpunkt der
Garnschlinge 26 an der Gleitfldche 19 anliegt. Durch eine
Relativbewegung zwischen dem Backing und dem Schlingengrei-

fer 10 bewegt sich die Garnschlinge 26 entlang der Gleit-

-13-



WO 2016/124401 PCT/EP2016/051126

fldche 19 auf den Schneidbereich 20 zu, bis sie in Kontakt
mit dem Riickhalteelement 35 und im vorliegenden Fall der
Einlaufflache 38 gelangt. Durch eine fortgesetzte Relativ-
bewegung in Erstreckungsrichtung E driickt die Garnschlinge
36 gegen die Einlauffldche 38 und schwenkt das Riickhal-
teelement 35 um die Schwenkachse S aus der Ausgangsstellung
A in die ausgelenkte Stellung B entgegen der Federkraft des
Federmittels 42. Somit entsteht zwischen der Anlagefléache
36 und der Gleitfladche 19 ein Spalt, durch den die Garn-
schlinge 26 von der Gleitfldche 19 in den Schneidbereich 20
gelangen kann (gestrichelte Darstellung in Fig. 2).
Dadurch, dass der erste Winkel o ein spitzer Winkel ist,
ist die Kraft fir das Auslenken des Riickhaltelements 35 in

die ausgelenkte Stellung B ausreichend klein.

Befindet sich die Garnschlinge 26 im Schneidbereich
20, wird sie dort mit Hilfe eines Schneidmessers im Bereich
ihres Scheitels durchtrennt. Dabei kann die Garnschlinge 26
nicht aus dem Schneidbereich 20 entweichen, da sie dort an
die Rickhaltefldche 37 des Riickhalteelements 35 anstdlt und
spatestens dann zuriickgehalten wird. Dies fihrt zu einer
deutlich verbesserten Qualitat des erzeugten Schneidflors.
Dadurch, dass beim Ausfihrungsbeispiel der zweite Winkel J3
betragsmalig grdBer ist als der erste Winkel o, kann eine
Garnschlinge 26 zwar das Riuckhalteelement 35 aus der Aus-
gangsstellung A auslenken, wenn die Garnschlinge sich in
den Schneidbereich 20 hinein bewegt. Bei einer umgekehrten
Relativbewegung des Schlingengreifers 10 relativ zum Ba-
cking, ist durch den grdéBeren Winkel B die erforderliche
Kraft, die notwendig wédre, um eine Garnschlinge 26 zwischen
dem Rickhalteelement 35 und dem Greiferfinger 12 hindurch
zUu bewegen, zu grol, so dass die Garnschlingen 26 sicher im

Schneidbereich 20 gehalten werden.
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Fig. 3 zeigt ein abgewandeltes zweites Ausfithrungsbei-
spiel des Schlingengreifers 10. Der Greiferkdrper 11 mit
dem Greiferfinger 12 ist identisch zum ersten Ausfihrungs-
beispiel gemaB der Fig. 1 und 2 ausgefiihrt, so dass auf die

vorstehende Beschreibung verwiesen werden kann.

Der wesentliche Unterschied des zweiten Ausfihrungs-
beispiels nach Fig. 3 gegeniliber dem ersten Ausfiihrungsbei-
spiel aus den Fig. 1 und 2 besteht darin, dass das Riickhal-
teelement 35 als separates Bauteil am Rickhaltekdrper 32
angeordnet ist. Das Rickhalteelement 35 ist an dem dem Be-
festigungsteil 33 entgegengesetzten Ende des Verbin-
dungsteils 34 schwenkbar um die Schwenkachse S gelagert.
Wahrend die Schwenkachse S beim ersten Ausfiihrungsbeispiel
im Bereich des Halteabschnitts 28 angeordnet ist, erstreckt
sich die Schwenkachse S beim zweiten Ausfihrungsbeispiel
unterhalb der Gleitflache 19. Bei beiden Ausfihrungsbei-
spielen ist die Schwenkachse S in Hbhenrichtung H mit Ab-

stand zur Gleitfldche 19 angeordnet.

Ein weiterer Unterschied gegeniiber dem ersten Ausfiih-
rungsbeispiel besteht darin, dass beim zweiten Ausfihrungs-
beispiel nach Fig. 3 das Federmittel 42 separat vom Verbin-
dungsteil 34 ausgefithrt ist. Das Federmittel 42 ist durch
einen federelastischen Finger 43 gebildet, der sich ausge-
hend vom Befestigungsteil 33 zum Rickhalteelement 35 hin
erstreckt und das Riickhalteelement 35 auf der der Anlage-
flache 36 in Hbhenrichtung H entgegengesetzten Seite mit
einer Federkraft beaufschlagt und die Anlagefldche 36 gegen
die Gleitflache 19 drangt. Der federelastische Finger 43
ist beispielsgemdll integraler Bestandteil des Riickhaltekor-

pers 32.

-15-



WO 2016/124401 PCT/EP2016/051126

Im Ubrigen entspricht das zweite Ausfithrungsbeispiel
des Schlingengreifers 10 nach Fig. 3 dem ersten Ausfih-
rungsbeispiel gemal der Fig. 1 und 2. Die Funktionsweise
ist prinzipiell dieselbe wie bei dem ersten Ausfiihrungsbei-
spiel, so dass auf die vorstehende Beschreibung verwiesen

werden kann.

Eine dritte Ausfiihrungsform des Schlingengreifers 10
ist in Fig. 4 schematisch veranschaulicht. Der Rickhalte-
kérper 32 mit dem Rickhalteelement 35 ist bei dieser Aus-
fihrung schwenkbar innerhalb einer Ausnehmung 47 des Grei-
ferfingers 12 gelagert. In der Ausgangsstellung A ragt das
Rickhalteelement 35 aus der Ausnehmung 47 heraus und steht
iber die Gleitflache 19 und/oder die Unterseite 16 im
Schneidbereich 20 des Greiferfingers 12 hinaus. Die Ausneh-
mung 47 ist hierflir zur Unterseite 16 hin offen. In Quer-
richtung Q ist die Ausnehmung 47 durch Seitenwangen, die
jeweils einen Teil der Seitenfldchen 17 aufweisen, ge-

schlossen.

Das Riickhalteelement 35 hat beim dargestellten Ausfiih-
rungsbeispiel eine in etwa dreieckfdrmige Gestalt. Im Un-
terschied zu den bisherigen Ausfihrungsbeispielen ist der
erste Winkel o als stumpfer Winkel ausgefiihrt und vorzugs-
weise groBer als 100° und weiter vorzugswelse groRer als
120° oder 130°. Der zweite Winkel B kann als im Wesentli-
chen rechter Winkel ausgefiihrt werden und wie bei den ande-
ren Ausfihrungsbeispielen z.B. im Bereich von 80° bis 100°

liegen.

Das Mittel zur Vorgabe der Ausgangsstellung kann seine

Kraft zum Drangen des Riickhalteelements 35 in die Ausgangs-
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stellung A bei dieser Ausfithrung durch die Gewichtskraft
des Rlckhaltekdérpers 35 erzeugen. Zusatzlich oder alterna-
tiv kann auch ein Federmittel 42 vorhanden sein. Bewegt
sich eine Garnschlinge 26 entlang des Greiferfingers 12 in
Erstreckungsrichtung E, wird das Rickhalteelement 35 gegen
die Gewichts- und/oder Federkraft in die Ausnehmung 47 hin-
ein geschwenkt, so dass die Garnschlinge 26 von der Gleit-
flédche 19 idber das Rickhalteelement 35 hinweg in den
Schneidbereich 20 gelangen kann. Eine Schwenkbewegung des
Riickhalteelements 35 aus der Ausgangsstellung A ist vor-
zugsweise nur in eine Schwenkrichtung und beispielsgemall im
Uhrzeigersinn um die Schwenkachse S mdglich. Dadurch wird
verhindert, dass Garnschlingen 26, die sich im Schneidbe-
reich 20 befinden, den Schneidbereich 20 verlassen konnen,
indem sie das Rickhalteelement 35 in die Ausnehmung 47 hin-

ein bewegen.

Bei samtlichen Ausfiihrungsbeispielen weist zumindest
die Riickhalteflache 37 und/oder das gesamte Riickhalteele-
ment 35 in Querrichtung Q eine Breite X auf, die maximal so
groB ist wie der Abstand D zwischen zwei seitlichen Ebenen,
die in Querrichtung Q von entgegengesetzten Seiten an die
Gleitflache 19 angrenzen. Die beiden seitlichen Ebenen sind
parallel zueinander ausgerichtet und durch die Erstre-
ckungsrichtung E und die Ho6henrichtung H aufgespannt. Jede
seitliche Ebene enthdlt eine Kante zwischen der Gleitflache
19 und der jeweils angrenzenden Seitenfldche 17. Die beiden
seitlichen Ebenen definieren einen Zwischenraum, innerhalb
dem die Ruckhalteflache 37 und/oder die Einlaufflidche 38
und vorzugsweise das Riickhalteelement 35 angeordnet ist.
Bei dem zweiten Ausfihrungsbeispiel gemal Fig. 3 kdnnen zur
Schwenklagerung des Rluckhalteelements 35 am RuckhaltekOrper

32 vorhandene Lagermittel, wie Zapfen, Bolzen oder derglei-
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chen durch eine oder beide seitliche Ebenen hindurchgrei-

fen.

Bei den bevorzugten Ausfiihrungsbeispielen sind die
Riickhalteebene 37 bzw. die Einlauffldche 38 gegeniiber einer
Mittelebene, die den Greiferfinger 12 zwischen den beiden
seitlichen Ebenen durchsetzt, mittig und vorzugsweise sym-
metrisch angeordnet bzw. ausgebildet. Andere Teile des
Rickhaltekorpers 32 konnen sich aulBerhalb des Zwischenraums
zwischen den seitlichen Ebenen befinden bzw. durchsetzen

zumindest eine der seitlichen Ebenen.

Die Erfindung betrifft einen Schlingengreifer 10 fur
eine Tuftingmaschine. Der Schlingengreifer 10 hat einen
Greiferkdrper 11 mit einem Greiferfinger 12, der sich in
einer Erstreckungsrichtung E von einem Halteende 13 zu ei-
nem freien Ende 14 erstreckt. An der Unterseite 16 des
Greiferfingers 12 ist ein Schneidbereich 20 vorhanden, der
an einer Ubergangsstelle 21 in eine Gleitflache 19 iber-
geht. Im Bereich der Ubergangsstelle 21 befindet sich ein
Riickhalteelement 35, das relativ zum Greiferfinger 12 um
eine Schwenkachse S schwenkbar gelagert ist. Die Schwenk-
achse S erstreckt sich in einer Querrichtung Q rechtwinklig
zur Erstreckungsrichtung E. Das Rickhalteelement 35 ist
durch eine Kraft, beispielsweise eine Federkraft eines Fe-
dermittel 42 und/oder eine Gewichtskraft, in eine Ausgangs-
stellung A gedrangt. In der Ausgangsstellung A erstreckt
sich eine Ruckhalteflache 37 des Rickhalteelements 35 von

der Gleitfldche 19 schradg oder rechtwinklig weg.
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Bezugszeichenliste:

10 Schlingengreifer

11 Greiferkdrper

12 Greiferfinger

13 Halteende des Greiferfingers
14 freies Ende des Greiferfingers

15 Oberseite

16 Unterseite

17 Seitenfléache
18 Endvorsprung
19 Gleitflache

20 Schneidbereich

21 Ubergangsstelle

25 Schneidkante
26 Garnschlinge
277 Aussparung

28 Haltebereich des Greiferkdrpers

32 Ruckhaltekdrper

33 Befestigungsteil
34 Verbindungsteil

35 Ruckhalteelement
36 Anlageflache

37 Ruckhaltefléache

38 Einlaufflédche

42 Federmittel

43 Finger

477 Ausnehmung
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Patentanspriiche:

1.

Schlingengreifer (10) fiir eine Tuftingmaschine,

mit einem an einem Greiferkdrper (11) ausgebildeten
Greiferfinger (12), der sich in einer Erstreckungsrich-
tung (E) von einem Halteende (13) zu einem freien Ende
(14) erstreckt, der an seiner Unterseite (16) einen
Schneidbereich (20) aufweist und der an seiner Unter-
seite (16) zwischen dem Schneidbereich (20) und dem
freien Ende (14) unmittelbar im Anschluss an den
Schneidbereich (20) eine Gleitfldche (19) fir Garn-

schlingen (26) aufweist,

mit einem eine Riuckhalteflache (37) aufweisenden Rick-
halteelement (35), das relativ zu dem Greiferfinger

(12) um eine Schwenkachse (S) schwenkbar gelagert ist,
die sich rechtwinkelig zu der Erstreckungsrichtung (E)

in einer Querrichtung (Q) erstreckt,

wobei das Rickhalteelement (35) durch eine Kraft eines
Mittels zur Vorgabe der Ausgangsstellung in eine Aus-
gangsstellung (A) gedrangt wird, in der sich die Rick-
halteflache (37) von der Gleitflache (19) weg er-

streckt, wobei die Riickhaltefldche (37) dem Schneidbe-

reich (20) zugewandt ist.

Schlingengreifer nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet, dass die Kraft des Mittels zur
Vorgabe der Ausgangsstellung eine Federkraft eines Fe-
dermittels (42) und/oder eine Gewichtskraft des Rick-
halteelements (35) oder eines mit dem Rickhalteelement

(35) verbundenen Riickhaltekdrpers (32) ist.
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3. Schlingengreifer nach Anspruch 1 oder 2,
dadurch gekennzeichnet, dass die Gleitfldche (19) des
Greiferfingers (12) an zwei zueinander parallele und in
einer Querrichtung (Q) mit einem Abstand (D) zueinander
angeordnete seitlichen Ebenen angrenzt, die einen Zwi-

schenraum begrenzen.

4. Schlingengreifer nach Anspruch 3,
dadurch gekennzeichnet, dass das Riickhalteelement (35)

in den Zwischenraum eingreift.

5. Schlingengreifer nach Anspruch 4,
dadurch gekennzeichnet, dass das Riickhalteelement (35)

in dem Zwischenraum angeordnet ist.

6. Schlingengreifer nach einem der Anspriiche 3 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, dass das Riickhalteelement (35)
in Querrichtung (Q) eine Breite (X) aufweist, die maxi-
mal so groB ist wie der Abstand (D) der beiden seitli-

chen Ebenen.

7. Schlingengreifer nach einem der Anspriche 3 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, dass das Riickhalteelement (35)
in Querrichtung (Q) eine Breite (X) aufweist, die gro-
Ber ist als der Abstand (D) der beiden seitlichen Ebe-

nen.

8. Schlingengreifer nach einem der vorhergehenden Anspri-
che,
dadurch gekennzeichnet, dass der Greiferfinger (12)
zwel Seitenfldchen (17) aufweist, die an die Gleitfla-

che (19) angrenzen, wobei das Riickhalteelement (35) mit
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10.

11.

12.

keiner der beiden Seitenflachen (17) in Kontakt gelangt
und wobei das Riickhalteelement (35) mit keiner der bei-
den Seitenflachen (17) einen Spalt zum Durchfiihren ei-

ner Garnschlinge (26) bildet.

Schlingengreifer nach einem der vorhergehenden Anspri-
che,
dadurch gekennzeichnet, dass das der Schneidbereich

(20) eine Schneidkante (25) aufweist.

Schlingengreifer nach einem der vorhergehenden Anspri-
che,

dadurch gekennzeichnet, dass das der Schneidbereich
(20) gegeniiber einer den Greiferfinger (12) in seiner
Erstreckungsrichtung (E) durchsetzenden Mittelebene un-

symmetrisch ausgebildet ist.

Schlingengreifer nach Anspruch 9 oder 10,

dadurch gekennzeichnet, dass der Schneidbereich (20)in
einer Querrichtung (Q), die parallel zu der Schwenkach-
se (S) ausgerichtet ist, eine geringere Abmessung aus-

weist als die Gleitflache (19).

Schlingengreifer nach einem der vorhergehenden Anspri-
che,

dadurch gekennzeichnet, dass das Riickhalteelement (35)
an seiner der Rickhalteflache (37) entgegengesetzten
Seite eine Einlaufflache (38) aufweist, die in der Aus-
gangsstellung (A) des Rickhalteelements (35) mit der
Gleitflache (19) einen spitzen ersten Winkel (o) ein-

schlielt.
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13.

14.

15.

le.

17.

18.

Schlingengreifer nach Anspruch 12,
dadurch gekennzeichnet, dass die Riickhalteflache (37)
in der Ausgangsstellung (A) des Rickhalteelements (35)

mit der Gleitfldche (19) einen zweiten Winkel (B) ein-

schlielRt, der groBer ist als der erste Winkel (o).

Schlingengreifer nach einem der vorhergehenden Anspri-
che,

dadurch gekennzeichnet, dass das Riickhalteelement (35)
an einem Rilckhaltekorper (32) angeordnet ist, wobei der
Riickhaltekdrper (32) an dem Greiferkdrper (11) angeord-

net ist.

Schlingengreifer nach Anspruch 14,

dadurch gekennzeichnet, dass das Riickhalteelement (35)
ein integraler Bestandteil des Rickhaltekdrpers (32)
ist oder schwenkbar an dem Rickhaltekdrper (32) ange-

ordnet ist.

Schlingengreifer nach Anspruch 14 oder 15 und nach An-
spruch 2,
dadurch gekennzeichnet, dass der Rickhaltekorper (32)

das Federmittel (42) aufweist.

Schlingengreifer nach Anspruch 16,
dadurch gekennzeichnet, dass das Federmittel (42) in-

tegraler Bestandteil des Rlckhaltekorpers (32) ist.

Schlingengreifer nach einem der Anspriiche 14 bis 17,
dadurch gekennzeichnet, dass der Riickhaltekorper (35)
in einer im Greiferfinger (12) vorhandenen und zu der
Unterseite (16) hin offenen Ausnehmung (47) angeordnet

ist.
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* Besondere Kategorien von angegebenen Veréffentlichungen

"A" Veréffentlichung, die den allgemeinen Stand der Technik definiert,
aber nicht als besonders bedeutsam anzusehen ist

"E" fruhere Anmeldung oder Patent, die bzw. das jedoch erst am oder nach
dem internationalen Anmeldedatum veréffentlicht worden ist

"L" Veréffentlichung, die geeignet ist, einen Prioritatsanspruch zweifelhaft er-
scheinen zu lassen, oder durch die das Veréffentlichungsdatum einer
anderen im Recherchenbericht genannten Veréffentlichung belegt werden
soll oder die aus einem anderen besonderen Grund angegeben ist (wie
ausgefuhrt)

"O" Veréffentlichung, die sich auf eine miindliche Offenbarung,
eine Benutzung, eine Ausstellung oder andere MaBnahmen bezieht

"P" Veréffentlichung, die vor dem internationalen Anmeldedatum, aber nach
dem beanspruchten Prioritatsdatum veréffentlicht worden ist

"T" Spétere Veroffentlichung, die nach dem internationalen Anmeldedatum
oder dem Prioritatsdatum verdffentlicht worden ist und mit der
Anmeldung nicht kollidiert, sondern nur zum Verstéandnis des der
Erfindung zugrundeliegenden Prinzips oder der ihr zugrundeliegenden
Theorie angegeben ist

"X" Veréffentlichung von besonderer Bedeutung; die beanspruchte Erfindung
kann allein aufgrund dieser Veroéffentlichung nicht als neu oder auf
erfinderischer Tatigkeit beruhend betrachtet werden

"Y" Verdffentlichung von besonderer Bedeutung; die beanspruchte Erfindung
kann nicht als auf erfinderischer Tatigkeit beruhend betrachtet
werden, wenn die Veréffentlichung mit einer oder mehreren
Veroffentlichungen dieser Kategorie in Verbindung gebracht wird und
diese Verbindung flur einen Fachmann naheliegend ist

"&" Veréffentlichung, die Mitglied derselben Patentfamilie ist
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