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(54 2APoJEN? OBVODU PRO SPOJITE KfZENT RYCHLOSTI POHONU PRI DISKEETNICH STAVECH BUZENT

Vynélez se tykd zapojeni obvodu pro spojité rizeni rychlosti pohond pri diskrétnich
stavech buzeni, napf. ur&eného pro pohon fréz frézovaciho stroje na pédsy, atd.

U nékterych stroji Je ne zdkladé technologickych poZadavkd Zasto nutno vyuZit plného
rozsahu otéfek pohénéciho motoru, tj. naa Jmenovité otédky. K zajisténi tohoto poZedavku
se obvykle provéddi zdvislé odbuzovéni motoru v zévislosti na jeho elektromotorickém napEti
s rychlostni zpétnou vazbou s tachodyname ne pohdnécim motoru. K tomuto reSeni se pouivéd
méni¢ pro napdjeni kotvy motoru a ménié pro napdjeni buzeni motoru s p¥islusnymi reguladnimi
obvody. U téchto pfibad&, napf. u stavéni védlcd vdlcovaci stolice se stejnosmérnymi motory,
se tedy tyto pohénéci motory odbudi a ve funkci je nap&fové smy&ks.

Nevyhodou uvedeného fe¥eni je nepresnd regulace otddek pohén&cich motord, coz se proje-
vuje negativné na kvalité vyrobkd, zejména ve vélcovndch. Daldi nevyhodou stévajfciho reZe-
nl je, fe Je pomdrn& komplikovené & tedy i néro¥né na idrZbu, nehledé na zna&né porizovaci
néklady.

Uvedené nevyhody odstranuje zapojeni obvodu pro spojité fizeni rychlosti pohond pii
diskrétnich stavech buzeni podle vyndlezu, ktery sestdvd ze zaddvaciho bloku, programitoru
rychlosti, ak&niho bloku, &idle proudu, &idla elektromotorického nap&ti, pepineciho bloku
31 defini¢niho bloku.
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Pbdatatoh zapojeni obvodu podle wyndlezu Jd to, Ze druhy rychlostaf vystup zaddvaciho.
bloku je spojen se zadévacim vstupem defini¢nftho bloku, JehoZ prvni nestavovaci vystup Je
pripojen na hladinavy vatu; programétoru rychlosti. Druhy nastavovaci vystup defininiho
bloku Jje pak pripojen na zaddvaci vsetup ak&niho bloku a treti nastavoveci vystup na prvail
zaddvaci vstup prepinactho bloku.

Vyhodou zapojeni obvodu podle vyndlezu je to, %e otédky pohdn¥ciho motoru jeou Fizeny
v celém rozsshu, tj. 1 nad jmenovité otalky, v zdvislosti na elektromotorickém napsti. Buze-
ni pohénéciho motoru se tedy v zdvilosti ne navolené rychlosti m¥ni diskrétnd v n&kolika
stupnich. Dynamické chovéni pohond je pro Jjednotlivé stevy buzeni optimalizovéno a pohénd-
cimu motoru se zaddvd odpovidajici proudovd, pripadné momentovd pretiZitelnost. Neni gza-
potfebl tachodynsma na pohén&cim motoru a obvyklého tyristorového ménife pro napdjeni budi-
ciho obvodu pohdn&ciho motoru, v&etné prisludnych reguladnich obvodd.

Zapo jeni obvodu podle vyndlezu je prikladné schematicky znézornéno blokovym schématem
na pfipojeném vykresu. .

Jak patrno z blokového schématu, sestavd obvod pro spojité fizen{ rychlosti pohonu p#i
diskrétnich stavech buzeni podle vynédlezu ze zaddvaciho bloku 1, cof je napi. potenciomet-
rickd jednotka s reléovym ovldddnim, programatoru 2 rychlosti, ktery Jje realizovédn operad-
nimi zesilovadi, akdniho bloku 3, coZ je v daném pfipadé tyristorovy méni¥ s proudovou
zp&tnou vazbou, &idla 4 proudu a &idle 5 elektromotorického napéti. Ddle pak obvod seatévéd
z prepinaciho bloku 6, nap¥. viceddelového diskrétniho prepinale s externim ovlddénim a de-
finid¢nfho bloku 7, coZ je nap¥. viceilfelovy komparadni obvod s hysterezi. Jednotlivé bloky
1l aZ 7 jsou zapojeny tak, Ze prvani rychlostni vystup o zaddvaciho bloku 1 je spojen se zadé-
vacim vstupem & programétoru 2 rychlosti, JjehoZ vystup je zapojen na ¥*idici vstup h ak&niho
bloku 3, k JjehoZ prvanimu zp&tnowazsbnimu vstupu g je p¥ipojen vystup &idla 4 proudu, které
Je z&pojeno mezi nezakreslené napdjeci sb&rnice a napdjeci vstup )l akdnfho bloku 3. K vystu-
pu ak¥niho bloku 3, ktery je spojen s kotevnim obvodem pohén&ciho motoru 8, Jje paralelné
piipojeno &idlo 5 elektromotorického nap&ti, jehoZ vystup Jje pfipojen na druhy zp&tnovazebni
vstup J akéntho bloku 3. Budici vinutl 3 pohédn&ciho motoru je pak zapojeno k vystupu prepi-
naciho bloku 6, jehoZ druhy zaddvaci vstup m Jje spojen s nezakreslenym zdrojem konstantniho
napéti. Druhy rychlostnil vystup p zaddvaciho bloku 1 je zapojen na zaddvac{ vstup b definid-
niho bloku 7, jehoZ prvni nastavovaci vystup ¢ Jje pFipojen k hladinovému vstupu £ programd-
toru 2 rychlosti, druhy nestavovaci vystup d k zeddvacimu vstupu k ak¥niho bloku 3 a tieti
nestavovaeci vystup ¢ k prvaimu zaddvecimu vstupu m pPepinaciho bloku 6.

Funkce obvodu, zapojeného podle vyndlezu, Jje ndsledujici: Zaddvacim blokem 1 se provede
predvoleni poZadované rychlosti pbhénéciho motoru 8. Vystupnim signdlem na druhém rychlost-
nim vystupu p zaddvectho bloku 1 se zadaji vdechny pPi{sluiné ddaje prostiednictvim defini¥-
niho bloku 7. Vystupnim signdlem z prvniho nastevovaciho vystupu ¢ definiéniho bloku 7 se |
pres hladinovy vstup f programdtoru 2 rychlosti provede nastaveni piipustné drovné rychlosti,
vystupnim signdlem z druhého nastavovaciho vystupu d se pies zaddvaci vstup k ek&niho bloku

3 navoll perametry pro dynamiku soustevy, p¥ipadné proudovou nebo momentovou preti¥itelnost
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a vystupnim algnéiem ze tretiho nastavovaciho vystupu e se pires prval zaddvaci vstup n
prepinaciho bloku & nadefinuje stav nabuzeni pohénéciho motoru 8. PFi povelu k rozb&hu po-
hénéciho motoru 8 se tento rozbihd na oté4dky s psrametry, nastavenymi podle zadané hodnoty
otdfek. Pri poZadavku na zvyseni otédek, dojde-li k prekrodeni meze diskrétniho stavu, zmé&-
nt definidni blok 7 impulzy na svych nastavovacich vystupech ¢, d, e parametry celého obvo-
du a pohdnéci motor 8 zvysi otdlky a pitejde do diskrétniho stavu, ktery odpovidd zadsn{.
Pri poZadavku na snifenf otélek a prechod do niZifho diskrétniho stavu se nejprve v zaddve~-
cim bloku 1 zadd rychlostal droven ni%itho stevu. Po klesnut{ elektromotorického napeti
provede definidnf blok 7, na zéklad¥ signélu na svém blokovacim vstupu r, dpravu parametri
celého obvodu. PFi noiadavku na zastaveni pohénéciho motoru 8 blokuje blokovaci vstup r
definifniho bloku 7 jeho funkci b&hem zastavovani tohoto pohén&ciho motoru 8. Signél na
blokovacim vstupu r definidniho bloku 7 je Zasov® zpoidény a z8visly napi*s na poklesu elekt-
romotorického napéti,

PREDMEYT VYNLALEGZU

Zapojeni obvodu pro spojité ¥izeni rychlosti pohond pri diskrétnich stavech buzeni,
sestévajict ze zadévaciho bloky, programétoru rychlosti, ak&niho bloku, &idle proudu, &idla
elektromotorického nap&t{, prepinaciho bloku a defininiho bloku, vyznadujfci se tim, Ze
druhy rychlostni vystup /p/ zaddvaciho bloku /1/ je spojen se zaddvacim vstupem /b/ defi-
ni¢ntho bloku /7/, jehof prvni nastavovaci vystup /c/ je pripojen na hladinovy vatup /£/
programitoru /2/ rychlosti, druhy nastavovacl vystup /d/ ma zadévac{i vstup /k/ akénfho blo-~
ku /3/ a treti nestavovaci vystup /e/ ma prvnl zaddvaci vstup /n/ prepfnaciho bloku /6/.

1 vykres
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