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{54) Zapisovaci fstroji s linedrnim motorem
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Usporddéni se tyka zapisovaciho Gstroji s
Hnedrnim motorem a linedrné& pohyblivou
civkou.

Podstatou je, Ze jeho snimaci Gstroji je
tvofeno elektromagnetickym snimafem, kte- i
ry je pres &islicové analogovy pFevodnik
spojen s referenénim vstupem komparacni- ©
ho zesilovace, a plo3nym zdrojem magnetic- h . -~
kyeh impulsti, uspofddanym rovnob&Zné s ""'—'1 \
drdhou pohybu linedrné pohyblivé civky li- ™

nedrnfho motoru. AAEN FF
Uspordadédni je s vyhodou moZno vyuZit \\ \"G v ~ = TATT

pii konstrukci zapisovadd.
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Vynélez se tyka zapisovatl ustroji s li-
nearnim: motorem, tvofeného snimacim a-
strojim, s pohyblivou &&sti snimaciho ustro-
ji spojenym linedrnim motorem s linedrné
pohyblivou civkou, zapojenou svym prvnim
vyvodem na vystup komparaéniho zesilova-
te a svym druhym vyvodem na zem.

Zapisovaci tstroji podle dosavadniho sta-
vu techniky byvaji vybaveny snimacim G-
strojim, tvo¥enym potenciometrem ptipoje-
nym ke zdroji referenéniho napéti, jehoZ
jezdec je mechanicky pevn& spojen s line-
arnd pohyblivou civkou linedrniho motoru,
zatimco elektricky je spojen s referentnim
vstupem komparacniho zesilovafe. Kompa-
raéni zesilovad srovndvd métrené napéti, pri-
vadéné k n&mu zpravidla pies vstupni d&-
li¢, s napétim jezdce potenciometru. Rozdil
téchto dvou nap®ti po zesileni pohani li-
nedarni motor, jehoZ linedrn& pohybliva civ-
ka pohybuje jezdcem potenciometru. Line-
arni motor se zastavi aZ tehdy, aZ se vyrov-
naji napé&ti na obou vstupech komparaéni-
ho zesilovate. Nevyhodou dosavadniho sta-
viu je tifeci kontakt jezdce potenciometru,
ktery je zdrojem poruch a zkracuje Zivot-
nost zafizeni. Jinou nevyhodou je nutnost
pracného dostavovani linearity odporové
drdhy potenciometru, znaény mechanicky
odpor viéi pohybu jezdce potenciometru a
7 toho vyplyvajici omezend rychlost zapi-
Su.

Jsou zndma i zapisovaci Ustroji vybavend
induktivnimi &i kapacitnimi bezkontaktni-
mi snimadi polohy, nahrazujicimi potencio-
metr, u nichZ je takto odstranén tfeci kon-
takt a z jeho pouZiti vyplyvajici nevyhody.

Nevyhodou téchto FeSeni vSak je znatna
v§robni nérofnost a vysoka cena zafize-
ni, pouZivajicich kapacitni nebo induktivni
bezkontakini snimace.

Uvedené nevyhody soucasného stavu do
znatné miry odstraifiuje zapisovaci ustroji,
tvofené snimacim ustrojim, s pohyblivou
gasti snimaciho ustroji spojenym linedrnim
motorem ‘s linearné& pohyblivou civkou, za-
pojenou svym prvnim vyvodem na vystup
komparaéniho zesilovafe a svym druhym
vyvodem na zem, podle vyndlezu, jehoZ pod-
statou je, Ze snimaci ustroji je tvoFeno e-

lektromagnetickym snimacem, ktery je pev-

né spojen s linedrn& pohyblivou civkou li-
nedrniho motoru a dale pfes Cislicové ana-
logovy prevodnik je spojen s referentnim
vstupem kompenza&niho zesilovafe a plos-
nym zdrojem magnetickych impulsdi, uspo-
fadanym rovnob&Zn& s drdhou pohybu li-
nedrnd pohyblivé civky linedrniho motoru,
pridemZ plosny zdroj je ukotven v kostie
zapisovaciho ustroji.

Vyhody zapisovaciho tstroji podle vyné-
a bezporuchovém provozu snimaciho ustro-
ji, moZnosti dosaZeni vy35i rychlosti zapi-
su, vyrobni nendroénosti a relativné nizké
cené celého zafizeni.

Na obréazku znazornéné zapisovaci tstroji
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je opatfeno bezkontaktnim snimaéem, tvo-
fenym ploSnym zdrojem 1 magnetickych im-
pulsi, coZ miZe byt v pfikladném provede-
ni impulsné zmagnetovany pasek, uloZeny
rovnob&Zn& s drahou pohybu linedrné po-
hyblivé civky 2 linedrniho motoru 3 a elek-
tromagnetickym snimafem 4, coZ je s vyho-
dou dvoustopd magnetofonova hlava, pevné
spojend s linedrnd pohyblivou civkou 2 tak,
aby se nedotykala magnetofonového pésku.
Line4drn& pohyblivd civka 2 linedrniho mo-
toru 3 je svymi vyvody zapojena mezi vy-
stup kompara&niho zesilovade 5 a zem. E-
lektromagneticky snima¢ 4 je spojen pies
tislicové analogovy prevodnik 6 s referenc-
nim vstupem kompara&niho zesilovade B5,
jehoZ vstup normalizovaného napéti je pfes
vstupni d&li¢ 7 spojen se vstupni svorkou 8
méFeného napé&ti. Mechanicky ‘je plo3ny
zdroj 1 magnetickych impulsii pevné& spo-
jen s kostrou 2 zapisovaciho dstroji. K.po-
hyblivé &asti snimaciho tstroji je pak zné&-
mym zplsobem pfipevnéno pisdtko 10, kte-
ré je v kontaktu se zdznamovym médiem
11,

V &innosti se mezi vstupni svorku 8 a ne-
zndzorndnou zemni svorkou pfikladd méfe-
né napéti, které po upravé vstupnim dgli-

em 7 pfFichadzi na vstup normalizovaného

napé&ti komparaéniho zesilovade 5. Rozdil
napéti, prichazejicich na referen&ni vstup
a vstup normalizovaného napé&ti komparag-
niho zesilovae 5 je timto komparaénim ze-
silovatem 5 zesilen a pohéni linedrni mo-
tor 3, ktery pohybuje linedrn& pohyblivou
civkou 2 s elektromagnetickym snimafem
4 podél plosného zdroje 1 magnetickych
impulst.

Elektromagneticky snima& 4 pfi pohybu
snimd magnetické impulsy, které se v &is-
licové analogovém pievodniku § pfeméni na
analogové napéti, pFivddéné na referenéni
vstup kompara&niho zesilovafe 5. Impulsné
zmagnetovany magnetofonovy pédsek, tvofi-
ci plodny zdroj 1 magnetickych impulst, je
s vyhodou alespoii dvoustopy, pfiemZ jed-
na stopa se pouZivd pfi pohybu elektromag-
netického snimace 4 ve sméru narfistdni na-
péti, kdy se elektrické impulsy k obsahu
pameéti &islicové analogového prevodniku 6
pFi¢itaji, zatimco druhd stopa se pouZiva
pFi pohybu elektromagnetického snimade 4
ve sméru sniZovdni napéti, kdy se impulsy
7 elektromagnetického snimace 4 od obsa-
hu paméti €islicové analogového pfevodni-
ku B odeé&itaji. Pohybem elektromagnetickeé-
ho snimate 4 podél ploSného zdroje 1 mag-
netickych impulsii tak dochdzi k vyrovna-
véni napéti na referenénim vstupu a vstu-
pu normalizovaného nap&ti kompara&niho
zesilovate 5. Nesta€i-li na vyrovndni téchto
napéti rozsah ploSného zdroje 1 magnetic-
kych impulsii, je t¥eba zndmym zplsobem
upravit napé&ti na vstupu normalizovaného
napéti kompara¢niho zesilovace 5 vstupnim
délitem 7. Jakmile dojde k vyrovnéni obou
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napéti, linedrni motor 3 se zastavi. Pohyb
linedrné pohyblivé civky 2 linedrniho mo-
toru 3 je pfitom pisdtkem 10 spojité zazna-
mendvan na zédznamové médium 11.

Vynéalez je s vyhodou moZno vyuZit pri
konstrukci zapisovacich pFistroji.

PREDMET VYNALEZU

Zapisovaci ustroji s linedrnim motorem,
tvofené snimacim uGstrojim, s pohyblivou
¢asti snimaciho tstroji spojenym linedrnim
motorem s linedrné& pohyblivou civkou, za-
pojenou svym prvnim vyvodem na vystup
komparaé&niho zesilovage a svym druhym
vyvodem na zem, vyznacujici se tim, Ze sni-
maci Gstroji je tvofeno elektromagnetickym
snimafem (4), ktery je pevné spojen s li-

nearné pohyblivou civkou (2) linearniho
motoru (3] a dale pres Cislicové analogovy
pievodnik (6) je spojen s referenénim vstu-
pem kompenzacniho zesilovafe (5) a plos-
nym zdrojem (1) magnetickych impulst, u-
spofadanym rovnob€Zn& s drdhou pohybu
linedrné pohyblivé civky (2) linedrniho mo-
toru, pri€emZ ploSny zdroj (1) je ukotven
v kostfe (9] zapisovaciho tstroji.
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