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(57)摘要

本实用新型公开了多功能股静脉用压迫装

置，包括包体、第一橡胶板、第二橡胶板、气垫、压

力传感器、连接管、真空泵、显示器、定时器、报警

器，该多功能股静脉用压迫装置，结构巧妙，功能

强大，操作简单，通过使用该装置，无需医护人员

人工手动即可对患者的股静脉部位进行压迫处

理，极大的减少了医护人员的工作强度。
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1.多功能股静脉用压迫装置，其特征在于包括包体、第一橡胶板、第二橡胶板、气垫、压

力传感器、连接管、真空泵、显示器、定时器、报警器，所述的第一橡胶板位于包体内部底端，

所述的第一橡胶板与包体缝合相连，所述的第二橡胶板位于第一橡胶板顶部中端，所述的

第二橡胶板与第一橡胶板缝合相连，所述的气垫位于第一橡胶板底部，所述的气垫与第一

橡胶板胶水相连，所述的压力传感器位于气垫内部底端中侧，所述的压力传感器与气垫胶

水相连，所述的连接管贯穿包体右侧下端，且所述的连接管贯穿第一橡胶板，所述的连接管

与气垫胶水相连，所述的真空泵位于连接管右侧，所述的真空泵与连接管螺纹相连，所述的

显示器位于真空泵顶部左侧，所述的显示器与真空泵螺纹相连，所述的定时器位于真空泵

顶部中端，所述的定时器与真空泵螺纹相连，所述的报警器位于真空泵顶部右侧，所述的报

警器与真空泵螺纹相连。

2.如权利要求1所述的多功能股静脉用压迫装置，其特征在于所述的包体顶部还设有

遮布，所述的遮布左侧与包体缝合相连，且所述的遮布右侧与包体魔术贴粘贴相连。

3.如权利要求2所述的多功能股静脉用压迫装置，其特征在于所述的包体底部左右两

侧还设有绑带，所述的绑带与包体缝合相连。

4.如权利要求3所述的多功能股静脉用压迫装置，其特征在于所述的绑带外侧下端还

设有第一魔术贴，所述的第一魔术贴与绑带缝合相连。

5.如权利要求4所述的多功能股静脉用压迫装置，其特征在于所述的绑带内侧下端还

设有第二魔术贴，所述的第二魔术贴与绑带缝合相连。
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多功能股静脉用压迫装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及压迫装置，尤其涉及多功能股静脉用压迫装置。

背景技术

[0002] 在临床工作中，医护人员需要按压患者的股静脉拔管处进行压迫止血，按压30分

钟后，再用盐袋12小时持续给予股静脉拔管处加压压迫止血，此种压迫方式费时费力，极大

的增加了医护人员的工作强度，鉴于以上缺陷，实有必要设计多功能股静脉用压迫装置。

实用新型内容

[0003] 本实用新型所要解决的技术问题在于：提供多功能股静脉用压迫装置，来解决背

景技术提出的问题。

[0004] 为解决上述技术问题，本实用新型的技术方案是：多功能股静脉用压迫装置，包括

包体、第一橡胶板、第二橡胶板、气垫、压力传感器、连接管、真空泵、显示器、定时器、报警

器，所述的第一橡胶板位于包体内部底端，所述的第一橡胶板与包体缝合相连，所述的第二

橡胶板位于第一橡胶板顶部中端，所述的第二橡胶板与第一橡胶板缝合相连，所述的气垫

位于第一橡胶板底部，所述的气垫与第一橡胶板胶水相连，所述的压力传感器位于气垫内

部底端中侧，所述的压力传感器与气垫胶水相连，所述的连接管贯穿包体右侧下端，且所述

的连接管贯穿第一橡胶板，所述的连接管与气垫胶水相连，所述的真空泵位于连接管右侧，

所述的真空泵与连接管螺纹相连，所述的显示器位于真空泵顶部左侧，所述的显示器与真

空泵螺纹相连，所述的定时器位于真空泵顶部中端，所述的定时器与真空泵螺纹相连，所述

的报警器位于真空泵顶部右侧，所述的报警器与真空泵螺纹相连。

[0005] 进一步，所述的包体顶部还设有遮布，所述的遮布左侧与包体缝合相连，且所述的

遮布右侧与包体魔术贴粘贴相连。

[0006] 进一步，所述的包体底部左右两侧还设有绑带，所述的绑带与包体缝合相连。

[0007] 进一步，所述的绑带外侧下端还设有第一魔术贴，所述的第一魔术贴与绑带缝合

相连。

[0008] 进一步，所述的绑带内侧下端还设有第二魔术贴，所述的第二魔术贴与绑带缝合

相连。

[0009] 与现有技术相比，该多功能股静脉用压迫装置，使用前，首先医护人员将真空泵、

显示器、定时器、报警器以及压力传感器与外界电源相连接，使用时，首先在第二橡胶板的

作用下，使得包体内部被分为左右两部分，包体内部左侧存放纱布，包体内部右侧存放手

套，医护人员先用手打开遮布，再将手套从包体内取出，医护人员再对取出后的手套进行穿

戴，穿戴完毕后，医护人员先将纱布从包体内取出，医护人员再用手关闭遮布，医护人员再

将取出后的纱布通过魔术贴粘贴的方式与气垫相连接，医护人员再用手将患者股静脉处的

置管进行拔管处理，当患者股静脉的置管拔管后，医护人员先将纱布与患者的股静脉部位

相贴合，医护人员再将绑带绑与患者的股静脉部位，通过第一魔术贴和第二魔术贴相互粘
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贴的作用，使得绑带连同该装置与患者连接稳固，即让纱布在患者股静脉部位的位置被固

定，医护人员再将连接管与真空泵相连接，医护人员再开启真空泵的充气功能，此时，真空

泵产生的充气气体由连接管排入气垫内，以此让气垫处于膨胀的状态，通过气垫膨胀的作

用，使得气垫带动纱布对患者的股静脉部位实行挤压力，以此对患者的股静脉部位进行压

迫处理，同时，压力传感器对该挤压力进行监测，并将监测的数值传递给显示器，医护人员

可通过显示器显示的数值知晓当前气垫连同纱布对患者股静脉的压迫力度，当显示器显示

的数值达到医护人员的需求后，医护人员用手关闭真空泵，医护人员再将患者压迫治疗的

时间输入至定时器内，所述的输入时间为30分钟，当定时器所设定的时间到达时，报警器发

出报警声，通过报警声提示医护人员患者拔管后的压迫时间已到达，医护人员先用手关闭

报警器，根据实际使用情况，医护人员再开启真空泵的吸气功能，以此让气垫内的充气气体

排出外界，即让气垫连同纱布对患者股静脉部位的压迫力度逐渐减少，直至显示器显示的

数值达到医护人员的需求后，即气垫连同纱布对患者股静脉部位的压迫力度下降至医护人

员的需求后，医护人员用手关闭真空泵，医护人员再将患者股静脉部位持续压迫的时间输

入至定时器内，所述的输入时间为12小时，当定时器所设定的时间到达时，报警器发出报警

声，通过报警声，提示医护人员当前患者股静脉部位压迫治疗已完毕，医护人员先用手关闭

报警器，医护人员再用手开启真空泵的吸气功能，以此让气垫内的充气气体完全排出外界，

医护人员再将该装置从患者的股静脉部位取下即可，该多功能股静脉用压迫装置，结构巧

妙，功能强大，操作简单，通过使用该装置，无需医护人员人工手动即可对患者的股静脉部

位进行压迫处理，极大的减少了医护人员的工作强度，同时，所述的压力传感器与显示器信

号线相连，所述的定时器与报警器信号线相连，所述的压力传感器为薄膜式压力传感器其

型号优选为FSR402，所述的真空泵为抽打两用真空泵其型号优选为Z512-7503-3000，第一

橡胶板是气垫以及第二橡胶板的安装载体。

附图说明

[0010] 图1是多功能股静脉用压迫装置的局部主视剖视图；

[0011] 图2是气垫的内部局部剖视图。

[0012] 包体1、第一橡胶板2、第二橡胶板3、气垫4、压力传感器5、连接管6、真空泵7、显示

器8、定时器9、报警器10、遮布101、绑带102、第一魔术贴103、第二魔术贴104。

[0013] 如下具体实施方式将结合上述附图进一步说明。

具体实施方式

[0014] 在下文中，阐述了多种特定细节，以便提供对构成所描述实施例基础的概念的透

彻理解。然而，对本领域的技术人员来说，很显然所描述的实施例可以在没有这些特定细节

中的一些或者全部的情况下来实践。在其他情况下，没有具体描述众所周知的处理步骤。

[0015] 如图1、图2所示，多功能股静脉用压迫装置，包括包体1、第一橡胶板2、第二橡胶板

3、气垫4、压力传感器5、连接管6、真空泵7、显示器8、定时器9、报警器10，所述的第一橡胶板

2位于包体1内部底端，所述的第一橡胶板2与包体1缝合相连，所述的第二橡胶板3位于第一

橡胶板2顶部中端，所述的第二橡胶板3与第一橡胶板2缝合相连，所述的气垫4位于第一橡

胶板2底部，所述的气垫4与第一橡胶板2胶水相连，所述的压力传感器5位于气垫4内部底端
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中侧，所述的压力传感器5与气垫4胶水相连，所述的连接管6贯穿包体1右侧下端，且所述的

连接管6贯穿第一橡胶板2，所述的连接管6与气垫4胶水相连，所述的真空泵7位于连接管6

右侧，所述的真空泵7与连接管6螺纹相连，所述的显示器8位于真空泵7顶部左侧，所述的显

示器8与真空泵7螺纹相连，所述的定时器9位于真空泵7顶部中端，所述的定时器9与真空泵

7螺纹相连，所述的报警器10位于真空泵7顶部右侧，所述的报警器10与真空泵7螺纹相连，

所述的包体1顶部还设有遮布101，所述的遮布101左侧与包体1缝合相连，且所述的遮布101

右侧与包体1魔术贴粘贴相连，所述的包体1底部左右两侧还设有绑带102，所述的绑带102

与包体1缝合相连，所述的绑带102外侧下端还设有第一魔术贴103，所述的第一魔术贴103

与绑带102缝合相连，所述的绑带102内侧下端还设有第二魔术贴104，所述的第二魔术贴

104与绑带102缝合相连。

[0016] 该多功能股静脉用压迫装置，使用前，首先医护人员将真空泵7、显示器8、定时器

9、报警器10以及压力传感器5与外界电源相连接，使用时，首先在第二橡胶板3的作用下，使

得包体1内部被分为左右两部分，包体1内部左侧存放纱布，包体1内部右侧存放手套，医护

人员先用手打开遮布101，再将手套从包体1内取出，医护人员再对取出后的手套进行穿戴，

穿戴完毕后，医护人员先将纱布从包体1内取出，医护人员再用手关闭遮布101，医护人员再

将取出后的纱布通过魔术贴粘贴的方式与气垫4相连接，医护人员再用手将患者股静脉处

的置管进行拔管处理，当患者股静脉的置管拔管后，医护人员先将纱布与患者的股静脉部

位相贴合，医护人员再将绑带102绑与患者的股静脉部位，通过第一魔术贴103和第二魔术

贴104相互粘贴的作用，使得绑带102连同该装置与患者连接稳固，即让纱布在患者股静脉

部位的位置被固定，医护人员再将连接管6与真空泵7相连接，医护人员再开启真空泵7的充

气功能，此时，真空泵7产生的充气气体由连接管6排入气垫4内，以此让气垫4处于膨胀的状

态，通过气垫4膨胀的作用，使得气垫4带动纱布对患者的股静脉部位实行挤压力，以此对患

者的股静脉部位进行压迫处理，同时，压力传感器5对该挤压力进行监测，并将监测的数值

传递给显示器8，医护人员可通过显示器8显示的数值知晓当前气垫4连同纱布对患者股静

脉的压迫力度，当显示器8显示的数值达到医护人员的需求后，医护人员用手关闭真空泵7，

医护人员再将患者压迫治疗的时间输入至定时器9内，所述的输入时间为30分钟，当定时器

9所设定的时间到达时，报警器10发出报警声，通过报警声提示医护人员患者拔管后的压迫

时间已到达，医护人员先用手关闭报警器10，根据实际使用情况，医护人员再开启真空泵7

的吸气功能，以此让气垫4内的充气气体排出外界，即让气垫4连同纱布对患者股静脉部位

的压迫力度逐渐减少，直至显示器8显示的数值达到医护人员的需求后，即气垫4连同纱布

对患者股静脉部位的压迫力度下降至医护人员的需求后，医护人员用手关闭真空泵7，医护

人员再将患者股静脉部位持续压迫的时间输入至定时器9内，所述的输入时间为12小时，当

定时器9所设定的时间到达时，报警器10发出报警声，通过报警声，提示医护人员当前患者

股静脉部位压迫治疗已完毕，医护人员先用手关闭报警器10，医护人员再用手开启真空泵7

的吸气功能，以此让气垫4内的充气气体完全排出外界，医护人员再将该装置从患者的股静

脉部位取下即可，同时，所述的压力传感器5与显示器8信号线相连，所述的定时器9与报警

器10信号线相连，所述的压力传感器5为薄膜式压力传感器其型号优选为FSR402，所述的真

空泵7为抽打两用真空泵其型号优选为Z512-7503-3000，第一橡胶板2是气垫4以及第二橡

胶板3的安装载体。

说　明　书 3/4 页

5

CN 209315971 U

5



[0017] 本实用新型不局限于上述具体的实施方式，本领域的普通技术人员从上述构思出

发，不经过创造性的劳动，所做出的种种变换，均落在本实用新型的保护范围之内。
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