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Przedmiobem wynalazku jest elektropneumatycz-
ny regulator jazdy w ukladzie szeregowym, znaj-
dujacy zastosowanie do regulacji predkosci jazdy
maszyny wyciggowej, przy stalym zapewnieniu ha-
mewania manewrowego.

Znane regulatory jazdy sa zbudowane w ten
spos6b;, Zze w uzwojeniach sterujgcych wzmacnia-
cza sg poréwnywane sygnaly reprezentujgce pred-
kosci zadang i rzeczywista maszyny, a réznica syg-
naléw zasila cewke sterujacg elektropneumatycz-
nego regulatora cisnienia, wlaczong w obwéd glow-
ny wzmaoniacza, ktéry w odpowiednim czasie przy
odpowiedniej predkosci rzeczywistej uruchamia ha-
mulec maszyny ograniczajacy te, predkosé.

Ponadto jedno z uzwojen sterujgcych wzmacnia-
cza jest polgczone z dzielnikiem napiecia urucha-
mianym reczng dZwignig hamulca manewrowego.
W tym ukladzie hamowamie manewrowe odbywa
si¢ z ukiadu poréwmujacego predkosci oraz z dziel-
nika napigcia sterowanego recznie, poprzez wzmac-
niacz magnetyczny. Wadg tego urzgdzenia jest to,
ze w przypadku uszkodzenia wzmacniacza, hamo-
wanie manewrowe jest calkowicie uniemozliwio-
ne.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie wad u-
kiadow znanych. Uzyskano to przez zbudowanie
ukladu, w ktérym wiaczono szeregowo w obwod
glébwny ° wzmacniacza, réwnoczesnie selsynowy
dzielnik napiecia napedzany od dZwigni recznej o-
raz cewke sterujgca elektropneumatycznego regu-
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latora ci$nienja. Dzieki temu ukladowi, w przypad-
ku - uszkodzenia wzmacniacza, reczne hamowanie
manewrowe moze odbywaé sie zgodnie z progra-
mem, niezaleznie od hamowania wykonanego u-
kladem poréwnania predkosci. Uklad wedlug wy-
nalazku w znaczny spos6b poprawia niezawodnosé
dzialania hamulca manewrowego.

Przyklad wykonania elektropneumatycznego re-
gulatora jazdy w ukladzie szeregowym uwldocmw—
no schematycznie na rysunku.

W uktadzie wediug wymalazku w obwéd gléw-
ny wzmacniacza 1, wysterowanego od ukladu 2
poréwnania predkiosci zadenej i od ukiadu 3 pred-
kosci rzeczywistej, wigczono szeregowo selsynowy
dzielnik 4 napiecia i cewke 5 elektropneumatycz-
nego regulatora cisnienia. Dzielnik 4 napiecia jest
uruchamisny reczng diwignia 8 hamulca mane-
wrowego i zasila cewke 5 regulatora 6 ciS$nienia,
podajgcego regulcwame cisnienie powietrza do ha-
mulca 7 maszyny.

Podezas jazdy maszyng we wzmacniaczu 1 elek-
tropneumatycanego regulatora jazdy wedlug wyna-
lazku ‘sg poréwmywane sygnaly od ukladéw 2 i 38
predkosci zadanej i rzeczywistej. Rédnica sygna-
16w poprzez selsynowy dzielnik 4 mapiecia steruje
cewksg 5 regulatora 6 ciSnienia, - zasilajgcego spre-
zonym powietrzemn manewrowy hamulec 7 maszy-
ny.

W przypadku uszkodzenia wzmacniacza, uklad
hamowam-ia recznego z selsynowym dzielnikiem nia-
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plecia sterowanym recznie, zasilajacym sterujaca  szeregowym, zwlaszcza do regulacji predkodei jaz-
cewke regulatora cisnienia, pozostaje ukladem pel- dy maszyny wyciggowej, znamienny tym, ze w ob-
nosprawnym. wéd gléwny wzmacniacza (1) wiaczono szeregowo

selsynowy dzielnik (4) napiecia i cewke (5) elek-
tropneumatycznego regulatora (6) cisnienia, zasila-
Elektropneumatyczny regulator jazdy w ukladzie jacego manewrowy hamulec (7) maszyny.
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