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(57)摘要

本实用新型涉及一种滑移式预制防撞墙吊

装装置，其特征在于：其包括支撑结构和起重天

车；所述的支撑结构包括顶部框架、立柱和可升

缩支腿，所述的顶部框架包括相互连接的主梁和

第一次梁，顶部框架的右半部分支撑在立柱上，

立柱的底部设有万向轮，可升缩支腿固定在顶部

框架的左端；所述的起重天车包括第一滑块、天

车主梁、第二滑块、卷扬机和吸盘，第一滑块布置

在主梁上且与主梁滑动连接，天车主梁两端固定

在第一滑块上，第二滑块与天车主梁滑动连接，

卷扬机安装在第二滑块上，卷扬机下方设有相互

配合的吊绳和卷轮，吸盘安装在卷轮底部。本实

用新型克服了传统吊机安装技术存在的对接操

作繁琐、施工效率低、安装精度低、调整及修补工

作量大等问题。
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1.一种滑移式预制防撞墙吊装装置，其特征在于：其包括支撑结构和起重天车（3）；所

述的支撑结构包括顶部框架、立柱（2）和可升缩支腿（4），所述的顶部框架包括相互连接的

主梁（1）和第一次梁（6），顶部框架的右半部分支撑在立柱（2）上，立柱（2）的底部设有万向

轮（202），可升缩支腿（4）固定在顶部框架的左端；所述的起重天车（3）包括第一滑块（305）、

天车主梁（303）、第二滑块（302）、卷扬机（301）和吸盘（309），第一滑块（305）对称的布置在

主梁（1）上且与主梁（1）滑动连接，天车主梁（303）两端固定在第一滑块（305）上，第二滑块

（302）与天车主梁（303）滑动连接，卷扬机（301）安装在第二滑块（302）上，卷扬机（301）的下

方设有相互配合的吊绳（306）和卷轮（307），吸盘（309）安装在卷轮（307）底部。

2.根据权利要求1所述的滑移式预制防撞墙吊装装置，其特征在于：所述的可升缩支腿

（4）包括液压伸缩杆（401）和扩大板（402），液压伸缩杆（401）的顶端焊接在主梁（1）的底面，

扩大板（402）焊接在液压伸缩杆（401）底端。

3.根据权利要求1所述的滑移式预制防撞墙吊装装置，其特征在于：所述的主梁（1）的

两端均设有挡板（101），挡板（101）与主梁（1）上表面焊接，且挡板（101）与第一滑块（305）配

合。

4.根据权利要求1所述的滑移式预制防撞墙吊装装置，其特征在于：所述的卷轮（307）

的底部设有吊梁（308），吊梁（308）的顶面中心位置与卷轮（307）连接；所述的吸盘（309）设

置多组且均匀地固定在吊梁（308）的下表面。

5.根据权利要求1所述的滑移式预制防撞墙吊装装置，其特征在于：所述的立柱（2）的

底部均设有扩大支座（201），所述的万向轮（202）安装在扩大支座（201）的下方。

6.根据权利要求1或5所述的滑移式预制防撞墙吊装装置，其特征在于：所述的万向轮

（202）包括顶板（11）、罩板（13）、滑轮（14）和插销（16），顶板（11）安装在立柱（2）的底部，罩

板（13）的顶面设有转轴（12），罩板（13）通过转轴（12）与顶板（11）转动连接，罩板（13）的内

部设有轮轴（17），滑轮（14）安装在轮轴（17）上，罩板（13）和滑轮（14）设有预留孔（15），插销

（16）贯穿预留孔（15）并将滑轮（14）锁定。

7.根据权利要求6所述的滑移式预制防撞墙吊装装置，其特征在于：所述的罩板（13）上

设置一组预留孔（15），滑轮（14）上设置多组预留孔（15），滑轮（14）的预留孔（15）以滑轮的

旋转轴为圆心按照圆周均匀布置，滑轮（14）的其中一组预留孔（15）与罩板（13）上的预留孔

（15）对应。

8.根据权利要求6所述的滑移式预制防撞墙吊装装置，其特征在于：所述的滑轮（14）设

置两组，且左右对称安装在罩板（13）内，两组滑轮（14）之间设有中间块（18），中间块（18）的

顶部与罩板（13）的顶板焊接。

9.根据权利要求1所述的滑移式预制防撞墙吊装装置，其特征在于：相邻的立柱（2）之

间设有第二次梁（5）。

10.根据权利要求1所述的滑移式预制防撞墙吊装装置，其特征在于：所述的天车主梁

（303）设置两根，且两根天车主梁（303）间隔设置且相互平行，两根天车主梁（303）之间通过

若干间隔布置的天车次梁（304）连接。
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滑移式预制防撞墙吊装装置

技术领域

[0001] 本实用新型属于桥梁生态型预制装配式防撞的施工设备技术领域，尤其涉及一种

滑移式预制防撞墙吊装装置。

背景技术

[0002] 随着绿色施工技术的发展，桥梁及公路工程建设中，防撞墙结构形式多按照标准

化设计，将其纵向分成若干段预制块，工厂预制，然后在现场拼装成整体。虽然与传统现浇

防撞墙相比，取消了现浇防撞墙施工平台的搭建与拆除，减少了支撑用钢，加工精度和外观

质量明显提高，但由于现场安装工作量较大，对吊装方案的设计提出了较高的要求。传统的

吊机安装技术存在防撞墙安装精度低等问题，从而使得安装的防撞墙平面位置与标高误差

大，需额外增加工程量进行调整、修补，影响了工程项目整体的质量、进度和成本。

实用新型内容

[0003] 本实用新型的目的在于针对传统吊机安装技术存在防撞墙安装精度低等问题，提

出了一种滑移式预制防撞墙吊装装置。

[0004] 为实现上述目的，本实用新型采用下述技术方案：

[0005] 本实用新型涉及的一种滑移式预制防撞墙吊装装置，包括支撑结构和起重天车；

所述的支撑结构包括顶部框架、立柱和可升缩支腿，所述的顶部框架包括相互连接的主梁

和第一次梁，顶部框架的右半部分支撑在立柱上，立柱的底部设有万向轮，可升缩支腿固定

在顶部框架的左端；所述的起重天车包括第一滑块、天车主梁、第二滑块、卷扬机和吸盘，第

一滑块对称的布置在主梁上且与主梁滑动连接，天车主梁两端固定在第一滑块上，第二滑

块与天车主梁滑动连接，卷扬机安装在第二滑块上，卷扬机的下方设有相互配合的吊绳和

卷轮，吸盘安装在卷轮底部。

[0006] 优选地，所述的可升缩支腿包括液压伸缩杆和扩大板，液压伸缩杆的顶端焊接在

主梁的底面，扩大板焊接在液压伸缩杆底端。

[0007] 优选地，所述的主梁的两端均设有挡板，挡板与主梁上表面焊接，且挡板与第一滑

移块配合。挡板起到限位的作用，防止第一滑块从主梁两端滑出。

[0008] 优选地，所述的卷轮的底部设有吊梁，吊梁的顶面中心位置与卷轮连接；所述的吸

盘设置多组且均匀地固定在吊梁的下表面。吊装预制防撞墙的时候，采用多个吸盘吸住防

撞墙，受力更加合理，预制防撞墙不容易掉落或损坏。

[0009] 优选地，所述的立柱的底部均设有扩大支座，所述的万向轮安装在扩大底座的下

方。

[0010] 优选地，所述万向轮包括顶板、罩板、滑轮和插销，顶板安装在立柱的底部，罩板的

顶面设有转轴，罩板通过转轴与顶板转动连接，罩板的内部设有轮轴，滑轮安装在轮轴上，

罩板和滑轮设有预留孔，插销贯穿预留孔并将滑轮锁定。

[0011] 优选地，所述的罩板上设置一组预留孔，滑轮上设置多组预留孔，滑轮的预留孔以
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滑轮的旋转轴为圆心按照圆周均匀布置，滑轮的其中一组预留孔与罩板上的预留孔对应。

[0012] 优选地，所述的滑轮设置两组，且左右对称安装在罩板内，两组滑轮之间设有中间

块，中间块的顶部与罩板的顶板焊接。

[0013] 优选地，相邻的立柱之间设有第二次梁，增加立柱之间的整体性，进而增加支撑结

构的稳定性。

[0014] 优选地，所述的天车主梁设置两根，且两根天车主梁间隔设置且相互平行，两根天

车主梁之间通过若干间隔布置的天车次梁连接。

[0015] 采用本实用新型提供的技术方案，与现有技术相比，具有如下有益效果：

[0016] 1、本实用新型利用起重天车对防撞墙进行沿长度方向和宽度方向的位置调节，实

现了防撞墙的快速、准确定位，进而可以将防撞墙一次性吊装到位，避免在吊装过程中的多

次调整对位，提高了吊装效率且安装精度高。

[0017] 2、本实用新型利用可升缩支腿的可伸缩调节性能使其顶紧于桥面板或防撞墙顶

部，确保防撞墙在吊装过程中吊装装置的稳定性，避免吊装装置向桥外一侧倾斜甚至倾覆，

施工的安全性有保证。

[0018] 3、本实用新型在吊梁下部设置真空吸盘吊具，可快速起吊防撞墙且不易损伤墙

体，吊运方式无需在防撞墙中预埋吊点，因而节约了成本、提高了质量。

[0019] 4、本实用新型的可伸缩支腿、起重天车均采用液压系统控制，一方面提高了吊装

过程中防撞墙位置调节的精确性，另一方面实现了吊装装置支腿的快速顶紧及收起，大大

缩减了施工耗费的人力，体现了“智能化”的施工特点。

附图说明

[0020] 图1是本实用新型涉及的滑移式预制防撞墙吊装装置的主视图；

[0021] 图2是附图1所示的滑移式预制防撞墙吊装装置的A-A剖面图；

[0022] 图3是附图1所示的滑移式预制防撞墙吊装装置的B-B剖面图；

[0023] 图4是万向轮的结构详图；

[0024] 图5是附图4所示的万向轮的1-1剖面图；

[0025] 图6是采用滑移式预制防撞墙吊装装置吊装首节预制防撞墙的施工图；

[0026] 图7是采用滑移式预制防撞墙吊装装置吊装首节以外预制防撞墙的施工图。

[0027] 图中标注：1.主梁，101 .挡板，2.立柱，201 .扩大支座，202.万向轮，3.起重天车，

301.卷扬机，302.第二滑移块，303.天车主梁，304.天车次梁，305.第一滑移块，306.吊绳，

307.卷轮，308.吊梁，309.吸盘，4.可升缩支腿，401.液压伸缩杆，402.扩大板，5.第二次梁，

6.第一次梁，7.桥面板，9.防撞墙，  11.顶板，12.转轴，13.罩板，14.滑轮，15.预留孔，16.插

销，17.轮轴，18.中间块。

具体实施方式

[0028] 为了加深对本实用新型的理解，下面将参考附图对本实用新型的实施例作详细说

明，以下实施例在以本实用新型技术方案为前提下进行实施，给出了详细的实施方式，但本

实用新型的保护范围不限于下述的实施例。

[0029] 结合附图1所示，本实用新型涉及的一种滑移式预制防撞墙吊装装置包括支撑结

说　明　书 2/4 页

4

CN 210682997 U

4



构和起重天车3。

[0030] 结合附图1~3所示，所述的支撑结构包括顶部框架、立柱2和可升缩支腿4，所述的

顶部框架包括相互连接的主梁1和第一次梁6，主梁1采用200mm×150mm×10mm的工字钢、长

1950mm；第一次梁6采用150mm×150mm×10mm的方钢管、长2400mm；主梁1的两端均设有挡板

101，挡板101与主梁1上表面焊接。顶部框架的右半部分支撑在立柱2上，相邻的立柱2之间

设有第二次梁5，第二次梁5采用150mm×150mm×10mm的方钢管、长850mm；立柱2采用150mm

×150mm×10mm方钢管、高1650mm，立柱2的底部均设有扩大支座201，扩大支座201采用10mm

厚方钢管、上截面150×150mm、下截面200×200mm、高150mm，扩大支座201下方安装有万向

轮202。

[0031] 结合附图4和5所示，所述的万向轮202包括顶板11、罩板13、滑轮14和插销16，顶板

11安装在立柱2的底部，罩板13的顶面设有转轴12，罩板13通过转轴12与顶板11转动连接，

罩板13可360°旋转，罩板13的内部设有轮轴17，滑轮14安装在轮轴17上，滑轮14设置两组，

且左右对称安装在罩板13内，两组滑轮14之间设有中间块18，中间块18的顶部与罩板13的

顶板焊接，罩板13和滑轮14设有预留孔15，罩板13上设置一组预留孔15，滑轮14上设置多组

预留孔15，滑轮14的预留孔15以滑轮的旋转轴为圆心按照圆周均匀布置，滑轮14的其中一

组预留孔15与罩板13上的预留孔15对应；插销16贯穿预留孔15并将滑轮14锁定。

[0032] 结合附图1和3所示，可升缩支腿4固定在顶部框架的左端，可升缩支腿4包括液压

伸缩杆401和扩大板402，液压伸缩杆401的顶端焊接在主梁1的底面，扩大板402焊接在液压

伸缩杆401底端。

[0033] 结合附图1和2所示，所述的起重天车3包括第一滑块305、天车主梁303、第二滑块

302、卷扬机301和吸盘309，第一滑块305对称的布置在主梁1上且与主梁1滑动连接，第一滑

块305通过气缸或油缸推动，挡板101与第一滑移块305配合，用于防止第一滑块305从主梁1

的两端滑出；天车主梁303设置两根，天车主梁303采用100mm×200mm×10mm的方钢管、长

2700mm，两根天车主梁303的端部均分别与两端的第一滑块305固定，两根天车主梁303间隔

设置且相互平行，两根天车主梁303之间通过若干间隔布置的天车次梁304连接；第二滑块

302与天车主梁303滑动连接，第二滑块302通过气缸或者油缸推动，卷扬机301安装在第二

滑块302上，卷扬机301随着第一滑块305左右移动，随着第二滑块302前后滑动；卷扬机301

的下方设有相互配合的吊绳306和卷轮307，卷扬机301工作时可将改变吊绳306的长短，进

而使卷轮307上下移动，吸盘309安装在卷轮307的底部；为更加合理得吊装预制防撞墙，防

止吊装过程中出现预制防撞墙掉落或由于受到局部拉力太大而导致的预制防撞墙局部破

损的问题，还可以在卷轮307的下方安装一根吊梁308，吊梁308的顶面中心位置与吊绳306

连接，此时，吸盘309设置多组且均匀地固定在吊梁308的下表面。

[0034] 采用本实用新型涉及的滑移式预制防撞墙吊装装置吊装首节预制防撞墙时，结合

附图6所示，通过万向轮202将由立柱2、主梁1、第一次梁6、第二次梁5、可升缩支脚4组成的

支撑结构以及安装在主梁1上的起重天车3移动到涉及位置；通过液压伸缩杆使两侧的可升

缩支腿4伸长并使扩大板7支撑在桥面板7上，同时用插销锁紧万向轮202；借助搬运装置将

防撞墙9搬运至起重天车3下方，用吸盘309吸住防撞墙9，通过卷扬机301提起防撞墙9，通过

第一滑移块305和第二滑移块302前后左右移动防撞墙9，使防撞墙移动的设计位置后，放下

完成首节防撞墙9。

说　明　书 3/4 页

5

CN 210682997 U

5



[0035] 采用本实用新型涉及的滑移式预制防撞墙吊装装置吊装除首节以外的其余预制

防撞墙9时，结合附图7所示，通过万向轮202将由立柱2、主梁1、第一次梁6、第二次梁5、可升

缩支脚4组成的支撑结构以及安装在主梁1上的起重天车3移动到涉及位置；通过液压伸缩

杆使其中一侧的可升缩支腿4伸长并使扩大板7支撑在桥面板7上，另一侧的可升缩支腿4支

撑在上一节预制防撞墙9上，以此对下一节预制防撞墙9准确定位，同时用插销锁紧万向轮

202；借助搬运装置将防撞墙9搬运至起重天车3下方，用吸盘309吸住防撞墙9，通过卷扬机

301提起防撞墙9，通过第一滑移块305和第二滑移块302前后左右移动防撞墙9，使防撞墙移

动的设计位置后，放下完成首节防撞墙9。

[0036] 以上结合实施例对本实用新型进行了详细说明，但所述内容仅为本实用新型的较

佳实施例，不能被认为用于限定本实用新型的实施范围。凡依本实用新型申请范围所作的

均等变化与改进等，均应仍属于本实用新型的专利涵盖范围之内。
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图1
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图2
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图3
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图4

图5
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图6
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图7
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