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DESCRIPCION

La presente invencion se refiere a una maquina agricola para recoger y atar sar-

mientos.

Es sabido que el término sarmientos se refiere a las ramas recogidas de la poda-
dura de plantas trepadoras, en particular de las parras; esta operacion se efectia gene-
ralmente en otofio después de la vendimia de las uvas, a fin de agilizar el ciclo reproduc-
tivo de las parras para el ano siguiente. La cantidad de ramas que se obtiene (que puede
alcanzar 30 quintales aproximadamente por hectarea) es bastante considerable, pero los
sarmientos tienen mas bien una configuracion irregular y torcida y por consiguiente no se
prestan muy bien a ser recogidos de manera ordenada en un ambiente aunque éste sea
espacioso. En efecto, los sarmientos podrian ser quemados utilmente en una instalacion
doméstica de calentamiento pero, debido precisamente a su configuracion particular,
resulta dificil insertarlos en la boca de un horno, de una chimenea o similar. Naturalmen-
te, los sarmientos podrian ser reducidos manualmente en formas y tamafnos adecuados
para recibir este tratamiento, pero se necesitaria una mano de obra importante y por con-
siguiente seria también antieconémico. Por consiguiente, en general los sarmientos son
simplemente triturados y abandonados luego en el terreno, pero esto a menudo hace que
se produzca moho, sobre todo durante inviernos particularmente humedos (como es,
ademas, el caso tipico en las zonas vinicolas del norte de ltalia), lo cual es susceptible de

ser muy perjudicial para un cultivo apreciado como el vinicola.

Con el fin de evitar estos inconvenientes, se ha disefiado y comercializado una
maquina (ver WO-A-2006/040783) facil de remolcar, que permite empaquetar los sar-
mientos recogidos previamente del terreno. Desgraciadamente, los paquetes de sar-
mientos obtenidos de esta manera son particularmente voluminosos y por consiguiente
s6lo pueden ser apilados uno al lado de otro, pero no pueden en absoluto ser usados
para ser introducidos directamente en la boca de un horno clasico o similar. En la practi-
ca, tales sarmientos empaquetados deben previamente ser cortados manualmente para
su uso y ello ha constituido un obstaculo sustancial para la difusion efectiva de las ma-

quinas antes mencionadas.

El documento EP-A-1029441 da a conocer una maquina empaquetadora para
podar residuos, que tiene rodillos recogedores que giran en una direccién opuesta a la

direccion de avance de la maquina.
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El objetivo de la presente invencién consiste en proporcionar una maquina agrico-
la para recoger y atar sarmientos, que es capaz de formar paquetes particularmente pe-
quenos y en cualquier caso que sean aptos para ser usados directamente como combus-
tible a insertar en la boca de un horno normal, una chimenea o similar. Todo ello debe
obtenerse mediante una maquina que sea intrinsicamente simple, tanto desde el punto
de vista constructivo como de funcionalidad. En la practica, tal maquina debe ser facil de
usar incluso para una persona que no sea particularmente experta y en cualquier caso

que no sea necesariamente un operario agricola.

Ademaés, la méquina segun la invencion debe ser capaz de comprimir los sarmien-
tos después de su recogida, pero sin romperlos, a fin de no crear desperdicios que ten-
drian entonces que ser recogidos manualmente, con todas las consecuencias que ello

conllevaria.

Finalmente, la maquina segun la invencion debe ser también facil de transportar, y

también de motorizar.

Esto se consigue, segun la invencién, previendo una maquina segun la reivindica-
cién 1, que esta equipada con medios que permiten remolcarla, por ejemplo con un trac-
tor, dentro de la cual estan presentes, en sucesion, tres rodillos dispuestos con su eje

transversal con respecto a la direccién de avance de la maquina.

Los sarmientos son recogidos del terreno con ayuda de un rodillo recolector, que
gira en la direccion opuesta a la direccion de avance; dicho rodillo, en su superficie, com-
prende dos tornillos de Arquimedes que convergen hacia la boca del cuerpo de la maqui-

na.

Dichos sarmientos son enviados luego a un segundo rodillo dentado, el cual los
recoge y los envia a un tercer rodillo de transporte. Este ultimo tiene una espiral, la cual,
segun la invencion, conduce a su vez las ramas hasta una zona dentada, la cual a su vez
se encarga de introducirlos en una zona en forma de embudo, definida sobre los lados
por dos rodillos equipados con una espiral sobre su superficie, que giran en la misma
direccion, de manera que los sarmientos entran desde la parte mas ancha de dicho em-
budo y salen por su parte mas estrecha. Durante el trayecto en esta zona en forma de
embudo, esta previsto que un hilo o una red se enrolle alrededor de los sarmientos para
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atarlos juntos. El movimiento rotatorio de los dos rodillos laterales hace que los sarmien-
tos sean atados y arrastrados hasta el extremo del cono.

A la salida de la zona en forma de embudo, una maquina cortadora adecuada se
encarga de cortar los sarmientos y el hilo, lo cual permite obtener “troncos” compactos y
no triturados (indicativamente de 20 cm de largo y de 15 cm de diametro), los cuales, por

rodamiento, se acumularan luego en el contenedor de rellenado de la maquina.

Es posible prever un puesto de atadura adicional después de que los sarmientos
hayan sido cortados.

Estas y otras caracteristicas de la invencidén seran descritas ahora en detalle, con
referencia a dos realizaciones particulares de la misma, dadas como ejemplos no limitati-

vos, con ayuda de las tablas de dibujos anexas, en las cuales:

la fig. 1 ilustra una vista en seccion longitudinal del dispositivo segun la invencién,
en una primera realizacion preferida de la misma;

la fig. 2 ilustra una vista en planta esquemética desde arriba del dispositivo antes
mencionado;

la fig. 3 ilustra una vista frontal del dispositivo antes mencionado;

las figs. 4 a 6 ilustran tres vistas que corresponden a las anteriores del dispositivo
segun la invencion, en una segunda realizacion preferida de la misma;

la fig. 7 ilustra una vista en seccidn transversal de una realizacion preferida de uno

de los rodillos presentes en el dispositivo segun la invencion.

Como se puede ver en las figs. 1y 2, la maquina segun la invencién comprende
un chasis de soporte 1, que se apoya sobre el suelo mediante un par de ruedas 2; en la
parte frontal de dicha estructura, se encuentra un elemento de enganche 3 (fig. 1), que le
permite ser remolcada por un tractor (20) u otro vehiculo.

Por medios conocidos en si, el elemento de enganche 3 actia también como un
elevador de la maquina entera para su transporte por carretera, mientras que, en la fase
operativa, la maquina se apoyara sobre el suelo con ayuda las ruedas 2, y también con
ayuda de un primer rodillo 4 provisto de tornillos de Arquimedes que convergen hacia la
parte central de la maquina, que gira en la direccidon opuesta a la direccién de avance,
levantando de este modo los troncos.
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Los sarmientos recogidos de este modo son enviados a un segundo rodillo 5, pro-
visto de dientes 6.

Como se puede ver en la fig. 7, el rodillo 5 tiene ventajosamente dientes 6 espe-
cialmente formados y configurados. En particular, estos dientes tendran una direccion
inclinada de aproximadamente 45% con respecto a la direccién radial; por otra parte,
entre cada uno de los dientes y el siguiente, se forma una zona céncava 6’; la direccion

de rotacion del rodillo 5 esta también indicada en la figura por la flecha F.

Este segundo rodillo hace que los sarmientos avancen hacia el tercer rodillo 7, el
cual, justo como el segundo rodillo 5, esta articulado, en sus extremos, en los lados late-
rales 8 de la maquina. El tercer rodillo 7 tiene una primera parte 9, provista de una espi-
ral 10, adecuada para conducir los sarmientos hasta su segunda parte 11, la cual est4,
viceversa, provista de dientes 11’, adecuados para “aplastar los sarmientos”, haciendo

que avancen.

Corriente abajo de este tercer rodillo, los sarmientos son conducidos al interior de
una estructura en forma de embudo, definida lateralmente por un par de rodillos 16’, pro-
vistos de un tornillo de Arquimedes en su superficie, con ejes que convergen en relacion
con la direccién de tratamiento de los sarmientos al interior de la maquina; dichos dos
rodillos giran en la misma direccidén y hacen que los sarmientos avancen hacia la parte de

salida de la maquina.

Como se puede ver en las figs. 1 y 3, encima de esta zona en forma de embudo,
se encuentra un carrete 17, alrededor del cual se enrolla el hilo 17°, mediante el cual los
sarmientos seran atados juntos, formando paquetes. El movimiento rotatorio de los rodi-
llos 16’ hace que los sarmientos avancen y, al mismo tiempo, los ata juntos. La atadura
se obtendra mediante un hilo como en la figura, o mediante una red enrolladora autoblo-

queante, en cualquier caso con métodos conocidos en si.

A la salida de la zona en forma de embudo, esta presente una maquina cortadora
21, que se encarga de cortar los sarmientos compactados en “troncos” y el hilo; los “tron-
cos” 18’ obtenidos de este modo se acumularan luego en el contenedor de rellenado 18

de la maquina.
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Ventajosamente, el accionamiento del dispositivo atador y de la maquina cortado-
ra 21, asi como de los rodillos 16’ se efectuara con ayuda de un motor hidraulico, no re-
presentado por motivos de simplicidad.

De lo que antecede, se puede ver por consiguiente cémo con el dispositivo segun
la invencidn, es particularmente facil para el usuario obtener “troncos” formados a partir
de sarmientos que estan inmediatamente listos para ser quemados o, alternativamente,
para ser almacenados. Ademas, la maquina segun la invencién, puede ser utilizada in-

mediatamente por el operario, remolcandola simplemente con un tractor.

Por otra parte, los sarmientos “empaquetados” de este modo se prestan facilmen-
te a una desecaciéon de la forma habitual, como si fueran troncos de lefia, lo cual no es el

caso con sarmientos triturados, que tienden a llenarse de humedad.

Se hace observar que la maquina segun la invencion puede ser utilizada también
para recoger ramas sueltas provenientes de la cosecha de peras, manzanas y otras plan-

tas fructiferas.

En caso de que se use un tractor, el movimiento de los varios rodillos transversa-
les presentes en la maquina puede ser también ventajosamente obtenido mediante juntas
Hook y similares, las cuales obtienen su movimiento de la utilizacion de fuerza del mismo

tractor, con medios conocidos en si.

De acuerdo con otra realizacién de la invencion, ilustrada en las figs. 4 a 6, esta
previsto que los sarmientos, después de la zona 16 en forma de embudo, sean conduci-
dos hasta un contenedor 31, a la entrada del cual se encuentra una guillotina 30; los
sarmientos, después de penetrar a una longitud predeterminada (por ejemplo hasta el
extremo opuesto 32 hasta el extremo donde esta situada la guillotina 30, del contenedor
31), son cortados por dicha guillotina, teniendo de este modo una longitud sustancialmen-
te constante. Luego, de forma automatica, los sarmientos cortados 33 son empujados al
interior del contenedor por un brazo 34, movido por un pistén 35, el cual a su vez es mo-
vido ventajosamente por medios hidraulicos. En el extremo del contenedor 33, se en-
cuentra una maquina atadora que utiliza una red o un hilo 36, que se encargara de atar y
empaquetar los sarmientos, obteniéndose también en este caso un tronco 18’ como en la

primera realizacion de la invencion.
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Ventajosamente, en el dispositivo segun la invencién, esta previsto que los rodillos
en los cuales estan situados los tornillos de Arquimedes no funcionen en toda su exten-
sién circunferencial, sino mas bien sélo en una parte de dicha extensién. Para conseguir
este resultado, cerca de dichos rodillos, estan dispuestas unas laminas paralelas al eje
del rodillo para evitar que los sarmientos sobrepasen el limite operativo previsto en cada
uno de dichos rodillos.
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REIVINDICACIONES

MAQUINA AGRICOLA PARA RECOGER Y ATAR SARMIENTOS, que tiene un
chasis de soporte (1), que se apoya sobre el terreno mediante ruedas (2) o simila-
res y que tiene medios de enganche (3) a un tractor (20), del tipo equipado con un
dispositivo elevador, caracterizandose dicha maquina porque tiene, en la parte
frontal del chasis, en relacion con la direccién normal de avance de la maquina, un
primer rodillo recolector (4) que gira en la direccion opuesta a la direccién de
avance de la maquina, que tiene un par de tornillos de Arquimedes que convergen
en la boca del cuerpo de la maquina, siendo enviados luego los sarmientos a un
segundo rodillo dentado (5), el cual a su vez se encarga de enviar los sarmientos
a un tercer rodillo (7), el cual tiene una primera parte (9) equipada con una espiral
(10) y una segunda parte (11) equipada con dientes (11’) para aplastar los sar-
mientos y desplazarlos hacia delante, estando previsto con ello que el primer rodi-
llo (4) gire en la direccion opuesta a la direccién de avance, mientras que los otros
dos rodillos (5) y (7) giran en la misma direccion que la direccion de avance de la
maquina, estando dispuestos estos tres rodillos con su eje transversal con respec-
to a la direccién de avance de la maquina;

estando previsto corriente abajo de los tres rodillos, una zona (16) en forma de
embudo que conduce los sarmientos a medios capaces de compactar y cortar los
sarmientos a la longitud deseada y de atarlos luego en paquetes, a fin de poder

utilizarlos facilmente en un horno clasico o almacenarlos facilmente.

MAQUINA segun la reivindicacién 1, caracterizada porque corriente abajo de la
zona (16) en forma de embudo, definida lateralmente por un par de rodillos (16’)
con un eje convergente, dichos dos rodillos que giran en la misma direccién y que
hacen que los sarmientos giren y avancen, se encuentran medios para atar los
sarmientos en paquetes y se encuentra también una maquina cortadora (21), dis-
puesta en el extremo de la zona (16) en forma de embudo, adecuada para cortar

los sarmientos a la longitud deseada.

MAQUINA segun la reivindicacién 1, caracterizada porque corriente abajo de la
zona (16) en forma de embudo, se encuentra un contenedor paralelepipédico (31),
en cuya entrada se encuentra una guillotina (32), con medios previstos adecuados
para cortar los sarmientos a una longitud constante, asi como un brazo (34), el

cual, empujado por un émbolo (35), desplaza los sarmientos cortados hasta un
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dispositivo situado en dicho contenedor (32), el cual se encarga de comprimir y
empaquetar los sarmientos, los cuales son sometidos luego a la accién de un dis-

positivo atador (36) que utiliza un hilo o una red, que se encargara de atarlos.

MAQUINA segUn la reivindicacion 2 6 3, caracterizada porque el segundo rodillo
(5) tiene dientes (6) que tienen una direccidn inclinada a aproximadamente 45°
con respecto a la direccion radial, habiendo también una zona céncava (6’) entre
cada uno de los dientes y el siguiente.

MAQUINA segln la reivindicacién 2 6 3, caracterizada porque la alimentacion
mecanica para los tres rodillos (4, 5, 7) se obtiene del tractor remolcador (20) de la

misma maquina o de uno o varios motores hidraulicos.

MAQUINA segln la reivindicacién 2 6 3, caracterizada porque la alimentacion
mecanica para los medios que permiten cortar y atar los sarmientos se obtiene

mediante uno o varios motores hidraulicos.

MAQUINA segun la reivindicacién 2, caracterizada porque la atadura en paque-
tes de los sarmientos se realiza con ayuda de un hilo (17') extraido de un carrete
(17), dispuesto encima de la zona (16) en forma de embudo.

MAQUINA segun la reivindicaciéon 2 6 3, caracterizada porque la atadura en pa-
quetes de los sarmientos se realiza con ayuda de una red, que se enrolla alrede-
dor de los paquetes antes mencionados.

MAQUINA segun la reivindicacién 1, caracterizada porque cerca de los rodillos
en los cuales estan situados los tornillos de Arquimedes, se encuentran unas pla-
cas paralelas al eje del rodillo, que impiden que los sarmientos sobrepasen las
mismas placas, todo ello a fin de permitir que los tornillos de Arquimedes funcio-

nen sélo en una parte de su extensién circunferencial.
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