REPUBLIQUE FRANCAISE . R ' o ' '
¢ 7 S @ N° de publication : 2 483 390
. - ' (A n'utiliser que pour les o

INSTITUT NATIONAL .
; commandes de reproduction).

DE LA PROPRIETE INDUSTRIELLE

PARIS

e DEMANDE o
DE BREVET D'INVENTION

®  N° 8012098

Bras articulé de chargement pour fluides.

®

Classification internationale (int. CL.%). B 67 D 5/06, 5/70; F 161 3/20; F 17D 1/08,

Date de dépot........ reeeeieeneiee. 30 mai 1980,

Priorité revendiquée : _

G’)@@'

Date de la mise & la disposition du ] 7 S :
public de la-demande............ B.O.P.l. — « Listes » n° 49 du 4-12-1981.

&

@)  Déposant : Société dite : EMCO WHEATON SA, résidant en France.

@ Invention de : Michel Bernede.

-

@  Titulaire : /dem 77) |

' Mandataire : Cabinet Barnay, o7
- 80, rue Saint-Lazare, 75009 Paris.

D " Vente des fascicules 4 'TMPRIMERIE NATIONALE, 27, rue de la Convention — 75732 PARIS CEDEX 15



10

15

20

25

30

)

2483390
.

L'invention se rapporte aux bras articulés de
chargement pour substancés fluides telles que des carburants
ou des produits chimiques liquides, ainsi que pour:pulvé-
rulents. Un tel bras de chargement comprend plusieurs.
segments tubulaires ou tubes rigides, articulés entre eux

au moyen de joints tournants étanches. Pour ajuster la hau-
teur de 1‘extrémité du bras articulé, deux de ses tubes

- forment un compas d'axe d'artiéulation horiZontal,_pouvant

A

s'ouvrir et se fermer & VOlOnté'dans_un plan vertical.
Pour compenser le poids du tube mobile verticalement, le
compas est doté d'un dispositif d'équilibrage. ,

' Il est connu d'utiliser comme dispositif d4'équi-
librage un contrepbids monté sur un prolongement du tube
mobile verticalement. Un tel dispositif est trés efficace
et permet d'obtenir sans difficulté un équilibre indiffé-
rent. Toutefois, il présente 1'inconvénient d'@tre lourd
et encombrant; c'est pourquoi Son usage est & 1'heure
actuelle & peu preés abandonné. E o

D'autres dispositifs cennus, qul  sent pour leur
part largement utilisés, réalisent 1'équilibrage au moyen
d'un ressort, soit un ressort de compression qui se comprime
lorsque le tube mobile descend, soit un ressort de torsion
placé sur l'axe-d'articulatipn horizontalrdu compas. Ces
dispositifs & ressort sont légers et compacts. Mais ils ne
permettent pas un équilibre indifférent en toutes positions.
De plus, le ressort peut casser et causer ainsi la chute -
soudaine du bras, ce qui peut avolr de graves conséqﬁences
pour le personnel et le matériél; Ces dispositifs ne sont-
donc pas satisfaisants sur le plan de la sécurité.

L'invention a pour but de créer un dispositif
d 'équilibrage pour bras de chargement qui allie les avan-
tages des dispositifs & ressort et des dispositifs &
contrepoids sans en présenter les inconvénients- -

Selon 1'invention, ce dispositif comporte, en
tant qu'élément d'équilibrage, au moins un vérin & gaz auto-
nome., Les vérins de ce type, appelés aussi ressorts pneu-
matiques ou & gaz, sont connus en sol; on sait qﬁ‘ils sont
formés d'un cylindre et d'une tige, laquelle, lorsqu'elle
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a été enfoncée dans le cylindre, tend 4 en ressortir avec
une force prathuement constante sur toute sa course. )
Le dispositif d'équilibrage selon 1! 1nvent10n
présente 1l'avantage d'offrir une grande sécurité de
fonctionnement. Un verln 4 gaz ne risque en effet pas de
casser brusquement eomme un ressort classique; au contrairg

au cours de sa vie active, un tel vérin perd tres lentement
_ses propriétés, de sorte qu'il risque seulement de fournir

un equlllbrage imparfait, et non pas de causer une catas-
trophe soudaine et imprévisible. D'autre part, du fait de
la constance. de la force gue developpe un vérin a gaz, le
dispositif selon l'invention permet d'obtenir un équili-
brage beaucoup plus précis gqu'un ressort classique, dont
1a force croit avec la déformatien. A cela s'ajoute que

1e nouveau dispositif est léger et peu encombrant.

Dans une forme d'exécution préférée, le vérin.
3 gaz est articulé d'une part en un point 1ié au tube
fixe formant 1l'une des branches du compas, et d'autre
part en un point 1ié au tube ‘mobile verticalement,
formant 1l'autre branche. I1 est avantageux de concevolr
le dispositif ae manidre que la position du point dfarti-
culation du vérin a la branche fixe du compas soit regla~
ble, au moins horizontalement, par rapport & l'laxe
d'articulation du compas. Le reglage,de cette position
permet de modifier la loi d'équilibrage et d'obtenir par
exemple un équilibrag indifférent (le bras de chargement
se trouve alors en équilibfe stable pour toute inclinaisén
du tube mobile verticalement), ou un équllibrage variable
(dans certaines zones de position dudit tube, le bras est
en équilibre indifférent et, dans d'autres zones, le
tube se trouve sollicité automatiquement vers le haut ou
vers le bas). Le réglage en cause permet également de. '
rattraper certaines variations des caractéristiques du
dispositif, dues par exemple 3 1'usure ou & l'évolution
des frottements.

Afin de prolonger la durée de vie du vérin a
gaz, il convient a' emp@cher que sa tige puisse &tre
endommagée et rayee par des corps ebrangers, car elle
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abimerait alors & son tour le presse-etoupe 1nterposé

entre le cylindre et la tlge du- vérin, compromettant

alors 1l'étanchéité de celui-ci. A cet effet, on ‘peut
doter la tige du vérin 4! une enveloppe de protectlon,
celle-ci dtant de. preference une enveloppe oylindrique L
entourant coaxialement 1a tige, liée 3 cette dernisre
par le fond qui ferme 1' une de ses extremltés, tandls
gue son autre extrémité, ouverte, s' emboite et ooullsse
de mani®re étanche sur le cylindre du Verln.>' '
Lorsque les dimensions et le poids du bras de
chargement qu'il s ‘agit @' equlper prennent de- grandes
valeurs, le dlsp051t1f a' equlllbrage peut etre doté
d'une batterle de vérins a gaz montes en parallele
La deocriptlon qui va sulvre, en regard du
dessin annexé i titre g' exemple non limitatlf, permettra
de bien comprendre comment la presente invention peut
étre mise en pratique.
La figure 1 représente en elevatlon un bras de Y
chargement & dispositif 4! equlllbrage selon 1! inventlon.
La figure 2 représente E plus grande echelie
le dispositif 4! equilibrage de 1' obJet de la figure 1.
La figure 3 représente, 3 1! echelle de la figure
2, le dispositif q! equlllbrage vu suivant 1a fleche III )
de la figure 1. : R
Le bras de chargement que represente la flgure 1
est formé de tubes rigides reliés par des Joints tournants

~ étanches. Il comprend une potence 1 oblique, coudée a. ses

extrémités et pouvant pivoter horlzontalement sur 360°’
gréce a4 un joint tournant 2 d'axe ‘vertical. Cette potence
1 est reliée, par deux joints tournants 3.et 4 d'axe res-
pectlvement vertical et horizontal encadrant un court
tube 12 (qui peut étre constltue par une partle du 301nt
3 lui-m@me), & un deuxidme tube 5, lequel forme avec le-
tube 12 un compas dont l'axe g' articulatlon horlzontal est
l'axe de pivotement 14 dyjoint %4, Le tube 5, relle par un
Jjoint tournant 7 & une canne’ terminale 6 pendant vertlca—f
lement, peut ain51 8tre levé et abalsse a volonté.

Pour compenser le poids du tube 55 1e oompas 12,
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4, 5 est pourvu d'un dispositif d'équilibrage comprenant

une batterie de trois vérins & gaz 8 montés en paralldle
(figures 2 et 3) suivant une direction perpendiculaire &
celle de l'axe horizontal 14 du.joint 4 formant 1l'articu-
lation dudit compas.'Les extrémités des tiges 8@ de ces '
vérins sont articulés, suivant un axe horizontal 9a, dans
une chape 9 lide.au tube 5 par un collier de serrage 10
réglable en position. De méme, les extrémités des '
cylindres 8p des vérins 8 sont articulées, suivant un

axe horizontal 1la, dans une chape 11 montée sur un
support 13 qui est fixé au tube 12,

La force ddntrést le sidge chacune des tiges 8a
des vérins 8 et qui tend & la mettre en extension et donc:
a4 écarter l'une de l'autre 1es chapes 9 et .11l a pour
effet de contre—balancer le poidsrdu tube 5, assurant ainsi
son equllibrage '

" La position de 1l'axe . horlzontal q' articulation

lla‘de la‘chape 11 peut @tre modifiée pan&apport 3 1'axe 14

soit en hauteur, soit en. eeartement horlzontal En jouant
sur ces réglages, on peut obtenir différents modes
at equillbrage et réaliser soit un équilibrage 1ndifferent
(indépendant de 1'inclinaisen du tube 5), soit variable
(par exemple avec zone d'équilibre indifférent, de situa- A
tion réglable, et zone de léger déséquilibre positif ou
négatif). On pourra obtenir dans ce dernier cas un
équilibre indifférent du tube 5 (et du tube 6 qu'il
supporte) lorsque éon orientaﬁidn'est voisine de 1l'hori-
zontale, et, lorsqu il vient 8tre suffisamment incliné
vers le haut, une montée spontanee de ce tube Jusqu'i
l'orientation verticale, sans intérvention manuelle.

, Le réglage de 1la position horizentale de 1'axe
lla qu1 permet d' aguster la longueur et 1! orlentation ,

‘du bras de levier 14-1la, s'effectue grfce 4 une queue

filetée ‘15 dont est munie la chape 1l et qui se visse dans
un trou fileté correspondant du support 13,:lfensemble 11,

15 pouvant &tre bloqué dans la position choisie par

serrage d'un contreeécroull6. Le réglage en hauteur de
l'axe lla peut se faire par tout moyen connu (non
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représenté) permettant par exemple de déplacer'lé support
1% en direction verticale. 7

Comme le montrent les figures 2 et 3, la tige
8a de chague vérin 8 est recouverte d’une;enveloppe_de,
protection tubulaire 17 dont le fond 17a est fixé de
meniére étanche sur la tige 8a, au voisinage de son
extrémité, et dont 1l'extrémité opposée entoure de manidre
étanche (gréce & un joint torigue 18) le ceylindre 8b et
glisse sur 1a surface exterleure de celui-ci lorsque la
tige 8a se deplace dans le cyllndre 8b. Les enveloppes l?
protegent les tiges 8a des vérins vis-a-vis des chocs,
des projections de corps durs (eailloux) ou du dépbt de
poussiéres, phénoménes qui endommageralent a la 1ohgue
lesdites tiges et, par la, les vérins 8. '
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REVENDICATIONS
1l.- Bras de chargement pour substances fluides,

_ comportant plusieurs segments tubulaires rigides articu-

1és entre eux, dont deux forment un compas d'axe d'arti-
culation norizontal, muni d'un dispositif d'équilibrage,
caractérisé par le falt gue ce'dispositif comporte au
moins un vérin A gaz autonome. “ ;

2.~ Bras de chargement selon la revendication 1,

N

caractérisé par le fait que le vérin a gaz est articulé

N

d'une part en un point 1ié & la branche fixe dﬁ compas,
d'autre part en un pint 1ié & l'autre branche, mobile
verticalement.

3.- Bras de chargement selon la revendication
2, caractérisé par le fait que la position du point
d'articulation du vérin & la branche fixe du compas est
réglable par rapport i 1'axe d'articulation du compas.

k.- Bras de chargement selon 1l'une guelconque -des
revendication 1 & 3, caractérisé par le fait que la tige
du vérin est dotée d'une enveloppe de protection. ,

5.~ Bras de chargement selon la revendieation 4,
caractérisé par le fait que l'enveloppe de protection est
une enveloppe cylindrique entourant coaxialement la tigé
liée & cette dernidre par le fond qui ferme 1'une de ses
extrémités, son autre extrémité, ouverte, s'emboitant et
coulissant de maniére étanche sur le cylindre du vérin.

i 6.- Bras de chargement selon 1l'une quelconque
des revendications 1 & 5, caractérisé par le falt que le
dispositif d'équilibrage comporte une batterie de plu-
sieurs vérins montés en paralléle.
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