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eoMecanism pentru inversarea miscarii de rotatie
a surubului conducator la filetarea pe strung

67 Rezumat

Inventia se referd la un mecanism pentru inver-
sarea sensului de rotatie a surubului conducitor Ia
filetarea pe strung, care functioneazi la turatii
ridicate §i realizeaza ciclul de filetare pe strung,
fird inversarea sensului de rotatie a axului princi-
pal.

dintr-o carcasi (1) in care sint montate. nigte axe
(2, 6), pe care sint montate nigte angrenaje cu rofi

dintate, astfel incit migcarea de rotafie se poate

transmite-de Ia un ax de intrare la un ax de iegire

Grupa 6

Mecanismul, conform invengiei, este, alcdtuit

fie printr-un cuplaj cu un crabot format din doui
semicuplaje dintate, pentru fazele de avans de
filetare, fie printr-un cuplaj cu frictiune, pentru
realizarea fazei de retragere la filetare.

Actionarea celor doui cuplaje cu crabot, respec-
tiv cu friciune se efectueaza prin intermediul unui
cilindru distribuitor, care, inainte de cuplarea cu-

-plajului cu crabot, acfioneazi un cuplaj hidraulic,

punind in miscare de rotafie pentru scurt timp
semicuplajul cu crabot pentru realizarea unei turatii
relative reduse intre cele doud semicuplaje.
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Inventia se referi la un mecanism
pentru inversarea miscirii de rotafie a
surubului conducitor la filetarea pe
strung, fird inversarea sensului de rotatie
a axului principal.

Sint cunoscute mecanisme' de inversare
a migcirii de rotatie a surubului conduca-
tor al unui strung, fara inversarea sen-
sului de rotatie a arborelui principal,
alcdtuite din angrenaje cu rofi dinfate si
cuplaj cu un: crabot, actionat de un ci-
lindru hidraulic.

Dezavantajul acestui mecanism consti
in aceea ca inversarea sensului de rotatie
la surubul conducitor nu se poate face
decit la turatii joase, limitind astfel posi-
bilitatea executirii ciclului de filetare la
turatii ridicate.

Scopul inventiei este realizarea unui
mecanism de inversare a miscarii de
rotatie a surubului conducator, care si
functioneze la turatii ridicate pentru reali-
zarea ciclului de filetare pe strung, fard
inversarea sensului de rotatie la axul
principal. '

Problema pe care o rezolvd solufia
tehnici este efectuarea ciclului de filetare
pe strung la turatie ridicatd, fard inver-
sarea sensului de rotatie a axului principal
pentru retragerea sculei.

Mecanismul pentru inversare, conform
inventiei, inlaturi dezavantajul de mai
sus, ptin aceea cd, la comanda de cuplare
cu un crabot, un cilindru distribuitor
transmite, mai intii, uleiul hidrauluic sub
presiune la un cuplaj hidraulic care se
anclangeazi pentru scurt timp, punind in
migcare de rotafie un angrenaj cu rofi
dinfate cilindrice ce acgloneaza o parte a
cuplajului la un singur crabot. Dupi
anclangarea cuplajului hidraulic, crescind
presiunea in cilindrul distribuitor, este
invinsi forfa unui arc §i cealaltd parte a
cuplajului cu un crabot aflat in miscare de
rotafie In acelagi sens cu prima, dar cu
turafie mai mare, se deplaseaza realizind
cuplarea la o turatie relativd micd, iar in
cilindrul distribuitor se inchide calea spre
cuplajul hidraulic, decuplind migcarea
initiald. In acest mod, migcarea derotatie
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se transmite de la axul de intrare la axul de
jesire, unde poate fi culeasd printr-un bala-
dor cu doud pozitii, intr-un sens sau altul,
realizind filetarea dreapta, respectiv stinga.

fn cele ce urmeazi se di un exemplu de
realizare a inventiei in legaturd si cu fig.1
si 2, care reprezinta:

- fig.1, schema cinematici a mecanis-
mului de inversare;

- fig.2, sectiune longitudinald prin me-

canismul de inversare.

Mecanismul de inversare, conform inven-
tiei, este alctuit dintr-o carcasi 1, in care
sint montate nigte axe; pe un ax de intrare
2, este montati o roati dinfatd 3, care
transmite miscarea de rotatie la un semicu-
plaj dintat 4 prin intermediul unei roti
dintate 5, ce se roteste liber pe axul 6.

De la semicuplajul dinfat 4, miscarea se
transmite, prin cuplajul cu un crabot, la
celilalt semicuplaj dintat 7, iar de aici
existd doud posibilititi de miscare de un
balador 8, astfel: . ,

- dacd baladorul 8 este pe pozxpa din
stinga, migcarea este culeasd direct printr-o
roati dintati 9 si transmisd la un ax 10,
realizind faza de avans de filetare;

-.daci baladorul 8 este pe pozifia din
dreapta, miscarea este culeasi prin niste
angrenaje cu roti dintate 7-11-12, un ax 13,
niste angrenaje 14, 15 si 16, axul 10, reali-
zind miscarea de avans de filetare stinga.

De la semicuplajul dinfat 4, miscarea se
poate transmite, printr-un cuplaj de fric-
;iune 17, 1a roata din;ati 15, iar de aici,
date de baladorul 8, astfel:

- daci baladorul 8 este pe poxzitia stinga,
miscarea este culeasd prin angrenajul cu
rofi dinjate 15-14, axul 13, angrenjele cu
toti dintate 12, 11, 7 5i 9, la axul 160, reali-
zind faza de retragere Ia filetare dreapta;

- daci baladorul 8 este pe pozitie din
dreapta, miscarea este culeasd direct prin

angrenajul cu rofi dintate 15 si 16, la axul

10, realizind faza de retragere la filetare
stinga.

Pentru cuplarea celor doua semicuplaje
dinfate cu un crabot 4 si 7, se introduce
ulei hidraulic sub presiune, printr-un ori-
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ficiu a in camera b a unui cilindru distri-
buitor 18, uleiul circuld prin niste orificii
¢ si d, conducta 19, niste orificii e si f;
spre un cuplaj hidraulic 20, anclangindu-1
§i transmitind miscarea de rotatie de Ia
roata dinfatd 5 la semicuplajul dintat 7,
prin intermediul rotii dintate 11. Astfel,
semicuplajul dintat 7 se roteste in acelasi
sens cu semicuplajul dinfat 4, dar cu
turatie mai mica, '

Dupd aclangarea cuplajului - hidraulic
20, presiunea din camera b a cilindrului
distribuitor 18 creste, invingind forfa unui
arc 21 si deplaseaza un piston distribuitor
22, impreund cu semicuplajul dintat 4,
spre stinga, prin intermediul unui ax 23 si
al unui bolf 24, realizind cuplarea celor
doud semicuplaje la turatie relativa mica.
Totodatd, prin deplasarea pistonului dis-
tribuitor 22, se inchide orificiul ¢ din
cilindrul distribuitor 18, oprind alimen-
tarea cu ulei sub presiune a cuplajului
hidraulic 20, decuplindu-l, iar semicupla-
jul dintat 7 se roteste antrenat de celalalt
semicuplaj dintat 4.

Pentru decuplarea cuplajului cu crabot

si cuplarea semicuplajului dintat 4 cu se-

micuplajul de frictiune 17 montate pe ace-
lasi ax 25, se intrerupe alimentarea cu ulei
sub presiune a orificiului a gi se introduce
ulei sub presiune in camera b’ a cilin-
drului ditribuitor 18 printr-un orificiu a’.

Semicuplajul dintat 4 are o pozitie
prefereritiald, cind cilindrul distribuitor 18
nu este alimentat cu ulei sub presiune,
arcul 14 este echilibrat de niste arcuri 26
si miscarea de rotatie nu se transmite mai
departe. Aceasta pozitie corespunde fazei
de realizare a adincimii de agchiere la o
noui trecere, in cazul in care filetarea se
executd manual.

Mecanismul, conform inventiei, prezin-
ta urmatoarele avantaje:

- posibilitatea inversarii miscdrii de
rotatie a surubului conducétor la filetarea
cu turatie ridicatd, fard intreruperea
sensului de rotatie a axului principal;
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- cregterea productivitatii la filetarea pe
strung; '

- posibilitatea automatizarii ciclului de
filetare; o

- reducerea uzurii cutiei de viteze, prin
renuntarea la schimbarea sensului de rotaie
a axului principal la filetare;

- reducerea zgomotului.

Revendicari

1. Mecanism pentru inversarea miscarii
de rotatie a surubului conducator la file-
tarea pe strung, caracterizat prin aceea
ca, in acopul realizarii inversarii sensului
de rotatie a surubului conducdtor, este
format dintr-o carcasi (1), in care sint
montate nigte axe pe care sint montate nigte
angrenaje cu roti dintate, astfel incit mig-
carea de rotatie se poate transmite de la un
ax de intrare (2) la un ax de iesire (10), fie
printr-un cuplaj cu un singur crabot, format
din doud semicuplaje dintate (4 si 7) pen-
tru fazele de avans de filetare dreapta,
respectiv stinga selectate cu ajutorul wnui
balador cu doud porzitii (8), fie printr-un
cuplaj cu frictiune, format dintr-un semicu-
plaj dintat (4) si un semicuplaj cu frictiune
(17), pentru realizarea fazelor de retragere
la filetare dreapta, respectiv stinga.

2. Mecanism, conform revendicarii 1,
caracterizat prin aceea cd, in scopul
realizdrii inversdrii sensului unor semi-
cuple cu un crabot (4 si 7), cuprinde un
cilindru distribuitor (18), in care se poate
deplasa un piston distribuitor (22), iar la
introducerea ulejului hidraulic intr-una din
camere (b), acesta circuld, mai intii prin

~ niste orificii (¢ si d), o conductd (19) spre

un cuplaj hidraulic (20), prin anclagarea
cdruia se pune in miscare de rotatie, pentru
scurt timp, un semicuplaj dintat (7), apot la
cresterea presiunii, pistonul distribuitor (22)
se deplaseaza, realizind cuplarea la turatie
relativ scazuta si totodatd, intrerupe ali-
mentarea cu ulei hidraulic sub presiune a
cilindrului hidraulic (20), decuplindu-1.
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