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Ręczny napęd krzywkowy, zwłaszcza siłownik próżniowego zaworu
odcinającego

przedmiotem wynalazku jest ręczny napęd krzy¬
wkowy zwłaszcza siłownik próżniowego zawloru
obcinającego znajdującego zastosowanie w insta¬
lacjach próżniowych. Napęd zaworu posiada dźwi¬
gnię zamocowaną do krzywkowego elementu na¬
pędzającego mechanizmy wykonawcze zaworu.

Znane są napędy krzywkowe, w których ele¬
ment krzywkowy posiada postać mimośrodu ło¬
żyskowanego w korpusie, do którego mocowany
jest obrotowo przy pomocy kołka osadzonego mi-
mośrodowo, trzpień elementu wykonawczego za¬
woru np. trzpień gnzybka zaworu. Dźwignia w
skrajnych położeniach jest ustalana przy pomocy
'sprężynowego mechanizmu ustalającego.

/Wadą znanych napędów krzywkowych jest trud¬
ność utrzymania samohamowności elementu mi-
mośtrodowego ślizgającego się po stałej części za¬
woru. Zapewnienie samohamowności w zakresie
wymaganym dla ręcznych napędów zaworów pró¬
żniowych wymaga stosowania dużych gabarytów
napędów. Powoduje to znaczne kłopoty w insta¬
lacjach próżniowych, w których jednym z najistot¬
niejszych wymogów jest zwartość budowy urzą¬
dzenia próżniowego. Mechanizm ustalania położe¬
nia dźwigni jest źródłem powstawania awarii,
zmniejszając pewność pracy zaworu, oraz prowa¬
dzi do dalszego wzrostu gabarytów. Napęd minio-
środowy nie zapewnia również jednakowego po¬
suwu grzybka nawet przy stałej prędkości obrotu
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dźwigni. Powoduje to powstawanie nadwyżek dy¬
namicznych w instalacjach próżniowych podczas
zapowietrzania urządzeń próżniowych przy otwie¬
raniu zaworów. Ponadto występują przyśpieszenia
w ruichu powrotnym dźwignij, pogarszając wanmi-
ki obsługi zaworu.

Napęd krzywkowy zaworu według wynaiaztou
posiada element krzywkowy o spiralnym zarysie
zewnętrznym. Element ten ślizga się swoim obry¬
sem zewnętrznym po powierzchni stałego elementu
zaworu. Element krzywkowy posiada wewnętrzny
rowek również o kształcie spiralnym. W rowku
tym ślizga się kołek związany z trzpieniem ele¬
mentu wykonawczego zaworu. Obie krzywe spiral¬
ne posiadają przy tym wspólny punkt początkowy.
W punkcie tym mocowane są kołki, które podob¬
nie jak kołek związany z trzpieniem, ślizgają się
w wybraniu staiłego elementu zaworu, wzdłuż osi
przesuwu elementu wykonawczego zaworu. Ręczny
napęd krzywkowy według wynalazku zapewnia sa-
mchamownjoiść niezależnie od wielkości napędu i
na całym obszarze kątowym położenia dźwigni.
Dźwignia zastosowania w napędzie nie wymaga
stosowania dodatkowych zawodnych mechanizmów
ustalających jej położenie. Przesuw elementów wy¬
konawczych zaworu jest jednostajny przy jedno¬
stajnym ruichu obrotowym dźwigni.

Napęd jest prosty w konstrukcji i pewny w
działaniu. Konstrukcja napędu zapewnia możliwość
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łatwego oznakowania i odczytu położenia dźwig¬
ni.

Zawór z napędem według wynalazku jest przed¬
stawiany na załączonych rysunkach, na których,
fig. 1 przedstawia zawór w przekroju wzdłużnym,
zaś element krzywkowy pokazany jest w widoku
poprzecznym, a fig. 2 — część przekroju osiowego
fig. 1.

Zawór posiada,korpus 1, w którym przesuwa się
grzybek odcinający 2 dociskany dov gniazda zawo¬
ru sprężymą 3. Grzybek & poruszany jest trzpie¬
niem 4 przesuwanym w dławnicy 5 mocowanej w'
korpusie 1. Na dławnicy 5 opiera się stały ele¬
ment 6 zaworu. W stałym elemencie 6 znajdują
się dwa wzajemnie prostopadłe wybrania 7 i 8. W
pionowym wybraniu 7 elementu 6 umieszczony
jest element krzywikowy 9 o zewnętrznym obry¬
sie 9^ w kształcie spirali Archimedesa, poruszany
dźwilgjnią 10. W elemencie krzywkowym 9 wyko¬
nany jest rowek 11 o zarysie również w kształcie
spirali Archimedesa, w którym znajduje się kołek
12 związany z trzpieniem 4 grzybka 2. We wspól¬
nym punkcie początkowym obu spiral 9* i 11 u-
mieszczone są kołki 13 mocowane do elementu
krzywkowego 9. Dźwignia 10 przesuwa się w wy¬
braniu pokrywy 13. Kołki 12 i 13 przesuwają się
w wybraniach 8 stałego elementu 6.

W celu ustawienia zaworu w stanie zamkniętym
należy dźwignię 10 przesunąć w położenie zamk¬
nięcia co oznacza przesunięcie jej w lewo w sto¬
sunku do położenia pokazanego na fig. 1. Element
krzywkowy 9 swym obrysem zewnętrznym 9' śliz-
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ga się po powierzchni stałego elementu 6 w taki
sposób, że odległość krzywych spiralnych 9' i 11
mierzona wzdłuż osi elementu 6 ulega zmniejsze¬
niu. Kołki 12 i 13 wrai e trzpieniem 4 pod wpły-

5 wem sprężyny 3 przesuwają się w kierunku zamk¬
nięcia zaworu i grzybek 2 zostaje dociśnięty do
gniazda zaworu.

;W celu otwarcia zaworu należy dźwignię 10 ru¬
chem jednostajnym przestawić w odwrotne poło-

10 żenię. Elerrfent krzywkowy 9 swym obrysem zew¬
nętrznym 9* ślizga się teraz po stałym elemencie
6 w taki sposób, że odległoiść pomiędzy krzywymi
spiralnymi mierzona wzdłuż osi elementu 6 wzra¬
sta. Kołki 12 i 13 przesuwają się w kierunku ot-

15 warcia zaworu i grzybek 2 przesunięty zostaje ru¬
chem jednostajnym otwierając zawór.

Zastrzeżenie patentowe

20 jRejczn^ napęd krzywkowy zwłaszcza siłcwnik pró¬
żniowego zaworu odcinającego, posiadający krzyw¬
kowy element parusizany dźwignią, znamienny tym,
że element krzywkowy (9) posiada spiralny zarys
zewnętrzny <9') śliizgający się po powierzchni stałe-

25 go elementu (6) oraz spiralny rowek (11) do pomie¬
szczenia kołka (12) związanego z trzpieniem (4) wy¬
konawczego elementu (2), przy czym obie krzywe
spiralne (9', 11) posiadają wspólny punkt początko¬
wy, w którym mocowane są kołki (13) związane

30 z elementem krzywkowym (9) tak, że wspomniane
kołki (12, 13) ślizgają się w wybraniach (8) stałego
elementu (6) wzdłuż osi przesuwu trzpienia (4).
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Fig 1

Fig 2
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