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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm zabez-
pieczajgcy kola reczne skrzynki suportowej tokar-
ki przed obrotem w czasie dzialania ruchéw przy-
spieszonych suportu wzdtuznego i poprzecznego.

Znane dotychczas rozwigzania przewidujg potg-
czenie k6! recznych z mechanizmami napedowymi
szybkich przesuwbéw za pomocg sprzegiel klowych,
przy czym sila sprezyny utrzymuje sprzegla w sta-
nie wyzebionym.

Wtiaczenie kot recznych do pracy, a tym samym
i zalgczenie sprzegiel odbywa sie przez pokonanie
sily sprezyny. Rozwigzanie to posiada tg niedogod-
no$§é w eksploatacji obrabiarki, ze wymaga poko-
nania sily sprezyny oraz spelnienia warunku zaze-
bienia sprzegla.

Celem wynalazku jest skonstruowanie mechaniz-
mu o prostej konstrukeji, w ktéorym za pomocg jed-
nejl dzwigni powoduje sie rozsprzegniecie kot recz-
nych zaréwno dla kierunku wzdluznego jak i po-
przecznego od mechanizméw napedowych.

Zaproponowane przez wynalazek rozwigzanie
przewiduje polgczenie kot recznych z mechanizma-
mi napedowymi za pomocsg sprzegiet klowych jed-
nozebnych utrzymywanych w zazebieniu za po-
moca sprezyn. Sprzegla jednozebne majg za zada-
nie jednoznacznego polgczenia két recznych z me-
chanizmami napedowymi. Zasadniczym elementem
rozwigzania jest walek ulozyskowany obrotowo w
dwéch podparciach, ktéry pcsiada na obu swoich
koncach splaszczenia przy czym splaszczenie dolne
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opiera sie o piaste kola recznego przesuwu wzdluz-
nego, natomiast sptaszczenie goérne opiera sie o je-
den koniec dzwigni dwuramiennej.

Drugi koniec dzwigni wspoélpracuje za pomoca
kotka z kolem recznym przesuwu poprzecznego.
Waltek w gdérnej swojej czeSci jest zaopatrzony w
dzwignie stuzacg do jego obrotu. Przez obrét dzwig-
ni o pewien kat nastepuje rozsprzegniecie kot
recznych posuwu wzdluznego i poprzecznego przy
jednoczesnym zalgczeniu silnika szybkich przesu-
wow. Katowy obrét watka jest przekazywany po-
przez uzebienie nacigte w jego Srodkowej czeSci
na zebatke, ktoéra steruje wylgcznikami do zalgcze-
nia lub wylaczenia silnika szybkich przesuwow.

Mechanizm zabezpieczajacy wedlug wynalazku
jest uwidoczniony przyktadowo na rysunku, na kté6-
rym fig. 1 przedstawia widok z przodu i czeSciowy
przekrdj poprzeczny kola recznego posuwu wzdiluz-
nego, fig. 2 przedstawia przekr6j wzdluz linii A—A,
natomiast fig. 3 przedstawia przekr6j wzdiuz linii
B—B.

Jak pokazano na rysunku walek 1 ulozyskowa-
ny jest w oprawach 2 i 3 i posiada w $§rodkowej
cze$ci uzebienie 4 wspolpracujgce z zebatkg 5. Ze-
batka 5 dziala na odpowiednie wylgczniki elek-
tryczne nie pokazane na rysunku.

W gornej czeSci watka 1 utwierdzona jest dzwig-
nia 6 do obslugi recznej. Na obu koncach walka 1
znajduja sie splaszczenia 7 i 8. Splaszczenie 7 opie-
ra sie o piaste 9 kota recznego 10 przesuwu wzdluz-
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nego. Do kola recznego 10 przymocowana jest tu-
leja sprzeglowa 11 utrzymywana w polaczeniu za-
taczonym z watkiem sprzeglowym 12 za pomoca
sprezyny 13. Splaszczenie 8 opiera sie o koniec 14
dzwigni dwuramiennej 15.

Drugi koniec 16 diwigm' dwuramiennej 15 opiera
sie o kotek 17, ktéry dotyka do piasty kola recz-
nego 18 posuwu poprz'ecznego. Kolo reczne 18 osa-
dzone jest na walku sprzeglowym 19 zaopatrzonym
w sprzeglo jednozebne 20. Sprezyna 21 opiera sie
o kolnierz walka sprzeglowego 19 i utrzymuje
sprzeglo jednozebne 20 w stalym zazebieniu z tu-
leja sprzeglowg 22 $ruby pociggowej 23 suportu
poprzecznego.

Przez wychylenie dzwigni 6 w plaszczyznie po-
ziomej w prawo lub w lewo od polozenia zerowe-
go, splaszczenie 7 dziala na piaste 9 powodujac
osiowy przesuw kota recznego 10, czyli wyzebienie
sie tulei sprzeglowej 11 z walkiem sprzeglowym 13.
Analogicznie splaszczenie 8 dzialajge na koniec 14
dzwigni dwuramiennej 15 powoduje obrét tej
diwigni przy czym jej drugi koniec 16 dziala po-
przez kotek 17 na piaste kola recznego 18 posuwu
poprzecznego. Nacisk kolka 17 powoduje przesunig-
cie osiowe koétka recznego 18 wraz z zamocowanym
walkiem sprzeglowym 19, a tym samym nastepuje
rozlgczenie sprzegla 20.

Obrét walka 1 powoduje réwniez liniowy prze-
suw zebatki 5, ktéra dziala na wylgczniki elek-
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tryczne stuzace do zaljczenia i wylgczenia silnika
szybkich przesuw6éw nie pokazanego na rysunku.
Jednocze$nie zalgczony ruch szybkich przesuwow
nie moze byé przenoszony na kola reczne 10 i 18
poniewaz zostaly wysprzegniete od strony napedu.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm zabezpieczajgcy kota reczne skrzyn—
ki suportowej tokarki przed obrotem w czasie
dziatania ruchéw przyspieszonych suportu
wzdluznego i poprzecznego, znamienny tym, Ze
posiada walek (1) zaopatrzony w uzebienie (4)
oraz diwignie (6) i na obu koncach walka w
splaszczenia (7) i (8) przy czym splaszczenie (7)
przylega do piasty (9) kota recznego (10), nato-
miast splaszczenie (8) przylega do konca (14)
dzwigni dwuramiennej (15), ktérej drugi koniec
(16) opiera sie o kotek (17) dotykajgcy do piasty
kola recznego (18), posuwu wzdluznego.
Mechanizm wedlug zastrz. 1, znamienny t{ym, ze
kolo reczne (10) zaopatrzone jest w tuleje
sprzeglowa (11) sprzezong z watkiem sprzeglo-
wym (12) za pomoca sprezyny (13) przy czym
tuleja sprzeglowa (11) i watek sprzeglowy (12)
tworzg sprzeglo jednozebne.

Mechanizm wedlug zastrz. 1, znamienny tym, Ze
uzebienie (4) jest sprzezone z zebatkg (5), ktéra
dziata na wylaczniki elektryczne.
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