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388} TPMSE Elolo] UiFol mlg] Ax%+= 98 AlA (Pressure Sensor)E &
= 71E9 TPNSot= e, Aol F8F = 714 (Accelerometer)9b
A o= Elolo] HEE& SA5HA €t

SR 3o

webd hEe $ol wEdo] oA Szt Ba AAZ AdEsn Be ngel aiHE A4 48 542
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A B 2% EE olgSUaE Holo] S8 WS shum 43 Holo] dHe EEAE o 2w

Ae ol WA W A F UG 4% L 3 PP 4Ee AN FU ANE FUse] wik JH3 el
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2. Correction Stage
K, = Hk—1|l-r'ﬂr—l\ﬁ-(Hk—lik'Pk—ﬂkHﬂ- "Ry
‘-:A-Al|m = Empr + Ky (Ve — h(:'-m‘g,v u, k)]

Pi—-1|i:—1 =(I- Kk*lH.i;—”k )P,

ik

1k

_11_

k<41

ks

CTEPEETTTRS A L

10-2019-0096100



ZIHS3d 10-2019-0096100

Er
400
—l- Fitting Curve
350l —O—Experimental data
£
=
x 300p
w)
O
- o -
£ 250
@)
QL 200
F 4
150 : : . 4
0 10 20 30 40 50
Tire Pressure (psi)
EH5
ERELE 32 RABMS Y 2Y Y 2ABNY 4B Y Py 4E 3y
olEf A HEIZ AR YXgtME
EHAR| £ B g
e 5% 20t 2]
Elolof BT & ME

Efolo] Qr2fg; 4%

_12_



	문서
	서지사항
	요 약
	대 표 도
	청구범위
	발명의 설명
	기 술 분 야
	배 경 기 술
	발명의 내용
	해결하려는 과제
	과제의 해결 수단
	발명의 효과

	도면의 간단한 설명
	발명을 실시하기 위한 구체적인 내용
	부호의 설명

	도면
	도면1
	도면2
	도면3
	도면4
	도면5




문서
서지사항 1
요 약 1
대 표 도 1
청구범위 3
발명의 설명 4
 기 술 분 야 4
 배 경 기 술 4
 발명의 내용 6
  해결하려는 과제 6
  과제의 해결 수단 6
  발명의 효과 7
 도면의 간단한 설명 7
 발명을 실시하기 위한 구체적인 내용 7
 부호의 설명 10
도면 10
 도면1 10
 도면2 11
 도면3 11
 도면4 12
 도면5 12
