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DrZialk snimacdov je urfeny pre upnutie
snimafov, ich nastavenie a polohovanie v
poZadovany uhol (v danom pripade o 90°),
¢o ndm zabezpefuje v automatickom cykle
zvdranie vodorovnych aj zvislych zvarov
bez preruSenia automatického cyklu.

Podstata rieSenia je t4, Ze «drZiak snima-
Cov jpozostdva z objimky, nasunutej na val-
covi Cast zvdracieho horédka, ktord je z
vnatornej strany o©opatrend vybranim, do
kbtorého zapadd vystupok nosita, pri€om no-
si¢ je opatreny drdzkou s najmenej dvomi
zahlbeniami, do ktorych zasahuje gulitka,
pruzne uloZend v objimke a vykyvnymi
priestorovo nastavitelnymi ramenami, v
" ktorych si upnuté snimafe s ochrannymi
Stitmi. Objimka je prichytend na valcovi
tast zvéracieho hordka pomocou fixujice-
ho ¢&lena.
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Vynédlez sa tyka drZiaka snimacov, ktory
rie$i upnutie a sprdvne napolohovanie sni-
matov na zvdracom hordku, pricom zo-
hladiiuje podmienky pre pouZitie snimadov
v technolégii oblikového zvarania s odsta-
vujicou sa elektrédou v ochrannych atmo-
sférach plynov.

Doposial zndme rieSenia drZiaka snima-
¢ov sa realizované pomocou pevnéhe uchy-
tenia alebo osobitnej otognej jednotky sni-
magov. Pevné uchytenie drZiaka snimatov
mé td nevyhodu, Ze nie je moZné zvarat v
jednom automatickom cykle aj zvislé aj vo-
dorovné zvary pri pouZitl snimacov.

Nastavenie snimadov sa musi robit ruéne
mimo automatického cyklu. Nevyhodou o-
sobitnych otoénych jednotiek snimaov je,
Ze majd vatsiu hmotnost, drahSiu a zloZi-
tejSiu vyrobu. Ich véadSia hmotnost ovplyv-
ftuje zataZenie koncového ¢lena robota.

VyS5ie uvedené nedostatky si odstrdnené
drZiakom snimafov podla vynédlezu, ktoré-
ho podstata spotiva v tom, Ze pozostdva z
objimky nasunutej na valcovi €ast zvéra-
cieho horéka, kitord je z vnitornej strany
opatrend vybranim, do ktorého zapadd vy-
stupok nosita, pri€om nosit je opatreny
drazkou s najmenej dvomi zahlbeniami, do
ktorych zasahuje gulitka pruZne uloZend v
objimke a vykyvnymi, priestorovo nastavi-
telnymi ramenami, v ktorych st upnuté
snimate s ochrannymi 3titmi. Objimka je
uchytend na valcovii dast zvdracieho horé-
ka pomocou fixujiceho ¢lena.

Hlavné vyhddy drZiaka snimadov oproti
doteraj5im rieSeniam podla tohoto vynélezu
spofivaji v tom, Ze tento drZiak snimatov
je kon&trukéne aj vyrobne jednoduchsi, ma-
1ého tvaru, lahky, a tym je moZné zvysit za-
taZenie koncového ¢lena robota a mdéZeme
ho konStruovat pre rézne uhly otacania.
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Na pripojenych obrdzkoch je uvedeny
priklad konkrétneho prevedenia drZiaka
snimafov, kde na obr. 1 je nédrys drZiaka
snimafov v reze, na obr. 2 pddorys drZiaka
snimafov a na obr. 3 je priefny rez objim-
kou s valcovou Castou. '

Drziak 'snimafov pozostdva z nosifa 1,
ktory ma po obvode valcovej €asti drdzku
8 s aspoii dvomi zahlbeniami 9 (podla po-
treby). Nosi¢ 1 je otolne uloZeny v objimke
6, ktorad je uchytend na horgku 13 pomocou
fixujiceho Clena 7 a je z vnitornej strany
opatrend vybranim 14, 'do ktorého zapad4
vystupok 15 nosica 1.

V objimke 6 je vloZend gulitka 11, ktord
je pritlaCand pomocou pritlaénej pruZiny
12 a nastavovacej skrutky 10 alebo pomo-
cou iného ekvivalentného rieSenia. Nasta-
vovacou skrutkou 10 nastavujeme silu pri-
tlatnej pruZiny 12, ktord tlafi na gulitku
11 zapadajicu do zahlbenia 9. Pri otdCani
nosi¢a 1 je na gulicke 11 vyvadzany vatsi
tlak, pOsobenim tlaku nosita 1 vybehne zo
zahlbenia 9, po drédZke 8 sa presunie do
druhej polohy a zapadne do druhého zahl-
benia 9.

Gulicka 11 slnZi ako aretaény &len, ktory
mé zamedzit otd€aniu sa nosita 1 pri men-
§ich sildch. Vystupok 15 a vybranie 14 st
konStruované tak, aby sa nosi€ 1 s vykyv-
nymi, priestorovo nastavitelnymi ramenami
2, v ktorych sid upnuté snimace 3 s ochran-
nymi Stitmi 3 otdcal iba 0 poZadovany uhol.

DrZiak snimatov je moZné vyuZit na auto-
matizovanom technologickom [pracovisku s
priemyselnymi robotmi, kde je potrebné
zvarat vo vSeltkych ‘troch stiradnicovych
osiach v jednom automatickom cykle pri
poirebe snimania zvdranej hrany.

PREDMET VYNALEZU

1. DrZiak snimaCov vyznaCujici sa tym,
Ze poizostdva z objimky (6), nasunuty na
valcovi i¢ast zvdracieho horaka (13), ktor4
je z vntutornej strany opatrend vybranim
(14), do ktorého zapadd vystupok (15) no-
si¢a (1), pridom nosi¢ (1) je opatreny draz-
kou (8), s najmenej dvomi zahlbeniami, do
ktorych zasahuje guligka (11) pruZne ulo-

Zend v objimke (6) a vykovnymi priestoro-
vo nastaviteInymi ramenami (2}, v ktorgch
je upnuty snima€ (5) s ochrannymi 3titmi
(3).

2. Predmet vynédlezu podla bodu 1, vyzna-
¢ujici sa tym, Ze objimka (6) je opatrend
fixujtcim €lenom (7). ‘
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