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(54) Odstiedivé ovlsdaci zaffzeni

Vynilez se tyka odstiedivého ovlddaciho zaffzeni, zejména pro brzdny vozik dilni 24~
vésné dréahy.

Brzdné voziky dilnich zavésnych drah slousf k zastaveni souprayy nosnych vozikd v
piipadé, Ze je pfekrotena maximalni dovoleni dopravni rychlost. Sestavaj{ zpravidla z ra-
mu, brzdiciho zaffzeni a ovlédaciho zafizeni. Ovladac{ zafizeni snimi rychlost pohybu brzd-
ného voziku na trati zavésné drahy a dava pii prekroteni urité hodnoty této rychlosti im-
puls, uvadéjici v &innost vlastni brzdici zafizenf. Jedno ze znamych fefeni brzdného vozi~
. ku predstavuje uspofadini podle &s. patentu &, 144518, Zaffzeni je opatfeno odvalovaci
kladkou, otoind uloZenou na &epu a opatfenou odstfedivou spojkou mezi kladkou a Zepem, ex-
centéicky uloZenym v leZisksch, posuvnych v rému voziku., Vlastni ovladaci &ast, odstiediva
spojka, je vytvofena z jednoho zévaii, odpruiend uloZeného ve vedeni v kladce a spo jeného
pdkami se dvéma proti sobé leifcimi vikyvaymi zubovymi &elistmi, zabirajicimi pfi uréité
rychlosti otadeni kladky do ozubd &epu.
¥V obméné provedeni podle &s. patentu &, 148534 jsou pro kaidy smér otaceni uréeny dvé. zé-
padky, které pisobenim odstiedivé sfly ptekonajf pfidrinou silu permanentnich magnetd a po
pfemistén{ zapadnou do ozubd &epu. Nev§hodou téchto provedenf je, Ze na jejich z4vaii kro-
mé odst¥edivé sily pisobi také setrvainé sily, tvofené v;astni tihou zévazi{ a sily, zpiso~-
bené otiesy brzdného voziku pfi pfejiZdéni nerovnostf a spojii trati z4vésné drahy. Tyto
sily ovlivauji &innost ovladaciho zaffzeni tak, Ze dochdzi k pfedéasnému a nez4doucimu pi-
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sobeni brzdného voziku, popiipadd je nutné nastavit ovladaci zatizeni na vyi8f hodnotu vy-

pinacf rychlosti., Tyto nedostatky do urdéité miry odstraﬁuje odsttedivd magneticka spojka
podle &s, autorského osvéd&en{ &, 180271, kters Jje tvofena dr2dkem, pevné uchycenym na r4-
mu brzdného voziku, v ndmZ je uloZeno snimaci koleéko se silentbloky, na jehoZ hifdeli je
otoéné umisténo tdleso odstfedivé magnetickeé spojky se dvéma reakénimi zaraZkami, navza jem
sptaienymi vahadlem, Jedna zar&ika je jiSténa v télese odstfedivé magnetické spojky a dru-
hé je serfiditelné regulaénim &roubem,
Uréitou nevfhadou této spojky je malad hmotnost zaradek a jejich neradialnf premfsfovani
v dlouhém vedeni, nepfiznivé ov}ivﬁujici reakéni dobu, Spojka je konstrukénd sloZit4, dos-

ti rozmérnd a vyrobné nérodné,

Uvedené nevyhody znamych zatizent, pouZivanych k ovlidéni brzdnych vozikd do zngéné
miry odstranuje odstfedivé ovladac{ zaffzen{ s alespon dvojici z4vaZi odpruZend uloZenych
v rotujicim télese a vzadjemné i viéi télesu prfemistitelnych plsobenim odstiedivé sily po-
dle vynélezu, jehoZ pedstata je, e k prvnimu zavazi je"vykyvné pifipojeno vnitfn{ rameno
prvni péky, k druhému zavaz{ je vykyvné pfipojena vnitfn{ &ast druhé.péky. prvni pédka a
druhd pdka jsou oto&né uloeny v télése, Jejich vyné&j8{ rameno a vndj&i &4st jsou vzajemnd
vykyvné spojeny alespon jednim tahlem a k alespon jednomu ze z&vaz{ je pripojen ovlddact
prvek.

Kazdé ze zavai{ mize byt na strané pfivracené k druhému zavazi téze dvojice opatfeno vy&-
nélkem a vybranim, zapadajicim v klidové poloze do v§énélku a vybrani druhého zavaii,

Ovladaof zarizeni podle vyndlezu mé proti prvnim dvéma popsanym zndmym zarizenim nov§
uéinek v tom, Ze je necitlivé na smér i velikost otFesd pfi pohybu zafizeni po dréze i na
smér a uklon této dréhy a jejich zmény. Zafizen{ pracuje ve v&ech polohéch osy rotace,
Proti poslednimu z popsanych znamych zaFtzeni se potom vyznaluje vy3sim dinkem, spoéfvae
jicim v jednoduché, robustni konstrukci, spolehlivé fungujici i v hrubém ddlnim provozu,
dédle jednodus$sfi monta#{, seffzenim a kontrolou, Odstfedivé ovléddac{ zafizen{ podle vyndle~-
zu tak dovoluje dosahnout zmenseni rozptylu skuteénych hodnot vypinaci rychlosti, Vypinacf
rychlost, pfi nif ovladaci zafizen{ d& impuls k &innosti brzdného voziku, je moino nastae-
vit na hodnotu bli%&f normaln{i pojeczdové rychlosti soupravy. Tim se dossdhne men§fho nami-
héni souldst{ zavésné drahy, popfipadé lze pii stejném namahani zvy§it dovolenou hmotnost

soupravy,

Priklad provedeni odstfedivého ovlddaciho zafizeni podle vyndlezu je zjednodudend zna-
zornén na vykresech, Obr, 1 predstavuje zafizeni v &4steéném Fezu svislou rovinou, kolmou
na podélnou osu trati z4vésného dopravniku., Na obr, 2 Jje zafizeni v &4stediném Fezu rovinou
A=A z obr, 1,

Ovladaci zafizenf podle vyndlezu sestdvé z piiruby 1, v niZ je v loisku 2 uloZen hiidel
3, k jehoZ konci 4 pFivracenému k trati 5 z4vésné drahy je pripevnéna kladka 6, a k jehol
protéjdimu konci je pfipevnéno téleso 1, uzaviené krytem 8. Piiruba 1 je pfipevnéna k nez-
nazornénému riamu brzdného vozfku, V dutiné 8 télesa 7 je na pruiindch 10 uloZeno prvni z4&-
vaii 11 a druhé zavaif 12, K prvnimu z4vai{ 11 je vykyvné pfipojeno vnit¥n{ rameno 13 prve
ni paky 14, k druhému zavaii 12 je vykyvnd pfipojena vnitini &4st 15 druhé paky 18. Prvn{



paka 14 je v télese 7 otolnd uloZena na prvnim ¢epu 17, druha péaka ig je v télesezglo:::[
né uloZena na druhém &epu 18. Paky 14,16 jsou s vyhodou provedeny tak, Ze maji v padorysu
tvar pismene U, Vnéj&i rameno 19 prvni paky 14 a vnéj&f &ast 20 druhé paky 16 jsou vzé-
jemné vyvyvné spojeny tahlem 21, K prvnimu zavazi 1] a k druhému zavaii 12 je pfipojeno
po jednom ovladacim prvku Eg. ktery je proveden jako Kolik, uloZeny posuvné v otvoru té-
lesa 7. Na stran® pfivrdcené k proté jsimu zavaii je kaZdé ze z4vazi 11,12 opatieno vy&-
nélkem 24 a vybranim 25. V klidové poloze nebo v pfipadé, Ze otatky kladky 6 a tedy i té-
lesa T, nepiesghnou uréitou hodnotu, piisobi pruZziny 10 na prvni zadvazi )11 a druhé zavaii
12 smérem k ose otéleni. Po piekrofeni urdité hodnoty otalek télesa 7 odstfediva sila za-
vazi 11 a 12 pfekoné odpor pruzin 10 a zavazi 11 a 12 se piesunou smérem k obvodu télesa

7. Tim se vysunou z tdlesa T ovladaci prvky 22 a zapiisobi na neznazornénou paku, které

uvede v &innost brzdicf zafizeni.

Zménou pruiin 10, popiipadé sefizenim jejich ptitladné sily, lze dosihnout vysunut{ ovla-
dacich prvki 22 pfi potfebné rychlosti pojezdu brzdného voziku, jehoZ je ovladaci zatize=
ni soudasti. JestliZe napiiklad od otifesu pii prijezdu spojen trati 3 piisobi setrvaénd si-~:
la na ovladaci zaiffzeni smérem svisle dold,piri¢ité se v poloze zn4zornéné na obr., 3 k od-
stiedivé sile druhého zavaii 12 a odéité se od odstitedivé sily preniho zavaii 11. Pomoci
pak 14,16 a tahla 21 se 8ily, pisobici od zavaii 11,12 na.pruiiny 10 vyrovnaji a nedojde

k vysunuti ovladacich prvkd 22 vlivem setrvainé sily.

Ovladaci zaffzeni podle vyndlezu lze pouzit i u jinych pomalubéinych regulatori, vystave-

nych otfesim, napfiklad u ovlaidate havarijni brzdy dilnich zavésnych lokomotiv.

PEEDMNET VYNALEZU

1. Odstfedivé ovladaci zafizenti, opatfené alespon dvojici zévaif, odpruzend uleZenych v

rotujicim télese a vzdjemnd i vi&i télesu pFemistitelnych pisobenim odstfedivé sily,

vyznatené tim, Ze k prvnimu zavazi (11) je vykyvné pfipojeno vnitfni rameno (13) prvni

paky (14), k druhému zévaZi (12) je vykyvné pfipojena vnitini gast (15) druhé paky (16),

pfi¢emz prvni paka (14) a druha paka (16) jsou otoiné uloZeny v télese (7), jejich vnéj-
&{ rameno (19) a vn&jsi &ast (20) jsou vzajemné vykyvné spojeny alespon jednim téhlem

(21) a k alespon jednomu ze zavaii (11,12) je pfipojen ovladaci prvek (22),

2. Odstfedivé ovladaci zafizeni podle bodu 1, vyznalené tim, %o kazdé ze zavazf (11,12) je

na strané privracené k druhému ze zavazi (11,12) opatieno alespoﬁ jednim vyénélkem (24)

a vybranim (25), zapadajicimi v klidové poloze do vybrani (25) a vyénélku (24) druhého

ze zavaii (11,12).

2 vykresy .
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