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(54)- Antrieb, bestehend aus Motor und Wellgetriebe

(57) Die Erfindung betrifft einen Antrieb, bestehend aus
Motor und Wellgetriebe zur Verwendung als
Industrierobotergelenk- sowie Kipp-, Dreh- und
Fahrantrieb. Gegenliber der vorliegenden Lésung, bei
welcher der Motor in das topfformige elastische Rad
hineinragt und das starre Uber einen mit ihm verbundenen
das Wellgetriebe verschlieBenden Zentrierdeckel auf der
Motorwelle drehbar gelagert und nétigenfalls gegeniber
dem elastischen Rad oder Motor abgedichtet ist, sollen der
Raumbedarf sowie die Material-, Montage- und

- Transportkosten verringert werden. Hierzu sind bei
gleichbleibender Leistung die Abmessungen und Masse zu
reduzieren. Erfindungsgemaf ist das starre Rad auf dem
Wellgenerator und der Wellgenerator auf dem
Motorgehause drehbar gelagert, so da beide Teile auf
dem Motorgehéuse zusatzlich abgestitzt sind. Notigenfalls
ist das starre Rad gegeniiber dem elastischen Teil des
elastischen Rades iiber eine oder mehrere
viskoseelastische Dichtelement direkt oder gegeniber
dessen Flansch bzw. dem Motor Uber eine Kapsel und
bekannten Dichtelemente abgedichtet. Fig. 2
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Titel der Erfindung
Antrieb, bestehend aus Motor und Wellgetriebe
Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft einen Antrieb, bestehend aus Motor
und Wellgetriebe, bei dem der Motor in das topfformig ausge-
bildete, elastische Rad deg Wellgetriebes weitgehend hinein-
ragt und die Kraftiibertragung flir die Rotationsbewegung des
starren Rades des Wellgetriebes von dem mit der Motorwelle
verbundenen Wellgeﬁerator erfolgt und der insbesondere als
Industrierobotergelenk- sowie Kipp—~, Dreh- und Fahrantrieb
verwendet werden kann.

Charakteristik der bekannten technischen Ltsungen

Es wurde bereits ein Antrieb, bestehend aus Motor und Well-
getriebe vorgeschlagen, bei dem der Motor in das topfformig
ausgebildete,. elastische Led des Wellgetriebes hineinragt.
Das starre umlaufende Rad ist beil diesem Antrieb etwa an
seinem ZuBeren Durchmesser beiderseits in axialer Richtung
als umlaufendes Wellgetriebegehiuseteil weitergefithrt, wel-
ches zur lMotorwellenachse zentriert gelagert und gegeniiber
»dem Notorgehduse und der Motorwelle abgedichtet ist. Durch



die besondere Ausfiilhrung des umlaufenden starren Rades und -
das in das elastische Rad hineinragende Motorgehduse wird
das bisher iibliche WellgetriebegehZuse ersetzt. Trotz er-
heblicher Reduzierung des Raumbedarfs und der Masse gegen-
iiber den bisher bekannten Losungen sind der Raumbedarf und
die Masse immer noch sehr groB, was sich insbesondere bel
groBeren Baueinheiten auf die Material- und Montagekosten
sowie auf die Handhabung beim Transport ungiinstig auswirkt.

Ziel der Erfindung

7iel der Erfindung ist ein Antrieb, bestehend aus Motor und
Wellgetriebe, der eine weitere Verringerung des Raumbedarfs
sowie der Material-, Montage- und Transportkosten ermtglicht.

Darlegung des Wesens der Erfindung

‘Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, den bisher vorge-
schlagenen Antrieb, bestehend asus Motor und Wellgetriebe,
bei dem der Motor in das topfformig ausgebildete elastische
Rad des Wellgetriebes weitgehend hineinragt und das auf der
dem Motor abgewandten Stirnseite mit einem den Antrieb ver-
schlieBenden Zentrierdeckel verbundene starre Rad lber den
Zentrierdeckel direkt oder indirekt auf der Motorwelle dreh-
bar gelagert und notigenfalls auf der anderen Stirnseite ge-~
genliber dem elastischen Rad oder dem Motor abgedichtet ist,
derart zu verdndern, dal bei gleichbleibender Leistung eine

weiltere Reduzierung der Abmessungen sowie der Masse erreicht
wird.

Erfindungsgemdl wird die Aufgabe dadurch geltst, daf das
starre Rad auf dem Wellgenerator und der Wellgenerator auf
d>m Motorgehfuse drehbar gelagert ist, so daB beide Teile
auf dem Motorgehiuse zusitzlich abgestiitzt sind und notigen=
falls das starre Rad gegenliber dem elastischen Teil des
elastischen Rades iiber ein oder mehrere vigkoseelastische
Dichtelemente oder gegeniiber dem Flansch des elastischen
Rades bzw. dem Motor iiber eine Kapsel und bekannte Dicht-



elemente abgedichtet = ist, wobeil die Kapsel auf einer
Seite mit einem der genannten Teile starr verbunden ist und

mit dem auf der anderen Seite liegenden Teil in Gleitverbin-
dung steht.

Der Vorteil der Erfindung wird insbesondere durch die veridn-
derte konstruktive Gestaltung des Wellgenerators und des auf
dem Wellgenerator angeodneten starren Rades erzielt. Da sich
der Wellgenerator sowohl auf der Motorwelle als auch auf dem
Motorgehduse abstiitzt, wird auch das starre Rad liber den Well-
generator indirekt auf die gleiche Weise abgestitzt und damit
eine gute Lagerung gewidhrleilstet, die es gestattet, dag starre
Rad verhdltnismiBig schmal zu halten und gegeniiber den lbri-
gen Antriebsteilen durch leichtere Elemente abzudichten.

Durch Wegfall des horizontalen Teils des bisherigen umlau-
fenden Gehduses und des verhdltnismiBig groBen Kugellagers,
das zur Lagerung dieses Teils' erforderlich war, wird insbe-
gonderebei groBeren Baueinheiten eine erhebliche lMassere-
duzierung erreicht und der Raumbedarf verringert. Durch das

fihrung erzielt.
Augfihrungsbeispiele-

Nachstehend soll die Erfindung an zwei Ausfﬁhruﬁgsbeispielen
niher erliutert werden. In der zugehSrigen Zeichnung  zei-
gen:

Fig., 1: die prinzipielle Darstellung eines erfindungsgemifen
Antriebes im L&ngsschnitt, bel dem das umlaufende
starre Rad gegeniiber der Mantelfliche des elastisch
verformbaren Teils des elastischen Rades abgedichtet
ist,

Fig. 2: den Antrieb gem#8 Fig. 1, bei dem das umlaufende
starre Rad gegeniiber dem starren Flansch des elasti=-
schen Rades Uber eine Kapsel abgedichtet ist.



Wie Fig. 1 zeigt, besteht der Antrieb im wesgentlichen aus
einem immenverzahnten starren Rad 1, einem topffdrmig aus-
gebildeten, auBenverzahnten, verformbaren, elastischen Rad
2 und einem Motor 4, der mit seinem Motorgehsuse 4' in das
topfformig éusgebildete elastische Rad 2 hineinragt. Das
elastische Rad 2 ist liber seinen starren Flansch 2' auf dem
Motorgehguse 4' zentriert und an dem Motorgehiuse 4' befe-
stigt. ' |

Der Wellgenerator 3 ist auf der Motorwelle 4'' zentriert
und fest angeordnet und zur zusdtzlichen Abstﬁtzupg auf dem
Motorgehduse 4' in Kugellagern 5; 6 drehbar gelagert. Das
starre Rad 1 ist mit einer Stirnseite an einen Zentrierdek-
kel 7 angeflanscht,_der auf dem Wellgenerator 3 in Kugel-
lagern 8; 9 gelagert und dadurch ebenfalls zur Motorwellen-
achse zentriert ist. Durch diese Gestaltung ist das starre
Red 1 iiber den Wellgenerator 3 auf der Motorwelle 4'' und
zugdtzlich auf dem Motorgehduse 4' abgestiitzt. Die Abdich-
tung des umlaufenden starren Rades 1 gegeniiber dem elasti-
schen Rad 2 erfolgt durch einen radial deformierbaren Rund-
ring 11, der in einem mit dem starren Rad 1 verbundenen Auf-
nahmering 12 angeordnet ist. A
Wie Fig. 2 zeigt, kann die Abdidhtung auch lber eine mit dem
starren Rad 1 verbundene leichte Kepsel 13, z. B. sus Plast-
werkstoff, und einen auf dem Flansch 2' angeordneten Rund-
ring 14 erfolgen.

Der verh&ltnismiBig geringe Raumbedarf und die Reduzierung
der Masse werden durch die gleichzeitige Funktion des Motor-
gehduses 4', des elastischen Rades 2 und des starren Rades

1 mit seinem Zentrierdeckel 7 als Gehduse, das den Slgefiillten

Innenrgum flir die Aufnahme des Wellgetriebes umgibt, erreicht.

Der Hotorflansch ist mit 41''' bezeichnet., Zur Verminderung
der Reibung ist auf den Wellgenerator ein elastisches
Kugellager 10 aufgezogen. -



Patentanspruch

1. Antrieb, bestehend aus Motor und Wellgetriebe, bei dem
der Motor in das topfformig ausgebildete elastische Rad
des Wellgetriebes weitgehend hineinragt und das iiber die
Motorwelle, den damit verbundenen Wellgenerator und das
elastische Rad antreibbare starre Rad des Wellgetriebes
direkt oder indirekt auf der Motorwelle drehbar gelagert
und suf der dem Motor abgewandten Stirmseite mit einem
den Antrieb verschlieBenden Zentrierdeckel verbunden ist
und bei notwendiger Abdichtung liber die andere Stirnseite
mit dem elastischen Rad oder dem Motor iiber Dicht- und
Verbindungselemente in Gleitverbindung steht, gekennzeich-
net dadurch, daB das starre Rad (1) auf dem Wellgenera-
tor (3) und der Wellgenerator (3) auf dem Motorgehduse
drehbar gelagert ist und damit beide Teile auf dem Motor-
gehduse zusidtzlich abgestiitzt sind und notigenfalls das
starre Rad gegenijber dem elastischen Teil des elastischen
Rades (2) direkt iiber ein oder mehrere radial deformierbare
viskoseelagtische Dichtelemente oder gegeniiber dem Flansch
des elastischen Rades (2) bzw. dem Motor (4) liber eine
Kapsel (13) und bekannte Dichtelemente abgedichtet ist,
wobei die Kapsel (13) auf einer Seite mit einem der ge-
nannten Teile starr verbunden ist und mit dem auf der an-
deren Seite liegenden Teil in Gleitverbindung steht.

Hierzu eine Seite Zeichnung
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