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Urzadzenie do samoczynnego wlaczania uktadu ruchu immowanego
cylindra hydraulicznego
w zawieszanych wielorzedowych pielnikach sktadanych

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie wljczajgce samoczynnie uktad hamowanego ruchu cylindra hydra-
ulicznego w zawieszanych wielorzgdowych pielnikach skladanych, sterowanych jednym cylindrem hydrauli-
czoym. )

Zawieszane pielniki o szerokosci wigkszej niz 3 m wykonane s3 jako pielniki sktadane by mogly by¢
transportowane po drogach publicznych, tak Ze zewnetrzne czesci ramy, przekraczajgce dopuszczalng szerokosc
pojazdéw drogowych, s3 unoszore przed zjazdem z pola lub opuszczane po wjechaniu pielnikiem na pole.
Czynnos¢ opuszczania zewnetrznych skizydel ramy z osadzonymi na nich elementami roboczymi jest szczeg6l-
nie niekorzystna dla tych elementéw, poniewaz skizydla te, pod wplywem tylko wlasnego ciezaru, majg
daznos¢ do przyspieszania ruchu opadania, zaé dzialanie cylindra hydraulicznego, ktérego predkos¢ posuwu
ramy winna by¢é mozliwie wysoka dla umazliwienia szybkiego sterowania ramy przy pieleniu czyni operowanie
skrzydtami ramy przy ich opuszczaniu jeszcze bardziej niebezpieczne dla stosunkowo delikatnych elementow
roboczych pielnika.

Ceiem wynalazku jest zabezpieczenie skizydel wychylnych z ich oprzyzadowaniem roboczym przed uszko-
dzeniem podczas rozkiadania pielnika na polu, przy postugiwaniu si¢ tym samym cylindrem, stuzzcym normal-
nie do sterowania ruchami roboczymi pielrika, do unoszenia i opuszczania skizydel ramy z elementami roboczy-
mi pielnika przy zwolnionym hamowanym ruchu cylindra hydraulicznege. Wykorzystanie cylindra sterujacego do
skladaniz i rozkladania skrzydel ramy pastepuje przez polaczenie cigglem skizydia ramy z nieruchomym czo-
pem pa koZle zawieszenia pielnika nz ciggniku i wykonanie odpowiedniego suwu sterujgcego czgsci ruchomej
ramy, z ktém rzzem porusza si¢ punkt obrotu skrzydiz

Urzadzenie do samoczynuego wlaczaniz vktadu hamowanego rachu cylindra hydraulicznego wedlug wyna-
lazke wyr6zZnia si¢ tym, Ze posiada, wspétdziatajzcy z kolnierzem ciegla nasadzanym na nieruchomy czop kozla
zawieszenia pielnika, dZiwigni¢ z kizywksg wspGldziatajacy z popychaczami zawordw zwrotnych zamykajcych
bezpofredni przeplyw strumieni do magistrali ziewnej a wymmuszajacych ich przeplyw poprzez regylator lub
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regulatory strumienia.
Urzadzenie wedtug wynalazku wyr6znia si¢ ponadto elementem cofajacym krzywke najlepiej w postaci
rezyny.
¥ Urzadzenie wedtug wynalazku jest uwidocznione na rysunku i przedstawia schemat uktadu potaczen hydra-
ulicznych z ich wspotdziatajacymi' elementami.

Urzadzenie wedtug wynalazku do samoczynnego wiaczania uktadu zwolnionego hamowanego ruchu cylin-
dra hydraulicznego w zawieszanych wielorzgdowych pielnikach sktadanych, sterowanych jednym cylindrem
hydraulicznym, sktada si¢ z krzywki 12 wspé6tdziatajacej z nieruchomym czopem 9 kozla zawieszenia pielnika
oraz popychaczami 13, 14 zaworéw zwrotnych zamykajacych bezposredni przeptyw strumieni do magistrali
dewnych, ztozonych z przewodéw 5 i 24 lub przewodow 6 i 25 a wymuszajacych przeptyw poprzez regulator
strumienia 19 do przewodu zlewnego 6 lub poprzez regulator strumienia 20 do przewodu S. Krzywka 12 jest
potaczona z dzwignia 11 wspétdziatajacy z kotnierzem 10 oka ciggta zaktadanego na czop 9 i laczacego ten
nieruchomy czop osadzony na koZle zawieszenia pielnika z skrzydtem uchylnym ramy pielnika. Krzywka 12
wraz z dZwignia 11 zaopatrzona jest w element cofajacy, najlepiej sprezyne 23 powodujaca cofnigcie krzywki
i otwarcie zaworéw zwrotnych 7 i 8, gdy pielnik zostanie roztozony i z czopa 9 zdjete zostanie cigglo z kotnie-
zem 10, przez co powoduje si¢ wylaczenie urzadzenia hamujacego ruch cylindra hydraulicznego 21.

Pielnik z sterowaniem za pomoca cylindra hydraulicznego 21 sterowany jest recznie przy pieleniu dZwig-
nig 4 nastawiajaca rozdzielacz 3, ktéry na pielniku jest potaczony przewodem 2 i zaworem przelewowym 22
z szybkozlaczami 1 i 19 z uktadem zasilania hydraulicznego ciagnika.

Z rozdzielacza 3, w zaleznosci od kierunku przesterowania dZwignia 4 olej ptynie przewodem 5 lub 6 do
zespotu zaworéw kulowych 7 lub 8, powodujac szybkie przemieszczanie ttoka w cylindrze 21 a tym samym
szybkie poprzeczne przesuwy ramy pielnika z jego elementami roboczymi.

Jezeli uktad ma by¢ wykorzystany do sktadania lub rozktadania skrzydel ramy, to na nieruchomy czop 9
zaktada si¢ oko ciggla z kotnierzem 10, ktéry powoduje przesunigcie do tytu dZwigni sterujacej 11 zespotu
zawor6éw 7 i 8. Wskutek przesunig¢cia w prawo krzywki 12 z zespotem karbow popychacze 13 i 14 zaworéw 7 i 8
zostajg zluzowane atym samym powoduje si¢ ich samoczynne zamknigcie. Rozdzielacz 3 przesterowany
wowczas dZwignia 4 powoduje zasilanie przewodem 5 i 24 poprzez zawdr 7 cylindra 21. Wskutek tego nast¢puje
ruch tloka w cylindrze w prawo i z prawej przestrzeni cylindra wyplywa olej przewodem 16 a wobec zamknigte-
go zaworu 8 musi plyna¢ przez regulator 17, ktéry ogranicza strumieri przeplywajacy do takiej wartosci jaka
odpowiada wymaganej predkosci ruchu ttoka cylindra. Z regulatora 17 olej przewodami 18 i 6 wraca do rozdzie-
lacza 3 i stamtad do szybkoztacza 19, ktére jest potaczone z magistraly zlewna ciagnika.

Przesterowujac rozdzielacz 3 powoduje si¢ zasilanie przewodem 6 i 25 poprzez zawor 8 i przew6d 16 prawej
przestrzeni cylindra 21, ktérego tlok przemieszcza si¢ w lewo a odptyw z lewej przestrzeni cylindra 21 nastgpuje
przewodem 15. Zawor 7 zostaje zamknigty i wymusza przepltyw strumienia oleju przez regulator strumienia 20,
przewodem 5 do rozdzielacza 3, a dalej szybkoztaczem 19 do magistrali zlewnej ciagnika. Przy obu kierunkach
ruchu tloka cylindra 21 strumiefi wyptywajacy z cylindra jest ograniczony do zadanej wartosci a nadmiar dostar-
czanego w uktadzie oleju jest bezposrednio odprowadzany z przewodu 2 do szybkoztacza 19 przez zawor przele-
wowy 22.

Po ukoriczeniu czynnosci sktadania lub rozkladania ramy, cigglo zostaje odiaczone od nieruchomego
czopa 9, a usuwajgc kolnierz 10 oka ciggta sprezyna 23 elementu cofajacego dZwigni¢ 11 i krzywke 12, przesu-
wa si¢ w lewo, dzigki czemu krzywka 12 przesuwa karby pod popychacze 13 i 14 zawordw 7 i 8 powodujac ich
otwarcie dla obukierunkowego przeptywu oleju. Wowczas olej ptynagc w dowolnym kierunku nie przeptywa
przez regulatory strumienia 17 i 20 lecz omija je przewodami 24 lub 25.

Dzieki zastosowaniu urzadzenia wedlug wynalazku po wylgczeniu dziatania zaworéw 7, 8 uklad pracuje
bez ograniczeri predkoéci ruchu ttoka cylindra 21 i staje si¢ funkcjonalnie whasciwy dla sterowania pielnikiem
w mi¢dzyrz¢dziach.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do samoczynnego wiaczania uktadu ruchu hamowanego cylindra hydraulicznego w zawiesza-
nych wielorzgdowych pielnikach sktadanych,Zznamienne tym, Ze posiada wspoldziatajacy z kotnierzem
(10) ciggla nasadzanym na nieruchomy czop (9) kozla zawieszenia pielnika dZwigni¢ (11) z krzywka (12),
wspéldziatajacy z popychaczami (13, 14) zaworéw zwrotnych (7, 8) zamykajacych bezpofredni przeplyw stru-
mieni do magistrali zlewnej a wymuszajacych ich przepltyw poprzez regulator lub regulatory strumienia (17, 20).
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2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, Ze posiada element cofajacy krzywke (12), najle-

piej w postaci sprezyny (23).
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