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Vynédlez se tyké *izeni rychlosti nebo polohy synchronniho motoru na=
pdjendho z mé&nile frekvence, p*i&emZ napsdti i frekvence synchronniho motoru
se Fidi ve stiidadi,

Dosud znémd zapojeni pro #izeni synchronniho motoru poutivaji pri Ffize-
ni &idla rychlosti mechanicky spojeného s hiidelem motoru, Cidlo rychlosti
zvé tduje moment setrvalnosti pohonu, zvdt3uje zastavdny prostor a &ini poti-
2e pri montsZi a Odribd, Jind znémé zapojeni pouZivaji &idlo rychlosti spo=
lu 8 &idlem polohy rotoru, napiiklad ve spojeni nazyvaném jako ventilovy mo-
tor,

vy3e uvedené nedostatky odstrafiuje zapojeni pro rizeni synchronniho mo=~
toru podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, Ze vystup podélné slozky obvodu pro
primou transformaci signdld spfaZenych magnetickych tokd z trojfézového do
dvojfazového systému je pfipojen na zdporny vstup reguldtoru toku soudasné
s Z8danou hodnotou toku, kterd je pripojena na kladny vstup reguldtoru toku
a vystup reguldtoru toku je pfipojen pfes omezoval proudu na vstup pitiiné
slozky proudu transforma&éniho obvodu pro zp@tnou transformass eigndld z dvoj=-
fdzového na trojfézovy systém, prilemZ vstup jeho podélné sloZky proudu je
uzemnén a 24dand hodnota rychlosti je pfipojens na prvni vstup obvodu pro ge-
nerovani polohy, pfidemZ vystup polohy rotoru tohoto obvodu je p*ipojen na
polohové vstupy obvodd pro prfimou i zp&tnou transformaci signdla, prfilemZ vy=-
stup z omezovale proudu je prfipojen na druhy vstup obvodu pro generovéni polo~

hy.,

Prednosti’ uvedeného zapojeni pro fizeni rychlosti nebo polohy synchron-
niho motoru je sledovéni poZadované rychlosti nebo polohy bez nutnosti pouziti
ptimych &idel rychlosti a polohy, Dal3i vyhodou uvedeného zapojehi je optimdlni
#1zend synchronniho motoru v okoli jeho maximdlniho momentu, ‘

Na pfipojeném vykrese je nakresleno zapojeni fidicich obvodu trojfdzového
synchronniho motoru, napdjeného z m&nife frekvence se 3ifkové impulsni modulaci
vystupniho napdti,

Trojfézovy synchronni motor 2 je napajen z tranzistorového nebo tyristoro=~
vého mdnife 1 frekvence a v pfivodu k motoru 2 jsou pFipojena €idla 3 okamZitych
hodnot fézovych proudf, vystupy z ¢idel 3 proudd jsou pripojeny jednak na zpét-
novazebni vstupy regulédtord § proudu a jednak na proudové vstupy &idel 4 indu=-
kovanych napdti, Napd¥ové vstupy &idel 4 indukovanych napéti jsou pfipojeny na
napdti motoru 2, Vystupy z €idel indukovanych napéti jsou pfipojeny na vstupy
integrdtord 5, takZfe integraci signdld indukovanych napdti motoru 2 se ziskaji
signdly spraZenych magnetickych tokl jednotlivych fézi,stroje, Vystupy z integra-
tord 5 jsou pfipojeny na trojfédzové vstupy obvodu 7 pro pfimou transformaci sig-
n4dld spraZenych magnetickych tokd z trojfézového do dvojfézového systému, vystup
71 podélné sloiky toku obvodu 7 pro pfimou transformaci spolu s Zddanou hodno=
tou 12 toku jsou pfipojeny na vstup reguldtoru 10 toku, Vystup reguldtoru 10 to-
ku je pripojen pifes omezoval 1l na vstup 81 priiné sloZky proudu transforma&niho
obvodu 8 pro zpdtnou transformaci, pfifemZ vstup 82 podélné sloZky obvodu 8 je
uzemnd, Potom vystupni signdly obvodu 8 zpétné transformace jsou Zadané hodnoty
fézovych proudt, které jsou pfipojeny spolu se signdly skuteénych proudl na vstu=-
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py reguldtord 6 fézovych proudd, vystupy reguldtord § proudu Jsouipfipojeny na
#idici vetupy mdnite 1 frekvence, :

2é4dané hodnota rychlosti se zaddvé signdlem na prvnim vstupu 90 obvodu 9
pro generovéni polohy, ktery je pFipojen na prvni vstup rozbdhového &lenu 81 a
jehoZ vystup je jednak pripojen na vstup kompardtoru 92 a jednak na vstup &le~
nu 93 absolutni hodnoty, Vystup &lenu 93 absolutni hodnoty je pfipojen na vstup
oscildtoru 94, jehoZ vystup je pi'ipojen na &{taci vstup obousmérndho &itale 95,
smdrovy vstup obousmdrného &itale 95 je pFfipojen na vystup kompardtoru 92, Vystup
96 obvodu g je souZasnd vystupem obousmdrného &itae 95 s udévd polohu rotoru
synchronniho motoru 2, Vystup 96 je pifipojen na polohové vstupy obvodd 7 pro pifi~
mou & obvodd 8 pro zpdtnou transformaci 2z trojfadzového ne dvojfazovy systém, PFi
pfetiZeni vstoupi v &innost proudové omezeni, ProtoZe vystup z omezovaie 11 je
pfipojen na druhy vstup rozbéhového &lenu g1 obvodu g pro generovéani polohy, zmé-
ni se pfechodnd rychlost motoru, dokud pfetiZeni nepomine,

Obvody pi*imé @ zp8tné transformace trojfézového na dvojfazovy systém reali-
zuji nésledujici matematické vztahy,
Pro p*imou transformaci spifaZenych magnetickych tokd plati

e T
%-kd[yfa cos W « V. COS(Z/% -%—’L )+VCCOS(V(+ -21/1)]

Pro zp8tnou transformaci Zadanych hodnot proudd plati

1, = - % leg 1, sin 1/g
o
i, = - % T]gg 19 sin  ( p{ -ggé )
—~
i, = - % %g iq sin ( Zx + 35« )

- kde y”;' ¢fb. ?Vc' %Va eeeees JSou signdly sprazenych magnetickych
tokd synchronniho.motoru

140 1. 1., iq essees Jjoou signdly Zadanych hodnot fézovych
proudd,
lx " 4eeess Je (hel nato&eni rotoru
kd! kq esesses Jsou konstanty,

ProtoZe je nulové podélné sloika proudu, pracuje synchronni motor v okoli ma=
ximdlniho momentu,

P'i realizaci zapojeni je mdZné fedit obvqu analogovou technikou nebo &islie
covou technikou pomoci mikropo&itale, Cidlo indukovanych napit{ lze pfipojit také
na vystupy reguldtord proudd a na vystupy obvodu pro zpétnou transformaci (ne obr,
je to érkovand vyznafeno) namisto napdti motoru a &idle proudu, Nebo lze pouZit
samostatnych vinuti ve statoru motoru, ve kterych se indukuje napdti, které se pouZi=-
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je na zdskadni signdld spraZenych magnetickych toks, Poprfipadd lze pouzit
primého snimdni spraZenych magnetickych tokd, Tento zplsob #izeni synchron-
niho motoru mOZe nahradit krokové motory, Pro #izeni polohy lze obvody opti~
malizovat upravenim & dopln&nim obvodu pro generovédni polohy,

PREDMET VYNALEZU

1, zapojeni pro rizeni synchronniho motoru, napidjeného 2z m8nile frekvence s re=-
guldtorem toku, kde v pifivodu k synchronnimu motoru jsou pfipojena ¢idla
fazovych proudd a &idla indukovanych napéti motoru, pfifemZ vystupy z {idel
indukovanych napdti jsou pfipojeny na vstupy integrétord, jejich vystupy
jsou pfipojeny na vstupy obvodu pro prfimou transformaci signédld spiaZenych
magnetickych tok& z trojfézového do dvojfadzového systému a kde vystupy z ob-
vodu zpdtné transformace z dvojfézového do trojfidzového systému jsou pfipo=
jeny na #idici vstupy reguldtori proudu, prilemZ na zpdtnovazebni vstupy re-
guldtort proudu jsou prfipojeny vystupy 2 &idel proudd a kde vystupy reguldto-
tord proudu jsou pi‘ipojeny na fidici vstupy m8nile frekvence, vyznalujjci se
tim, Ze vystup (71) podélné sloiky cbvodu (7) pro piimou transformaci signdld
sprazenych magnetickych tok8& z trojfédzového do dvojfazového systému je piipo=
jen na zéporny vstup reguldtoru (1l0) toku soulasnd s Zadanou hodnotou (12)
toku, kteréd je pripojena na'kladny vstup reguldtoru (10) toku a vystup regu-~
ldtoru (10) toku je piipojen pfes omezovaé (1l1) proudu na vstup (8l) pFilné
slozky proudu transforma&niho obvodu (8) pro zpétnou transformaci signale
z dvojfézového na trojfazevy systém, piiemZ vstup (82) jeho podélné sloZky
proudu je uzemndn, a 23ddand hodnota rychlosti je pripojena na prvni vstup
(90) obvodu (9) pro generovéni polohy, pfifemZ vystup (98) polohy rotoru ob-
vodu (8) je pfipojen na polohové vstupy obvodd (7) pro pfimou, a obvodd (8)
pro zp&tnou transformaci signdlé a vystup z omezovadle (11) proudu je piipojen
na druhy vstup (97) obvodu (9) pro generovani polohy,

2, 2apojeni pro fizeni synchronniho motoru podle bodu 1, vyznatujici se tim, Ze
prvni vstup (90) obvodu (9) pro generovdni polohy rotoru je pfipojen na prvni
vstup rozbdhového &lenu (91), jeho* vystup je pfipojen jednsk na vstup kompara-
toru (92), jednak na vstup &lenu (93) absolutni hodnoty, prifemz vystup &lenu
(93) abéolutni hodnoty je pFipojen na vstup oscildtoru (94), jehoZ vystup je pfi-
pojen na &itaci vstup obousmdrného &itale (95), a smérovy vstup obousmdrného i~
tale (95) je pfipojen na vystup komparatoru (92), pfifemZ vystup (96) obousmér-
ného &itale (95) je vystupem obvodu (9) pro generovani polohy rotoru, a druhy
vstup (97) obvodu (9) pro generovani polohy je pfipojen na rozbdhovy &len (S1).

1 vykres
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