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Przedmiotem wynalazku jest uklad zasilajgco-
splywowy dla indywidualnych hydraulicznych sto-
jak6éw gérniczych, centralnie zasilanych jednostron-
nego dzialania, do ich zasilania w czasie rozpie-
rania i odprowadzania czynnika do zbiornika zasi-
lajgcego agregatu hydraulicznego podczas rabowa-
nia.

Dotychczas znane i stosowane uklady zasila-
jace dla indywidualnych hydraulicznych stojakéw,
centralnie zasilanych jednostronnego dzialania sg
zaopatrzone w jeden magistralny przew6d zasila-
jacy i przewody rozgalezne doprowadzajgce czyn-
nik z agregatu do stojakéw podczas ich rozpie-
rania. W czasie rabowania stojak6w czynnik od-
prowadzany jest na spag wyrobiska.

Gl6wna *wada tego ukladu zasilania jest jedno-
przewodowa magistrala doprowadiajaca czynnik
pod ci$nieniem z agregatu do stojakow w czasie
ich rozpierania, natomiast w czasie rabowania czyn-
nik wyplywa na spag lub do zawalu i nie powra-
ca do zbiornika zasilajgcego agregatu hydraulicz-
nego. Taki uklad zasilania powoduje znaczne zu-
zycie czynnika, zwlaszcza emulsji olejowo-wodnej
wynoszgce Srednio okolo 2 m3 w ciggu doby dla
jednego wyrobiska $cianowego o dlugo$ci okolo
200 m. Niedogodno$cig jest ré6wniez to, ze czeste
uzupelnianie zasilajgcego czynnika w zbiorniku
wymaga odpowiedniego przygotowania tego czy-
nnika i niejednokrotnie dostarczania go na miej-
:sce, co polgczone jest z ucigzliwym transpoftem.
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Celem wynalazku jest wusunigcie powyzZszych
wad i niedogodno$ci przez opracowanie takiego
ukladu magistrali zasilajgco-splywowej dla in-
dywidualnych hydraulicznych stojakéw centralnie
zasilanych jednostronnego dziatania, ktory pozwo-
litby na odzyskanie czynnika z rabowanych sto-
jakow, przez jego powr6t do zbiornika zasilajgce-
go agregatu hydraulicznego.

Cel ten zostal osiggniety przez opracowanie
ukladu zasilajgco-sptywowego dla hydraulicznych
stojak6w gorniczych. Istota wynalazku polega na
tym, ze uklad ma magistralny sptywowy przewdd,
ktorego jeden koniec jest zamkniety zaSlepka, a
drugi koniec przylaczony do zbiornika agregatu.
Uklad ten ma réwniez rozgalezne splywowe prze-
wody wyposazone w rabowniki, za§ konce tych
przewoddéw sg przylaczone do ssawnych Kkréécow
urzgdzen wymuszajgcych przeptyw cieczy, na przy-
kiad inzektoré6w. Inzektory te sg zbudowane mie-
dzy magistralnym zasilajgcym przewodem lub po-
mocniczym zasilajagcym przewodem a magistral-
nym splywowym przewodem, przy czym na wlo-
tach tych inzektor6w pomiedzy magistralnym za-
silajagcym przewodem lub pomocniczym zasilajg-
cym przewodem i tymi inzektorami sg zbudowane
jedne odcinajgce zawory, natomiast pomiedzy ma-
gistralnym splywowym przewodem a wylotami
inzektor6w sg zbudowane drugie odcinajace za-
wory tak, aby w czasie rabowania stojakéw w ro-
zgaleznych splywowych przewodach powstalo pod-
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ci$nienie powodujace lub przyspieszajace przeplyw
cieczy,

Gléwna zaleta ukladu wedlug wynalazku jest
odzyskiwanie roboczego czynnika wyplywajacego
ze stojaka w czasie jego rabowania. Przyczynia sie
to w znacznym stopniu do zmniejszenia iloSci zu-
zywania kosztownego czynnika, a takze powoduje
ograniczenie ucigzliwego transportu tego czynnika
do agregatu zasilajgcego, obnizajgc tym samym
koszty eksploatacji. Dodatkowa zaleta ukladu jest
jego nieskomplikowana konstrukcja, latwa w wy-
konaniu i prosta w obsludze. Poza tym uklad ce-
chu1e pewno$é i niezawodno$¢ dziatania, przy czym
spelma on jednocze$nie warunki przepisow bezpie-
czenstwa pracy.

edipjos wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kiadach Wykonania na rysunku, na ktérym f{fig.1
przedstawia uklad dwuprzewodowej magistrali za-
silajaco-sptywowej w schemacie ogélnym, fig. 2 -
druga postaé wykonania ukladu z inzektorem i
odcinajacymi zaworami, zabudowanymi miedzy ro-
zgaleznym zasilajagcym przewodem a rozgateZnym
splywowym przewodem w schemacie ogélnym,
fig. 3 — trzecig postaé wykonania ukladu tréjprze-
wodowej magistrali zawierajacej pomocniczy za-
silajagcy przewéd w schemacie ogélnym, fig.4 —
czwarty postaé wykonania ukladu tréjprzewodowej
magistrali z inzektorem i odcinajacymi zaworami
zabudowanymi miedzy . kohcami rozgaleZnego po-
mocniczego zasilajgcego przewodu a rozgalez-
nego splywowego przewodu w schemacie ogélnym,
a fig.5 — pigta posta¢ wykonania ukladu dwu-
przewodowej magistrali z urzadzeniem wytwarza-
jacym podciSnienie w splywowym przewodzie w
schemacie og6élnym.

Jak pokazano na fig.1 rysunku, ukitad wedtug
wynalazku zawierajgcy dwuprzewodowsg magistrale
zasilajgco-sptywowa sklada sie =z zasilajacego
przewodu-1 polgczonego jednym koricem do hy-
draulicznej pompy 2, a na drugim koncu zamknie-
tégo zaslepkg 3 oraz splywowego przewodu 4,
ktorego jeden koniec jest doprowadzony do zbior-
nika 5 zasilajgcego hydraulicznego agregatu 6, a
drugi koniec tego przewodu jest zamkniety zaSle-
pka 7. Do zasilajgcego przewodu 1 w odlegtosci od
5 do 25 m, najkorzystniej okolo 10 m sg przylg-
czone rozgalezne zasilajace przewody 8, na kt6-
rych, przy miejscach polgczenia z przewodem 1,
s3 zabudowane odcinajace zawory 9. Rozgaleiny
zasilajacy przew6d 8 jest zakonczony zasilajgcym
pistoletem 10, wyposazonym w dodatkowy odcina-
jacy zawér 11. R6wniez na zasilajacym przewodzie
1 w odleglosci od 5 do 25 m, najkorzystniej okoto
10 m sg zabudowane rozgalezienia, do ktérych sa
przylaczone odcinajace zawory 12 polgczone z wlo-
tami inzektoré6w 13, a ich wyloty lgcza sie z odci-
najacymi zaworami 14 podlgczonymi do rozgalezien
zabudowanych na splywowym przewodzie 4. Do
ssawnego kro6éca 15 kazdego inzektora 13 jest pod-
lgczony rozgalezny spiywowy przew6d 16 zakon-
czony rabownikiem 17 z wbudowanym zaworem
zwrotnym.

Uklad dwuprzewodowej magistrali zasilajgco-
splywowej przedstawiony na fig. 1 rysunku dziata
w sposéb nastepujacy.
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W celu rozparcia centralnie zasilanego stojaka 18:
jednostronnego dziatania, uruchamia sie¢ hydrauli-
czng pompe 2 zasilajgcego agregatu 6, otwiera od-
powiedni odcinajgcy zawér 9 na rozgaleznym zasi-
lajacym przewodzie 8, zaklada zasilajgcy pistolet.
10 do zaworowego gniazda 19 stojaka 18 i otwiera
odcinajgcy zawoér 11. Nastgpi woéwczas przeplyw
cieczy roboczej pod ci$nieniem z pompy 2 przez.
zasilajgcy przewdd 1, otwarty odcinajacy zawér 9,.
rozgalezny przewdd 8, otwarty odcinajacy zawér 11.
oraz zasilajacy pistolet 10 do stojaka 18, a tym
samym jego rozparcie w wyrobisku z podporno-
$cig wstepng. W celu wyrabowania stojaka 18, na-
lezy po uruchomieniu hydraulicznej pompy 2 zalo--
zy¢ rabownik 17 do zaworowego gniazda 19 sto-
jaka 18, a nastepnie otworzyé kolejno zawory 14.
Nastapi woOwczas przepltyw roboczego czynnika
przewodem 1 przez otwarty zawoér 12, inzektor 13,.
otwarty zaw6r 14 i splywowy przewdd 4 do zbior-
nika 5 agregatu 6. Przeptyw roboczego czynnika
przez inzektor 13 powoduje powstanie podci$nienia
w rozgaleznym splywowym przewodzie 16 i nad-
ciSnienia w splywowym przewodzie 4. Powstale w
przewodzie 16 podci$nienie ulatwia przeplyw cieczy
z rabowanego stojaka 18 przez przew6d 16 do in-
zektora 13 natomiast nadci$nienie w przewodzie 4
powoduje lub przyspiesza przeplyw czynnika do
zbiornika 5.

Druga posta¢ wykonania ukladu dwuprzewodo-
wej magistrali zasilajgco-splywowej pokazana na
fig. 2 rysunku polega na tym, ze inzektory 13 i od-
cinajgce zawory 12, 14 sa zabudowane miedzy roz-
galeznymi zasilajgcymi przewodami 8 i rozgaleZny-
mi splywowymi przewodami 16.

Uktad dwuprzewodowej magistrali zasilajgco-
splywowej przedstawionej na fig. 2 dziala w na-
stepujacy sposoéb.

W celu rozparcia hydraulicznego stojaka 18 uru-
chamia si¢ pompe 2, otwiera, odcinajgcy zawér 9
na rozgaleZnym zasilajgcym przewodzie 8, zaklada
zasilajgcy pistolet 10 do zaworowego gniazda 19
stojaka 18 i otwiera odcinajgcy zaw6r 11. Nastgpi
woéwczas przeplyw roboczego czynnika pod ci§nie-
niem z pompy 2 przez zasilajagcy przewéd 1, otwar-
ty odcinajacy zawér 9, rozgalezny przewdd 8,
otwarty odcinajacy zawér 11 oraz zasilajgcy pisto-
let 10 do stojaka 18, a tym samym jego rozparcie
w wyrobisku z podporno$cia wstepng. W celu wy-
rabowania stojaka 18 nalezy po uruchomieniu pom-
py 2 zalozyé rabownik 17 z wbudowanym zawo-
rem zwrotnym do zaworowego gniazda 19 stojaka
18, nastepnie otworzy¢ zawory 9, 14, 12. Nastapi
wowczas przeplyw roboczego czynnika pod ci§nie-
niem zasilajacym przewodem 1 przez otwarty
woér 9, przewodem 8 przez otwarty zawér 127 in-
zektora 13, otwarty zaw6r 14, rozgaleznym splywo-
wym przewodem 16 oraz splywowym przewodem 4
do zbiornika 5. Przeptyw roboczego czynnika przez
inzektor 13 powoduje powstanie podcisnienia w
rozgateznym splywowym przewodzie 16a i nad-
ciSnienia w rozgaleznym splywowym przewodzie
16 oraz w splywowym przewodzie 4. Powstale w
przewodzie 16a podci$nienie ulatwia przeptyw czyn-
nika z rabowanego stojaka 18 przez przewo6d 16a
do inzektora 13, natomiast nadcisnienie w przewo-
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-dach 16, 4 powoduje lub przyspiesza przeplyw czyn-
nika do zbiornika 5. Rozwiazanie wedlug powy-
%szej postaci wykonania wynalazku umozliwia za-
-stosowanie dowolnie dlugiego rozgaleinego prze-
wodu 16. )
Trzecia posta¢é wykonania ukladu z tréjprzewo-
dows magistralg zasilajgco-sptywowa pokazang na
fig. 3 rysunku polega na tym, ze zasilajacy prze-
‘wbd 1 doprowadzajgcy czynnik pod ci$nieniem do
stojaka 18 jest podlgczony jednym koricem do hy-
draulicznej pompy 2, na drugim koncu jest zam-
kniety zaSlepka 3, zZa§ pomocniczy zasilajgcy prze-
wobd 20 aoprowadzajacy czynnik pod ci$nieniem do
‘inzektor6w 13 jest jednym koricem podigczony do
pomocniczej hydraulicznej pompy 21, a na drugim
‘koncu jest zamkniety réwniez zaSlepka 22. Odpi-
sywana postaé wykonania wynalazku ma takze
splywowy przew6d 4, ktérego jeden koniec jest 'do-
‘prowadzony do zbiornika 5 zasilajgcego agregatu
6, a drugi koniec tego przewodu jest zamkniety za-
S§lepka 7. Do zasilajgcego przewodu 1 w .odleglo$ci
-od 5 do 25 m, najkorzystniej okolo 10 m przylaczo-
ne sg rozgateZne zasilajace przewody 8, na ktérych
‘bezpos$rednio przy miejscach polaczenia z przewo-
dem 1 s3 zabudowane odcinajace zawory 9. Roz-
galezne zasilajace przewody 8 sg zakonczone za-
silajagcymi pistoletami 10 wyposazonymi w doda-
‘tkowe odcinajgce zawory 11. Na pomocniczym za-
silajacym przewodzie 20, ré6wniez w odleglo$ci od
‘5 do 25 m najkorzystniej okolo 10 m, sa zabudo-
wane rczgatezienia, do ktérych sg przylaczone od-
cinajace zawory 12, inzektory 13 i odcinajgce za-
wory 14, jako rnastepujace po sobie i polgczone z
‘rczgatezieniami zabudowanymi na- splywowym
przewodzie 4. Do ssawnego Kkr6éca 15 inzektora 13
jest podiaczony rozgalezny splywowy przewéd 16
zakonczony rabownikiem 17 z wbudowanym zawo-
rem zwrotnym.

Uktad tréjprzewodowej magistrali zasilajgco-
--sptywowej dziala w nastepujgcy sposéb.

W celu rozparcia hydraulicznego stojaka 18 uru-
chamia sie pompe 2 zasilajgcego agregatu 6, otwie-
ra odcinajacy zawér 9 na rozgaleznym zasilajacym
przewodzie 8, zaklada zasilajacy pistolet 10 do za-
worowego gniazda 19.stojaka 18 i otwiera odcina-
jacy zawér 11. Nastapi woéwczas przeplyw robocze-
go czynnika pod ci$nieniem z pompy 2 przez za-
silajgcy przewdd 1, otwarty odcinajgcy zawér 9,
rozgalezny przewdd 8, otwarty odcinajgey zawér 11
i zasilajacy pistolet 10 do stojaka 18, a tym samym
_jego rozparcie w wyrobisku z podpornoécig wste-
pna. W celu wyrabowania stojaka 18 nalezy po
uruchomieniu pomocniczej pompy 21 zalozyé ra-
bownik 17 do gniazda 19 stojaka 18, nastepnie ot-
worzy¢ kolejno zawory 14, 12. Nastapi woéwczas
przeplyw roboczego czynnika pod ci$nieniem po-
‘mocniczym zasilajacym przewodem 20 przez otwar-
ty zawoér 12, inzektor 13, otwarty zawér 14 i sply-
‘'wowy przew6d 4 do zbiornika 5 agregatu 6. Prze-
plyw roboczego czynnika przez inzektor 13 powo-
duje powstanie podci$nienia w przewodzie 16 i
nadci$nienia w przewodzie 4. Powstale w- przewo-
dzie 16 podci$nienie przyspiesza przeplyw czynnika
z rabowanego stojaka 18 przez przewéd 16 do in-
-zektora 13, natomiast nadci$nienie w przewodzie 4
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powoduje lub przyspiesza dalszy przeplyw cieczy
do zbiornika 5. Czwarta posta¢ wykonania ukladu
z tr6jprzewodows . magistralg . zasilajgco-sptywowa
uwidoczniona na fig. 4 polega na tym, ze inzektory
13 i odcinajace zawory 12, 14 s3 zabudowane po-
miedzy rozgalezionymi pomocniczymi zasilajgcymi

przewodami 20a i rozgalezionymi splywowymi
przewodami 16, :
Uklad tréjprzewodowej magistrali zasilajgco-

-splywowej wyzej opisanej postaci wykonania wy-
nalazku dziala w nastepujgcy sposoéb.

- Dla rozparcia hydraulicznego stojaka 18 urucha-
mia sie pompe 2, otwiera odcinajacy zawér 9 na
rozgaleznym zasilajacym przewodzie 8, zaklada pi-
stolet 10 do zaworowego gniazda 19 stojaka 18 i
otwiera odcinajgcy zawér 11. Nastapi woOwezas
przeplyw roboczego czynnika pod ci§nieniem z
pompy 2 przez zasilajagcy przewod 1, otwarty od-
cinajacy zawér 9, rozgateiny zasilajacy pzew6d 8,
otwarty odcinajacy zawér 11 oraz zasilajacy pisto-
let 10 do stojaka 18, a tym samym jego rozparcie
W wyrobisku z podporno$cia wstepng. Wyrabowa-
nie stojaka 18 odbywa si¢ nastepujaco. Po uru-
chomieniu pomocniczej pompy 21 zaklada sie rabo-
wnik 17 do gniazda 19 stojaka 18, nastepnie ot-
wiera kolejno odcinajace zawory 14, 12. Woéweczas )
nastgpi przeplyw roboczego czynnika pomocniczym
zasilajgcym przewodem 20, rozgaleznym pomocni-
czym zasilajacym przewodem 20a, przez otwarty
zawér 12, inzektor 13, otwarty zawér 14, rozga-
l¢znym splywowym przewodem 16 i splywowym
przewodem -4 do zbiornika 5. Przeptyw roboczego
czynnika przez inzektor 13 powoduje powstanie
podcisnienia w rozgalezZnym splywowym przewo-
dzie 16a i nadciSnienia w rozgaleznym splywowym
przewodzie 16 oraz sptywowym przewodzie 4. Po-
wstate w przewodzie 16a podciSnienie ulatwia prze-
plyw cieczy z rabowanego stojaka 18 przez prze-
wo6d 16a do inzektora 13, natomiast nadci$nienie w
sptywowych przewodach 16 i 4 ulatwia i przyspie-
sza dalszy przeplyw czynnika do zbiornika 5. Roz-
wigzanie wedlug powyzszej postaci wykonania wy-
nalazku umozliwia zastosowanie dowolnie dlugiego
rozgaleznego sptywowego przewodu 16.

Pigta posta¢ wykonania ukladu z dwuprzewodo-
wa.- magistralag zasilajaco-splywowsg pokazana na
fig. 5 polega na tym, Zze ma zasilajgcy przew6d 1
podlgczony jednym koricem do hydraulicznej pom-
py 2, a drugi koniec zamkniety za$lepkg 3 i spty-
wowy przew6d 4, ktérego jeden koniec jest  pod-
taczony do urzadzenia 23 wytwarzajgcego podci$nie-
nie w sptywowym przewodzie 4, a drugi koniec
zamkniety zaSlepka 7. Do zasilajacego przewodu 1
w odlegloSci od 5 do 25 m, najkorzystniej okolo
10 m s3 przylaczone rozgateZne zasilajgce przewo-
dy 8, na ktérych bezpoérednio przy miejscach po-
laczenia z przewodem {1 s3 zabudowane odcinajgce
zawory 9. RozgaleZne zasilajace przewody 8 sg za-
konczone zasilajacymi pistoletami 10 wyposazony-
mi w odcinajace zawory 11. Do splywowego prze-
wodu 4 w odlegloéci od 5 do 25 m, najkorzystniej
okolo 10 m sa przylaczone rozgaleZne splywowe

. ‘przewody 16, na ktérych bezpoSrednio przy miej-

scach poilgczenia z przewodem 4 sg zabudowane
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odcinajgce zawory 24. RozgaleZne splywowe prze-
wody 16 zakonczone sa rabownikami 17.

Uklad dwuprzewodowej magistrali zasilajaco-
-splywowej przedstawiony na fig. 5 dziala w spos6b
nastepujacy. Aby uzyskaé rozparcie stojaka 18,
uruchamia sie pompe 2 agregatu 6, otwiera odpo-
wiedni zawér 9 na rozgaleinym zasilajagcym prze-
wodzie 8, zaklada pistolet 10 do zaworowego gnia-
zda 19 stojaka 18 i otwiera zawo6r 11. Nastapi woéw-
czas przeplyw roboczego czynnika z pompy 2 przez
zasilajacy przewdd 1, otwarty zawér 9, rozgaleiny
zasilajacy przew6d 8, otwarty zawér 11, pistolet 10
do stojaka 18, a tym samym jegd rozparcie w wy-
robisku z podporno$cia wstepna. Dla wyrabowania
stojaka 18 nalezy po uruchomieniu urzgdzenia 23
wytwarzajacego podciSnienie w splywowym prze-
wodzie 4 i nadciSnienie w przewodzie 25 zalozyé
do gniazda 19 stojaka 18 rabownik 17 i otworzyé
odcinajgcy zawér 24. Nastapi woOwczas wyplyw
czynnika ze stojaka 18 przez rabownik 17, roz-
galeZny splywowy przewéd 16, otwarty odcinaja-
cy zawér 24, splywowy przew6d 4, urzadzenie 23,
sptywowy przewdd 25 do zbiornika 5 agregatu 6.
Podci$nienie wytworzone przez urzadzenie 23 w
splywowym przewodzie 4 i rozgaleznym splywo-
wym przewodzie 16 ulatwia wyplyw czynnika ze
stojaka 18 i jego przeplyw.w przewodach 16, 4,
natomiast nadci$nienie w przewodzie 25 powoduje
lub - przyspiesza przeptyw cieczy do zbiornika 5
nawet w przypadku, gdy zbiornik 5 jest usytuowa-
ny w znacznej odlegloSci od rabowanych stoja-
kow 18. )

Zastrzezenia patentowe

1. Uktad zasilajgco-sptywowy dla hydraulicznych
stojak6w goérniczych, zwlaszcza centralnie zasila-
nych i jednostronnego dzialania, skladajacy sie z
zasilajacego agregatu oraz zasilajgcych przewodéw
magistralnego i rozgateinych, znamienny tym, ze
ma magistralny sptywowy przew6d (4), ktérego je-
den koniec jest zamkniety za$lepka (7), a drugi
przylaczony do zbiornika (5) agregatu (6) i ma roz-
galezne splywowe przewody (16) wyposazone na
jednym koficu w rabowniki (17), a drugim kon-
cem przylaczone do ssawnego kré6éca (15) urzgdzen
wymuszajacych przeptyw cieczy, na przyklad inze-
ktoré6w (13) zabudowanych pomiedzy magistralnym
zasilajacym przewodem (1) a magistralnym splywo-
wym przewodem (4), przy czym na wlocie inzekto-
ra (13) pomiedzy przewodem (1) i inzektorem (13)
jest zabudowany odcinajacy zawér (12), natomiast
pomigdzy przewodem (4) a wylotem inzektora (13)
jest zabudowany odcinajgcy zawér (14) tak, aby w
czasie rabowania stojaka (18) w rozgateZnym sply-
wowym przewodzie (16) powstalo podciénienie, a
W magistralnym splywowym przewodzie (4) nad-
ci$nienie powodujace lub przyspieszajace przepltyw
cieczy.

2. Uklad zasilajgco-splywowy, dla hydraulicznych
stojakéw gérniczych, zwlaszcza centralnie zasila-
nych i jednostronnego dzialania, skladajacy sie z
zasilajgcego agregatu oraz zasilajacych przewodéw
magistralnego i rozgaleZnych, znamienny tym, zZe
ma magistra.lny splywowy przew6d (4), ktérego je-
den koniec. jest zamkniety za$lepkg (7), a drugi
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przylaczony do zbiornika (5) agregatu (6) i ma roz-
galeine splywowe przewody (16) wyposazone na
jednym koncu w.inzektory (13) dolaczone poprzez
ssawne krééce (15) przewodami (16a) do rabowni-
kéw (17), a drugim koncem przylaczone do magi-
stralnego sptywowego przewodu (4), przy czym na.
wlocie inzektora (13) pomiedzy rozgaleZnym zasila—
jacym przewodem (8) i inZektorem (13) jest za-
budowany odcinajgcy zawér (12), natomiast po-
miedzy przewodem (4) a wylotem inZektora (13)
jest zabudowany odcinajacy zawér (14) tak, aby w
czasie rabowania stojaka (18) w splywowym prze-
wodzie (16a) powstalo "'podci§nienie, a w rozgale-—
Znym splywowym przewodzie (16) i magistralnym.
splywowym przewodzie (4) nadci$nienie powodu-
jac;e lub przyspieszajace przeplyw cieczy.

3. Uklad zasilajaco-sptywowy dla hydraulicznych
stojakéw goérniczych, zwlaszcza centralnie zasila-—
nych i jednostronnego dziatania, skladajacy sie z
zasilajacego agregatu oraz zasilajgcych przewodéw
magistralnego i rozgaleZnych, zmamienny tym, ze
ma magistralny splywowy przew6d (4), ktérego
jeden koniec jest zamkniety zaslepka (7), a drugi
przylaczony do zbiornika (5) agregatu (6), pomocni—
czy zasilajacy przewé6d (20) z jednej strony réw-
niez zamkniety za$lepka (22), a z drugiej przyla-
czony do pomocniczej hydraulicznej pompy (21)
oraz ma rozgaleZne sptywowe . przewody (16) wy-
posazone na jednym koncu w rabowniki (17), a
drugim koncem przylagczone do ssawnego kroéca.
(15). inzektor6w (13) zabudowanych pomiedzy po-
mocniczym zasilajgcym przewodem (20) a magi-
stralnym sptywowym przewodem (4), przy czym.
na wlocie inzektora (13) pomiedzy pomocniczym.
zasilajacym przewodem (20) i inZektorem (13) jest
zabudowany odcinajgcy zawér (12), natomiast po-
miedzy przewodem (4) a wylotem inzektora (13)
jest zabudowany odcinajgcy zawér (14) tak, aby w-
czasie rabowania stojaka (18) w rozgaleznym spty-
wowym przewodzie (16) powstalo podcis$nienie, a
w magistralnym splywowym przewodzie (4) nad--
ciSnienie powodujace lub przyspieszajace prze--
plyw cieczy.

4. Uklad zasilajaco-sptywowy dla hydraulicznych
stojakéw goérniczych, zwlaszcza centralnie zasila—
nych i jednostronnego dzialania, sktadajacy sie z
zasilajacego agregatu oraz zasilajacych przewodoéw
magistralnego i rozgateZnych, znamienny tym, ze
ma magistralny splywowy przewéd (4), ktérego je-
den koniec jest zamknigty zaslepka (7) a drugi.
przylaczony do zbiornika (5) agregatu (6), pomocni-
czy zasilajacy przew6d (20) z jednej strony réw-
niez zamkniety zaslepka (22) a z drugiej przylaczo-
ny do pomocniczej hydraulicznej pompy (21) oraz:
ma rozgaleine sptywowe przewody (16) wyposazo-
ne na jednym koﬁcq w inzektory (13) dolgczone:
poprzez ssawne Kkrééce (15) przewodami (16a) do
rabowniké6w (17), a drugim koficem przylgczone do-
splywowego przewodu (4), przy
czym na wlocie inZektora pomiedzy pomocniczym
zasilajacym przewodem (20) i inzektorem (13) jest:
zabudowany odcinajacy zawér (12), natomiast po--
miedzy przewodem (4) a wylotem inzektora (13)
jest zabudowany odcinajacy zawér (14) tak, aby w-
czasie rabowania stojaka (18) w przewodzie (16a)
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powstalo podci$nienie, a w rozgaleZnym sptywowym
przewodzie (16) i magistralnym sptywowym prze-
wodzie (4) nadci$nienie powodujace lub przyspie-
szajace przeplyw cieczy.

5. Uklad zasilajgco-sptywowy dla hydraulicznych
stojakéw goérniczych, zwlaszcza centralnie zasila-
nych'i jednostronnego dziatania, skladajacy sie =z
zasilajacego agregatu oraz zasilajacych przewodow
magistralnego i rozgaleiznych, znamienny tym, ze
ma magistralny spltywowy przewo6d (4), ktérego je-
den koniec jest zamkniety za$lepka (7), a drugi
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przylaczony poprzez urzadzenie (23) i przewdd (25)
do zbiornika (5) agregatu (6) i ma rozgalezne spty-
wowe przewody (16) wyposazone na jednym koncu
w rabownik (17), a drugim przylgczone poprzez

odcinajgce zawory (24) do magistralnego sptywowe-
go przewodu, przy czym urzadzenie (23) w czasie
rabowania stojaka (18) wytwarza podci$nienie w
magistralnym splywowym przewodzie (4) i nadci-
$nienie w lgczacym je ze zbiornikiem (5) przewo-
dzie (25), powodujgce lub przyspieszajace prze-
vlyw cieczy.
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