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Przedmiotem wynalazku jest wrzeciennik polerki
7 mechanizmem oscylacji tarczy, shizacy do pole-
rowania albo szlifowania, posiadajacy wlaczany
i wylaczany mechanizm ruchu oscylacyjnego. Urza-
dzenie wedlug wynalazku jest przeznaczone do pra-
cy w zespolowych polersko-szlifierskich urzadze-
niach automatycznych.

Znane dctychczas rozwiazania konstrukcyjne
wrzeciennikow polerek posiadaja oddzielne mecha-
niczne albo pneumatyczne mechanizmy ruchu oscy-
lacyjnego, niezalezne od napgdu tarczy.

Wada niezaleznych napedéw pneumatycznych jest
konieczno$¢ wprowadzenia dodatkowego automa-
tycznego sterowania, a stosowane mechaniczne na-
pedy ruchu oscylocyjnego z wlasnym silnikiem sa
ztozone i zajmuja duzo miejsca.

Wad tych nie posiada urzadzenie wedlug wyna-
lazku gdyz pozwala na wykorzystanie napedu obro-
tow wrzecicna do uzyskania ruchu oscylacyjnego,
bez stosowania skomplikowanych przekladni. Urzg-
dzenie wedlug wynalazku daje mozliwosé¢ statego
skoku ruchu oscylacyjnego oraz statego stosunku
czestotliwosci ruchu ascylacyjnego do obrotéw tar-
czy polerskiej.

Cechg istotng urzadzenia wedlug wynalazku jest
mechanizm krzywkowy wymuszajacy ruch oscyla-
cyjny wrzeciona z czestotliwosScig okreslong przez
r16znice preckosci obrotowej wrzeciona oraz pred-
kosci obrotowej krzywki, przy czym obroty krzywki
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53 potaczone z obrotami wrzeciona za posrednictwem
przekladni o przetozeniu zblizonym do jednosci.

Na rysunku jest przedstawiony schemat przykla-
dowego wykonania wrzeciennika polerskiego z me-
chanizmem ruchu oscylacyjnego tarczy polerskiej.

Urzadzenie wedlug wynalazku skiada sie z silni-
ka elektrycznego 1, przekladni pasowej napedzajacej
koio 2 ulozyskowane w korpusie glowicy 3, wrze-
ciona 4, ktére jest ulozyskowane obrotowo w tuleji
§ a suwliwie w kole 2. Tuleja 5 jest suwliwie ulo-
zyskowana w korpusie 3 i zabezpieczona przed
obrotem kotkiem 6. Wrzeciono 4 posiada umieszczo-
ng na ramieniu rolke 7, ktora toczy sie po krzywce
czolowej 14 zwigzanej z kotem 8.

Koto 8 jest potaczone z kolem 2 za posrednictwem
pary kot 9 i 10. Kota te posiadaja malg réznice sred-
nic np. rézni¢ sie mogsg o jeden zab albo jedno
z nich jest korygowane. Zaleznie od roznicy $rednic
kot 9 i 10, kola 8 i 11 posiadaja wzgledem siebie
niewielkg predko$¢ wzgledng a rolka 7, toczac sie
po krzywce czotowej powoduje ruch oscylacyjny
wrzeciona tarczy. Sprezyna 12 dociska rolke do
krzywki i zapewnia staly ich kontakt. Przez prze-
krecenie dzwigni 13 o 180° nastgpuje~wtaczenie albo
wylaczenie ruchu oscylacyjnego.

Zastrzezenia patentowe

1. Wrzeciennik polerki z mechanizmem ruchu oscy-
cyjnego tarczy, znamienny tym, Ze posiada me-
chanizm krzywkowy sktadajacy sie z rolki (7)
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zwigzanej z wrzecionem (4), toczacej sig Ppo
krzywce (14) i obracajacej si¢ w kierunku zgod-
nym z wrzecionem, lecz z r6zng predkoscig, co

powoduje ruch oscylacyjny wrzeciona.
Urzadzenie wedtug zastrz. 1 znamienne tym, ze

posiada przystawkowgq przekladnie zlozong z kot

4
9, (10, 8). (1) o przetozeniu zblizonym do
jednosci przy czym, kota (8) i (11) sq ustawione
w jednej osi i sa sprzezone z sobg za pomoca
przystawkowej pary kot (9) i (10), co powoduje
ruch mechanizmu krzywkowego.

Zaklady Kartograficzne — 571-65, naktad 350 egz.
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