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(54) Zapojeni obvodu pro snimani polohy regulaéniho organu

~

U predm&tného zapojeni je polohovy
impulsdtor zapojen na vyhodnocovaci &len,
na ktery je sou&asné zapojena zobrazovaci
jednotka display propojend se zaddvacim
numerickym &lenem spojenym silovym vystupem
s akénim &lenem pohonu, p¥ifemZ ¢len
zp&tné vazby je zapojen mezi vyhodnocovaci
! &len a zaddvaci numericky &len. Zapojeni
lze pou%it u vdech strojl, linek a vyrob-
nich &i jinych za¥izeni, kde je zapotF¥ebi
pribézné zajistovat okamZzitou polohu
jakéhokoliv regula¢niho orgénu, napt.

v téZko pristupném, horkém, radialnim
prostoru, a to jak v mife aélkové, tak

i otdékové nebo Ghlové. Jmenovité prostory
jadernych reaktorl, kotlt, vyménik,
tvarovacich strojd a zafizeni atd.
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Vynélez se tykd zapojeni{ obvodu pro snimédni polohy regula&niho orgénu.

P¥esné urleni polohy regulagniho orgdnu je pfedpokladem bezpe&ného provozu viech
strojl, vyrobnich linek a ndvaznych zaFizeni vdetnd jejich Fizeni, bezporuchového provozu
a to zejména v energetice. PouZivd se snimé&ni polohy mechanické, mechanicko-elektrické,
optické a p¥ipadné jejich kombinace. V poslednf dobé& je nejvice uZivdno mechanicko-elektrické
snimdni polohy reguladniho orgénu, pfiébmi vyvoj sméguje k bezkontaktnimu elektrickému
snimdni polohy regulaéniho orgdnu s numerickym vyhodnocenim.

Elektrické sniméni polohy regula&niho orgdnu totiZ umoZriuje z hlediska vyroby podstatné
jednoduSeji reSit poZadavky na bezpelnost provozu a soudasné i na kvalitu snimané velidiny,
ne? je tomu u kazateld polohy sklddajicich se z mechanickych, optickych &i kombinovanych
&lent. P¥i p¥isndjSfch poZadavcich bezpednostnich i kvalitativnich, které v sou&asné
dob& provozovatelé za¥ffzeni uplatnujl v jaderné energetice, vyZaduje vyroba ailcl &lenu
mechanickych, optickych i kombinovanych ukazateld polohy regula&niho orgdnu, specidlni

technologie vyroby a velmi p¥esné zpracovéni.

I pfes slofitou vyrobu se musi poditat s urditym rozptylem poZadovanych ddaju v&éetné
rozptylu mé¥ené veliéiny - ukazatele polohy reguladniho orgdnu. Toto se miZe projevit
ve zna¢né mi¥e nap¥. v jaderné energetice u reguladéniho orgdnu reaktoru, kde je pfimodary
pohyb taZné ty&e, na niZ je zavéSen reguladni orgén, p¥ivad&n pomoci matice na rota&ni

pohyb Sroubu o velkém stoupdni a znaléné funkéni délce.

Rotaéni pohyb tohoto 3roubu je p¥es spojku pF¥endSen na krdtky pohybovy 8roub, pfesouvaji-
ci ferromagnetické jadro ve vlastnim ukazateli polohy na zmen$ené drdze. P¥evod z taZné
na ferromagnetické jddro by mohl v p¥ipad& mechanické poruchy nebo zadfeni zablokovat
pohyb taZné tyce a vyFadit ji z &innosti regulaéni, coZ by mélo za ndsledek hdvarii jaderné-
ho reaktoru s nedozirnymi ndsledky. Naproti tomu, jsou-1li veliéiny pot¥ebné pro ukazatel
polohy regulaéniho orgdnu méfeny bezkontaktné a zpracovdny elektricky s numerickym &tenim,
lze shora uvedené nedostatky odstranit a dosédhnout optimdln&jsich v¢sledkd snimané velidiny.

»

ProtoZe znadnym problémem Cisté elektrického snimdni je vhodny akén{ &len - pro
ov1l4dadni elektromechanického snimade je t¥eba pfestavnd sily -~ pou?ivd v&tSina vyrobcu
jako General Electric Westinghouse atd. optickych, pneumatickych a kombinovanych snima&,
kde se m&¥i a zpracovdvd velilina v p¥isluSném bloku a p¥es pfevodnik je pfeddvdna vykonové
jednotce. Tyto funk&ni kombinace p¥ejimaji v8ak nevyhody mechanickych a elektro-mechanickych
snimadd ukazatel@ polohy, vyplyvajicich nap¥. z vyrobnf ndrofnosti, mechanicky nizké
Zivotnosti a ndro&nosti na &istotu, obsluhu atd.

Uvedené nevyhody odstranuje zapojeni obvodd pro snimdni polohy regula&niho orgdnu
podle vyndlezu, kterého podstata spolivd v tom, Ze polohovy impulzdtor je zapojen na
vyhodnocovaci &len, na ktery je hapojen zobrazovaci &len propojeny se zaddvacim numerickym
&lenem spojenym silovym vystupem s ak&nim &lenem pohonu, pfidemZ &len zpétné vazby je

zapojen mezi vyhodnocovaci &len a zaddvaci numericky &len.

p¥iklad zapojeni podle vyndlezu je zndzorné&n na p¥ipojeném vykrese blokového schéma
zapojeni, kde regula&ni vstup tvo¥i polohové &¢idlo 1. Zapojeni na m&¥ici zesiloval s
vyhodnocenim 2, jehoZ jedna vétev je zapojena na zobrazovaci jednotku display 3 a druhd
vétev zp&tné vazby 6 je zapojena na zaddvaci numericky &len 4 opatfeny silovym vystupem

spojenym s akénim ¢lenem 5 pohonu.

zapojeni{ pracuje takto: zm&na polohy vytva¥i v polohovém &idle 1 napé&t{ Gmérné skutetné
hodnoté zmény, které je ve form& impulsl zavedeno na méfici zesilovad s vyhodnocenim
2 a pp zes{leni porovndn = Gdajem na zaddvacim numerickém ¢lenu 4 zapojenym zp&tnovazebni
vétvi 6 na m&Y¥ici zesiloval s vyhodnocenim 2 rozdilové hodnoty impulst zobrazované na display
3 ve formé okamzité a poZadované hodnoty, kde pozadovanou hodnotu trvale zaddvé numericky

&len 4 opatfeny silovym vystupem spojenym s akénim ¢lenem pohonu.
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PREDMET VYNALEZU

zapojeni obvodd pro snimdni polohy reguladnfiho orgdnu s polohovym impulsdtorem,
vyznadujici se tim, Ze polohovy impulsdtor (1) je zapojen na vyhodnocovaci &len (2),
na ktery je napojena zobrazovaci jednotka display (3} propojend se zaddvacim numerickym
&lenem (4) spojenym silovym vystupem s ak&nim ¢lenem (5) pohonu, p¥ifemZ &len zpé&tné

vazby (6) je zapojen mezi vyhodnocovaci &len (2) a zaddvaci numericky &len (4).
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