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Predmetom vynélezu je vertikdlna jed-
notka manipuldtora uréeného pre automa-
tickd manipuldciu s vyliskami z plastickych
hmot na vstrekovacich strojoch. Jednotka
pozostdva z pohyblivého a mosného stipa.
Na hornom konci nosného stipu je upevne-
na prevodovka s motorom, ktory prostred-
nictvom retaze vyvodzuje pohyb pohyblivé-
ho stlpa.

Vlastné hmoty pohyblivych &asti jednotky
ako aj chédpadlovej hlavice pripojenej na
spodni ¢ast pohyblivého stipa si vyvaZova-
né Spirdlovymi pruZinami zabudovanymi v
bubnoch na v§stupnom hriadeli prevodovky.
Krajné polohy pohyblivého stipa jednotky
st signalizované snimafmi, ktoré zaroveil
pred dosiahnutim krajnych poldh prepina-
ji motor na brzdny reZim.
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Vynédlez sa tyka usporiadania vertikdlnej
jednotky manipulétora.

Doteraz zndme usporiadanie vertikdinych
jednotiek manipuldtorov st charakteristické
tym, Ze pohyblivé zostavy st uloZené vo ve-
deni tvarov mnohouholnikov a posuvny po-
hyb je vyvodzovany. tiahlami od linedrnych
motorov, alebo ozubenymi pastorkami od ro-
tanych motorov. Takéto usporiadania si
konStrukéne zloZité a vyznaduji sa znafnou
hmotnostou.

Uvedené nevyhody odstraiiuje vertikdlna
jednotka manipuldtora podla vyndlezu na-
pojend zdkladovym telesom na dve nosné
trubky, ktorej podstata spociva v tom, Ze v
zdkladovom telese je kolmo na mnosné trub-
ky pevne upnuty mosny stip, na odvrdtenom
konci opatreny prevodovou skrifiou a po-
suvile vo valivom vedeni uloZeny pohyblivy
stlp, opatreny na jednom svojom konci ché-
padloveu jednotkou a ma odvrdtenom konci
strmeiiom obopinajicim nosny stip. Na pre-
vodovej skrini je upevneny motor, ktory je
cez ozubené prevody v zébere s hriadelom,
ktory méa na oboch koncoch upevnené bub-
ny, v ktorych sii uloZené vyvaZovacie pru-
Ziny. Na jednom z bubnov je vytvorené o-
zubenie, ktoré je v zdhere s retazou pre-
chédzajicou_cez napinaciu kladku posuvne
uloZend na nosnom stipe, pritom oba kon-
ce retaze s ukotvené v strmeni na pohyb-
livom stlpe. So strmeiiom je spojend kon-
zola, na ktorej st upevnené snimade, ktoré
svojimi dotykovymi &lenmi zasahuju do pra-
covného priestoru naraZiek upevnenych pre-
stavitelne mna lidte umiestnenej medzi za-
kladovym telesom a prevodovou skriiiou
rovnobeZne s nosnym stlpom.

Vertikdlna jednotka manipulatora podla
vynalezu je jednoduchej kon3trukcie, pohon
je zabezpefovany dostupnymi rotafnymimo-
tormi a vyznafuje sa nizkou hmotnostou.

Vertikdlna jednotka manipuldtora je po-
pisand na zdklade vykresu, kde na obr. 1
je zndzorneny pozdlZny rez, na obr. 2 rez
rovinou A — A z obr. 1, na obr. 3 je rez
rovinou B-—B z obr. 1 a na obr. 4 rez rovi-
nou C — C z obr. 1. '

Vertikdlna jednotka manipuldtora pozo-
stdva zo zékladného telesa 2, ktoré je u-
pevnené na dvoch nosnych trubkdch 3. V
zékladovom telese 2 je kolmo na mosné trub-
ky 3 pevne upnuty nosny stip 4, ktory ma
na odvratenom konci upevneny horny kru-
Zok 30 a prevodovu skriilu 6. Dalej je v za-
kladovom telese 2 rovnobeZne s mnosnym
stipom 4 posuvne vo valivom vedeni 8 ulo-
Yeny pohyblivy stlp 5. Tento mé ma spodnej
strane upevnent chédpadlovi jednotku 1 a
na hornej strane je upevneny strmeil 7 o-
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bepinajici vodiacimi kladkami 33 nosny
stip 4. Strmeil 7 je dalej opatreny konzo-
lou 21, na ktorej je upevneny snimad 22
hornej polohy, snima¢ 23 pohybu nahor a
snimac¢ 24 pohybu nadol. Tieto snimade 21,
23, 24 sa pri pohybe stipa dostavaji postup-
ne do posobisk naraZiek 26, 27, 28, 29 upev-
nenych posuvne prestavitelne ma zvislej 1is-
te 25. Na prevodovej skrini 6 je upevneny
motor 9 pohdéiiajici cez ozubené prevody
10, 11, 12, 13 hriadel 14, ktory méa na oboch
koncoch upevnené bubny 15 s vloZenymi
vyvaZovacimi pruZinami 17, pri¢om vyvaZo-
vaci moment spirdlovych pruZin 17 sa masta-
vuje kltG¢mi 18. Jeden z bubnov 15 je opa-
treny ozubenim 16, ktorym je v zébere s
retazou 19 prechddzajicou cez mapinaciu
kladku 20 posuvne upevnencu na nosnom
stipe 4. Oba konce retaze 19 si ukotvené v
strmeni 7 na pohyblivom stipe 5. VyvaZo-
vacie pruZiny 17 vyvazZuji gravita&né sily od
vlastnych hmotnosti pohyblivych &asti a od-
lah€ujd motor 9. Motor 9 pohéafia cez pre-
vod 10, 11, 12, 13 hriadel 14 a bubny 15 s
ozubenim 16, ¢im dochadza k undaSaniu re-
taze 19 a k zvislému pohybu pohyblivého
stlpa 5. V hornej polohe posobi narazka 26
na snimade 22, 23. Na povel od riadiaceho
systému sa spusti motor 9 a retaz 19 je uné-
Sand smerom nadol a nesie so sebou pohyb-
livy stlp 5. Ak sa snimad 24 pohybu nadol
dostane do poOsobiska brzdiacej nardZzky 28
pohybu madol, udeli signél pre prechod mo-
toru 9 na brzdiaci reZim. V spodnej polohe
pohyblivého stipa 5 sa snimal 24 dolného
pohybu dostane do .p0sobiska nardzky 29
a udeli signédl pre - zastavenie motora 9.
Spodné polcha je istend dorazenim pruZnej
naraZky 32 na spodny kraZok 31, ktory ma
moZnost prestavenia. Pri pohybe nahor sa
na povel od riadiaceho systému spusti mo-
tor 9 v reverznom smere a retaz 19 je unéa-
Sand smerom nahor a nesie so sebou pohyb-
livy stip 5. Ak sa snima¢ 23 pohybu nahor
dostane do poOsobiska brzdiacej nardZky 27
pohybu nahor udeli signal pre prechod mo-
tora 9 na brzdiaci reZim. V hornej polohe
pOsobi nardzka 26 na snimace 22, 23. Snimad
22 hornej polohy signalizuje opustenie ché-
padlovej jednotky 1, pracovny priestor stro-
ja.

Vertikdlna jednotka je jednou astou au-
tomatického manipuldtora urfeného pre
automatickid manipuldciu s vyliskami ma
vstrekovacich strojoch. Pri zabezpeeni auto-
matického cyklu vstrekovacich strojov v
spojeni s automatickymi manipuldtormi sa
vylagi potreba ruénej obsluhy takychto pra-
covisk.
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PREDMET VYNALEZU

1. Vertikalna jednotka manipuldtora na-
pojenad zakladovym telesom na dve nosné
trubky, vyznadujica sa tym, Ze v zdklado-
vom telese (2) je kolmo na nosné trubky
(3) pevne upnuty nosny stip (4), na odvra-
tenom konci, opatreny prevodovou skriftou
(6) a posuvmne vo valivom vedeni (8) ulo-
Zeny pohyblivy stip (5), opatreny na jed-
nom svojom konci chdpadlovou jednotkou
(1) a na odvratenom Xkonci strmefiom (7)
obopinajicim nosny stip (4), pritom na pre-
vodovej skrini (6) je upevneny motor (9],
ktory je cez ozubené prevody (10, 11, 12,
13} v zaberu s hriadelom (14), ktory méa
na oboch koncoch upevnené bubny (15), v
ktorych s uloZené vyvaZovacie pruZiny
{17), pritom na jednom z bubnov (15) je

vytvorené ozubenie (16), ktoré je v zédbere
s retazou (19} prechadzajicou cez napina-
ciu kladku (20) posuvne upevneni na nos-
nom stlpe (4}, priom oba konce retaze
(19) st ukotvené v strmeni (7] na pohybli-
vom stlpe (5).

2. Vertikdlna jednotka podla bodu 1, vy-
znatujica sa tym, Ze so strmeillom (7] je
spojend konzola (21), ma ktorej st upevne-
né snimace (22, 23, 24), ktoré svojimi sty-
kovymi Clenmi zasahuji do pracovného
priestoru nardZiek (26, 27, 28, 29) upevne-
nych prestavitelne na liSte (25), usporiada-
nej medzi zakladovym telesom (2) a prevo-
dovou skrifiou (6} rovnobeZne s mosnym
stipom (4).

2 lsty vykresov
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