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(57) Sammendrag

En tang for mekanisk bearbeiding av emner,
med to tangledd i form av toarmede vektstenger som er
lagret dreibare mot hverandre, hvor det p& deres
arbeidsender kan festes verktay, idet det ene tangledd
(2) har et faststiende tanghdndtak (5) og opptar et drifts-
stempel hvor dets steter (27) som danner en driftsende
kan fores over en valgbar forslaglengdevei mot en
driftsende (9) pd det andre tangledd (1), og hvor det
andre tangleddets (1) arbeidsende er bevegbar mot det
ene tangleddets (2) arbeidsende mot en tilbakestillings-
fier for utforelse av arbeidsslaget. Oppfinnelsen er
kjennetegnet ved at det andre tangleddet (1) som
driftsende (9) har et svingbart forbundet avstandsstykke
(11) som kan innrettes mot steteren (27) hvor det pa
dets frie ende virker en trekkfjer (19) som holder
avstandsstykket (11) utenfor en forslaglengdevei for
stoteren (27), og hvor det pd dette er anordnet minst ett
medbringerelement (22, 23) som er i inngrep med et
svingbart betjeningselement (24) som kan svinge
avstandsstykket (11) mot trekkfjzrkraften og ved
avstetting i forhold til det ene tangledd (2) i stoterens
forslaglengdevei ved avstand mellom driftsendene (9,
10) og tilnzrming av arbeidsendene (7, 8) inn til en
stengestilling, og at betjeningselementet (24) har en
kam (40) som kan fores mot en kopling (30) for
utlesning av arbeidsslaget nr stengestillingen er nadd.
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Oppfinnelsen angér en tang for mekanisk bearbeiding av emner som angitt i
innledningen i krav 1.

Fra GB 20 74 487 A er det kjent en tang for apning av en flensforbindelse ved
tangledd som dannes av armer som er lagret dreibare mot hverandre. P4 et tangledd pé-
virker steteren pa et drivstempel, mens det andre tangledd er stivt festet til drivstempelet.
Ved hjelp av en betjeningsarm kan det utlgses et arbeidsslag ved hjelp av hvilket det
forste tangledd er flyttbart mot det faststdende tangledd.

Fra EP 0 299 477 Al er det kjent et hydraulisk betjent hdndapparat, som en tang
eller saks, for skjering og/eller deformasjon av gjenstander av heyfast materiale med et
hydraulikksystem med etterkoplet trykkmiddel-arbeidssylinder i hvilken det er forskyv-
bart et trykkstempel som beveger verkteyet, og hvor trykkmiddelet pumpes inn i arbeids-
sylinderen ved hjelp av en handbetjent arm sammenkoplet med et styrestempel.

Trykkstempelet beveger seg her utover og trykker dermed de to tangarmer med
sine sakseflater e.l. mot hverandre. Med trykkingen mot hverandre av sakseflatene e.l.
blir det innlagte emne, f.eks. en bolt, et rar, delt eller deformert."

Tenger ifolge innledningen i krav 1 som kan feres til en byggedel manuelt som
et mobilt verktoy har veert anvendt i mange ar ved platebearbeiding. Utformingen som
héndarbeid forer imidlertid til den fare at hdnden eller noen fingre til en betjeningsperson
kan komme mellom arbeidsendene av tangleddene av en apnet tang, og der kan avkappes
ved et etterfolgende arbeidsslag. ‘

Fra DE 195 42 068 Al er det kjent en pneumatisk drevet handtang hvor en tang-
kjeve som er dannet av bevegelige tangbakker utmerker seg ved at tangkjeven blir last i
dens &pne stilling av et fortrengningslegeme, f.eks. en bladfjeer som er opptatt bevegelig i
tangkjeven, for & hindre utilsiktet inntrenging av fremmedlegemer. Dermed blir serlig
faren for skade ved at fingrene til en betjeningsperson kommer inn i tangkjeven forebyg-
get. |

Det er videre kjent & lase en liknende tang fort for hind sa mye at de enkelte
fingre til en betjeningsperson ikke lenger far plass mellom tangleddenes arbeidsender, og
deretter & utlose de egentlige arbeidsslag for drivstempelet. Ved Eckold trykksammen-
foyningstang EMP 30/3L er det for dette anordnet et distansestykke som ved lasing av
tangen svinges mellom den bevegelige tangarmens drivende og drivstempelets stoter, slik
at det forst er mulig med overforing av arbeidsslaget fra stoteren til det bevegelige tang-
ben nar en kraftoverforingskjede er lukket. Sa lenge tangen ikke er lukket vil et aktivert
arbeidsslag for drivstempelet ikke fore til en bergring mellom steter og tangben fordi
arbeidsslagets lengde er for kort til 4 na tangbenet.

Det har imidlertid vist seg uheldig at innsvingingen av avstandsstykket krever et
ytterligere andre héndtak, slik at det i det minste tidvis er nedvendig med begge hender
for betjening av tangen. Betjeningen blir dermed vanskeliggjort.
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Formalet med oppfinnelsen er derfor 4 tilveiebringe en tang som angitt i innled-
ningen i krav 1 som muliggjer en ren enhandsbetjening.

Dette formal oppnés ved de karakteristiske trekk angitt i krav 1.

Ved dette er det tilveiebrakt en tang som med det samme betjeningselement
realiserer en manuell stengebevegelse og den etterfolgende utlosning av kraft slaget. En
slik tang kan bare betjenes med en hand og uten enhver omgriping.

Videre kan en slik tang gi et forholdsvis stort &pningsméal mellom et oververktoy
og et underverktoy i tangen, slik at det folger en utvidet bruksmulighet nér det gjelder
emneomrader som kan bearbeides.

I forbindelse med utformingen av avstandsstykket som enarmet vektstang hvor
den frie ende er koplet til en trekkfjer, sikres det en utkopling av avstandsstykket fra
kraftovergangskjeden. Bare ved anvendelse av en motkraft som overvinner trekkfjerens
trekkraft muliggjeres en innkopling av avstandsstykket inn i kraftoverforingskjeden.

Innkoplingen av avstandsstykket kan dessuten bare sikre nar en betjeningsperson
holder en enh&ndsbetjeningsarm fast trykket. I tilfellet av en lett ettergivelse av betjen-
ingskraften kan det serges for at distansestykket selv under arbeidsslaget igjen trekkes ut
av kraftoverferingskjeden, slik at arbeidsslaget avbrytes. Dette betyr ytterligere sikkerhet
da det etter utlesning av arbeidsslag ikke tvangsmessig ma skje en betjening av arbeids-
forlopet.

Betjeningselementet kan vere betjenbart pa en méte som en avtrekker pa tang-
handtaket for 4 innkople avstandsstykket mot trekkfjaerkraften. Likeledes kan det inn-
arbeides et trykkpunkt i betjeningselementets betjeningsvei som viser den inntrufne
innkopling av avstandsstykket inn i kraftoverforingskjeden mellom steter og svingbart
tangledd, og tjener som varsel for utlesning av det forestiende arbeidsslag.

Ytterligere utforelsesformer av oppfinnelsen er & finne i den etterfelgende be-
skrivelse og de uselvstendige krav.

Oppfinnelsen skal beskrives nermere i det folgende i forbindelse med et utfor-
elseseksempel og under henvisning til tegningene, der fig. 1 er et sideriss delvis i snitt av
en tang i apnet tilstand, fig. 2 viser tangen pa fig. 1 i lukket tilstand fer utlasningen av et
arbeidsslag, fig. 3 viser tangen pé fig. 1 1 lukket tilstand ved enden av arbeidsslaget, fig. 4
viser tangen sett i retning A pa fig. 3.

Oppfinnelsen angér en tang for mekanisk bearbeiding av emner, s#rlig en tang
for klipping, skjering, stansing, hulling, nagling og gjennomgangssammenfoyning av
plater, rer og profiler med oppbygningen beskrevet i det falgende som eksempel for en
tang.

Fig. 1-4 viser en tang med et forste tangledd 1 og et andre tangledd 2 som hver er
utformet som toarmet tangben og er forbundet med hverandre svingbart om aksen 4 via
et tangledd 3. Til tangleddet 2 er det her anbrakt faststdende et tanghandtak 5. Tangleddet
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2 betegner man derfor ogsa mange ganger som det faststdende tangledd 2, mens tangled-
det 1 betegnes som det bevegelige tangledd 1.

Tangleddene 1, 2 har hver en arbeidsende 7, 8 hvor et verktey kan festes i en
verktaygrop, og en handtakssidig bakre ende. Som verktey blir det serlig anvendt stem-
pel og matrise. Ved hjelp av en tilbakestillingsfjeer 21 som virker mot de to tangleddene
1, 2, fortrinnsvis mot de toarmede tangleddenes 1, 2 vektarmer som er motstiende
arbeidsendene, blir arbeidsendene 7, 8 holdt &pne og kan bare narme seg hverandre mot
fjerens 21 tilbakestillingskraft.

Tangleddene 1, 2 har videre hver en drivende 9, 10 som er motstiende arbeids-
endene 7, 8 og som ved tangleddet 1 dannes av avstandsstykket 11 og ved tangleddet 2
dannes av en endeside av en steter 27. Avstandsstykket 11 er, som vist p4 fig. 1-3, sving-
bart festet til en bakre ende 13 av det bevegelige tangledd 1. For dette har avstandsstyk-
ket 11 sidelasker 14, 15 som er festet pa begge sider til en bakre ende 13 ved hjelp av en
befestigelsesbolt 16 som definerer en svingeakse 17. Avstandsstykket 11 fremstiller en
enarmet vektstang som danner en forlengelsesarm av tangleddet 1.

Pa en fri ende av avstandsstykket 11 virker en trekkfjeer 19 som med den andre
ende er festet til det ovre tangledd 1. Trekkfjeerens 19 trekkraft bevirker at avstandsstyk-
ket 11 trekkes mot tangleddet 1 og séledes inn i et innerom i tangen. P4 avstandsstykket
11 er det videre anordnet minst et medbringerelement 22, fortrinnsvis to medbringer-
elementer 22, 23 (jfr. fig. 4) hvor det virker et betjeningselement 24, vist med dets omriss
og som skal beskrives nermere 1 det folgende. Alternativt kan betjeningselementet 24
virke direkte pé avstandsstykket 11 uten en mellomkopling av medbringerelementer.

Avstandsstykket 11 som pa fig. 1 er vist utkoplet fra kraftlgpet, blir av trekk-
fjeren 19 posisjonert utenfor en forslaglengdevei for en steter 27, idet tilbakestillings-
fjeeren 21 trekker tangleddet 1 sammen med avstandsstykket 11 mot vektstangen som er
vendt bort fra arbeidsenden 8 med en stillskrue 12 som begrenser steter utvendig inntil
avstandsstykket meter tangleddets 2 stillskrue 12 (stedet er vist med henvisningstall 26) ,
som s langt danner et anslag.

Tangleddet 2 har pa vektstangen som er vendt bort fra arbeidsenden 8 et arbeids-
stempel 20 hvor dets stoter 27 har en forslaglengdevei som arbeidsslag i en retning paral-
lelt med en verktoyakse 28. Arbeidsstempelets forslaglengde blir begrenset av en nedre
ende av stillskruen 12, og er innstillbar ved hjelp av denne. Pavirkningen pa drivstem-
pelet 20 kan skje pneumatisk eller hydraulisk , hvor det for dette er anordnet en drifts-
mediumtilslutning 29. Tangleddet 2 har videre en kopling 30. Ved betjening av en knapp
31 blir drivstempelets 20 forslaglengde utlest. Etter opphevelse av denne betjeningskraft
setter det inn et tilbakeslag av drivstempelet 20.

For innkopling av avstandsstykket 11 i forslaglengdevei av stoteren 20, for &
tilveiebringe en kraftoverferingskjede mellom steteren 27 og de bevegelige tangledd 1, er
det anordnet betjeningselementet 24 som er svingbart forbundet med tanghandtaket 5.
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Betjeningselementet 24 er ved tanghandtakets S gripeende lagret svingbart om aksen 32.
Betjeningselementet 24 blir dannet av et tanghandtaksskall 33 som er svingbart lagret pa
tanghandtaksenden som en ensidig arm, og har minst én betjeningsarm 34, 35 som blir
brakt i inngrep direkte eller via minst ett medbringerelement 22, 23 festet p4 avstands-
stykket 11 pa en slik méate at trekkfjaeren 19 som virker pa avstandsstykket 11 fjeerfor-
spent avbgyer tanghandtaksskallet 33 i forhold til tangh&ndtaket 5. Betjeningsarmen eller
—armene 34, 35 kan vere utformet som sverd som er forbifert péa siden av tangleddet 2.
Slike sverdformede betjeningsarmer 34, 35 kan ha en ytterkontur som er valgt slik at
drivmekanismen som omgir tangleddenes 1, 2 driftsender ikke er manuelt undergripbart
avdekket pa siden.

Nér tanghdndtaksskallet 33 trykkes i pilretningen 36 mot tanghéndtaket 5 folger
betjeningsarmen eller -armene 34, 35 denne bevegelse som deler som er fast forbundet
med tanghandtaksskallet 33, og svinger mot trekkfjerens 19 trekkraft. For dette blir
avstandsstykket 11, dreibart festet til den bakre ende 13 av tangleddet 1, svingt inn i
stoteren 27 forslaglengdevei, idet avboyningen av tanghandtaksskallet 33 velges slik at
dets svingevei forer til fullstendig innkopling av avstandsstykket 11. Ved svinging av
avstandsstykket 11 inn 1 steterens 27 forslaglengdevei stotter dette seg med dets nedre
ende som danner tangleddets drivende 9 mot den gvre ende av stillskruen 12 som er brakt
inn i tangleddet 2. P4 driftsenden 10 kan det for dette veere anordnet en faringsbane.
Enden pé tegningene som er vist som gvre ende av stillskruen 12 kan for dette ha en
overflate som avviker fra et plan.

Ved svinging av avstandsstykket 11 i steterens 27 forslaglengdevei stilles dette
opp og @ker dets lengde 1 retning av steterens 27 forslaglengdevei, slik at tangleddet 1
stiller seg med dets driftsende 9 pa tangleddets 2 driftsende 10 mot kraften fra tilbake-
stillingsfjeeren 21, og arbeidsendene 7, 8 nermer seg hverandre (jfr. fig. 2).

Avstandsstykket 11 lengde ved dets innretting mot steterens 27 forslaglengde-
retning kan velges slik at arbeidsendene 7,8 nermer seg hverandre inn til en stenge-
stilling ifalge fig. 2 kun ved virkning fra en héndkraft. En slik stengestilling foreligger
f.eks. dersom verktoyene som er opptatt av arbeidsendene 7, 8 har nzrmet seg inntil 6
mm. Svingebevegelsen som utferes av avstandsstykket 11 blir altsd ledsaget av en
svingebevegelse av tangleddet 1 som avstandsstykket 11 er festet til, og virkelig séledes
den manuelle stengebevegelse. Avstandsstykket 11 blir derved oppstilt. For at denne
kombinerte bevegelse ved betjening av betjeningselementet 24 skal veere mulig har
betjeningsorganet 24 minst én betjeningsarm 37 for den direkte eller via medbringer-
elementer 22, 23 formidlet betjening av avstandsstykket 11.

Endelig er det pa betjeningselementet 24 anordnet en kam 40 som ved slutten av
stengebevegelsen flyttes mot en kopling 30 som utlaser staterens 27 forslaglengde og
saledes det egentlige arbeidsslag for f.eks. en fuging.
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Ved en opphevelse av betjeningskraften som er pafert betjeningselementet 24,
dvs. at tanghandtaksskallet 33 beveger seg mot pilretningen 36, kan dette ved hjelp av
trykkraft fra minst ett fjerelement 38, 39 utfore en dreiebevegelse om lageraksen 32, slik
at kammen 40 frigir koplingen 30 og saledes utleser et tilbakeslag for stoteren 27. Etter
opphevelsen av den manuelle stengekraft som er overfort fra betjeningselementet 24 til
avstandsstykket 11, kan avstandsstykket 11 ved hjelp av fjerelementets 19 trekkraft
beveges bort fra steteren 27 i retning av tangleddenes 1, 2 lagerakse 4 og posisjoneres pa
et indre omrade av tangleddet 1. Videre blir det andre tangledd 1 ved hjelp av fjzrele-
mentets 21 trekkraft dreid 1 forhold til det andre tangledd 2 om den felles lagerakse 4 pa
en slik at tangleddenes 1, 2 driftsender naermer seg hverandre, slik at tangen kjeres til
dens dpningsstilling (jfr. fig. 1).

Tanghandtaket 5 kan videre ha minst ett stotteelement 38 med en fjarforspent
trykkstift 39 som ved trykking pa tanghandtaksskallet 33 p& tanghéndtaket 5 like for
betjeningselementet 24 forer kammen 40 mot koplingsstiften 31 paferer en ytterligere
trykkraft mot betjeningselementet 24.

Fig. 3 viser den 1 det foregdende beskrevne trykksammenfoyningstang ved enden
av arbeidsslaget. Avstandsstykket 11 lukker kraftoverferingskjeden, og steteren 27 blir
kjort ut med dens maksimale forslaglengde. Steteren 27 har dermed en slaglengdeakse
som ligger parallelt med lengdeaksen for et verktay som er festet i tangleddet 2.

Patentkrav

1. Tang for mekanisk bearbeiding av emner, med to tangledd i form av toarmede
vektstenger som er lagret dreibare mot hverandre, hvor det pa deres arbeidsender kan fes-
tes verktay, idet det ene tangledd har et faststdende tanghéndtak og opptar et driftsstem-
pel hvor dets stoter som danner en driftsende kan fores over en valgbar forslaglengdevei
mot en driftsende pa det andre tangledd, idet det andre tangleddets arbeidsende er beveg-
bar mot det ene tangleddets arbeidsende mot en tilbakestillingsfjeer for utforelse av
arbeidsslaget,
karakterisert ved at det andre tangleddet (1) som driftsende (9) har et svingbart
forbundet avstandsstykke (11) som kan innrettes mot steteren (27) hvor det pa dets frie
ende virker en trekkfjeer (19) som holder avstandsstykket (11) utenfor en forslaglengde-
vei for steteren (27), og hvor det pa dette er anordnet minst ett medbringerelement (22,
23) som er i inngrep med et svingbart betjeningselement (24) som kan svinge avstands-
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stykket (11) mot trekkfjerkraften og ved avstetting i forhold til det ene tangledd (2) i
stoterens forslaglengdevei ved avstand mellom driftsendene (9, 10) og tilnzrming av
arbeidsendene (7, 8) inn til en stengestilling, og at betjeningselementet (24) har en kam
(40) som kan fores mot en kopling (30) for utlesning av arbeidsslaget nar stengestillingen
er nadd.

2. Tang ifolge krav 1,
karakterisert ved at stoteren (27) har en slaglengdeakse som ligger parallelt med
lengdeaksen for et verktay som er festet i tangleddet (2).

3. Tang ifelge krav 1 eller 2,
karakterisert ved at avstandsstykket (11) har en lengde som har valgbar stengestilling i
avhengighet av en foregitt tilneerming av arbeidsendene (7, 8).

4. Tang ifelge ett av kravene 1-3,
karakterisert ved at avstandsstykket (11) er utformet som en forlengelsesarm som er
dreibart lagret pa tangleddet (1).

5. Tang ifglge krav 4,
karakterisert ved at en stotteflate pa en stillskrue (12) er samordnet med den frie ende
av avstandsstykket (11) forbundet med et tangledd (2), hvor den frie ende av
avstandsstykket (11) stotter seg glidende pa stillskruen (12) ved svinging ut og ved sving-
ing inn i steterens (27) forslaglengdevei.

6. Tang ifolge ett av kravene 1-5,
karakterisert ved at trekkfjeren (19) som virker pa avstandsstykket (11) virker med
dens andre ende pé det andre tangledd (1) for utkopling av avstandsstykket (11) fra en
kraftflukskjede.

7. Tang ifolge ett av kravene 1-6,
karakterisert ved at betjeningselementet (24) er dannet av et tanghandtaksskall (33) som
1 en ende er svingbart lagret til tanghandtaksenden som ensidig arm, og pa den andre
ende virker pé avstandsstykket (11) via minst én betjeningsarm (34, 35).

8. Tang ifelge krav 7,
karakterisert ved at kraften som er innforbar fra den minst ene betjeningsarm (34, 35)
kan overfores direkte pa avstandsstykket (11).

9. Tang ifelge krav 7,
karakterisert ved at kraften som er innforbar fra den minst ene betjeningsarm (34, 35)
kan overfares til avstandsstykket (11) via minst ett medbringerelement (22, 23).

10. Tang ifelge krav 9,
karakterisert ved at det minst ene betjeningsarm (34, 35) er utformet som forbifert
sverd pa siden ved tangleddet (2).

11. Tang ifelge krav 10,
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karakterisert ved at de sverdformede betjeningsarmer (34, 35) har et ytterkontur som pé
siden dekker manuelt ikke undergripsbart drivmekanismen som omgir tangleddenes (1,
2) driftsender.

12. Tang ifolge ett av kravene 1-11,
karakterisert ved at betjeningselementet (24) omfatter et tanghéndtaksskall (33) som
kan avbeyes i forhold til en ende av tanghandtaket (5).

13. Tang ifelge krav 12,
karakterisert ved at et tanghandtaksskall (33) kan trykkes mot tanghandtaket (5) mot en
fjeerkraft pa en mate som en avtrekker.

14. Tang ifelge ett av kravene 1-13,
karakterisert ved at tanghandtaket (5) har minst ett fjerforspent stetteelement (38) som
tilveiebringer en trykkraft mellom tanghandtaket (5) og betjeningselementet (24) som en
anviserinnretning for en kort forestdende frigivelse av bryteren (30).

15. Tang ifelge ett av kravene 1-14, '
karakterisert ved at verktayet som kan festes pa arbeidsenden er utformet som stempel
0g matrise.

16. Tang ifolge ett av kravene 1-15,
karakterisert ved at driftsstempelet (20) kan aktiveres hydraulisk eller pneumatisk.

17. Tang ifolge ett av kravene 1-16,
karakterisert ved at tangleddene (1, 2) definerer en &pningsbredde som er starre enn
steterens (27) forslaglengdevei.
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