(12) DEMANDE INTERNATIONALE PUBLIEE EN VERTU DU TRAITE DE COOPERATION
EN MATIERE DE BREVETS (PCT)

(19) Organisation Mondiale de la Propriété
Intellectuelle
Bureau international

AT O YOO 0

(10) Numéro de publication internationale

WO 2004/082457 A2

(43) Date de la publication internationale
30 septembre 2004 (30.09.2004)

(51) Classification internationale des brevets” : A61B  (72) Inventeurs; et
(75) Inventeurs/Déposants (pour US seulement) : MARI-
(21) Numéro de la demande internationale : AULLE, Dominique [FR/FR]; 12, rue des Genéts,
PCT/FR2004/000606 F-33185 Le Haillan (FR). TERRADE, Pierre [FR/FR];

Résidence Le Parc des Tourelles, Batiment 2, 9, rue Sainte
(22) Date de dépot international : 12 mars 2004 (12.03.2004) Elizabeth, F-33200 Bordeaux (FR).

(25) Langue de dépot : francais  (74) Mandataire : PUIROUX, Guy; Cabinet Guiu & Bruder,
68, rue d'Hauteville, F-75010 Paris (FR).

(26) Langue de publication : francais

Etats désignés (sauf indication contraire, pour tout titre de
protection nationale disponible) : AE, AG, AL, AM, AT,
AU, AZ,BA, BB, BG, BR, BW, BY, BZ, CA, CH, CN, CO,
CR, CU, CZ, DE, DK, DM, DZ, EC, EE, EG, ES, FI, GB,
GD, GE, GH, GM, HR, HU, ID, IL, IN, IS, JP, KE, KG,

KP, KR, KZ, LC, LK, LR, LS, LT, LU, LV, MA, MD, MG,

(81)

(30) Données relatives a la priorité :
03/03178 14 mars 2003 (14.03.2003) FR
(71) Déposant (pour tous les Etats désignés sauf US) : SAT-
ELEC-SOCIETE POUR LA CONCEPTION DES

APPLICATIONS DES TECHNIQUES ELECTRON-
IQUES [FR/FR]; Zone Industrielle du Phare, Avenue
Gustave Eiffel, F-33700 Merignac (FR).

MK, MN, MW, MX, MZ, NA, NI, NO, NZ, OM, PG, PH,
PL, PT,RO, RU, SC, SD, SE, SG, SK, SL, SY, TJ, TM, TN,
TR, TT, TZ, UA, UG, US, UZ, VC, VN, YU, ZA, ZM, ZW.

[Suite sur la page suivante]

(54) Title: MULTI-FUNCTIONAL POWER CORD FOR MEDICAL HANDPIECE

(54) Titre : CORDON D’ALIMENTATION MULTIFONCTION POUR PIECE A MAIN MEDICALE

A2 IO 0 OO0

(57) Abstract: The invention relates to a power cord (5) for a medical handpiece comprising at least one longitudinal auxiliary
I~ housing (13) which is equipped with a radial slit (15) which communicates the auxiliary housing (13) with the exterior. The invention
W) is characterised in that it is equipped with a mechanism for positioning the flexible conduit inside the aforementioned auxiliar
quipp! p g y
housing, said mechanism comprising: means (24) for positioning same on the cord (5), means for positioning the flexible conduit
g p g p £ p £
(17) at the inlet of the slit (15) of the cord (5), and applicator means for pushing the conduit (17) into the auxiliary housing (13)
= through the slit (15) when the mechanism is moved along the length of the cord (5).
~~

&= (57) Abrégé : La présente invention concerne un cordon d'alimentation (5) pour piéce a main médicale comportantau moins un

& logement annexe longitudinal (13) pourvu d'une fente radiale (15) qui met le logement annexe (13) en communication avec l'extérieur,
caractérisé en ce qu'il est équipé d'un mécanisme de mise en place de ladite conduite souple dans ledit logement annexe, ce mécanisme
comportant : des moyens (24) permettant son positionnement sur le cordon (5), des moyens permettant le positionnement de la
conduite souple (17) a l'entrée de la fente (15) du cordon (5), des moyens applicateurs aptes a enfoncer la conduite (17) dans le
logement annexe (13) a travers la fente 15, lorsque 1'on déplace le mécanisme le long du cordon 5.



WO 2004/082457 A2 II}IN10 Y A08OH0 T 0000 000 00 R

(84) Etats désignés (sauf indication contraire, pour tout titre de Publiée :
protection régionale disponible) : ARIPO (BW, GH, GM, — sans rapport de recherche internationale, sera republiée
KE, LS, MW, MZ, SD, SL,, SZ, TZ, UG, ZM, ZW), eurasien des réception de ce rapport
(AM, AZ, BY, KG, KZ, MD, RU, TJ, TM), européen (AT,
BE, BG, CH, CY, CZ, DE, DK, EE, ES, FI, FR, GB, GR, En ce qui concerne les codes a deux lettres et autres abrévia-
HU, IE, IT, LU, MC, NL, PL, PT, RO, SE, SI, SK, TR), tions, se référer aux "Notes explicatives relatives aux codes et
OAPI (BF, BJ, CF, CG, CI, CM, GA, GN, GQ, GW, ML, abréviations" figurant au début de chaque numéro ordinaire de
MR, NE, SN, TD, TG). la Gazette du PCT.



10

15

20

25

30

WO 2004/082457 PCT/FR2004/000606

CORDON D’ALIMENTATION MULTIFONCTION POUR PIECE A
MAIN MEDICALE

La présente invention concerne un cordon
d'alimentation multifonction pour une piéce a main
médicale et plus précisément un tel cordon équipé d'un
meécanisme permettant d’assurer de facon facile la mise en
oeuvre de celui-ci.

On sait que les piéces & main dentaires sont
alimentées en énergie et en fluides divers par un cordon
souple qui 1les relie au bloc supportant les divers
instruments. Ainsi, ce cordon peut notamment véhiculer
l'alimentation en énergie électrique, et 1’alimentation
en eau et/ou en air de la piéce & main. Mais il advient
parfois que, pour certains travaux, 1'on équipe la piéce
a main d'une ligne d'alimentation en liquide stérile.
Pour ce faire on fait appel & une conduite souple
extérieure que l'on relie a l'une de ses extrémités a la
piéce a main et & son autre extrémité & des moyens
d'alimentation en fluide stérile. Entre les deux la ligne
stérile suit sensiblement le cordon d'alimentation de la
piéce & main sur lequel on la fixe, par exemple au moyen
de clips que l'on dispose de place en place sur toute sa
longueur.

Un inconvénient majeur d'une telle disposition est
que, en cours d'utilisation, les courbures diverses
auxquelles le cordon d'alimentation est soumis ont pour
effet, en raison de la présence des clips qui empéchent
la conduite de se déformer comme son cordon support, de
former de multiples boucles entre chaque série de clips.
Ces Dboucles outre leur caractére particuliérement
inesthétique, se révélent a 1'usage, dangereuses dans la
mesure ou elles ont tendance & s'accrocher dans les

divers autres instruments qui se trouvent dans le
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voisinage du cordon. De plus ils rendent plus difficile
le nettoyage du cordon.

La présente invention a pour but de remédier a ces
inconvénients en proposant un cordon permettant d'éviter
les Dboucles et leur caracteére inesthétique, et anti-
fonctionnel, voire méme dangereux, et qui est pourvu d’un
mécanisme permettant d’assurer une mise en place facile
et rapide d’une conduite souple a 1’intérieur de ce
cordon.

La présente invention a ainsi pour objet un cordon
d'alimentation pour piéce & main médicale, notamment
dentaire, comportant au moins un logement s'étendant
longitudinalement de l'une a 1l'autre de ses extrémités,
et au moins un logement annexe longitudinal pourvu d’une
fente radiale qui s'étend sur toute sa longueur et qui
met le logement annexe en communication avec l'extérieur,
ce logement annexe étant destiné a recevoir une conduite
souple amovible, caractérisé en ce qu’il est équipé d’un
mécanisme de mise en place de ladite conduite souple dans
ledit logement annexe, ce mécanisme comportant :

- des moyens permettant‘son positionnement sur le
cordon,

- des moyens permettant le positionnement de la
conduite souple & l’entrée de la fente du cordon,

- des moyens applicateurs aptes a enfoncer la
conduite dans le logement annexe a travers la fente,
lorsque 1'on déplace le mécanisme le long du cordon.

Préférentiellement ce mécanisme comportera :

- un cavalier pourvu a sa base d’un logement ouvert
sur l'extérieur destiné & permettre son positionnement
sur le cordon, et a sa partie interne supérieure d’'un
écarteur apte a pénétrer dans la fente du cordon pour

1’ ouvrir,
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- un obturateur mobile apte & occuper deux
positions, par rapport au cavalier, & savoir une position
ouverte dans laquelle il permet le positionnement du
cavalier sur le cordon, et une position fermée dans
laguelle il assure le maintien en position du cavalier
sur le cordon,

- un applicateur mobile, apte a occuper deux
positions par rapport au cavalier, & savoir une position
ouverte dans laquelle 1l permet 1'introduction de 1la
conduite sur le cavaller, et une position fermée, cet
applicateur comportant sur sa partie interne antérieure
des moyens de réception de la conduite qui se prolongent
vers l’arriere par une butée destinée a appuyer sur la
conduite pour la positionner dans le logement annexe a
travers la fente, lorsqu'il se trouve en position fermée.

Le cordon d’alimentation suivant 1’invention pourra
étre réalisé en un matériau souple déformable et le
logement annexe longitudinal possédera une section droite
légerement inférieure a celle de la conduite souple
amovible de facon a exercer sur celle-ci un effort de
maintien lorsqu’elle est en place dans le logement
annexe.

Suivant 1’invention, la fente radiale pourra é&tre
formée de construction ou étre réalisée par 1l’utilisateur
lui-méme. La présente invention a ainsi pour objet un
outil de découpe apte a réaliser dans un cordon
d"alimentation pour piéce a main médicale, notamment
dentaire, comportant au moins un logement s’étendant
longitudinalement de 1l’une a 1l’autre de ses extrémités et
comportant au moins logement annexe longitudinal destiné
a recevoir une conduite souple amovible, wune fente
radiale mettant le logement annexe en communication avec

1’ extérieur, caractérisé en ce qu’il comporte un élément
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de préhension pourvu a sa base d’un élément guide d’axe
longitudinal apte & prendre position dans le logement
annexe et a se déplacer dans celui-ci, qui est surmonté
d’un élément de coupe d’une hauteur au moins égale a
1’ épaisseur de la paroi séparant le logement annexe de
l'extérieur.

Préférentiellement 1'élément de coupe sera constitué
d'une lame dont le bord d’attague sera incliné par
rapport a un axe perpendiculairement & 1’axe longitudinal
de 1’'élément guide.

On décrira ci-apreés, a titre d’exemple non
limitatif, une forme d’exécution de la présente
invention, en référence au dessin annexé sur lequel

La figure 1 est une wvue schématique d'une
installation dentaire utilisant un cordon d'alimentation
suivant 1'invention.

La figure 2 est une vue en section droite d'un
cordon d'alimentation suivant 1l'invention, avant la mise
en place dans celui-ci d’une ligne d'irrigation.

La figure 3 est une vue en section droite du cordon
suivant 1'invention représenté sur la figure 2 aprés la
mise en place dans celui-ci d’une ligne d'irrigation.

La figure 4 est une vue en perspective représentant
un dispositif destiné a faciliter la mise en place d'une
conduite souple d'irrigation & 1'intérieur d’un logement
annexe du cordon d'alimentation suivant 1'invention.

La figure 5 est une vue en perspective du dispositif
représenté sur la figure 4, une fois celui~ci positionné
sur le cordon d’alimentation de la piéce & main.

La figure 6 est une vue en perspective du dispositif
représenté sur les figures 4 et 5 en position de

fonctionnement.



10

15

20

25

30

WO 2004/082457 PCT/FR2004/000606

La figure 7 est une wvue en plan d’un outil de
découpe permettant de réaliser, dans un cordon
d’alimentation suivant l1'invention, une fente radiale
longitudinale mettant le logement annexe en communication
avec l’extérieur.

La figure 8 est une vue de «cb6té de 17outil
représenté sur la figure 7.

La figure 9 est une vue en section droite d’une
variante de mise en oeuvre d’un cordon d’alimentation
suivant 1’invention.

On a représenté, de facon schématique sur la figure
1 une installation comprenant une unité dentaire 1 qui
est reliée & une piece a main 3 par un cordon
d'alimentation 5. Ce cordon, dont la section droite est
représentée a échelle agrandie sur les figures 2 et 3,
comprend un premier logement longitudinal 7 qui s'étend
de 1l'une de ses extrémités a 1l'autre. Le logement 7
recolt par exemple deux gaines électriques 9 et 9’ qui
renferment un nombre de conducteurs suffisants pour
assurer l'alimentation en énergie électrique de la piéce
a main 3 et de ses accessoires. Le logement 7 recoit
également un tuyau 11 assurant 1l’alimentation en eau de
la piéce a main 3.

Le cordon 5 comprend également un second logement
13, ou logement annexe, qui s'étend également sur toute
la longueur du cordon, quil est sensiblement paralléle au
premier et qui, dans le présent mode de mise en oeuvre de
l'invention, est en communication avec 1'extérieur par
une fente longitudinale et radiale 15.

Le cordon 5 est réalisé dans un matériau élastomére
qui  lui confere des <caractéristiques relativement
élastiques lui permettant de se déformer suffisamment

pour qu’une conduite souple 17, notamment une ligne
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d’irrigation, puisse traverser la fente 15 et prendre
position dans le logement annexe 13.

Préférentiellement, le diamétre d du logement 13
sera légerement inférieur a celui D de la conduite 17 de
fagon que, lorsque celle-ci est en place dans le logement
13, elle y soit maintenue sous 1l’effet de la déformation
élastique du cordon 5 et/ou de la conduite souple 17.

Suivant l'invention le praticien qui souhaite mettre
en service, entre la piéce & main 3 et 1’unité dentaire
1, une ligne d'irrigation formée d’une conduite souple
17, introduit celle-ci par la fente 15 dans le logement
annexe 13, ainsi que représenté sur la figure 3. Bien que
la mise en place de la conduite souple 17 dans le
logement annexe 13 du cordon puisse s’effectuer de facon
manuelle, 1" expérience a montré qu’il était
particuliérement difficile de réaliser ainsi un tel
assemblage des lors que le cordon atteignait un certain
niveau de souplesse. C’est pourquoi on fait appel & un
mécanisme de positionnement maintenant 1la fente 15
ouverte pendant la mise en place dans celle-ci de 1la
ligne d'irrigation 17.

Un tel mécanisme de positionnement 20 qui est
représenté a titre d’exemple sur les figures 4 a 6 est
essentiellement constitué de trois éléments, & savoir un
cavalier 22, un obturateur 24 et un applicateur 26.

Le cavalier 22 est constitué d’un élément
longitudinal comportant & sa partie inférieure une fente
28 destinée a recevoir le cordon 5. La partie supérieure
de la fente 28 comporte une protubérance 30 & section
droite en forme de V dirigée vers le bas qui est destinée
a pénétrer a 1l’intérieur de la fente 15 du cordon 5
lorsque 1'on introduit celui-ci dans la fente 28 de facon

a 1l’écarter. Une fois le cordon 5 introduit dans cette
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derniere, on ferme la fente 28 au moyen de 1’obturateur
24, qui a cet effet posséde une extrémité 25 qui est
montée mobile en rotation & la base du cavalier 22 et
dont l'autre extrémité 27 est en mesure de se fixer par
clipsage sur le cavalier 22. On a représenté sur la
figure 5 le cordon 5 positionné dans le cavalier 22 aprés
rotation de 1’obturateur 24 et fixation de celui-ci sur
le cavalier 22.

L'applicateur 26 est également monté & rotation par
une extrémité 29 sur le cavalier 22 et son autre
extrémité 31 est en mesure de se fixer par clipsage sur
celui-ci. La partie interne supérieure et antérieure de
l"applicateur 26 est creusée d’une cavité longitudinale
32 destinée a recevoir la conduite d’irrigation 17. La
cavité 32 se prolonge longitudinalement vers la partie
postérieure par une butée applicateur 34 qui s'étend vers
l'intérieur et dont 1’épaisseur augmente de la partie
antérieure vers la partie postérieure, et qui est suivie
par un élément guide 36 constitué d’une cavité semi-
cylindrique épousant le profil de la partie supérieure du
cordon 5.

La partie supérieure du cavalier 22 est creusée
d’une cavité longitudinale semi-cylindrique 38 qui est
complémentaire de la cavité cylindrique semi-circulaire
32 prévue dans l'applicateur 26, de facon que, lorsque
l'applicateur 26 est en position fermée, ou position
d'utilisation, ainsi que représenté sur la figure 6, la
conduite 17 puisse prendre place dans les deux cavités
longitudinales 32 et 38.

Lorsque, ainsi que représenté sur la figure 6, le
cavalier 22 est en place sur le cordon 5 et que
1’ obturateur 24 est refermé sur celui-ci, on comprend que

1l"écarteur 30 a pour effet d’ouvrir la fente 15, si bien
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que celle-ci est préte a recevoir la conduite 17. On
introduit alors cette derniére dans la cavité 38 prévue a
la partie supérieure du cavalier 22 et 1’on referme
1"applicateur 26 sur ce dernier. La butée applicateur 34
applique alors la conduite 17 dans le logement annexe
longitudinal 13 du cordon 5 a travers la fente 15. Si
1l"on transmet au mécanisme de positionnement 20 un
mouvement de déplacement longitudinal sur le cordon 5,
dans le sens de la fleche F, la butée 34 applique au
cours de ce déplacement le cordon 17 dans le logement
annexe 13. Une foilis celui-ci en place, 1’élasticité du
cordon 5 et/ou celle de la conduite 17 assure alors le
maintien de cette derniére dans le logement. Si
l’utilisateur effectue cette opération d’une extrémité du
cordon 5 a l’autre extrémité de celui-ci, il effectue du
méme coup le positionnement de la conduite 17 dans le
logement annexe 13. Une fois cette opération terminée, il
suffira alors a 1l’utilisateur d’ouvrir 1’applicateur 26
et 1’obturateur 24 pour dégager complétement le mécanisme
de positionnement du cordon 5 qui est équipé de 1la
conduite 17.

On pourrait bien entendu, suivant 1’invention, faire
appel a tout autre dispositif applicateur permettant
d"assurer 1’'introduction de la conduite 17 dans le
logement longitudinal annexe 13 du cordon 5.

Une fois 1’intervention dentaire terminée, pour
récupérer la conduite stérile, 11 suffira au praticien
d"exercer un effort & composante radiale sur 1’une des
extrémités de celle-ci pour qu’elle se libére du cordon
5.

Il peut étre intéressant que le cordon 5 ne dispose
pas d’origine de la fente 15, lorsque par exemple il

n’est pas prévu de faire appel a une conduite stérile. Il
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est cependant intéressant de donner au praticien la
possibilité de mettre en oeuvre la présente invention en
lui fournissant d’origine un cordon d’alimentation
disposant d’un logement annexe longitudinal destiné a
recevoir la conduite souple mais ne comportant pas de
fente radiale. On décrira ci-aprés un outil de découpe
permettant au praticien de réaliser lui-méme la fente
radiale mettant le logement annexe en communication avec
1" extérieur.

On fera ainsi appel & un outil de découpe 40
comportant une partie de préhension 42 de forme
sensiblement elliptique dans ce mode de mise en oeuvre
qui est réalisée, par exemple, en une matiére de synthése
et qui comporte a sa partie inférieure un élément guide
44 qui est constitué d’une protubérance allongée de
section droite sensiblement circulaire, et d’un diamétre
d’ légerement inférieur au diamétre d du logement annexe
13. L’élément guide 44 se raccorde & 1’élément de
préhension 42 a la base de 1’outil et un logement est
prévu dans 1’élément 42 permettant de disposer dans
celui-ci une lame de découpe 46. Préférentiellement, la
face d’attaque de cette lame de découpe 46 est inclinée
par rapport a l’axe y-y’ de 1l’outil 40 qui est lui-méme
perpendiculaire a l'axe zz' de 1l'élément guide 44.

Dans ces conditions, lorsqu'un utilisateur disposant
d’un cordon d’alimentation 5 qui n'est pas pourvu
d’origine d’une fente radiale 15, souhaitera réaliser
celle-ci afin d’introduire dans le logement annexe 13 une
conduite souple, il y introduira préalablement 1/é&lément
guide 44 et animera d’un mouvement de déplacement
rectiligne 1’outil de découpe 40 dans la direction de 1la
fleche G représentée sur la figure 7, suivant 1’axe

longitudinal xx’ du cordon 5. Lors de ce déplacement, 1la
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face d’attaque de 1l’outil 46 réalisera a la partie
supérieure du cordon une fente radiale 15 autorisant la
mise en place d’une conduite souple dans le logement
annexe 13.

Bien entendu, on pourrait donner a un tel outil
toute autre forme appropriée permettant a une ou
plusieurs lames de découpe de réaliser la fente 15.

Le cordon d’alimentation multifonction suivant
1’invention peut Dbien entendu comporter plusieurs
logements annexes 13 destinés a recevoir des cordons
souples, dans lesquels on réalisera une fente 15 de
communication avec 1’extérieur, ces fentes respectives
pouvant étre réalisées soit d’origine, soit par
1’utilisateur lui-méme. On a représenté sur la figure 9
un exemple d’un tel cordon dans lequel les logements
longitudinaux 7, de section droite non circulaire, sont
destinés a contenir des moyens d’alimentation pneumatique
ou électrique de la piéce a main et les logements annexes
13 sont destinés a recevoir une conduite souple. Dans ce
mode de mise en oeuvre seul le logement annexe inférieur
13 est pourvu de la fente 15 destinée a assurer sa

communication avec l’extérieur.
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11
REVENDICATIONS
1.- Cordon d'alimentation (5) pour piéce a main

médicale(3), notamment dentaire, comportant au moins un
logement (7) s'étendant longitudinalement de l'une a
l'autre de ses extrémités, et au moins un logement annexe
longitudinal (13) pourvu d’une fente radiale (15) qui
s'étend sur toute sa longueur et qui met le logement
annexe (13) en communication avec l'extérieur, ce
logement annexe étant destiné a recevoir une conduite
souple amovible (17), caractérisé en ce qu’il est équipé
d’un mécanisme de mise en place de ladite conduite souple
dans ledit logement annexe, ce mécanisme comportant

- des moyens (24) permettant son positionnement sur
le cordon (5),

- des moyens permettant le positionnement de la
conduite souple (17) a 1l’entrée de la fente (15) du
cordon (5),

- des moyens applicateurs (34) aptes & enfoncer la
conduite (17) dans le logement annexe (13) a travers la
fente 15, lorsque 1l’on déplace le mécanisme le long du
cordon 5.

2.- Cordon suivant la revendication 1 caractérisé en
ce que ledit mécanisme comporte

- un cavalier (22) pourvu & sa base d’un logement
(28) ouvert sur l'extérieur destiné a permettre son
positionnement sur le cordon (5), et & sa partie interne
supérieure d’un écarteur (30) apte & pénétrer dans la
fente (15) du cordon (5) pour 1l'ouvrir,

- un obturateur (24) mobile apte a occuper deux
positions, par rapport au cavalier (22), & savoir une
position ouverte dans laquelle il permet le

positionnement du cavalier sur le cordon (5), et une
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position fermée dans laquelle il assure le maintien en
position du cavalier sur le cordon,

- un applicateur (26) mobile, apte & occuper deux
positions par rapport au cavalier (22), & savoir une
position ouverte dans laquelle il permet 1'introduction
de la conduite (17) sur le cavalier et une position
fermée, cet applicateur (26) comportant sur sa partie
interne antérieure des moyens de réception de la conduite
(17) qui se prolongent vers l'arriére par une butée (34)
destinée a appuyer sur la conduite (17) pour la
positionner dans le logement annexe (13) & travers la
fente (15), lorsqu'il se trouve en position fermée.

3.- Cordon d’alimentation suivant 17une des
revendications 1 ou 2, caractérisé en ce qu’il est
constitué d’un matériau souple déformable et que le
logement longitudinal annexe (13) posséde une section
droite légerement inférieure a celle de la conduite
souple amovible, de facon a exercer sur celle-ci un
effort de maintien lorsgqu’elle est en place dans le
logement annexe (13).

4.- Outil de découpe apte & réaliser dans un cordon
d’alimentation suivant la revendication 1 wune fente
radiale (17) mettant le logement annexe (13) en
communication avec 1’extérieur, caractérisé en ce qu'il
comporte un élément de préhension (42) pourvu & sa base
d’un élément guide (44) d’axe longitudinal (zz') apte a
prendre position dans le logement annexe (13) et & se
déplacer dans celui-ci, qui est surmonté d’un élément de
coupe (46) d’une hauteur au moins égale & 1’épaisseur de
la paroi séparant le logement annexe (13) de 1’extérieur.

5.- Outil suivant la revendication 4, caractérisé en
ce que l'élément de coupe est constitué d'une lame (46)

dont le bord d’attaque est incliné par rapport a un axe
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(vy") perpendiculairement & 1’axe longitudinal (zz') de

17élément guide (44).
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