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本发明涉及一种实验室碎土筛土方法，人工

将土壤放入一级碎土机构的进料口中，土壤进入

定颚板和动颚板之间；第一电机的转动轴带动皮

带转动，并通过皮带带动偏心轴转动，转动的偏

心轴驱动动颚左右摆动，继而带动动颚板左右摆

动；左右摆动的动颚板挤压破碎在定颚板和动颚

板之间的土壤；土壤从第一出料口出来落入筛土

机构中，土壤由于其重力通过下料管落入筛土盒

的筛网上；筛土盒的振动电机通过振动杆带动筛

网振动；符合颗粒大小要求的碎土通过筛网上的

孔隙掉入集料盒，人工将符合要求的土壤从集料

盒中取出。本发明涉及一种实验室碎土筛土方

法，有效地提高了碎土筛土质量。
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1.一种实验室碎土筛土方法，其特征在于：所述方法步骤为：

步骤1：人工将土壤放入一级碎土机构（1）的进料口（11）中，土壤进入定颚板（17）和动

颚板（16）之间；

步骤2：第一电机（15）的转动轴带动皮带（14）转动，并通过皮带（14）带动偏心轴（13）转

动，转动的偏心轴（13）驱动动颚（12）左右摆动，继而带动与动颚（12）连接的动颚板（16）左

右摆动；

步骤3：左右摆动的动颚板（16）挤压破碎在定颚板（17）和动颚板（16）之间的土壤；

步骤4：土壤从第一出料口（20）出来落入筛土机构（3）中，土壤由于其重力通过下料管

（32）落入筛土盒（34）的筛网（44）上；

步骤5：筛土盒（34）的振动电机（42）通过振动杆（45）带动筛网（44）振动；

步骤6：符合颗粒大小要求的碎土通过筛网（44）上的孔隙掉入集料盒（8），人工将符合

要求的土壤从集料盒（8）中取出。

2.根据权利要求1所述的一种实验室碎土筛土方法，其特征在于：土壤通过一级碎土机

构（1）的第一出料口（20）进入二级碎土机构（2）的外壳（21）和挤压圆锥体（26）之间的间隙

中；第二电机（24）的转动轴驱动齿轮箱（23），齿轮箱（23）的输出轴驱动挤压圆锥体（26）进

行顺时针转动；挤压圆锥体（26）转动挤压位于挤压圆锥体（26）和外壳（21）之间的土壤，同

时，破碎螺纹刀（22）对土壤进行切割破碎并带动土壤向第二出料口（25）移动。

3.根据权利要求2所述的一种实验室碎土筛土方法，其特征在于：土壤从第二出料口

（25）出来落入筛土机构（3）中。

4.根据权利要求1所述的一种实验室碎土筛土方法，其特征在于：筛网（44）上不符合要

求的土壤则重新倒入进料口（11）中进行粉碎，直至符合要求为止。
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一种实验室碎土筛土方法

技术领域

[0001] 本发明涉及实验室土样预处理技术领域，尤其涉及一种实验室碎土筛土方法。

背景技术

[0002] 随着现代化的发展，中国的国内道路建设里程正在以前所未有的速度增加；因此，

面对不同的地质土壤条件，道路工程需要给出不同的最优解决方案。单就土壤而言，就需要

进行各纬度多方面的参数指标检测，例如：含水量、密度、比重、稠度、温湿度回弹等。在进行

相关的参数指标检测时，需要土壤的颗粒粗细达到一定的大小用来做后续的实验室试验。

因此，需要在实验室内进行土壤碎土和筛土的预处理。

[0003] 现有的实验室用碎土筛土一体机的碎土筛土方法虽然省去了人力，但是现有的碎

土机构在对土壤在破碎和研磨的过程中无法达到预期的颗粒粗细程度，同时在筛土的过程

中现有的筛土机构不仅筛选效率低下，而且容易造成土壤粉尘和颗粒的逸出，造成对实验

室的污染。因此，道路工程土壤检测实验室亟需一种既能提高土壤破碎研磨的粗细程度，又

能提高筛土效率防止对实验室污染的实验室碎土筛土方法。

发明内容

[0004] 本发明的目的在于克服上述不足，提供一种既能提高土壤破碎研磨的粗细程度，

又能提高筛土效率防止对实验室污染的实验室碎土筛土方法。

[0005] 本发明的目的是这样实现的：

一种实验室碎土筛土方法，所述方法步骤为：

步骤1：人工将土壤放入一级碎土机构的进料口中，土壤进入定颚板和动颚板之

间；

步骤2：第一电机的转动轴带动皮带转动，并通过皮带带动偏心轴转动，转动的偏

心轴驱动动颚左右摆动，继而带动与动颚连接的动颚板左右摆动；

步骤3：左右摆动的动颚板挤压破碎在定颚板和动颚板之间的土壤；

步骤4：土壤从第一出料口出来落入筛土机构中，土壤由于其重力通过下料管落入

筛土盒的筛网上；

步骤5：筛土盒的振动电机通过振动杆带动筛网振动；

步骤6：符合颗粒大小要求的碎土通过筛网上的孔隙掉入集料盒，人工将符合要求

的土壤从集料盒中取出。

[0006] 本发明一种实验室碎土筛土方法，土壤通过一级碎土机构的第一出料口进入二级

碎土机构的外壳和挤压圆锥体之间的间隙中；第二电机的转动轴驱动齿轮箱，齿轮箱的输

出轴驱动挤压圆锥体进行顺时针转动；挤压圆锥体转动挤压位于挤压圆锥体和外壳之间的

土壤，同时，破碎螺纹刀对土壤进行切割破碎并带动土壤向第二出料口移动。

[0007] 本发明一种实验室碎土筛土方法，土壤从第二出料口出来落入筛土机构中。

[0008] 本发明一种实验室碎土筛土方法，筛网上不符合要求的土壤则重新倒入进料口中
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进行粉碎，直至符合要求为止。

[0009] 与现有技术相比，本发明的有益效果是：

本发明一种实验室碎土筛土方法设置有一级碎土机构通过动颚板和定颚板对土

壤进行初步的破碎，经过初步破碎的土壤进入二级碎土机构，通过挤压圆锥体和外壳对土

壤进行进一步的破碎研磨，可以有效的破碎研磨土壤到预期的颗粒粗细，提高碎土质量；左

右两个柱套分别套设在定位柱上，可以调节筛土盒的高度，柱套连接振动电机，振动电机通

过振动杆连接固定环，固定环内设置有筛网；左右两个振动电机的振动可以带动筛网振动

来更有效得筛取土壤；多个筛土盒上方设置有挡板，防止的筛土的时候土壤粉尘和颗粒逸

出对实验室的污染。

附图说明

[0010] 图1为本发明一种实验室碎土筛土方法基于的一种实验室用碎土筛土机的结构示

意图。

[0011] 图2为图1中筛土盒的结构示意图。

[0012] 其中：一级碎土机构1、二级碎土机构2、筛土机构3、安装板4、底板5、第一支撑柱6、

第二支撑柱7、集料盒8、把手9、

进料口11、动颚12、偏心轴13、皮带14、第一电机15、动颚板16、定颚板17、弹簧拉杆

18、弹簧19、

第一出料口20、外壳21、破碎螺纹刀22、齿轮箱23、第二电机24、第二出料口25、挤

压圆锥体26、

定位柱31、下料管32、挡板33、筛土盒34、

柱套41、振动电机42、固定环43、筛网44、振动杆45。

具体实施方式

[0013] 参见图1至图2，本发明涉及的一种实验室碎土筛土方法，所述方法步骤为：

步骤1：人工将土壤放入一级碎土机构1的进料口11中，土壤进入定颚板17和动颚

板16之间；

步骤2：第一电机15的转动轴带动皮带14转动，并通过皮带14带动偏心轴13转动，

转动的偏心轴13驱动动颚12左右摆动，继而带动与动颚12连接的动颚板16左右摆动；

步骤3：左右摆动的动颚板16挤压破碎在定颚板17和动颚板16之间的土壤；

步骤4：经过初步碎土的土壤由于重力作用通过一级碎土机构1的第一出料口20进

入外壳21和挤压圆锥体26之间的间隙中；

步骤5：第二电机24的转动轴带动齿轮箱23进行降速并增加扭矩，齿轮箱23的输出

轴驱动挤压圆锥体26进行顺时针转动；

步骤6：挤压圆锥体26转动挤压位于挤压圆锥体26和外壳21之间的土壤，同时，破

碎螺纹刀22对土壤进行切割破碎并带动土壤向第二出料口25移动；

步骤7：土壤从第二出料口25出来落入筛土机构3中，土壤由于其重力通过下料管

32落入筛土盒34的筛网44上；

步骤8：筛土盒34的振动电机42通过振动杆45带动筛网44振动，来进行土壤颗粒的
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筛选；

步骤9：符合颗粒大小要求的碎土通过筛网44上的孔隙掉入集料盒8，人工将符合

要求的土壤从集料盒8中取出；筛网44上不符合要求的土壤则重新进行粉碎，直至符合要求

为止。

[0014] 上述实验室碎土筛土方法基于一种实验室碎土筛土机，包含有由上到下设置的一

级碎土机构1、二级碎土机构2和筛土机构3；所述筛土机构3设置于底板5上；所述一级碎土

机构1包含有进料口11、动颚板16和定颚板17；所述进料口11的下方左右两侧分别设置有定

颚板17和动颚板16，动颚板16的上侧连接动颚12，动颚12的圆心连接偏心轴13，偏心轴13的

转动带动动颚12的振动从而带动动颚板16左右摆动；所述动颚板16的下侧连接弹簧拉杆

18，弹簧拉杆18右侧连接弹簧19，弹簧19在动颚板16摆动时可以帮助动颚板16复位，通过动

颚板16摆动将在动颚板16和定颚板17之间的土壤进行初步破碎；所述二级碎土机构2包含

有外壳21、破碎螺纹刀22、齿轮箱23、第二电机24；所述外壳21的顶部连接第一出料口20，第

一出料口20的顶部连接动颚板16和定颚板17之间的豁口，将经过一级碎土机构1初步破碎

的土壤输送入二级碎土机构2；所述外壳21内设置有挤压圆锥体26，挤压圆锥体26上螺旋设

置有破碎螺纹刀22，外壳21下方设置有第二电机24，第二电机24的转动轴连接齿轮箱23，齿

轮箱23的输出轴连接挤压圆锥体26，挤压圆锥体23转动挤压破碎进入外壳21和挤压圆锥体

23之间的土壤，进行二级碎土；所述外壳21的侧面连接第二出料口25；通过初步的颚板式一

级碎土机构1和进一步的螺旋式二级碎土机构2，可以有效地破碎研磨土壤到预期的颗粒粗

细，提高碎土质量；所述筛土机构3包含有定位柱31、下料管32和筛土盒34，定位柱31底部固

定在底板5上，下料管32的上方连接第二出料口25，下料管32的下方设置有多个筛土盒34，

筛土盒34上方设置有挡板33，防止筛土时土壤粉尘和颗粒逸出对实验室的污染；所述筛土

盒34包含有柱套41、振动电机42、固定环43和筛网44，左右两个柱套41分别套设在定位柱31

上，可以调节筛土盒34的高度，柱套41连接振动电机42，振动电机42通过振动杆45连接固定

环43，固定环43内设置有筛网44；左右两个振动电机42振动可以带动筛网44振动来更有效

地筛取土壤；

进一步的，所述偏心轴13上设置有皮带14，并通过皮带14连接第一电机15的转动

轴；

进一步的，所述筛土机构3下方设置有集料盒8，集料盒8上设置有把手9，集料盒8

设置在底板5上方，用来收集符合要求的土壤；

进一步的，所述一级碎土机构1下方设置有安装板4，安装板4的右侧固定有第二支

撑柱7，第二支撑柱7的底端固定在底板5右端，底板5的左端固定有第一支撑柱6，第一支撑

柱6的上端固定二级碎土机构2。

[0015] 另外：需要注意的是，上述具体实施方式仅为本专利的一个优化方案，本领域的技

术人员根据上述构思所做的任何改动或改进，均在本专利的保护范围之内。
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图2
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