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(57)  약

리 시 , 상 , 감시 상  상  가동 보  집 여  리 에 신

는 감시  포 다. 상  감시 는, 감시 상  는 상  능 보  취득 는 취득

, 상  취득 에  취득  능 보에 근거 여, 상  상 가, 가동 보  신처  변경  

고, 또 상  신처에  가동 보  신    신 어 능  갖는지 아닌지  단

는 단 , 가동 보  신처  상  감시    커맨드 , 집 야 는 가동 보 에

,  과   복   운  보에 는 상  감시  에 라 보  취득

는 식  고, 보에 는 상  상 가  신 는 것에  보  취득 는

식   신 , 상  단 에  상  신 어 능  갖는다고 단  상 에 신

는 신 , 상  상   과   복   운  보   보  취

득  에, 복   운  보에 어  매  검 는 검  비 다. 상  상 는, 상

 감시  신  커맨드  신 에 라, 상  감시 에 여 가동 보  신  다.

  도 - 도1
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특허청  

청  1 

상 , 감시 상  상  가동 보  집 여  리 에 신 는 감시

 포 는 리 시 , 상  감시 는,

감시 상  상  능 보  취득 는 취득 단과,

상  취득 단에  취득  능 보에 근거 여, 상  상 가, 가동 보  신처  변경  

고, 또 상  신처에  가동 보  신    신 어 능  갖는지 아닌지  단 는

단 단과,

가동 보  신처  상  감시    커맨드 , 집 야 는 가동 보 에   과

  복   운  보에 는 상  감시  에 라 보  취득 는 식  

고, 보에 는 상  상 가  신 는 것에  보  취득 는 식  

 신 , 상  단 단에  상  신 어 능  갖는다고 단  상 에 신 는 

신 단과,

상  상   과   복   운  보   보  취득  에, 상

 복   운  보에 어  매  검 는 검  단  비 고,

상  상 는, 상  감시  신  커맨드에 라 상  가동 보  신처  상  감시 에

고, 상  감시  신  신  식  어느 에 라, 상  감시 에  가동 

보  신  는, 리 시 .

청  2 

감시 상  상  가동 보  집 여  리 에 신 는 감시 , 

감시 상  상  능 보  취득 는 취득 단과,

상  취득 단에  취득  능 보에 근거 여, 상  상 가, 가동 보  신처  변경  

고, 또 상  신처에  가동 보  신    신 어 능  갖는지 아닌지  단 는

단 단과,

가동 보  신처  상  감시    커맨드 , 집 야 는 가동 보 에   과

  복   운  보에 는 상  감시  에 라 보  취득 는 식  

고, 보에 는 상  상 가  신 는 것에  보  취득 는 식  

 신 , 상  단 단에  상  신 어 능  갖는다고 단  상 에 신 는 

신 단  비 는, 감시 .

청  3 

 2 에 어 ,

상  감시 상  상 는, 신규   상 , 또는 가동 보  신처가 상  리

 상  감시  변경 는 상 , 감시 .

청  4 

 2 에 어 ,

상  상   과   복   운  보   보  취득  에, 상
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 복   운  보에 어  매  검 는 검  단   비 는, 감시 .

청  5 

 2 에 어 ,

상   과   복   운  보는, 상  상 에 어   쇄 매 , 상  상

 는 각 에  쇄 매 ,  상  상  는 각 문에  쇄 매

포 는, 감시 .

청  6 

 2 에 어 ,

상  신 에 는,  사   타내는 운  보에  상  상 가  또

 신 는 것에  보  집 는 식  는, 감시 .

청  7 

 2 에 어 ,

상  감시 상  상  에 라, 상  신 에 어  상  상 가 

 신 는 것에  보  집 는 식  어 는  가동 보  집 식 , 시  상

 감시  에 라 집 는 식  변경 는 변경 단   비 는, 감시 .

청  8 

감시 상  상  가동 보  집 여  리 에 신 는 감시 에 어  보

처리 , 

감시 상  상  능 보  취득 는 단계 , 

취득  능 보에 근거 여, 상  상 가, 가동 보  신처  변경  고, 또 상  신처에

 가동 보  신    신 어 능  갖는지 아닌지  단 는 단계 ,

가동 보  신처  상  감시    커맨드 , 집 야 는 가동 보 에   과

  복   운  보에 는 상  감시  에 라 보  집 는 식  

고, 또는 보에 는 상  상 가  신 는 것에  보  집 는 식

  신 , 상  단 단계에  상  신 어 능  갖는다고 단  상 에 신 는

단계  포 는, 감시 에 어  보처리 .

청  9 

감시 상  상  가동 보  집 여  리 에 신 는 감시 에 어  보

처리  컴퓨 에 실 시키는 컴퓨  그램  억  컴퓨  독가능  억매체 , 상  보처리

,

감시 상  상  능 보  취득 는 단계 ,

취득  능 보에 근거 여, 상  상 가, 가동 보  신처  변경  고, 또 상  신처에

 가동 보  신    신 어 능  갖는지 아닌지  단 는 단계 ,

가동 보  신처  상  감시    커맨드 , 집 야 는 가동 보 에   과

  복   운  보에 는 상  감시  에 라 보  집 는 식  

고, 또는 보에 는 상  상 가  신 는 것에  보  집 는 식
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  신 , 상  단 단계에  상  신 어 능  갖는다고 단  상 에 신 는

단계  포 는, 컴퓨  독가능  억매체.

청  10 

감시 상  상  가동 보  집 여  리 에 신 는 감시 에 는 상

,

상  감시  에 여 능 보  답 는 답 단과,

가동 보  신처  상  감시    커맨드 , 가동 보  집 는 식   신

 신 는 신 단과,

상  감시  신  상  커맨드에 라 상  가동 보  신처  상  감시   후에, 

신  신 에 라 상  감시 에 가동 보  신 는 신 단  비 고,

상  신 단 ,  과   복   운  보에 는 상  감시  에 

라 신 고,  보에 는 가 생    신 는, 상 .

청  11 

감시 상  상  가동 보  집 여  리 에 신 는 감시 에 는 상

에 어  보처리 ,

상  감시  에 여 능 보  답 는 단계 ,

가동 보  신처  상  감시    커맨드 , 가동 보  집 는 식   신

 신 는 단계 ,

신  신 에 라 상  감시 에 가동 보  신 는 단계  포 고,

상  신 단계는,  과   복   운  보에 는 상  감시  에 

라 보  신 고, 보에 는 가 생  에  신 는, 상 에 어

 보처리 .

청  12 

감시 상  상  가동 보  집 여  리 에 신 는 감시 에 는 상

에 어  보처리  컴퓨 에 실 시키는 컴퓨  그램  억  컴퓨  독가능  억매

체 , 상  보처리 ,

상  감시  에 여 능 보  답 는 단계 ,

가동 보  신처  상  감시    커맨드 , 가동 보  집 는 식   신

 신 는 단계 ,

신  신 에 라 상  감시 에 가동 보  신 는 단계  포 고,

상  신 단계는,  과   복   운  보에 는 상  감시  에 

라 보  신 고, 보에 는 가 생  에  신 는, 컴퓨  독가능  억

매체.

  

   야

본 , 상  상태  감시   시 에  것 , 특 , 상  보[0001]
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취득에  것 다.

 경  

트워크에  상  쇄 매   사   등  타내는 운  보,  걸림 등  고[0002]

  상  타내는  보,   량  변  등  타내는 량 보  포 는 가동 보

집 는 리 시  래  알  다. 리 시 , 상 가 어 는 고객처  트워

크에 는 감시 , 원격  상  감시  집  리 는 리  다( 본  공

개특허공보 특개2007-018500 ).

또 , 리 시 에 어 , 상  가동 보  리 에 신 는 태는 2 가 다. 1개는 [0003]

상  신  직  가동 보  리 에 신 는 태 , 또 는 감시 가 상

 가동 보 등  집 고, 그 후에 리 에  신 는 태다.

상   같 , 상  신  직  가동 보  리 에 신 는 태  리 시 에 는, 막[0004]

 상  가 , 리 에 어  신시  처리 가 크다고 는 문 가 다.

 처리   ,  감시  계  고객  트워크에 가  는 것  상

다.

또 , 상 가 비 는 통신 능에 라, 감시 가 미 어 는 경에 새 게 상[0005]

가 가  에, 가동 보  집  연 ,  처리  산    다.

 내

본 ,  들  상  가동 보  신처  리  감시  는 등, 시[0006]

내에 경  변 가 생  , 상  감시  가동 보   신  지 다.

본   에 , 리 시  상 , 감시 상  상  가동 보  [0007]

집 여  리 에 신 는 감시  포 다. 상  감시 는, 감시 상  상

능  보  취득 는  취득  단과,  상  취득  단에   취득  능  보에  근거 여,  상

상 가, 가동 보  신처  변경  고, 또 상  신처에  가동 보  신  

  신 어 능  갖는지 아닌지  단 는 단 단과, 가동 보  신처  상  감시  

  커맨드 , 집 야 는 가동 보 에   과   복   운  보에 

는 상  감시  에 라 보  취득 는 식  고, 보에 는 상  상

가  신 는 것에  보  취득 는 식   신 , 상  단 단에  상

 신 어 능  갖는다고 단  상 에 신 는 신 단과, 상  상   

과   복   운  보   보  취득  에, 상  복   운  보에 

어  매  검 는 검  단  비 고, 상  상 는, 상  감시  신  커맨드에 

라 상  가동 보  신처  상  감시 에 고, 상  감시  신  신  식  어

느 에 라, 상  감시 에  가동 보  신  다.

본  그  특징들  첨 도  참   시  실시  상   질 것[0008]

다.

도  간단  

도 1  본 에 어  시   타내는 도 다.[0009]

도 2는 본 에 어  감시  드웨어   도시  도 다.

도 3  본 에 어  상  드웨어   도시  도 다.

도 4는 본 에 어  감시  트웨어    도시  도 다.

도 5는 본 에 어  감시  듈   도시  도 다.

도 6  본 에 어  상  듈   도시  도 다.

도 7  감시 가 보 는 신 에  블   도시  도 다.
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도 8  감시 가 보 는 각 상  가동 보  집 에  블  다.

도 9는 감시    다.

도 10  신 에  보( 블)  다.

도 11  감시  리 상  상 가 가   처리    차트다.

도 12는 도 10에  타낸 보 시  처리    차트다.

도 13  감시  상   변경에  처리    시퀸 도다.

도 14는 상  신  변경   처리    차트다.

 실시   체  내

, 도  참  본  다양  시  실시 , 특징,  에   다.[0010]

도 1  본 에 어  리 시    타내는 도 다.[0011]

감시 (101)는, 고객처 등  감시 상  는 상 가  고객 트워크  컬 시  내에 [0012]

다. 그리고, 감시 (101)는 상  취득  가동 보  (106)  경 , 리

(107)에 신 다. 여 에 , 가동 보에는, 쇄 매   사   타내는 운  보, 에러

 잼 등   보,  경 그 등   보가 포 다. 상  102, 103,  104는, 리 시

에  감시 상  다. 상 는,  들  린   능  FAX 능 등  비 는

복  등  고, 본 에  에 는 처리는 어느 든 가능 다.

리 (107)는, 원격  감시   상  집  리 다. 리 내 는, 감시 에 [0013]

운  보  신  거 , 가동 보 에  집 야  보   상   감시

에 거  다. 또 , 리 (107)는, (106)  통  다  고객 트워크에 어, 막

  감시 상  리 게 다. 또 , 리 (107)는, 상    트가

생  것  통지  경우에는, 보  원  (手配)   통지 처리 등  다.

 처리에 , 리  리 야  가동 보 에 , 운  보는  신 야  보다. 운[0014]

 보에는,  과 등에 사 는 쇄 매 가 포 다.  쇄 매  리  에, 상  처

리  체 쇄 매  에, 각 문  각 에  쇄 매 도 리  도 다.  경우,  과

에 사 는 등 엄  리가  경우에는, 상  처리  체 쇄 매 , 각 문(각 )에

 쇄 매  계 간  매 (matching)  보  가 다.

여 에 , 컬 시  내에 감시 가 어 는 경우에는, 운  보 , 들 쇄 매  취득[0015]

경우에,  단  들  억 고,  매  검  경우에 리 에 운  보  신 는  것  생각  

다.

또 , 감시  계 지 않고, 상  신  리 에 운  보  신  경우, 매  검[0016]

  상  억 역 내에 신 는 보  시  지 는 역  보  가 다. 그

지만, 상  내에 검   역  보 는 것 ,  체  비 상승에 연결 므 , 

 상 (  들 , 염가  단 능  린 )  검  역  실 는 것  곤란 다. 또 ,

보  집  리 에 , 매  검 고 , 집  가동 보  식  보  리 는 도 생

각   다. 그러 ,   , 막   상  리 는 리 에 어  처리

가 크다. 또, 각 가 원격 어 므 , 매  달   보  재  생 여, 트워크

트래   래  우 도 다.

편, 리  리 야  가동 보   보에는, 상 에  보 가  트  생[0017]

 타내는 트  등  포 다. 트 에 는, 상  다운타 (비가동 시간)

   , 트 생 후,  리 에 통지 는 것  고 다.

본 1 실시 에 는, 상   같  사  감안 여, 신규  상  , 상  가동[0018]

보  신처가 리  감시  었   등, 시  경  변 에 라, 신 는 보

에   집  다.
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여 에 , 도 1  감시 시 에 어 는, 새 게 감시 (101)가  것  상 다. 감시 (101)는,[0019]

감시 상   상  102∼104과 , 그 상  가동 보  트워크(10

5)  통  집 다.  실시 에 는, 감시  보  집 식 , 감시   에 라

가동 보  상  취득 는 식( (pull) 식)과, 상 가  감시 에 가동

보  신  는 것  가동 보  취득 는 식( 시(push) 식)  2  사 다.

도  2는  감시 (101)  드웨어  도다.  CPU(201)는,  감시 (101)  체  어   것 다.[0020]

ROM(202)  시  동에  트(boot) 그램  감시 처리 등  실   각  그램

억     리다. RAM(203) , CPU(201)  그램  실  에 게 는 업 

리 등  사 다.  트워크 I/F(204)는,  상  통신  고,  또 ,  리 (107)  

(106)  통  통신    가 다. 시 어 (206)에는 시 (209)가 고,  어

(207)에는  210, 211  어 다. 리 (107)  보  포 는 시  운  에

 보는, 들   209∼211  통  게 다. 드 크 드라 브(HDD)(208)는,

CPU(201)가 실 는 그램  애 리  보 등  다. 또 , 여 에  시  , 시

(205)에 어 다.

도  3 ,  본  실시 에  어  는  상  102∼104  드웨어  도다.  원고 (document[0021]

feeding  unit;301)는,  원고  동  미지  리 (image  reader)(302)에  보내고,  미지  리 (

)(302)에  원고가 독 다. 상 (303)는, 독  원고  트워크 등  신  

쇄  상  변 · 쇄 다.  지(sheet  feeding) (304)는,  쇄  지  지 다.  지(sheet

discharge) (305)는, 쇄  지  (sorting)  링(stapling) 등  후처리  실 여, 

다. 트워크 I/F(306)는, LAN 또는  등에 어,  통신  다. (307)는, 상

 각  상태  검 다. CPU(308)는, 상  체  어 다. ROM(309) , 시  동에 

 트 그램과 각  처리  실   각  그램  억 다. RAM(310) , 시  

억   CPU(201)  그램  실  에 게 는 업 리 등  사 다. HDD(311)는,

각  처리에 계 는 그램   체 내에  검  각  보  포 는 가동 보 , 에  

신 어   보 등  억 다. (312)는, 지시  다. 시 (313)는,  체  가동

보  (312)에  과  보 등  시 다. (314) ,     에 

다. 시  (315)는, 여 에  시  각  다.

본 에 어 , 시  실시 는 도 3에  타낸  , 체 는 미지 리 (302), 상[0022]

(303),  (314) 등  동   커니  다 거 ,  포 지 않거  는 상

에도 가능 다.

 도  4는  감시 (101)  트웨어  블럭도다.  감시 (101)는  OS(  시 )(401),  라 브러리[0023]

(402), 웹 (403),  애 리 (404)  포 다. 애 리  , 상 에  보

 리 , 리 (107)  보에 근거 는 어 등    감시 그램(405)  포 다. 

드웨어 어 그램(406)  는, 트워크 어 그램(407),   드 크(HD)  어 그램

(408)  포 다.

도 5는 감시 (101)  듈 도다. 감시 (101)  CPU가 감시 그램(405)  실  501∼508[0024]

듈  능 게 다.

동 처리 (501)는, 감시 그램  동시  처리  어 다. 동 처리 (501)는, 커맨드 처리 (502)[0025]

다. 커맨드 처리 (502)는, 감시 상  삼아야  상  변경,  상  가

동 보  집  변경 등  커맨드  고, 커맨드에 라 어  다.  들 , 커맨드 처리

(502)는, 감시 상  삼아야  상  가  , 상  집  단에

사 는 보  취득   트워크 I/F(204)  통   다.

단 (504)는, 커맨드 처리 (502)   에 라 취득  보에 거 , 상  취득 는[0026]

보  에 는 집  시 식 지  식 지  단 다. 단 (504)는, 단  집 

  변경 (503)에 통지 다. 그리고,  변경 (503)가, 상  보 집에  신 

변경 다.  변경 (503)에  변경  상  는 감시 상  상  보( 트워크

보  능 보),  보 집에  신 , HDD(208) 등  억, 리 어 다.  신 ,

 변경 (503)에 , 감시 상  상 에 여 변경 지시  신 다. 또 , 커맨드 처리

등록특허 10-1324156

- 7 -



(502)가 미 감시 상   상  가동 보  취득  변경 뢰  신 ,

단 (504)에 , 그 뢰에  집  단 다. 여 에  단  집 에 도, 마찬가지

  변경 (503)에   처리가 진다.

단 (504)는 타 (505)  통지  처리  시 고, 상  가동 보  취득  취득[0027]

(506)에 다. , 가동 보  집   식 다. 취득 (506)는 상 에 취득  

신  상  지  보  취득 다. , 취득 는  식에  지고,  가동

보에 포 는 취득 야  보   지 다. 억 (508)는 취득  보  RAM(203) 또는 HDD(208)에

억시킨다.

편, 신 어 (507)는, 상  시 식에  가동 보  통지  다린다. 억 (50[0028]

8)는, 신 어 (507)  신  보  RAM(203), 또는 HDD(208)에 억시킨다.

도 6  상  102∼104  듈 도다. 또 , 상 에 어 도, CPU(308)는 감시  어 [0029]

그램(도 에 타내지 않는다)  실  듈 601∼608  능 게 다.

동 처리 (601)는  어 그램에 근거 는 상  감시 능  동시  처리  어 다.[0030]

동  처리 (601)는,  커맨드  처리 (602)  다.  커맨드  처리 (602)는,  (312),   트워크

I/F(306)  경  감시 (101)  커맨드  , , 처리 다.

커맨드 처리 (602)가  커맨드가, 감시 (101) , 가동 보  신처,  신 야  보[0031]

 등  지 는 신  었  경우, 억 (608)가 그  결과  HDD(311) 등에 억시킨

다. 편, 커맨드 처리 (602)가  커맨드가, 미 억 어 는 신처  보  변경 지시  경우, 

 변경 처리 (603)가, 감시 (101)에 새 운 신 에  보   다. 커맨드 처리 (602)

가, 감시 (101)  신 에  보  답  았  경우,  변경 처리 (603)에 그 보

 건  다.  변경 처리 (603)는, 억 (608)에 신  신 에 거  억  보  갱신  

게 는 동시에,  변경  료 다고 는 통지  여, 커맨드 처리 (602)  통  감시 (101)에

신 다. 또 , 커맨드 처리 (602)는, (312)  가 신처  가동 보  신  변경

는 것도 가능 다. 그 경우에 도,  변경 처리 (603)가 변경 지시에 근거 여, 감시 (101)

 통신  고,  변경  다.

취득 (604)는, 신  는 타 (605)  통지  처리  시 고, 집  시 식  [0032]

보  취득  HDD(311)  다. 취득  보는, 신 어 (607)에  감시 (101)에 신 다. 

취득 (604)  신 어 (607)에  신 어  능 ,  상 가 비 지 않는 경우가 

다. 또 , 여 에  신 어야  보 는, 사   등   과  지 않는 운  보 ,

웨어(firmware) 보 등  가동 보   보가 다.  걸림 등  고  상  검 었  

에도, 그들  보  보  취득 여, 신 어 (607)에  감시 (101)에 신 는 것  람직

다.

편, 커맨드 처리 (602)가, 감시 (101)  가동 보  취득  ,  지 는 보[0033]

 등에 근거 , HDD(311)   보  취득  신 보  생 다. 신 어 (607)는 신

보  감시 (101)에 신 다.  처리에 어 , 신 는 보 는, 어도  과에  운

보( 체 쇄 매 , 각   각 문에  쇄 매  등)가 포 어 다.

도 7 , 감시 (101)가 RAM(203), 또는 HDD(208)에 보 는, 가동 보  집에  감시 상  상[0034]

 신  타내는, 신 드(method) 과 신 보   블  다.

본 블   701에 타  는  같 , 각 신 드 , 그 에  신 상  는 보  [0035]

 ,  그  에   신 는  보  미  식별 는  식별  보,   신 는  보에   

(accompanying) 보가 지 어 다. 여 에  사   보는, 1개   복   보가 신

 경우에, 그 보에  매  검  ("1") 지 ("0") 지  타낸다.

Method1(702) , 상태 변  통지   , 1  보가 포 다. 체  상태 변  [0036]

,   걸림  생 거  ,   걸림  었다고 는  보가   에   신 게

다. Method2(703)는, 상 에  생  에러 보 , 그 에러가 생  시 에   쇄 매  통

지   다. 여 에는 생    보   쇄 매 ( 쇄 매 1)  2  보가

포 다.  에  신 는 보에 는, 매  검   지 않는다. Method4(705)는, 
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 사   통지   , 1  보  사  가 포 다.

Method3(704)는, 2  쇄 매  통지 는 다. 것 , 체 는  과에   쇄 매[0037]

( 쇄 매 1) , 마다  쇄 매 ( 쇄 매 2)  포 다. 들 보는, 감시 (101)에  매

 검   므 ,  보에는 "1"  값  어 다. 본 는,  쇄 매 , 마다

에  쇄 매   계가  , 매  검 게 다.  에 어 , 어  상

 보 취득 에는, 그 보처리 에 어  쇄 처리 등  실 고 , 매  달 지 않게 

것 다. 매  달   없는 경우에는, 보  재취득  게 다.

도  8 ,  감시 (101)가  보 는  감시  상  상  가동  보  집  에   블[0038]

다.  블  내 ,  들  감시 (101)가 새 게 상  감시 상  가  에

다.

블   801에 타  는  같 , 감시 상  는 각 상  식별 는  ID , 각[0039]

신 드  집   어 다.  들 , 802는  ID가 A0001  상  타

내고, 도 7에 타낸 Method1∼4  든 신 드에 어 ,  식  감시 (101)가 상

 보  취득 는 것  타낸다.  상 는, 시 식에  가동 보  신  실  

신 어 능  갖고 지 않다. 그 결과, 상 는 든 보  감시 (101)   라

신 도  어 다.

803   ID가 A0002  상  타내고, Method1, Method2, Method4  신 드에 어 ,[0040]

시 식에  보 집  지 어 다. 편, Method3  신 드에 어 , 803   식에  감

시 (101)가 상  보(  쇄 매 , 마다에  쇄 매 )  취득 는 것  타낸

다.

도 9는, 감시 (101)가 공 는 감시 상  상  가  삭      [0041]

 (  901) 다.  901 , 시 어 (206)에  시 고, 상에 어   커맨드 처

리 (502)에  어, 처리 다.

튼 902는, 지  상  감시 상  가   사 다. 튼 903 , 지  상[0042]

 감시 상  삭   사 다. 리 트 904는, 재, 감시 상  상  보

람 다.   ID ,  IP  어드 (또는  FQDN(fully  qualified  domain  name),  NetBios(network  basic

input/output system)  등  보)가 시 다. 역 905는, 감시 상  가 는 상  보

  사 다.  ID, IP 어드  등  보  고, 가 튼 902  지 ,

감시 상  새 게 상 가 등 게 다.

도 10 , 감시 (101)  감시 상  상 에 신 는, 가동 보  신 에  보([0043]

블)  다. 상 는  보  신 고, 그 신  는 가동 보  신 어  게 

다. 본 블 1001에 는,  타  는  같 , 신 드 , 시 식에  신  것 지

타내는 래그, 신  타  타내는 (base point) 시각과 신 간격  포 어 다. 여 에 ,

본 블 , 도 8에 어   ID "A0002"  상 에  신  체  타낸다.

또 , 신 타 는, 본 블에 지  에 지 않고, 매월  특   시  지 는 것

도 가능 다.

보 1002, 1003 , 각각, Method1, Medhod2  신 에  것 다. 래그에는 "1"  값  는 ,[0044]

것  시 식에  신 상  것  미 다.

Method1, Method2  타내는 신 보는, 상태 변  에러 통지  타내  문에,  신 간격("-[0045]

1")  지  없다. 것 , 특  트가 생  시 에 , 그 보 등  신 는 것  미 다. 

편, 보 1005는 Method4  신 에  것 다. 래그에는 "1"  값  고, 것  시 식에 

 신 상  것  미 다.  , 신 보  신 타 에 는,  시각  72시간마다 지

다.

보 1004는, Method3  신 에  것 다. 래그에는 "0"  값  고, 것  시 식에 [0046]

신 상  없는 것  미 다. 도 7, 8에 타  는  같 ,  보는 감시 (101)  에

라 신 다(  식).
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, 도 11∼13  사  감시 (101)가 상  감시 상  등   처리 등  상 게[0047]

다.

도 11 , 감시 (101)가 새 게 상  감시 상  등   처리    차트[0048]

 타낸다.

 S1101에 어 는, 커맨드 처리 (502)가,   901에 진  내  다.  S1102에[0049]

어 는, 그  내  상  등  지시라고 단 , 처리는  S1103  진 다.  

에  등 에 는, 트워크(105)에 가  상  감시 (101)에 감시 상  등 는

경우 , 지 지 리 (107)에 직  가동 보  신  고 었  상  감시 (101)  감

시 상  병  경우  생각   다. 후  경우에는, 후  처리에  가동 보  신처가, 

리 (107)  감시 (101)  변경 게 다.

 S1102에 어 는,  내  상  감시 상  삭  지시라고 단 , 처리는[0050]

 S1108  진 다.  S1108에 는, 도 8에 타내는 블 , 삭  지시  상  보

삭 고, 에 라 그 상 에 신  삭  지시  신 다. 상 에 어 는, 삭

지시  , 등 어 는 신  삭 다. 그 후에, 처리는  S1101  돌아가고, 커맨드 처리

(502)는  지시  다린다.

 S1103에 어 는, 단 (504)가, 감시 상  미 등  상  가 상 보다 지[0051]

아닌지  단 다. 상 보다 다고 (  S1103에  YES), 처리는 S1104  진 다. 미 상 에 도

달 다고 단 (  S1103에  NO),  S1109에 어 는, 새 운 상  감시 상  등

  없다는 시지  시 어 (206)  통  시 다. 그 후에, 처리는  S1101  돌아가고, 커맨드

처리 (502)는  지시  다린다.

 S1104에 어 는, 단 (504)가, 커맨드 처리 (502)  가 지시  상  능 보  [0052]

신 다.  상  능 보는, 커맨드 처리 (502)가 고, 그것에 라 상  취

득  보다.  능 보  내 에는, 상 가 시 식  신 어  가능 게 는 능  갖고,

또 신처  신 간격( )  변경    는 능  갖는지  단 (504)가 단가능  보가 포

다.

본  실시 에 는,  신처  신  간격  변경 ,  상 가  공 는  웹  비  능  사[0053]

진다. 그 문에,  체 는, 상 가 웹 비  능  공 는지 아닌지에  보가

 S1104에  취득  능 보 에 포 어 게 다. , 웹 비  능  무가 MIB(management

information base) 트(object)에  시 , SNMP(simple network management protocol)에  커

맨드 처리 (502)가 그 보  취득 게 다. 그 에도,  비 에  보  취득  ,

SLP(service location protocol),  독    TCP(transmission control protocol)에 

보  취득  도 다.

 S1105에 어 는, 단 (504)는,  S1104에  취득 결과 , 가 지시  상 가 시[0054]

식에  신 어  능  갖는지 아닌지  단 다. 상 가 상  신 어  능  가진다고

단  경우에는(  S1105에  YES), 처리가  S1106  진 다. 상 가 신 어  능

갖지 않는다고 단  경우에는(  S1105에  NO), 처리가  S1110  진 다.

 S1106에 어 , 단 (504)는 가 지시  상  가동 보  집 , 보  마다[0055]

결 다.  처리에 는 도 12  참 여 상 게 다. 다 에,  S1107에 어 는,  변

경 (503)는 상  신  변경 처리  다.  처리에 는 도 13에 타내는 시퀸 도

 참  상 게 다.  S1107  처리  료 , 처리는  S1101  돌아가고, 커맨드 처리

(502)는  지시  다린다.

 편,  S1110에 어 ,  변경 (503)가, 든 가동 보   식  취득 는 상[0056]

신  등 다(  들 , 도 8   ID "A0001").  S1110  처리  료 , 처리는 

S1101  돌아가고, 커맨드 처리 (502)는  지시  다린다.

 다 에, 도 12  차트  사 여, 가동 보  집  결 는  S1106  처리  상 에 여[0057]

다.
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  S1201에 는, 단 (504)가 도 10에 타낸 블   다.  S1202에 는, 단 (504)[0058]

는 도 7에 타낸 블  1 드  독 고,  S1201에   블에 여 독  드

 다.  S1203에 는, 단 (504)는 독  드   보  값에 근거 여, 그 신 드

에  집   식 지  단 다.  보  값  "1"  경우, 그 신 드  취득  보

는, 취득 후에 매  검   다. 라 , 감시 (101) 에  매  체크   , 여 에

는 브 트 드(subject method) ,  식에  보 취득  는 신 드라고 단 다. 그리

고,  S1204에 는, 래그에  "0"  값  고, 시 식에  신  지지 않도  다.

편,  보  값  "0"  경우, 그 신 드  취득 는 보는, 취득 후에 매  검   지

않는다. 라 , 상   감시 (101)에 보  신 야 는( 시 식) 신 

드라고, 여 에 는 단 다. 그리고,  S1205에 는, 래그에  "1"  값  고, 상

에  시 식에  신  진다. 또 , 래그 과 께, 신 드에  신 보가, 

 신 어야 는 것(  들 ,  사  )  경우에는, 신 시  결   보  

다. 본 실시 에 는, 상   것처럼,  시각  신 간격  다. 또 , 상태 변  에러 통지

등  신 보  경우에는, 신 간격  무 값  "-1"  값  다.

 다 에,  S1206에 는, 단 (504)는 도 8에 타낸 블  갱신 다.  체 는, 단 (50[0059]

4)는 가 지시  상   ID   S1203에  단  신 드  집 ( 시 식 

  식)  다.

  S1207에 는, 도 7  블에 등  든 신 드에  처리  는지  다. 미처리[0060]

신 드가 다고  경우에는(  S1207에  NO), 처리가  S1202  돌아간다. 든 신 드

 처리 다고 단  경우에는(  S1207에  YES), 처리  료 다.

 도 12에   처리가 료 ,  신 에  블   변경 (503)에 , 상[0061]

에 통지 게 다.  통지    변경 처리(  S1107에 ) , 도 13  사  상 게 

다.

 S1301에 ,   변경 (503)는,  상  신처  감시 (101)   또는 변경  [0062]

SetDestination 커맨드 , 상 에 신 다.  처리에 는, 가동 보  신처  리 (107)

 감시 (101)  변경 는 처리  상 고 다.

 S1302에 , 커맨드 처리 (602)는, 신  커맨드  고, 가동 보  신처  신  변경 지시[0063]

 변경 처리 (603)에 통지 다.  변경 처리 (603)는,  S1302에  신  커맨드에 근거  미 등

어 는 가동 보  신처  감시 (101)  변경 다. 다 에,  S1303에 ,  변경 처리 (60

3)는, GetSchedule 커맨드 , 커맨드 처리 (602)  통 여, 감시 (101)에 신 다.

  S1304에 ,  변경 (503)는, 도 12에   처리에   신 에  보 , 답[0064]

(GetScheduleResponse) , 상 에 신 다. 감시 (101)에 는, 커맨드 처리 (602)가 상  

답  아,  변경 처리 (603)에 통지 다.

 변경 처리 (603)는, 답(GetScheduleResponse)  신 어  신 에  보에 근거 여,[0065]

신  변경  다. 그리고,  S1305에 ,  변경 처리 (603)는  변경  료  커맨드 처

리 (602)에  통지 다.   S1306에 ,  커맨드  처리 (602)는,   변경  료  취지 ,   S1301

SetDestination  답(SetDestinationResponse)  감시 (101)에 신 다.

 상, 본 실시 에 , 리 시  경  변 (  들 , 상  신규 )에 라, [0066]

가동 보  신  다.  체 , 시 식에  가동 보  신   고, 신처

변경 등    는 상 에 여, 감시 (101)  신  지시  다. 여 에

신 에 어 , 각 신 드  신 야 는 보가 매  검   는지 아닌지에 ,

 식에  감시 가 보   집 지, 시 식에  상  보  신시킬

지  결 다. 러  처리에 , 리   경감 등  고 여, 감시 에  다  상

가 어  감시  에도, 매  검   지 않는 보  상   신

시킴  감시 에 어  처리  경감   다. 라 , 가동 보  집에 , 리 시

체  처리   상 다.

 본 2  실시 에 는, 감시 상  상  가동 보  집  변경   어[0067]
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에 , 도 14  참 여 다. 도 14에 는, 커맨드 처리 (602)   변경 처리 (603)가 주체가

는 처리에  고 다.

 우 ,  S1401에 어 는, 커맨드 처리 (602)가, (312)  통    다. [0068]

 S1402에 어 는, 커맨드 처리 (602)가, 그   량  신 지시 지  여  단

다.  에  신 지시 는 는, 상  컬러 쇄  에 계 는 보  포 다.

 보는 사 가 크다.  S1402에 는,   량  신 지시라고 단 었  경우에는

(  S1402에  YES), 처리가  S1403  진 다. 그 지 않  경우에는(  S1402에  NO), 커맨드 처리

(602)는     지  다.   었  에는,  처리가   S1401

돌아간다.

  S1403에 어 , 커맨드 처리 (602)가, 신 지시   신 처리   시간  산 다.[0069]

그리고, 커맨드 처리 (602)는 미 억  다  가동 보  신  참 고, 다 에 신 는 신 

시  다.  S1404에 는, 커맨드 처리 (602)가,  S1401에   신 처리  료가, 다  가

동 보  다  신 시 후 지  단 다. 것 ,  에 , 신  지연, 또는 실  가

능  는 가동 보   특   단 처리 다.  S1404에 는, 신 처리  료가 다

 신 시 후라고 단 (  S1404에  YES), 처리가  S1405  진 다. 그 신 처리  료가

다  신 시 후가 아니라고 단  경우에는(  S1404에  NO), 처리가  S1406  진 다. 

 S1405에 는,  변경 처리 (603)가, 감시 (101)에 가동 보  집 , 시 식  

식     신 다.

감시 (101)는,  집     신 , 도 8에 타낸 블  통지 내 에 라 변[0070]

경 다. 또 ,  집    ,  취득   타 에 , 감시 (101)가 도 

고, 또는 상   지시  감시 (101)에 통지 도 다.

그 다 ,  S1406에 , 커맨드 처리 (602)가, HDD 등  지시  보  취득 고, 신 처리  실[0071]

다.

상, 본 실시 에 , 상 에    에 , 신 에  가동 보[0072]

신  실  가능 게 다는 것  단  에, 동  그 집  다. 에 라, 감시

 리 에  가동 보  신  지연  지 는 것  가능 진다.

본  실시 들 , 상  실시 (들)  능들  도  리  상에  그램  독[0073]

 실 는 시  또는  컴퓨 (또는 CPU  MPU  같  )에 도 실   고, 또

 들  상  실시  능  도  리  상에  그램  독  실  시

 또는  컴퓨 에  지는  들에  실   다.   ,  그

램 ,  들  리 (  들 , 컴퓨  독가능  매체)  능  는 다양  태  매

체  또는 트워크  통  컴퓨 에 공 다. 그러  시  또는 ,  그램  억 어 는

매체는 본   내에 포 어 다.  리  는   들 ,  드  크,  RAM(random-

access memory), ROM(read only memory), 산 컴퓨  시  리지(storage of distributed computing

systems), 크(CD(compact disc), DVD(digital versatile disc) 또는 블루 (Blue-ray) 크(BD)
TM
),

래시 리 , 리 드 등   또는 그 상  포 도 다.

본  시  실시  참  었지만, 본   개시  시  실시 에 는 것[0074]

 아니라는 것   것 다.  특허청  주는 든 변   균등   능  포 도

가  게 어야  것 다.
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