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Die Erfindung bezieht sich auf eine mobile Container-
Wechselaufbau-Hebevorrichtung (10) zum Heben
bzw. Absenken eines Containers (1) oder
Wechselaufbaus, die ein Servicefahrzeug (2),
insbesondere in Form eines Kraftfahrzeuges oder
eines Anhangers oder eines Kraftfahrzeug-Anhanger-
Gespanns, sowie zumindest vier unabhéangig
voneinander vom Servicefahrzeug (2) I6sbare und an
einem  Container (1) oder Wechselaufbau
selbststehend positionierbare Hebeeinheiten (3), die
jeweils eine betatigbare Hubeinrichtung (4)
aufweisen, umfasst, wobei das Servicefahrzeug (2)
einen Laderaum (12) zum Aufnehmen der
Hebeeinheiten (3) und eine Versorgungseinrichtung
(11) zur Betatigung und Steuerung der
Hubeinrichtungen 4) aufweist, und
Versorgungsleitungen (8) vorgesehen sind, mittels
derer die Hubeinrichtungen (4) einzeln mit der
Versorgungseinrichtung (11) verbindbar sind. Auf
diese Weise wird das Beladen und Entladen von
Lastkraftfahrzeugen (13) mit Container (1) oder
Wechselaufbauten sehr vereinfacht und beschleunigt.
Der Be- und Entladevorgang kann dabei auch von
einer einzigen Person durchgefihrt werden. Die
Hebevorrichtung ist dabei auch unabhéngig von der
Containergrof3e sicher anwendbar.
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Zusammenfassung:

Die Erfindung bezieht sich auf eine mobile Contai&echselaufbau-Hebevorrichtung
(10) zum Heben bzw. Absenken eines Containersd@d) Wechselaufbaus, die ein
Servicefahrzeug (2), insbesondere in Form einefifdhsizeuges oder eines Anhangers
oder eines Kraftfahrzeug-Anhénger-Gespanns, sowiermest vier unabhangig
voneinander vom Servicefahrzeug (2) |l6sbare uneirsam Container (1) oder
Wechselaufbau selbststehend positionierbare Helheigam (3), die jeweils eine
betatigbare Hubeinrichtung (4) aufweisen, umfasehei das Servicefahrzeug (2) einen
Laderaum (12) zum Aufnehmen der Hebeeinheitenr{@)aine Versorgungseinrichtung
(11) zur Betatigung und Steuerung der Hubeinricggumn(4) aufweist, und
Versorgungsleitungen (8) vorgesehen sind, mitteterddie Hubeinrichtungen (4) einzeln
mit der Versorgungseinrichtung (11) verbindbar sivdf diese Weise wird das Beladen
und Entladen von Lastkraftfahrzeugen (13) mit Coreta(1) oder Wechselaufbauten sehr
vereinfacht und beschleunigt. Der Be- und Entladgaog kann dabei auch von einer
einzigen Person durchgefiihrt werden. Die Hebeuunritg ist dabei auch unabhangig von

der Containergrof3e sicher anwendbar.

(Fig. 1)
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1 F/L00693

Die Erfindung bezieht sich auf eine Container-Wetdnstbau-Hebevorrichtung zum
Heben bzw. Absenken eines Containers oder Weclibalamigemald dem Oberbegriff von
Anspruch 1, sowie auf ein Verfahren zum Beladenaoet Entladen eines
Lastkraftfahrzeuges mit einem Container oder Wdah#igau gemafl? dem Oberbegriff von

Anspruch 12.

Der Begriff Container wird in weiterer Folge als étbegriff fur alle moglichen
Transportbehaltnisse, z.B. Wechselbehalter, Wekbiet, Wechselladebehélter,
Seecontainer usw., die auch als Wechselaufbaudiemtiwerden, verwendet. Sofern im
Folgenden nur auf Container Bezug genommen windi, gieichermalf3en auch
Wechselaufbauten jedweder Art umfasst. Das BeladdrEntladen von
Lastkraftfahrzeugen mit Containern oder Wechsekautdn erfolgt in herkdmmlicher
Weise entweder durch ortsfeste Krane, oder durchastkraftfahrzeug selbst
vorgesehene Manipulationseinrichtungen. Der Belbder Entladevorgang ist dabei sehr
aufwendig und stellt fir die Mitarbeiter der Speiuit insbesondere den Lastkraftfahrzeug-
Fahrer, eine grol3e Arbeits- und ZeitbelastungMéunter sind auch spezielle Schulungen
fur das Personal erforderlich, zudem ein solchegsiog mit Gefahren verbunden ist. Des
Weiteren ist es bekannt, den Container oder Weabfi&lu auf Stlitzen zu lagern, sodass
das Lastkraftfahrzeug mit seiner Ladeflache im Zdge Be- oder Entladevorganges unter
dem Container oder Wechselaufbau bewegt werden Kdaase Art der Lagerung
erschwert wiederum das Beladen und Entladen deta@ens oder des Wechselaufbaus
selbst, da die Lasten in den oder aus dem ContaderWechselaufbau gehoben werden

mussen.

Das Ziel der vorliegenden Erfindung besteht somrtrdeine Container-Wechselaufbau-
Hebevorrichtung bereitzustellen, die diese Naohteitht aufweist und einfach
handhabbar ist. Sie soll zudem von einer Persorebledr und flexibel einsetzbar sein. Die
Hebevorrichtung soll dabei vor allem auch unabhgingn der Gro3e des Containers oder

Wechselaufbaus sicher anwendbar sein.

Diese Ziele werden durch die Merkmale von Anspru@treicht. Anspruch 1 bezieht sich
auf eine Container-Wechselaufbau-Hebevorrichtumg Bieben bzw. Absenken eines
Containers oder Wechselaufbaus, bei der erfindierga@ vorgeschlagen wird, dass ein

Servicefahrzeug, insbesondere in Form eines Krafttaiges oder eines Anhangers oder
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eines Kraftfahrzeug-Anhanger-Gespanns, sowie zussinder unabhangig voneinander
vom Servicefahrzeug l6sbare und an einem Contather Wechselaufbau selbststehend
positionierbare Hebeeinheiten, die jeweils eindétigbare Hubeinrichtung aufweisen,
vorgesehen sind, wobei das Servicefahrzeug eindaraam zum Aufnehmen der
Hebeeinheiten und eine Versorgungseinrichtung atié&tigyjung und Steuerung der
Hubeinrichtungen aufweist, und Versorgungsleitungamgesehen sind, mittels derer die
Hubeinrichtungen einzeln mit der Versorgungseirttiny verbindbar sind.

Durch diese MalRnahme kann der Hebe- und Absenkngrdes Containers oder
Wechselaufbaus, der beim Beladen eines Lastkraféalges erforderlich ist, unabhangig
von dem zu beladenden Lastkraftfahrzeug bzw. destktaftfahrzeug-Fahrer
durchgefuhrt werden. Uberall dort, wo ein Hebenrdslesenken eines Containers zu Be-
oder Entladezwecken erforderlich ist, kann einsdungsgemale Container-
Wechselaufbau-Hebevorrichtung an Ort und Stell&ilsrt werden und temporar zum
Einsatz kommen. Am Lastkraftfahrzeug selbst misisémer keine
Manipulationseinrichtungen mehr mitgefthrt werdgtattdessen wird bei Bedarf ein
Servicefahrzeug als Teil der erfindungsgemaéafen ¥ehehtung angefordert. Die am
Servicefahrzeug vorgesehenen Hebeeinheiten korbggtaalen werden und sind als
selbststehende Einheiten leicht am Container posétibar bzw. ankoppelbar. Uber die am
Servicefahrzeug angeordnete Versorgungseinrichtdngen die Hubeinrichtungen der
Hebeeinheiten zum Heben oder Absenken eines Censdietatigt werden. Die
Bedienperson befindet sich dabei wahrend des HeltbSenkvorganges des Containers
bei einem Bedienfeld der VersorgungseinrichtungSarvicefahrzeug, die auch die
Anschlussschnittstellen und die Steuerung fur dibethrichtungen aufweist. Nach dem
Be- oder Entladen eines Lastkraftfahrzeuges kodmeriebeeinheiten wieder im
Servicefahrzeug verstaut werden. Der gesamte Vgrdaoert lediglich einige wenige
Minuten und kann von einer einzigen Person beweltigitwerden, wie noch naher

ausgefuhrt werden wird.

Die Hebeeinheiten sind zwar eigenstandige bzw. mamneler getrennte Einheiten, deren
Hubeinrichtungen kénnen aber tber die Versorgungsétung gleichzeitig bzw.
synchronisiert betatigt werden. Die Hebeeinheiteriassen dabei jeweils einen
Ankopplungsteil zum Ankoppeln an einem Contained ame Hubeinrichtung,

insbesondere eine Zylinder-Kolben-Einheit, die deri Container-Ankopplungsteil der
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Hebeeinheit wirkt. Der Container-Ankopplungsteit ¢febeeinheit wird z.B. unter dem
Container oder in einer dafiir vorgesehenen Offr(arg, im Rahmen des Containers)
positioniert. Wenn die Hubeinrichtung betatigt wikann auch der Container-
Ankopplungsteil und damit der Container nach obmm.mach unten bewegt werden.

Aus Grinden der Platzersparnis und im Hinblickibtg Funktion weisen die
Hebeeinheiten zumindest in ihrer Transportstellmgugsweise langliche Form (in
Hubrichtung) auf. In ihrer Gebrauchsstellung kéndenHebeeinheiten oder deren

Standbeine auch aufgeklappt sein, z.B. in Art eBtasivs.

Bei kleineren oder leichteren Containern kénntetunter auch weniger Hebeeinheiten
ausreichen, jedoch werden - nicht zuletzt aus 8wemsgrinden - vorzugsweise zumindest
vier Hebeeinheiten Verwendung finden. Dabei weraeeder Seite des Containers zwei
Hebeeinheiten positioniert, vorzugsweise in denbieokichen des Containers. Wahrend

dieses Vorganges werden die Hebeeinheiten an detaiGer angekoppelt.

Unter Servicefahrzeug wird auch ein (nicht moterigr) Fahrzeuganhanger oder eine
Kombination aus (motorisiertem) Fahrzeug und Anleimgrstanden. Das
Servicefahrzeug weist jedenfalls einen Laderaumdrrfdie Hebeeinheiten aufnehmen
kann. Da die erfindungsgemal3e Hebevorrichtung alscexterne Dienstleistung
beispielsweise fur Speditionen angeboten werden,kahunter dem Begriff
Servicefahrzeug daher auch zu verstehen, dasstaseahrzeug je nach Bedarf als
Dienstleistung zum Heben bzw. Absenken von Containeabhangig von einem den

Container selbst transportierenden LastkraftfatgZkaxibel bereitgestellt werden kann.

Eine bevorzugte Ausfihrungsform zeichnet sich dadaus, dass die selbststehenden
Hebeeinheiten jeweils Rollen oder Rader aufweisetigls derer die Hebeeinheiten in
eine Gebrauchsposition an einen Container verfalsibd. Die Hebeeinheiten missen
daher nicht getragen werden und kénnen somit voer €erson aus dem Servicefahrzeug
geladen und an dem Container selbststehend positioverden.

Eine bevorzugte Ausfuhrungsform zeichnet sich dadaus, dass die selbststehend
positionierbaren Hebeeinheiten jeweils stativaatiggefihrte Standbeine aufweisen
konnen. Die Hebeeinheiten befinden sich in der @atirslage, wenn die Hubrichtung der

Hebeeinheiten im Wesentlichen vertikal ausgeridsteDie Eigenschaft der
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selbststehenden Positionierbarkeit erleichtert iddileeHandhabung und die Ankopplung
an den Container. Eine mogliche Ausfihrungsfornereliebeeinheit sieht etwa vor, dass
die Hebeeinheiten jeweils zumindest drei Standbairfereisen, wobei ein Standbein
durch die Hubeinrichtung gebildet wird, welchesattuzumindest zwei Hilfsbeine stutzbar

ist.

Eine bevorzugte Ausfihrungsform zeichnet sich fedaglurch aus, dass die
Hubeinrichtungen jeweils durch eine Zylinder-Kolkemheit gebildet sind und die
Versorgungseinrichtung ein Hydraulikaggregat untfd3adurch kénnen nicht nur
schwere Lasten gehoben werden, sondern es kanim jpidizise Druckeinstellung ein

gleichmafiges und positionsgenaues Heben erfolgen.

Alternativ konnte die Hubeinrichtung einer Hebeeitnlauch durch einen anderen Antrieb,
z.B. einen Elektromotor, gebildet sein. Anstelleesi Hydraulikaggregates konnte die
Versorgungseinrichtung (im Servicefahrzeug) in eineg-all ein elektrischer

Energiespeicher, z.B. eine oder mehrere Battesign,

Eine bevorzugte Ausfihrungsform zeichnet sich dadaus, dass die
Versorgungseinrichtung fur jede Hubeinrichtung edrgene, vorzugsweise gesondert
regelbare Anschlussschnittstelle aufweist. Dadutginen die einzelnen
Hubeinrichtungen unabhé&ngig voneinander angesteweden, was ein synchronisiertes
Heben aller Angriffspunkte am Container auch awdh@amem Terrain oder unter
ungleichmé&Riger Belastung der Hubeinrichtungen ghafit.

Eine bevorzugte Ausfihrungsform zeichnet sich fedaglurch aus, dass das
Servicefahrzeug fur die Versorgungsleitungen jesweithe Aufrolleinrichtung aufweist,

wodurch die Handhabung erheblich erleichtert wird.

Gemal3 einer weiteren Ausfiihrungsform umfasst ddetzaum des Servicefahrzeuges fur
jede der Hebeeinheiten eine eigene Aufnahme, vereeige einen ausziehbaren Trager.
Dadurch kénnen die Hebeeinheiten unabhangig vonderaausgeladen bzw. im

Servicefahrzeug verstaut werden.

Eine bevorzugte Ausfihrungsform zeichnet sich leiedadurch aus, dass die
Hebeeinheiten im Laderaum des Servicefahrzeugeauanihdest einem ausziehbaren

Trager gelagert sind. So kdnnen alle Hebeeinhaité®inem gemeinsamen Trager
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gelagert sein, oder jede Hebeeinheit auf einemrglesten Trager. Durch die

Ausziehbarkeit des Tragers wird das Be- und Entlatie Hebeeinheiten erleichtert.

Eine bevorzugte Ausfuhrungsform zeichnet sich ddbdurch aus, dass die Hebeeinheiten
zumindest in der ausgezogenen Position des/deef{ggelativ zu dem/den Trager(n)
schwenkbar sind, vorzugsweise um eine im Wesestli¢torizontale Achse. Die
Verschwenkbarkeit einer Hebeeinheit relativ zumgéréietet den Vorteil, dass die
Hebeeinheit unter geringem Kraftaufwand von eir@rzontalen Lagerungsstellung in
eine im Wesentlichen vertikale Gebrauchsstellurigaght werden kann. Bevorzugt
werden die Hebeeinheiten im Laderaum des Servicaggalges namlich im Wesentlichen
horizontal gelagert, um den Laderaum des Servicedalges niedriger ausfiihren zu
konnen. Das Bewegen der Hebeeinheiten und deretioResung am Container erfolgt
wiederum vorzugsweise in annahernd vertikaler L&ge Verschwenkbarkeit der
Hebeeinheiten ist dabei vorzugsweise so ausgefiléss die Schwenkachse im Bereich
des Schwerpunktes der Hebeeinheit vorgesehenabgiwlie Schwenkachse in zumindest

einer Schwenkposition ein Losloésen der Hebeeintwait Trager ermdglicht.

Des Weiteren wird ein Verfahren zum Beladen und/&aeladen eines
Lastkraftfahrzeuges mit einer erfindungsgemafemisfdung vorgeschlagen, das
folgende Schritte umfasst: (a) Entnehmen der Habeden aus dem Servicefahrzeug, (b)
Positionieren der Hebeeinheiten an dem Container tkchselaufbau, (c) Heben oder
Absenken des Containers oder Wechselaufbaus dwtétigen der Hubeinrichtungen der
Hebeeinheiten, (d) Bewegen des Lastkraftfahrzeogeder Container-Ladeflache unter
dem durch die Hebeeinheiten gehaltenen Contairer\0@chselaufbau. Wie bereits
erwahnt sind das Servicefahrzeug und das Lastihaf#téug unterschiedliche (auch nicht
miteinander gekoppelte) Fahrzeuge. Damit wird dergeng des Hebens und Senkens des
Containers als gesonderter Arbeitsvorgang betrgatde etwa als eigene Dienstleistung
bereitgestellt werden kann. Das Lastkraftfahrzeugsiediglich unter dem gehobenen
bzw. gehaltenen Container ein- bzw. ausfahren.abashlielende Absenken des
Containers auf die Ladeflache des Lastkraftfahresugler auf den Boden erfolgt

wiederum durch die erfindungsgemafie Hebevorrichtung

Im Folgenden werden bevorzugte Ausfihrungsformem Hefindung anhand der

beiliegenden Zeichnungen naher beschrieben. Dalgerz
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Fig. 1 eine erfindungsgemafe Hebevorrichtung vanagesehen,
Fig. 2 das Servicefahrzeug wahrend des Entladandeleeeinheiten,
Fig. 3 eine Ansicht des Laderaumes des Servicedales,

Fig. 4a eine Ansicht der Stirnseite eines Containat daran positionierten Hebeeinheiten

in abgesenkter Stellung,

Fig. 4b eine Ansicht der Langsseite eines Containet daran positionierten

Hebeeinheiten in abgesenkter Stellung,

Fig. 5a eine Ansicht der Stirnseite eines Containat daran positionierten Hebeeinheiten

in gehobener Stellung,

Fig. 5b eine Ansicht der Langsseite eines Containet daran positionierten

Hebeeinheiten in gehobener Stellung, und die

Fig. 6 in schematischer Darstellung eine erfindgegsi(3e Vorrichtung zum Be-

und/oder Entladen eines Containers.

Fig. 1 zeigt eine Container-Wechselaufbau-Hebegiotung 10 zum Heben und Absenken
eines Containers 1. Dieses umfasst ein Servicedalyr2 in Form eines Kraftfahrzeuges,
wobei alternativ auch ein Anhanger bzw. ein Krdftizzug-Anhanger-Gespann als
Servicefahrzeug 2 herangezogen werden kdnnteneWeimfasst die Hebevorrichtung 10
der Fig. 1 vier Hebeeinheiten 3, die jeweils eir&bgbare Hubeinrichtung 4 aufweisen.
Die Hebeeinheiten 3 sind unabhangig voneinander Senaicefahrzeug 2 l6sbar und an
einem Container 1 positionierbar. In ihrer Lagesstgllung (Fig. 2) weisen die
Hebeeinheiten 3 langliche Form auf; in ihrer Gebhastellung (Fig. 4, 5) kénnen die
Hebeeinheiten aufgeklappt oder ausgefahren s@nijrzArt eines Stativs.

Wie aus der Fig. 2 ersichtlich ist, weist das Smfahrzeug 2 einen vorzugsweise
uberdachten Laderaum 12 zum Aufnehmen der Hebetnt®auf. Eine
Versorgungseinrichtung 11 zum Antreiben bzw. Anstewer Hubeinrichtungen 4 ist
ebenfalls am Servicefahrzeug 2 angeordnet unddibdedienfeld 9 bedienbar (siehe
auch Fig. 6). In der dargestellten Ausfihrungsfema die Hubeinrichtungen 4 jeweils
durch eine Zylinder-Kolben-Einheit gebildet, wahietie Versorgungseinrichtung 11 ein
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Hydraulikaggregat sowie die Steuerung zur Anstengeder Hubeinrichtungen 4 umfasst.
Die Hebeeinheiten 3 kénnen daher entsprechend leiggefihrt werden, da sie im
Wesentlichen lediglich die Zylinder-Kolben-Einhaitd entsprechend ausgefiihrte
Standbeine 15 umfassen, alle anderen KomponentéBerlienung der hydraulischen

Hubeinrichtungen 4 aber am Servicefahrzeug 2 adgetsind.

Wie aus Fig. 1 und Fig. 6 zu sehen ist, umfassHeieevorrichtung 10
Versorgungsleitungen 8, mittels derer die Hubehitingen 4 einzeln mit der
Versorgungseinrichtung 11 verbindbar sind. Im Smfahrzeug 2 kénnen fir die
Versorgungsleitungen 8 jeweils Aufrolleinrichtungémorgesehen sein (siehe etwa Fig.
2). Vorzugsweise weist die Versorgungseinrichtuhdit jede Hubeinrichtung 4 eine
eigene, vorzugsweise gesondert regelbare Anscblusisistelle auf. Durch gesondertes
Ansteuern der Hebeeinheiten kann ein gleichmafkigeen und Senken des Containers 1

erreicht werden.

Zur leichteren Handhabung sind die Hebeeinheitgwails mit Rollen bzw. Radern 5
ausgestattet, mittels derer die Hebeeinheiten 3Seniicefahrzeug 2 in eine

Gebrauchsposition an einem Container 1 verfahibdr s

Die Hebeeinheiten 3 sind in ihrer Gebrauchslageilevselbststehend (z.B. Fig. 4 und Fig.
5). Hierfur kdnnen die Hebeeinheiten 3 etwa jewaitls Standbeine 15 in Art eines Stativs
aufweisen. Alternativ kdnnte aber auch ein vertdazurichtendes Hauptbein durch die
Hubeinrichtung 4 selbst gebildet werden, wahrendi aghrag verlaufende Hilfsbeine die
Hubeinrichtung stitzen. Falls eine Verbindbarkeit yeweils zwei gegeniberliegend am
Container angeordneten Hebeeinheiten vorgesehemdglich ist, konnte eine

Hebeeinheit auch nur mit zwei Standbeinen 15 aiibgesein.

Fig. 4 zeigt den Container 1 am Boden stehend, eméhdie Fig. 5 den Container 1 in

einer durch die Hebeeinheiten 3 angehobenen Pozigigt.

In der Fig. 3 ist zu sehen, dass der Laderaum 4 5devicefahrzeuges 2 fir jede der
Hebeeinheiten 3 eine eigene Aufnahme, hier in Feimas ausziehbaren Tragers 6,
umfasst. In der Fig. 2 ist ein solcher Trager 8en ausgezogenen Position strichliert
dargestellt. Der Trager 6 kann — wie in der Figuzehen — auch einen abklappbaren Ful3

aufweisen, um ihn in der ausgezogenen Positiotizzes.
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Die Hebeeinheiten 3 sind jeweils an den Tragermeokbar um eine horizontale Achse
gelagert. Der Schwenkvorgang ist in der Fig. 2 adrener strichliert dargestellten
Zwischenposition angedeutet. Die Verschwenkbaeiagr Hebeeinheit 3 relativ zum
Tréager 6 bietet den Vorteil, dass die Hebeeinheiit3yeringem Kraftaufwand von einer
horizontalen Lagerungsstellung in eine im Wesemgicvertikale Gebrauchsstellung
gebracht werden kann (siehe Fig. 2). In der Laggssiellung erstrecken sich die
Hebeeinheiten 3 im Wesentlichen horizontal und spamallel zur Fahrtrichtung des
Servicefahrzeuges 2. Die Verschwenkbarkeit der Biabeiten 3 ist vorzugsweise derart
realisiert, dass die Schwenkachse im Bereich dew&punktes der jeweiligen
Hebeeinheit 3 vorgesehen ist. Die Schwenkachderistr so ausgebildet, dass (in
zumindest einer Schwenkposition) ein Loslésen ddydéinheit 3 vom Trager 6 mdglich

ist.

Fig. 6 zeigt eine Anordnung zum Beladen und/odelaBen eines Containers 1 umfassend
ein Container-Hebevorrichtung 10 und ein Lastkaditzeug 13 mit einer Container-
Ladeflache 14. Beim Beladen und/oder Entladen diastkraftfahrzeuges 13 mit einer
solchen Anordnung werden folgende Schritte durdltyef Zun&chst werden die
Hebeeinheiten 3 aus dem Servicefahrzeug 2 entnorangtan dem Container 1
positioniert (d.h. an den Container 1 angekoppatschlieRend wird der Container 1

durch Betétigen der Hubeinrichtungen 4 der Hebestiaeh 3 angehoben.

Falls der Container 1 sich auf einem Lastkraftfabzbefindet und abgeladen werden soll,
fahrt das Lastkraftfahrzeug unter dem angehobemetather 1 hervor. Danach kann der

Container 1 auf den Boden abgesenkt werden.

Falls der Container 1 auf das Lastkraftfahrzeugdg werden soll, fahrt das
Lastkraftfahrzeug nach entsprechendem Anheben deti@ers mit seiner Ladeflache 14
unter den Container 1. Danach kann der Contairerf tlie Ladeflache 14 abgesenkt
werden. Das Heben und Absenken des Containerslgjtetttibei jeweils durch

synchronisierte Betatigung der Hubeinrichtungere#Hiebeeinheiten 3.

Auf diese Weise wird das Beladen und Entladen vastiraftfahrzeugen mit Container
sehr vereinfacht und beschleunigt. Der Be- undd@ietrorgang kann dabei auch von einer
einzigen Person durchgefuhrt werden, da sowohBéaggen der Hebeeinheiten 3 als

auch deren Positionierung am Container 1 von @maigen Person bewerkstelligt werden
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kann. Die voneinander unabhangige ManipulierbadkeitHebeeinheiten 3 und ihre
selbststehende Eigenschaft tragen hierzu maRgdigicibie Hebevorrichtung 10 ist dabei
auch unabhangig von der Containergréf3e sicher ativeenda sich die Bedienperson
wahrend des Hebe- und Senkvorganges des Contaibeider Versorgungseinrichtung
11 am oder im Servicefahrzeug 2 befindet, die dadidhfeld 9 und die Steuerung fir die

Hubeinrichtungen 4 aufweist, und somit in sich&metfernung.
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Patentanspriche:

. Container-Wechselaufbau-Hebevorrichtung (10) zurbdieozw. Absenken eines
Containers (1) oder Wechselaufbatdadurch gekennzeichnet, dass ein
Servicefahrzeug (2), insbesondere in Form einefifhsizeuges oder eines
Anhangers oder eines Kraftfahrzeug-Anhanger-Gespaawie zumindest vier
unabhangig voneinander vom Servicefahrzeug (2)gl@&sbnd an einem Container
(1) oder Wechselaufbau selbststehend positionieddabeeinheiten (3), die
jeweils eine betatigbare Hubeinrichtung (4) aufwejs/orgesehen sind, wobei das
Servicefahrzeug (2) einen Laderaum (12) zum Aufreshaer Hebeeinheiten (3)
und eine Versorgungseinrichtung (11) zur Betatigund Steuerung der
Hubeinrichtungen (4) aufweist, und Versorgungstegten (8) vorgesehen sind,
mittels derer die Hubeinrichtungen (4) einzeln dat Versorgungseinrichtung (11)

verbindbar sind.

. Container-Wechselaufbau-Hebevorrichtung nach Ardpiydadurch
gekennzeichnet, dass die Hebeeinheiten (3) jeweils Rollen oder Radgr (5
aufweisen, mittels derer die Hebeeinheiten (3)me &ebrauchsposition an einem
Container (1) oder Wechselaufbau verfahrbar sind.

. Container-Wechselaufbau-Hebevorrichtung nach Ardpfiuoder 2dadurch
gekennzeichnet, dass die selbststehend positionierbaren Hebeeinheiejeyeils
stativartig ausgefihrte Standbeine (15) aufweisen.

. Container-Wechselaufbau-Hebevorrichtung nach eidenvorhergehenden
Ansprichedadurch gekennzeichnet, dass die Hebeeinheiten jeweils zumindest
drei Standbeine (15) aufweisen, wobei ein Standtheioh die Hubeinrichtung (4)

gebildet wird, welches durch zumindest zwei Hilisleestitzbar ist.

. Container-Wechselaufbau-Hebevorrichtung nach eidenvorhergehenden
Ansprichedadurch gekennzeichnet, dass die Hubeinrichtungen (4) jeweils durch

11/22



11

eine Zylinder-Kolben-Einheit gebildet sind und dfersorgungseinrichtung (11)

ein Hydraulikaggregat umfasst.

6. Container-Wechselaufbau-Hebevorrichtung nach eidenvorhergehenden
Ansprichedadurch gekennzeichnet, dass die Versorgungseinrichtung (11) fur
jede Hubeinrichtung (4) eine eigene, vorzugsweesmgdert regelbare

Anschlussschnittstelle aufweist.

7. Container-Wechselaufbau-Hebevorrichtung nach eidenvorhergehenden
Ansprichedadur ch gekennzeichnet, dass das Servicefahrzeug (2) fur die

Versorgungsleitungen (8) jeweils eine Aufrolleimtieng (7) aufweist.

8. Container-Wechselaufbau-Hebevorrichtung nach eidenvorhergehenden
Ansprichedadurch gekennzeichnet, dass der Laderaum (12) des
Servicefahrzeuges (2) fur jede der Hebeeinheitgpi(® eigene Aufnahme,

vorzugsweise einen ausziehbaren Trager, umfasst.

9. Container-Wechselaufbau-Hebevorrichtung nach eidenvorhergehenden
Anspriichedadur ch gekennzeichnet, dass die Hebeeinheiten (3) im Laderaum
(12) des Servicefahrzeuges (2) auf zumindest eaesniehbaren Trager (6),

vorzugsweise schwenkbar, gelagert sind.

10. Container-Wechselaufbau-Hebevorrichtung nach Argdp@ydadurch
gekennzeichnet, dass die Hebeeinheiten (3) zumindest in der ausgezagene
Position des/der Trager(s) (6) relativ zu dem/deigér(n) (6) schwenkbar sind,

vorzugsweise um eine im Wesentlichen horizontalles&c

11. Container-Wechselaufbau-Hebevorrichtung nach Argdpid,dadurch
gekennzeichnet, dass die Schwenkachsen der Hebeeinheiten (3) relativ zu
Trager (6) jeweils im Bereich des SchwerpunktesHidreeinheit (3) angeordnet

sind.
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12.Verfahren zum Beladen und/oder Entladen eines Lathrzeuges (13) mit einer

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 11, ssdad die Schritte:

(a) Entnehmen der Hebeeinheiten (3) aus dem Serviasagn(2),

(b) Positionieren der Hebeeinheiten (3) an einem Coetdil) oder
Wechselaufbau,

(c) Heben oder Absenken des Containers (1) durch Betatler Hubeinrichtungen
(4) der Hebeeinheiten (3),

(d) Bewegen des Lastkraftfahrzeuges (13) mit der Coetdiadeflache (14) unter
dem durch die Hebeeinheiten (3) gehaltenen Comtélneder Wechselaufbau.

13/22
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1. Container-Wechselaufbau-Hebevorrichtung (10) zum Heben bzw. Absenken eines
Containers (1) oder Wechselaufbaus, wobei ein Servicefahrzeug (2), insbesondere in
Form eines Kraftfahrzeuges oder eines Anhéngers oder eines Kraftfahrzeug-
Anhénger-Gespanns, sowie zumindest vier unabhéingig voneinander vom
Servicefahrzeug (2) 16sbare und an einem Container (1) oder Wechselaufbau
positionierbare Hebeeinheiten (3), die jeweils eine betitigbare Hubeinrichtung (4)
aufweisen, vorgesehen sind, dadurch gekennzeichnet, dass die zumindest vier

~ unabhéngig voneinander vom Servicefahrzeug (2) 16sbaren Hebeeinheiten (3)
selbststehend am Container (1) oder Wechselaufbau positionierbar sind, und das
Servicefahrzeug (2) einen Laderaum (12) zum Aufnehmen der Hebeeinheiten (3) und
eine Versorgungseinrichtung (11) zur Betitigung und Steuerung der Hubeinrichtungen
(4) aufweist, wobei Versorgungsleitungen (8) vorgesehen sind, mittels derer die

Hubeinrichtungen (4) einzeln mit der Versorgungseinrichtung (11) verbindbar sind.

2. Container-Wechselaufbau-Hebevorrichtung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet, dass die Hebeeinheiten (3) jeweils Rollen oder Réder (5) aufweisen,
mittels derer die Hebeeinheiten (3) in eine Gebrauchsposition an einem Container (1)

oder Wechselaufbau verfahrbar sind.

3. Container-Wechselaufbau-Hebevorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch
gekennzeichnet, dass die selbststehend positionierbaren Hebeeinheiten (3) jeweils

stativartig ausgefiihrte Standbeine (15) aufweisen.

4. Container-Wechselaufbau-Hebevorrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Hebeeinheiten (3) jeweils zumindest
drei Standbeine (15) aufweisen, wobei ein Standbein durch die Hubeinrichtung (4)

-gebildet wird, welches durch zumindest zwei Hilfsbeine stiitzbar ist.

5. Container-Wechselaufbau-Hebevorrichtung nach einem der vorhergehenden

Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Hubeinrichtungen (4) jeweils durch
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10.

11.

oWee

eine Zylinder-Kolben-Einheit gebildet sind ﬁﬁ&'d'lé'Ver's’o.rgungseinrichtung (11) ein
Hydraulikaggregat umfasst.

Container-Wechselaufbau-Hebevorrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Versorgungseinrichtung (11) fiir jede
Hubeinrichtung (4) eine eigene, vorzugsweise gesondert regelbare

Anschlussschnittstelle aufweist.

Container-Wechselaufbau-Hebevorrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass das Servicefahrzeug (2) fiir die
Versorgungsleitungen (8) jeweils eine Aufrolleinrichtung (7) aufweist.

Container-Wechselaufbau-Hebevorrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der Laderaum (12) des Servicefahrzeuges
(2) fiir jede der Hebeeinheiten (3) eine eigene Aufnahme, vorzugsweise einen
ausziehbaren Trager (6), umfasst.

Container-Wechselaufbau-Hebevorrichtung nach einem der vorhergehenden
Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Hebeeinheiten (3) im Laderaum (12)
des Servicefahrzeuges (2) auf zumindest einem ausziehbaren Triger (6) schwenkbar

gelagert sind.

Container-Wechselaufbau-Hebevorrichtung nach Anspruch 9, dadurch
gekennzeichnet, dass die Hebeeinheiten (3) zumindest in der ausgezogenen Position
des/der Tréger(s) (6) relativ zu dem/den Triger(n) (6) um eine im Wesentlichen

horizontale Schwenkachse schwenkbar sind.

Container-Wechselaufbau-Hebevorrichtung  nach  Anspruch 10,  dadurch
gekennzeichnet, dass die Schwenkachsen der Hebeeinheiten (3) relativ zum Triger

(6) jeweils im Bereich des Schwerpunktes der Hebeeinheit (3) angeordnet sind.
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