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KIVONAT

Berendezés egy vagy tobb rostszal, példaul iivegszal
adagolasara allithaté adagolési sebességen. A berende-
zés tartalmaz legalabb kettd, szinkron meghajtott adago-
logorg6t (11, 12), amelyek legalabb egy behizohen-
gerpart alkotnak a rostszal (10) szdmara, és egy elsé,
motormeghajtasi adagologorgdbll (11) és egy maso-
dik, egyiitt forgé adagologérgdbdl (12) 4ll. A motor-

Berendezés egy vagy tobb rostszal adagolasara

meghajtasi adagologorgd (11) és/vagy az egyiitt forgd
adagologorg6 (12) el vannak/van latva egy vagy tébb, a
gorgdn elhelyezett, rugalmas, nyomasnak ellenallé
anyagu, példaul gumi, O gyirds idommal (22), ame-
lyek mindegyike a hengeres palastfeliileten kialakitott
keriileti résben (21) van 4gyazva.

A leirds terjedelme 4 oldal (ezen beliil 1 lap dbra)
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Ezen talalmany berendezésre vonatkozik egy vagy tobb
rostszal — példaul livegszal — adagolasara, bedllithato
adagoldsi sebességen. A berendezés magaban foglal
legalabb kett6 szinkron meghajtott adagologorgdt, ame-
lyek legalabb egy behizohengerpart alkotnak a rostszal
szamara, €s egy els6, motor hajtotta gorgébdl és egy
masodik, egyiitt forgd gérgébdl allnak.

Uvegrostok adagolasara szolgildé gorgdt ismertet
példaul az US 4043779 lajstromszami szabadalmi le-
iras, mely adagologorgénél az tivegrostnak a gorg6 feli-
letére tapadasat mély, a gorgd oldalfalaval szdget beza-
r6 barazdék csokkentik. Ezen megoldas javitja a nyuj-
tas egyenletességét, de nem jatszik szerepet az adagolo-
gorgok egyiittfutasaban.

Robotvezérelt termelésben rendszerint nagy igény
van a nyersanyag preciz szallitisara. Példaul, amikor
rostfonalat adagolunk egy robotvezérelt rostadagold
szerkezetbe, az adagolasi sebesség koriilbeliil 10 m/s ko-
rill lehet, ahol is a termék minGsége nagyban fligg az
adagolas egzakt vezérlésétdl. Az ilyen egzakt vezérlés
eléfeltétele az, hogy az adagologorg6k szinkron vannak
meghajtva a helyes sebességen, karok nélkiil a fonal sza-
mara. Karok léphetnek fel, ha a fonal, amely nagysza-
mu, vékony, egyedi szalakbdl van Osszetéve, ki van
téve a kopasnak, példdul mivel az adagologorgdk nin-
csenek szinkrén meghajtva, igyhogy a rost egyik oldala
vagy fékezve van, vagy kopasnak van kitéve. Ez nega-
tiv hatassal lehet a fonal szilardsagara és arra, hogy a fo-
nal egy része elkopik, és hogy a megkovetelt anyag-
mennyiség egy része nem jut el a robothoz.

Az adagologorgék, amelyek koziil egy mechaniku-
san van mikodtetve és a masik csak egyiitt forog, kiilon-
b6z8 mddon lehet szinkron meghajtva. Példaul fogaske-
rekek, lancatvitel vagy fogasszij hasznathatok az ada-
gologorgk szinkronizdldsara. Ugyanakkor, mindezek
az ismert atvitelek hatranyokat mutatnak fel egy olyan
kémyezetben, amely ki van téve viszonylag nagy meny-
nyiségi, a fonalbol szarmazo, finom rostpornak.

Az is el6ny0s, ha az adagologorgSk és a meghajtoesz-
kozeik elhelyezhetdk olyan modon, amely kis helyet ki-
van meg és csokkenti a stlyt, hogy megkoénnyitse egy ro-
botkézre torténd szerelését.

Szintugy fontos, hogy az adagologorgSk meghajta-
sa megbizhat6 legyen, kis figyelemraforditasi és kar-
bantartasi sziikséglettel.

Ezen taldlmany egyik célja ennélfogva, hogy készii-
1éket biztositsunk rostfonal adagolasira, amely teljesiti
a fent megvitatott eléfeltételeket.

E célbol ezen taldlmény azzal van jellemezve, hogy
a motor hajtotta adagologorgd és/vagy az egyiitt forgd
adagologorgd el vannak/van latva egy vagy tobb, a gor-
gon elhelyezett, rugalmas, nyomasnak ellenallé anya-
gl, példaul gumi, O gydris idommal, amelyek mind-
egyike a hengeres palastfeliileten kialakitott keriileti rés-
ben van dgyazva. Az O gyirlis idomok az egyiitt forgd
adagologorgd keriileti felilletén vannak dgyazva, hogy
atvigy€k a forgd mozgast a surlodas révén.

Elény6s modon az egyiitt forgd adagologorgd érint-
kezési feliilete az O gy(rti/gyir(k felé el van latva sur-
l6dasnoveld recézettel.
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A taldlmény leirdsa az aldbbiakban a csatolt rajzo-
kon abrazolt kiviteli alakokra val6 hivatkozassal torté-
nik, amelyeken:

1. dbra: sematikusan abrdzolja az adagoloberende-

zést oldalnézetben, és

2. dbra: az adagologorgdket abrazolja feliilnézetbdl.

Az 1. abran sematikusan abrazolt adagoloberende-
z€s egy nem abrazolt robotkézre szerelve hasznalatos,
10 rostfonal és kotGanyagnak por formdjaban, nem ab-
razolt tarakbol torténd adagolasara, példaul midanyag
termékek Ontésére.

Elényds modon a robotkar szabadon mozgathat6 a
térben, és programozhaté mikroprocesszor vezérli.

A 10 rostfonal ki van huzva a tarbol az adagolobe-
rendezésbe a két 11, 12 adagologorgd révén, amelyek
behtizoéhengerpart alkotnak a rostfonal szamara, és ma-
gaban foglal egy els6, motorhajtasti 11 adagologorgdt
¢€s egy masodik, egyiitt forgo 12 adagologorgdt.

A 12 adagologorgdnek athelyezhet6 agyazata van,
amelyet a 11 adagologorgd iranyaban a 13 nyomorugd
nyom. A 11 adagologorg6 allithatd sebességen van meg-
hajtva egy nem abrazolt meghajtémotor révén.

A 11, 12 adagologorgok eldrefelé adagoljak a szalat
a 14 kivetdszerkezet és 15 cs6 Gtjan, amely koriilbeliil
90°-ban meg van hajlitva, és az ékelésbe torkollik 16 kés-
g0rg6 és 17 tamasztogorgd kozott.

A rostfonaldarabok, amelyek a 16 késgorg6vel van-
nak vagva, ki vannak fijva egy 18 kivezet8csovon ke-
resztiil, amely el van latva 19 siiritettlevegd-csatlako-
zassal. A 18 kivetdcsd el van latva 20 csatlakozassal
egy vezetékhez a porszeril kotGszerrel valo ellatdsahoz.

A motor hajtotta 11 adagologorgd el van latva kettd,
a 11 adagologorgdn elhelyezett, rugalmas, nyomasnak
ellenallo anyagi, példaul gumi, 22 O gyiirGs idommal,
amelyek a megfeleld 21 résben vannak a hengeres palast-
felilleten. A 22 O gyiiriik az egyiitt forgd 12 adagoldgor-
206 keriileti felilletén vannak dgyazva, és atviszik a mon-
dott gorgéhoz a forgd mozgast surlodas révén, ugyhogy
a két 11, 12 adagologorgd forgasa szinkronizalva van.

A 12 adagologorgd feliilete el van latva 23 recézet-
tel, hogy fokozza a surlodast a 22 O gyfir(ik és a 12 ada-
gologorgd kozott.

A taldlmany nem korlatozddik az itt fentiekben leirt
kiviteli alakokra, hanem sok valtozat elgondolhaté a ko-
vetkez6 igénypontok korében. Példaul mindkét 11, 12
adagologorgd ellathato O gytirtikkel, hogy néveljiik az
érintkezési feliiletet.

SZABADALMI IGENYPONTOK

1. Berendezés egy vagy tobb rostszal, példaul {iveg-
szal adagolasara, beallithatdo adagolasi sebességen,
amely berendezés magaban foglal legalabb kettS szink-
r6n meghajtott adagologorg6t (11, 12), amelyek legalabb
egy behuzohengerpart alkotnak a rostszal (10) szamara,
és egy elsd, motor hajtotta adagologorgdbdl (11) és egy
masodik, egyiitt forgoé adagologorgdbdl (12) allnak, az-
zal jellemezve, hogy a motormeghajtast adagolégoérgd
(11) és/vagy az egytt forgd adagologorgd (12) el van-



1 HU 219955 B 2

nak/van latva egy vagy t6bb, a gorgdn elhelyezett, rugal-
mas, nyomasnak ellenall6 anyagi, példaul gumi, O gyi-
ris idommal (22), amelyek mindegyike a hengeres pa-
lastfelilleten kialakitott keriileti résben (21) van dgyazva.

2. Az 1. igénypont szerinti berendezés, azzal jelle-
mezve, hogy az egyiitt forgd adagologorgd (12) érint-

5

kezofeliilete az O gyiri/gyfrik (22) felé el van latva
surlédasnoveld recézéssel (23).

3. Az 1. vagy 2. igénypont szerinti berendezés, az-
zal jellemezve, hogy a kivetGszerkezet (14) siritett leve-
g6vel van meghajtva, amely az adagologorgSktél (11,
12) 4ramlasiranyban lefelé helyezkedik el.
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