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(54) ZaFizeni pro tvarové a Sikmé upalovéni koncd trubek

Vyndlez Pe3{ dvojulelové zarizen{ pro tvarové nebo ¥ikmé upalovdni koncd trubek pro
‘jpjich nésledujic{ p¥iveden{ ne vdlcovou nebo ¥ikmou plochu.

Dosud zndmé zplisoby pFipravy koncl trubek jsou t¥iskovym obrdbinim, v&tdinou frézovénim
nebo upalovédnim plememem nebo laserovym paprskem. Obrdb¥ni Je nékladné. Pro tvarové upalové-
ni .Jsou znéma zaiizenf, pracujfci na kopirovacim principu a za¥izeni pro numerické i
elektronické Figen{ pohybu hordku. Zefizeni na kopirovacim principu vy%aduji pro ka%dy tvar
#ablonu, pripadné model. Zalizen{ s numerickym a elektronickym ¥{zenim jsou ndklednd. Je zné-
mo zaff{zenf, které mechanicky sklddé pohyb hoPdku po prinikové kiivce dvou vélcovych ploch
a zadiﬂfnde nakléndni hofdku, pfilem? upalovend trubka. je neponyolivd a hoFdk obihéd kolem
trubky, posouvd se ve sm&ru osy trubky a naklédnf se (m¥nf svlj sklon vi¥i ose trubky).
nivyhodou tohoto zplisobu Je okrufni pohyb ho¥dku a tim obtiZné sledovéni procesu pdleni,
navijen{ hadic na trubku & obt{%né zaJjiZt¥n{ plynulého pohybu hoF¥dku.

Pro 3ikmé upalovén{ jsou znéma zalizeni Jednod¥elovd, kterd upaluj{ powze 3ikmo nebo
kolmo, ale vidy Jjen rovinné feszy. ViSe uvedend nedosﬁatky Jsou odstran&ny dvojuéelovym
salizenim podle vyndlezu, Jeho% podstatou je otd¥eni upalované trubky spolu s ozubenym
tal{¥em nesoucim mechanismus pro nakldn¥n{ a posouvéni hoidku, zajistujfc prévé tekovy
pohyb hoPdku,.- jim% se pPi otdZeni trubky dosdhne tverové updlenf konce nebo rovinné
8ikmé updleni konce trubky. :

Mechanismus sestdvéd z konzol upevndngch ne ogubeném tali¥i, v nichZ je upevndn dvoji-
tf kruh s pf{¥nfm mostem, po ndm¥ voln& pojifd{ vozik s remenem délkové nastavitelnjm.
Na konci ramene Je dvogosy pravoudhly kloub, Jeho% Zep vykondvd pohyb odpovidajfci pohybu
hotdku pFi pdlenf. Pohyb Zepu je pantkografem pienesen mimo mechenismus aby se zfskal prostor
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pro upaloveny konec trubky. Na protilehlém remenu pantagrafu Je upevndn hofdk. Mechnické
sklédéni pohybu ho¥dku nevy¥aduje vyrobu Zablon pro ke2d§ druh Fezu. Zelizeni mevyZaduje
ani sloZité elektronické Piseni. .

Ne obr. 1 Je schemeticky sndsorndno zafizeni s upnutou upalovanou trubkou, nastevené
v poloze pro Sikmy PFes trubky, Obr. 2 zndzornuje &ést mechenismu nasteveného ne tvarovy
|$os trubky (véleovy§) v zdkledn{ poloze, to je kdy osa hofdku je rovnob¥&ind s osou pédlené vél-
gov‘ plochy v nakrejleném priped$ kolmo k ose pdlené trubky. Obr. 3 zndzornuje tuté: Zdst me-
chanismu v polose, kdy pdlend trubke i mechanismu jsou pootoleny kolem své osy o 90° » osa
ho¥dku Je mimob¥ind s osou pélenéd vélcové plochy., 8ldnky mechenismu jsou kresleny schema-
ticky plnou Zarou. Posuvnd vedeni jsou nahrazena valenim mezi trojici koleSek, Jak znd-
Qoriﬂ;jo vazba mesi vozikem a p¥i¥njm mostem nebo vedenim & spodnim téhlem. Kloubové spoje-
.ni je znészorn¥no kroulkem v mistd kloubu, jak Je obvyklé u kinematickych schémat.

V rému 1 zaFizenf Je otoln# umist¥n vinec 2 s ozubenim, ns ném je upevndn rozpinaci
mechanismus, sestévejfci z upinasciho kruhu 3 a pdk 4, Jimi% Je v ose otddeni vince 2
upnuta upalovand trubke 5. Vénec 2 & ogubenim Je v zébdru s pfednim pestorkem 6 ne hnacim
nr{deli 7, ktery soulesnd nese gadni pestorek 8. Zadni pastorek 8 Jje v zdbdru s ozubenym
telifem 9, na kterém v konzoldch 10 Je vyklopnd upevn¥dn unédec{ kruh 11, Uvnit¥ unddeciho
‘kruhu 11 je souose oto¥nd umistén vnitfai kruh 12. Redidlnd uvnit¥ vnit¥nfho kruhu 12
je oto¥n& umistdn pFi¥ny mosi 13 nesouct suvné vozik 14.

Na vosiku 13 je nastaviteln¥ upevnéno remeno 15, které mé na svém wolném konci oto¥nd
unistén kloub 16, v ném2z je napPil otoZn& uloZen Zep 17. Cep 17 je na spodnim konci roz-
vidlen a nese dvojici kloubovd pripevndnych spodnich tdhel 18 & na hornim koneci klou-
bovd upevn&né horni téhlo 19. Horni téhlo 19 a spodni téhla 18 Jsou kloubov¥ spojena hofd-
kovou osou 20 & tim spolu s osou 47 tvott pengograf. Na ho¥dkové ose 20 je souose, nebo

" g odklonem umist¥n. pdlici hordk 21. Spodni téhla 18 jsou suvné uloZena ve vedeni 22 nesta-
vitelns upevndném na rdmu .

, Pro 8ikm§ rovinng Pez Je zablokovéno .vzdjemné pootd¥ent pri¥ného mostu 13 vi&i vait¥-
nimu kruhu 12. PFi tvaerovém péleni ('vg tvaru vdlcové plochy) Jje zablokovéno vzdjemné pootd-
Sen{ vnit¥nfho kruhu 12 v undSecim kruhu 11, :

. Vzdjemnou polohou unéBeciho kruhu 11 vi¥i konzolém 10 se nastavuje sklon ¥ikmého rovin-
ného Fezu. Vsdjemnou polohou vedeni 22 vi2i rému | se nastavuje vzddlenost bodd pdlené
kitivky od osy upelovené trubky i. Vzdjemnou polohou remena 13 vadi voziku 14 se nastavuje
polomér ‘pdlené vélcové plochy (pro tvar.ovy $ez). V pripedd Sikmého rovinného fezu se naste-
vi tak, eby osa otd¥eni pFi¥ného mostu 13 vadi vnit¥nimu kruhu 12 byla totoZnd s osou
otdBeni ¥epu 17 v kloubu 16.

Pro Warové upalovéni koncd trubek ve tveru priniku trubky s vdlcovou plochou pracuje
sel{zeni Jako sedni&lénkovy. mechanismus s jednim stupndm volnosti. Osa otd¥eni pFi¥ného
mostu 13 ve vnit¥nim kruhu 12 Jje osou fiktivniho védlce (upelovené vélcové plochy). Vzhle-
dem k tomu, Ze se pr{iny most 13 otd¥l & po ném poJi%di vozik 14 s pevn¥ nastavenju reme-
nem 13, pohybuje se koncovy bod ramens_13 po povrchu fiktivniho védlce. Proto¥e Zep 1T
Je v kloubu 16 kolmy nae remeno 15, le¥fiosa Zepu 1] vidy v to¥né rovind fiktivnfho vélce.

Dald{ élat‘ safigeni ia;)ié{uae, aby Zep 17 m&l prév¥ takovou polohu, kdy kloub 16 Je
v konstatn{ vzddlenosti od osy pélené trubky 5 a eby ose Zepu 17 prot{nala osu pdlené trub-
ky. Taso funkce je zajist¥na pevnd nestavenym vedenim 22, v n¥ém¥ se posouvéd dvojice téhel
48. Bep 17 Je na téhlech 18 pripojen vikyvnd, md tedy konsteantni vzddlenost osy nekldp¥ni
44 osy trubky 3 e osa Zepu 17 vidy protind osu trubky 2 (pod libovolngm uhlem). Kloubovym
-!po'jonim obou Xésti mechanismu je zejiSténa polohe osy Zepu 11 v te¥né rovind pélené vélco-
'vé plochy na poloméru upalovené trubky 5 (vnitfni polom¥r), prifem? osa Zepu 17 protind
osu trubky 5 (péli se peprskovitd do stiedu trubky).
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Vzhledem k tomu, %e v okol{ mechenismu je mélo prostoru pro konec upslovené trubky 3,
je ziskend poloha &epu 17 prenesena rovinnym mechenismem - pantografem na hoi¥dkovéou osu
20, na kterou je teprve umist¥n ho¥dk 21. PFi Sikmém rovinném upalovdni konce trubky
dochézi ke zp¥tnému prokluzovéni vnit¥niho kruhu 12 ve vndjsim undSeéim kruhu 11, ktery
Je und3en rovnomdrnZ s otd&enim trubky 2. PF{ny most 13 se tedy neotd®i ve vnit¥nim
kruhu 12 {zablokovéno), pouze se vykldni od pravé krajni polohy (podle obr. 1) pies polohu
kolmo k ose trubky 5 do levé krajni polohy a zp&t. Mechanismus zaji¥iujic{ vzddlenost
od osy trubky a pantografu md stejnou funkci jako p#i tvarovém upalovéni.

Podobnou eplikaci téhoZ principu mohou bt kinematické vazby, spliujici tyté% pod-
minky, napfiklad nemisto oto#ného mostu 13 ve vnit¥nim kruhu 12 a pojezdu voziku 14 lze
zkonstruovat most posuvny i oto¥ny ve vnit¥nim kruhu 12, vozik odpadne & remeno 15 miZe
bjt pfimo upevndno.ne mostu 13, del3{ variasntou téZe vazby miZe bft most posuvny ve
vnitfnim kruhu 12 a vozik nehrazen pouzdrem oto¥nym kolem podélné osy mostu.

Obdobn¥ lze zem&nit delsl kinematické vezby, nap¥iklad misto kloubu 1§ oto¥ného kolem
osy remena 15 lze provést pevnd spojeni & remeno se mi%e otddet kolem své osy ve vodiku
14. Rovn&% mechanismus, pPend3ejici pohyb ¥epu 17 na pohyb ho¥dkové osy 20 mi%e byt na Ji-
ném principu nef uvedeny pentograf, napfiklad hydreulicky a podobnd. Pohyb Zepu 17 lze ‘
pPenést i tek, Ze osa otd¥eni trubky a osa otd¥eni ozubeného talife nejsou totoZné.,
Tim lze dosdhnout mo¥nost upalovéni trubek v libovolné vzddlenosti od kraje (mikoliv Jen
konce).

. r

Pohon mechanismu klikou ne hnacim h¥ideli 7 lze nahradit motorickym pohonem s moZnosti
plynulé regulace otddek a rovn&% synchronizoveny pohyb otdZeni ﬁrubky a unééeni’chhanismu
lze zajistit Jinym zpisobem. ' ‘ ' ‘

PREDMET VINALEZU

1. Za¥{zeni pro tvarové a 3ikmé upalovéni koncd trubek, sestévajici z mechenismu zaji3-
fujfctho otd¥eni trubky kolem své osy a soulasn¥ otd¥en{ taliPfe nesoucfho mechenismus.
zajisfujici posuv a néklén¥ni ho¥dku v rovin¥, vyznadujici s tim, %e na talf¥i (9) Je
v konzoldch (10) vyklopn& wpevndn undleci kruh (11), v n¥m% je souose vnit¥ni lkruh (12)
nesouci radidlnd p¥{¥ny most (13) s posuvn¥ uloZenym vesikem'(14), na kterém Je nastavitel-
n& rameno (15) s kloubem (16), ve kterém Je oto¥n¥ &ep (17), ktery Je oto¥n¥ spojen se '
spodnim tdhlem (18) suvnym ve vedent (22), které Je nastaviteln¥ upevn¥no k rdmu (1), pFi-
Zem? k Zepu (17) je pfipevn¥n hordk (21).

2. Zafizen{ pro tvarové upalovéni koncd trubek podle bodu 1, vyznalené tim, Xe vnit¥ni
kruh (12) je vidi undSecimu kruhu (11) nepohyblivy a p¥{¥nf most (13) Je ve vnit¥nim kruhu
(12) oto¥ny.

3+ ZaPfizen{ pro 3ikmé upalovéni koncd trubek podle bodu !, vyznalené tim, Ze pFi¥ny

most (13) Je vi¥i vnit¥nimu kruhu (12) nepohyblivy a vnit¥ni kruh (12) je v undSecim kruhu
(11) oto¥ny. ) ' ’
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