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'(34) Zariedenie na riadenie dopravy paliet na asynchronnom medzioperafnom dopravnfku

Vyndlez sa tyka prevedenia zariadenia na riadenie dopravy paliet na asynchrénnom

medzioperaénom dopravniku, .

Doteraz znéme asynchronne medzioperaéné dopravniky 8o syncbronnyn pohybom rsﬁazc

sud chérakteristieké tym, %e palety‘unddané na noa1éoch sa dajd na harnej}yetve alebo dol~

nej vetve zastavovat mimo miesta vyndsania a znéSania. Ich nevfhodou je, Ze unéddané pele~
ty nositmi nie je mo2né zestavovat v mieste ich vynd3ania alebo zné¥snia, preto u nich
viznikéd moZnost praplnenia hornej alebo dolnej vetvy dopravanika pred miestom vynddania

a zndsania,

V&ééie uvedené nedostatky odstrafuje zariadenie na riadenie dopravy paliet na ssyn-
chronnom medziopera&nom dopravniku podI; vynélezu, ktorého podstatou je, Ze Jje tvorené
hornymi. ndbehovymi plodihemi, z ktorjch jedna je umieatnenéd za koncovou polohou vynésa-
nia paliet v ¥akacom mieste A a druhd v mieste pracoviska B vytivorenom za fakacim mies-
tom A, Ovlddacie va¥ky hornych nébehovych plodin sd opatrené ramenami vgdjomne apojenymi.
hornou prepojovacou pékou. Ovléddacia vafka v mieste pracoviska B je opatirend ovlédacou
pékou. Oilddacia vatka hornej nébehovej plodiny umiestnenej v Zakacom mieste A -je opaire-~
né pékou a je spojenéd tiahlom s pékou ovlédacej valky dolnej ndbehovej ploéiny umiestne~-
nej v takacom mieste C. Ovlédacia valka dolnej néhehovea plodiny v Zakacom nieate C Jje-
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opatrenéd ramenom vzédjomne apojenjq prostrednictvom dolnej prepojovacej pdky s ramenom
ovlddacej va¥ky druhej dolnej néhehovcj plodiny umiestnenej v Sakacom mieste D. Ovldda-
cia valka hornej nédbehovej ploéiny uloZenej v Zakacom mieste F pred koncovou polohou
znddania paliet je pripojend cez péku prostrednfctvom tshadla na péku narédfky vykyvne
uloZenej v kontrolnom mieste G nad dolnou vetvou dopravnika v dréhe palety. Na thhadld
Je pripojeny aj pruiny ¥len ukoiveny na vedenif.

Prevedenim zariadenia na riadenie dopravy paliet na asynchrdnnom medzioperadnom
dopravnfku sa docieli volny} a besgpeZny prechod dopravovanych paliet pri zné3an{ z hornej
vetvy na dolnd a vynééani paliet z dolnej vetvy na hornd vetvu dopravnfka. V pripade, ked

- je horné alebo dolnd vetva dopravnika preplnend, nie je dal¥ia paleta cez vyndSacie alebo

znédacie miesto dopravovend, &{m sa zabrdni havérii dopravnika.

. Na pripojenych vykresoch je zndzornené prevedeﬁia zariadenia na riadenie dopravy
paliet na asynchronnom medzioperanom dopravniku, kde na obr. 1 je nakresleny dopravnik
v pozdlinom reze pred miestom vynédsania paliet, na obr. 2 je nakresleny dopravnik v poz-
dIZnoﬁ‘geze pred miestom znéSania paliet, na obr. 3 je nakresleny priedny rez dopravnika

v mieste pracoviska.

Zariadenie na riadenie dopravy paliet na asynchronnom medzioperatnom dopravniku po-
zostéva z dvoch vedenf 1, v ktorych su uloZené retaze 3+ Na retaziach 3 sd uchytené
v uhlopriedke v dvoch bodoch noside 2. Retaze 3 sd v koncovych polohéch dopravnika opé-
sané na retazovych kolesdch /na obr. nezakrealené/, 2 ktorych jeden pdr je hnacf. Reta-
zové kolesé su v pozdlinom smere oproti sebe posunuté o rozted uchytenia nosifov 2. Ned
nosi¥mi 2 sd na vedeniach 1 posuvne uloZené palety 7. Na nosi¥och 2 s oto¥ne uloZené
v pozdIZnom smere ovlddacie tyte 8. Na koncoch ovlddacich tydf 8 sl pevne uchytené ovld-
da%e 9 a na drieku supevne pripevnené undsade 10. Unéda¥ 10 je na jednom konci opatreny
kladkou 12 @ na druhom konei palcom 11, Proti palcom 1l sd na paletdch 7 vytvorené vybra-
nia 18. Dolné plocha palety 1 je na oboch koncoch nad ovlddac{mi ty¥ami 8 opatrend néheh-
mi 13, Pod hornou vetvou dopravnika za miestom vynddania paliet 7 'sd pod dréhou kladiek
12 und3afov.10 ulo%ené horné ndbehové plodiny 15 v dvoch po sebo nasledujuicich polohéech
nosiéov 2. Pod dolnou vetvou dopravnfka oproti hornym nébehovym plodindm 15 s\ ulofené
dolné nébehové plodiny 16. Pod hornymi ndbehovymi plodinami 1 15 a dolnymi nébehovymi plo-
Sinami 16 su uloZené ovlddacie vadky 19. K ovléddacim va¥kém 19 su pripojené remend 2 20,
ktoré snnrujﬁ striedavo pod os alebo nad os ovlddacich vadiek 1 19. Ramend 20 ovléddacich
valiek 19 pod hornou vetvou dopravnfika sd vzd jomne spojené hornou prepojovacou pékou 21,
Pod dolnou vetvou dopravnfka sd ramend 20 ovlddacich va¥iek 19 viéjomne spojené dolnou
prepojovacou pékou 14. Lavd hornd a Yavd dolné ovlddacia vatka 19 sud opatrené pékami 22
spo jenymi tiahlom 23.

Pred miestom zndSania paliet 1 z hornej vetvy dopravnika na dolnd vetvu su pod klad-

kami 12 unéSafov 10 uloZené horné nébehové plodiny 15 v dvoch po sebe nasledujucich polo-
héch nosi¥ov 2. Pod hornymi nébehovymi plodinami lilsd uloZené ovlddacie valky 19.



Ovlddacie va¥ky 19 sd opatrené ramenami 20 vzdjomne spojenymi hornou prepojovacou pékou
21, z ktorych Iavé smeruje had a pravé pod os ovlédacej valky 19. X pravej ovlddacej
vatke 19 je pripojend péka 22 spojend prostrednictvom tshadla 25 s pékou 22 nardZky 24,
kyvne uloZenej v drdhe palety T. fahadlo 25 je pruinym &lenom 26, tvorenym taZnou pruZi-

pou, pripojené na vedenis 1.

Retaze 3 unééagd nosile 2 vo vodorovnej polohe po celej dréhe dopravnika. Spolu
s nosilmi 2 s und3ané aj palety ] prostrednictvom palcov 11 unésadov 10. Za miestom vy~
nédania v mieste pracoviska B po odoslani palety 7 sa prestavi ovlédacia pdka 17 do vo~-
dorovnej polohy, &im sa v mieste pracoviske B a v Sakacom mieate C pod dolnou vetvou
dopravnfka zéroveil pootolia ovlddacie vaiky 19 a prestavia hornd ndbehovd plodinu 15
a dolnd nébehovd plodinu 16 do hornej polohy. Zérovefi sa sklopia ovlddacie valky 19,
horné nébehovéd plodina 15 v éakacom mieste A & dolnd nébehové plodina 16 v fakacom mies-
te D. Paleta ] v Zakacom mieste A je prostrednictvom palcov 11 unédafov 10 unédsané po ve-
dent l. V mieste pracoviska B nebehnd kladky 12 unéSa¥ov 10 na hornd nébenovﬁ plodinu 15,
tym sa palce 11 unééaéov 10 vysund z vybrani 14 palety 7. Paleta 7 zostane stét v mieste
‘pracoviska B, pri¥om nosile 2 na retaziach 3 sa pohybujd hepretrzite. V priebehu odosla-
nia palety 7 z miesta pracoviska B bola odosland paleta 7 aj z %akacieho miesta C a
v priebehu presunutia palety 7 na miesto pracbviska B pride palata‘l do ¥akacieho miesta
A, kde ovlédade 3 ovlddacich tyl{ 8 sd poototené prostrednictvom ndbehov 13 palety T,
ktord stoji v mieste pracoviska B, &im sd palce 11 unddalov 10 vysunuté z'vybrani,lg pa~-
lety 7 v Yakacom mieste A. Pri tomto cykle sd dopravené palety T aj do takacich miest C,

D na dolnej vetve dopravnika.

Na dakacom mieste E pred miestom zné3ania je paleta ] vidy gastavend. Pokyn k jed
odchodu na éakécie miesto F déva paleta 7 prichéddzajica pod nardZku 24 v kontrolnom mies~
te G, ktorej vyklonenim v doprednom smere premdZe silu pruZného &lena 26 a prostrednic-_
tvom tshadla 25, hornej prepojovacej péky 21 a ramena 20 pooto¥f ovlédacou valkou 19
a sklop{ hornd ndbehovd plodinu 13, a tak unddae 10 zasund palce 11 do vybrani 18 pale-
ty 7 a tdto je presivand na vedeniach 1 do &akacicho miesta F. Ak paleta 1 odide spod na-
réiky 24, pruiny ¥len 26 vréti nardfku 24 spolu 8 prevodovym ﬁstroaenstvom a ovlddacimi
- vadkemi 19 do vychodzej polohy. Za tohoto stavu sa zaine presuvat paleta 7 z Zakacisho
miesta F na dolnd vetvu dopravnika. V pripade, Ze spodné vetva doprgvnika je preplnend
paletami 7, tek poslednd paleta J pod nardikou 24 zemedzi dal¥iemu znédaniu paliet 7
z hornej vetvy dopravnika na dolnd. Za tohoto stavu je paleta 7 z ¥akacieho miesta E
unéBand, avdsk ovléddade 9 nosi¥a 2 narazia na néhehy-l; palety 7 stojacej v %akacom mies-
te F. Ovlddate 9 sa na nébehoch 13 pootolia, ¢1m zéroveh pootdlaju ovlédacie tyZe

8 spolu
s undda¥mi 10, ktorych palce 1l sa vysunud z vybranf 18 a paleta ] sa zastavi, ’



PREDMET VYINAKALEZU

Zariadenie na riadenie dopraQy paliet na asynchronnom medzioperanom dopravniku,
pozoatévajiceho zo synchronneho retazového dopravnika s koncovou polohou vynédsania pa-
liet_a 8 koncovou polohou znéSania paliet, priZom retaz dopravnika je opatrend vodiacimi'
kladkami ulofenymi vo vedenf a je opatrend nosilmi unédsanymi po celej drghe vo vodorov-
nej polohe a nad nosi¥mi su posuvne na vedenf uloZend palety pre dopravu sifiastok, kto-
ré su vzdjomne spojované unédda¥mi, pod ktorymi sd vykyvne uloZené ndbehové plodiny ovl4-
dané valkami, vyznafujice sa tfm, Ze je tvorené hornymi nésehovymi plodinami /15/,

z ktorych Jedna je umiestnend za koncovou polohou vyné3ania paliet /7/ v &akacom m1este
/A/ a druhd v mieste pracoviska /B/ vytvorenom za %akacim miestom /A/, ktorych ovlddacie
valky /19/ sd opatrené rgmenami /20/, vzéjomne spojenymi hornou prepojovacou pékou /21/,
kym ovlddacia va¥ka /19/ v mieste pracoviska /B/ je opatrend ovlddacou pékou /17/, tak
ovlédacia valka /19/ hornej nébehovej plodiny /15/ umiestnenej v Zakacom mieste /A/ Je
opatrend pdkou /22/ a je spojend tiahlom /23/ s pékou /22/ ovlédacej va¥ky /19/ dolnej
ndbehovej plodiny /16/ umiestnenej v druhom Sakacom mieste /C/, ktorej ovlddacia vadka
/19/ je opatrend ramenom /20/ vz4jomne spojenym prostrednictvom dolnej prepojovacej pé-
ky /14/ s ramenom /20/ ovlédacej valky /19/ druhej dolnej nébehovegj ploSiny /16/ umiest-
nenej v tretom ¥akacom mieste /D/, zatial &o ovlddacia valka /19/ hornej nébehovej plo-
8iny /15/ uloZenej vo 3tvrtom %akacom mieste /F/ pred koncovou polohou zndSanis paliet
/1/ je pripojend cez péku /22/ prostrednictvom tahadla /25/ na péku /22/ naréiky /24/,
vfkyvne uloZenej v kontrolnom mieste /G/ nad dolnou vetvou dopravnfka v dréhe palety /7/,
pri¥om na tahadlo /25/ je pripojeny aj prufny &len /26/ ukotveny na vedenf /1/.

3 vikresy
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