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Opis wzoru

Wzér uzytkowy dotyczy elementéw konstrukcyjnych specjalnie przystosowanych do wézkéw
dzieciecych lub wozkéw uzywanych przez dzieci, a mianowicie do zespotéw montazowych woézka,
w szczegolnosci do zespotdéw montazowych z przegubowym potgczeniem wézka dzieciecego sktada-
nego z wyposazeniem sprezynowym.

Znane jest, ze elementy konstrukcyjne systemu skfadania wiekszosci znanych wézkow dziecie-
cych stuzg gtéwnie do regulacji, mocowania i blokowania pozycji elementéw wdzka, a nie do uspraw-
nienia proceséw amortyzowania w nim.

Obecnie wielu producentow wézkow dzieciecych zapewnia dodatkowg amortyzacje na ramie, aby
poprawi¢ komfort jazdy wozka. Systemy amortyzujgce wozkdéw stuzg do amortyzacji uderzen i utrzyma-
nia komfortowego przewozenia dziecka w wozku po nieréwnej powierzchni drég, co w catosci zapewnia
dziecku dodatkowe bezpieczehnstwo. Ale u wszystkich znanych producentéw dodatkowa amortyzacja
jest realizowana przez dodatkowy element na ramie (amortyzator), co negatywnie wplywa na wage
i kompaktowos$¢ wodzka, prostote jego produkcji, a w ostatecznosci koniec na jego ksztatt (wyglad kon-
strukcyjny).

Ze stanu techniki znany jest patent CN203544084 (U) z dn. 16.04.2014, w ktérym ujawniono
element sktadania wozka, sktadajacy sie z przegubowo potgczonych czesci, ktérymi sg dzwignia wspor-
nika tylnego kota, dzwignia wspornika przedniego kota i/lub dzwignia wspornika raczki. Przy czym czesci
te sg wykonane z mozliwoscig ruchu obrotowego i sg wyposazone w mechanizm mocowania ich pozyc;ji
w stanie ztozonym lub roztozonym. Konstrukcja zawiera rowniez sprezyne, ktéra zapewnia ruch i prze-
mieszczanie sie elementow wezta montazowego w celu regulacji, mocowania i zablokowania pozycji
elementéw wozka podczas sktadania/rozktadania wézka. Zaletg tego rozwigzania jest prostota, wygoda
i niezawodnos¢ operacji sktadania wozka.

Przy wspomnianych zaletach usprawnienia rozktadania i sktadania wézka, wadg tego rozwigza-
nia jest to, ze przy takiej prostocie wykonania elementu systemu sktadania procesy amortyzacji wozka
nie sg zapewnione w samym wezle montazowym, a elementy amortyzacji sg najprawdopodobniej
umieszczone na ramie wozka, zwiekszajgc w ten sposob jego wage i pogarszajgc kompaktowosc.

Ze stanu techniki znany jest patent US8226110 (B2) z dn. 24.07.2012, w ktérym ujawniono ele-
ment systemu sktadania wdzka, sktadajgcy sie z przegubowo potaczonych czesci, ktérymi sg dzwignia
wspornika tylnego kota, dzwignia wspornika przedniego kota i/lub dzwignia wspornika rgczki. Przy czym
czesci te sg wykonane z mozliwoscig ruchu obrotowego i sg wyposazone w mechanizm mocowania ich
pozycji w stanie ztozonym lub roztozonym. Konstrukcja zawiera rowniez sprezyny zapewniajgce ruch
i przemieszczanie sie elementdéw wezta montazowego w celu regulacji, mocowania i zablokowania po-
zycji elementéw wozka podczas sktadania/rozktadania wozka.

Zaletg tego rozwigzania jest wygoda i szybko$¢ rozktadania i sktadania ramy wozka, a takze jego
niezawodnos¢ dzieki takim manipulacjom. Wadg tego rozwigzania jest to, ze przy takiej prostocie wy-
konania elementu systemu sktadania nie sg zapewnione procesy amortyzacji wézka wtasnie w samym
wezle montazowym, a elementy amortyzacji sg najprawdopodobniej umieszczone na ramie wozka,
zwiekszajgc jego wage i pogarszajgc kompaktowos$¢.

Ze stanu techniki znane jest zgtoszenie CN110325427 (a) z dnia 11.10.2019, w ktérym ujawniono
element systemu skfadania wozka, sktadajgcy sie z przegubowo potgczonych czesci, ktérymi sg dzwi-
gnia wspornika tylnego kota, dzwignia wspornika przedniego kofa i/lub dzwignia wspornika rgczki. Przy
czym czesci te sg wykonane z mozliwoscig ruchu obrotowego i sg wyposazone w mechanizm mocowa-
nia ich pozycji w stanie ztozonym lub roztozonym. Konstrukcja zawiera rowniez sprezyny zapewniajgce
ruch i przemieszczanie sie elementdw wezta montazowego w celu regulacji, mocowania i zablokowania
pozycji elementéw wbdzka podczas sktadania/rozktadania wozka.

Ze wzgledu na to, ze dzwignia wspornika tylnego kota, dzwignia wspornika przedniego kota
i dzwignia wspornika rgczki sg synchronicznie blokowane, rozktadane i taczone, cata konstrukcja jest
bardziej kompaktowa, tatwa w produkcji, a operacje sktadania i rozktadania stajg sie prostsze, wygod-
niejsze i szybsze. Wadg tego rozwigzania jest jednak to, ze przy takiej prostocie wykonania elementu
systemu sktadania nie sg zapewniane procesy amortyzacji wozka w samym wezle montazowym, a ele-
menty amortyzacji sg najprawdopodobniej umieszczone na ramie wézka, zwiekszajgc jego wage i po-
garszajgc zwartosé.
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Zadaniem zastrzeganego wzoru uzytkowego jest poprawa proceséw amortyzacji wézka dziecie-
cego przy jednoczesnym zapewnieniu jego kompaktowosci i niezawodnosci w uzytkowaniu, zmniejsze-
nia wagi, tatwosci produkcji poprzez umieszczenie elementéw amortyzacji w konstrukcji elementu sys-
temu sktadania wozka.

Zadanie to rozwigzuje sie nastepujgco — element systemu sktadania wézka sktada sie z przegu-
bowo potaczonych czesci, ktérymi sg dzwignia wspornika tylnego kota, dzwignia wspornika przedniego
kota i dzwignia wspornika rgczki, a czesci te sg wykonane z mozliwoscig ruchu obrotowego i sg wypo-
sazone w mechanizm mocowania ich pozycji w stanie ztozonym lub roztozonym. Zgodnie ze wzorem
uzytkowym, do dzwigni wspornika tylnego kota jest przymocowany wspornik miedzy wystepem ktérego
a dzwignig wspornika tylnego kofa jest zainstalowany srodek ttumigcy, przy czym dzwignia wspornika
tylnego kota wykonana jest z mozliwoscig ruchu posuwisto-zwrotnego w kierunku poprzecznym, gdy
wozek znajduje sie w stanie roztozonym, w stosunku do wspornika przedniego kota i dzwigni wspornika
raczki oraz z mozliwoscig ruchu oscylacyjnego w stosunku do wspornika.

Poprzez zamontowanie srodka ttumigcego miedzy dzwignig wspornika tylnego kota a wystepem
wspornika przymocowanego do okreslonej dzwigni, zapewniony jest sprezynowy ruch wspomnianej
dzwigni wzgledem wspomnianego wspornika, co pozwala zmniejszy¢ obcigzenie dynamiczne ramy
wozka podczas jazdy po nierdwnej powierzchni drég. Dzieki temu wézek nie musi by¢ wyposazony
w dodatkowy element na ramie (amortyzator), zwiekszajgc w ten sposob jego wage, pogarszajgc kom-
paktowos¢ wozka i komplikujgc jego produkcije.

Zgodnie ze wzorem uzytkowym, wspornik moze zawiera¢ dodatkowy wystep, a dzwignia wspor-
nika tylnego kota moze by¢ wyposazona w wystep, pomiedzy ktérym a dodatkowym wystepem wspor-
nika mozna zamontowac srodek ttumigcy. Takie wykonanie wzoru uzytkowego w przypadku standardo-
wych rozmiaréw wézka pozwoli na dalsze zmniejszenie obcigzenia dynamicznego ramy, a w przypadku
wykonania wézkoéw o duzych rozmiarach, na przyktad dla dwojga dzieci, pozwoli na zapewnienie opty-
malnego zmniejszenia obcigzenia dynamicznego ramy wézka, bez koniecznosci instalowania niezbed-
nych do amortyzacji dodatkowych elementéw w konstrukcji wozka.

Zgodnie ze wzorem uzytkowym s$rodek ttumigcy moze by¢ wykonany w postaci sprezyny doci-
skowej. Sprezyna dociskowa jako element sprezysty, ktéry stuzy do tymczasowego magazynowania
energii dzieki sprezystemu odksztatceniu pod wplywem obcigzenia, jest prostym i niezawodnym sposo-
bem zapewnienia proceséw amortyzacji w konstrukcji elementu systemu sktadania.

Zgodnie ze wzorem uzytkowym srodek ttumigcy moze by¢ wykonany jako gumowy amortyzator.
Mata sztywnos¢ poczgtkowa gumy zapewnia amortyzacje nawet stabych wstrzgséw, dlatego gumowy
amortyzator, mimo catej swojej tatwosci uzytkowania, jest rowniez optymalnym sposobem zapewnienia
procesow amortyzacji wézka.

Zgodnie ze wzorem uzytkowym dzwignia wspornika tylnego kota jest wykonana z mozliwoscig
ruchu posuwisto-zwrotnego w kierunku poprzecznym, gdy woézek znajduje sie w stanie roztozonym,
w stosunku do dzwigni wspornika przedniego kota i dzwigni wspornika rgczki oraz z mozliwoscig ruchu
oscylacyjnego w stosunku do wspornika. Takie wykonanie zestawu dzwigni pozwala zapewnic¢ nie-
zbedny ruch elementdéw konstrukcyjnych wezta podczas skfadania i rozktadania wozka, jednoczesnie
zapewniajgc optymalne wspotdziatanie elementdw zespotu niezbednych do proceséw amortyzacii.

Zgodnie ze wzorem uzytkowym element systemu sktadania wozka jest wyposazony w obudowe,
ktéra zapewnia ochrone wszystkich elementdéw konstrukcji wezta przed czynnikami zewnetrznymi, ta-
kimi jak uderzenia, brud (kurz, $miecie), deszcz, $nieg, ktéry mogg doprowadzi¢ do rdzewienia i innych
czynnikéw, a obecnos¢ obudowy stuzy rowniez jako srodek bezpieczenstwa w przypadku, gdy dziecko
bedzie miato che¢ dotkniecia elementéw wezia, ktére bedg w ruchu.

Ponizej przedstawiono szczegdtowy opis elementu systemu sktadania wozka zgodnie z wzorem
uzytkowym. Przedmiot wzoru uzytkowego jest uwidoczniony na rysunku, ktérego figury przedstawiaja:

Fig. 1 — widok jednego z przyktadéw wykonania elementu systemu sktadania wézka w stanie
zdemontowanym;

Fig. 2 — widok jednego z przyktadéw wykonania elementu systemu sktadania wézka w stanie
zdemontowanym;

Fig. 3 — widok jednego z przyktadéw wykonania elementu systemu sktadania woézka w stanie
zmontowanym przy roziozonym wozku;

Fig. 4 — widok jednego z przyktadéw wykonania elementu systemu sktadania woézka w stanie
zmontowanym przy ztozonym woézku (np. podczas przechowywania, transportu wozka);

Fig. 5 — widok wdzka z elementem systemu sktadania.
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Podane przykfady i materiaty graficzne nie ograniczajg mozliwosci wykonania elementu systemu
skladania wozka zgodnie ze wzorem uzytkowym, a jedynie go wyjasniaja.

Element systemu skfadania wézka sktada sie z przegubowo potgczonych czesci, w szczegdlnosci
dzwigni wspornika przedniego kofa 1, dzwigni wspornika ragczki 2 i dzwigni wspornika tylnego kofa 3.
Dzwignie 1, 2, 3 w tym wariancie wykonania sg stalowymi ptytkami z otworami funkcjonalnymi o réznych
ksztattach i rozmiarach stuzgcymi do montazu w nich elementéw ruchu i mocowania, zapewniajgcych
procesy sktadania i rozktadania wozka, a takze procesy amortyzacji. W innym przyktadzie wykonania
ptytki moga by¢ wykonane np. ze stopu aluminium lub materiatu weglowego.

Wszystkie trzy okreslone dzwignie 1, 2, 3 mogg wykonywacé ruch obrotowy, ktéry jest ograniczony
przez mechanizm blokujgcy pozycje dzwigni w stanie ztozonym lub roziozonym.

Mechanizm blokujgcy pozycje dzwigni 1, 2, 3 sktada sie z suwaka 4, w ktérym zamontowane sg
kotki 5, drgzka 6 wykonanego z ruchomym suwakiem 7, ktéry przesuwa suwak 4 do pewnej pozycji ,A”,
a takze ze sprezyny 8, zapewniajgcej powrot suwaka 4 do pewnej pozycji ,B”.

Do dzwigni wspornika tylnego kota 3 w danym wariancie wykonania dotgczono wspornik 9 skta-
dajgcy sie z dwdch ptytek umieszczonych po obu stronach ptytki dzwigni wspornika tylnego kota w tym
przyktadzie wykonania. W innej opcji wykonania wspornik 9 moze byé wykonany jako monolit oraz, na
przyktad, ze stopu aluminium. Ponadto w tym wariancie wykonania dany wspornik 9 jest jeden, w innym
wariancie wykonania takich wspornikdw 9 moze by¢ wiecej niz jeden.

Wspornik 9 zawiera wystep 10, miedzy ktérym a dzwignig wspornika tylnego kota 3 znajduje sie
srodek ttumigcy. W tym przyktadzie wykonania srodkiem ttumigcym jest sprezyna dociskowa 11. W in-
nym przyktadzie wykonania moga to by¢ dwie sprezyny dociskowe 11 o mniejszych rozmiarach lub ogol-
nie wigzka sprezyn. Sprezyna dociskowa 11 w tym przykfadzie wykonania zrobiona jest ze stali. Rowniez
w innym przyktadzie wykonania srodek ttumigcy moze by¢ wykonany jako gumowy amortyzator.

W innym przykfadzie wykonania wzoru uzytkowego wspornik 9 moze zawiera¢ dodatkowy wy-
step 10, a dzwignia wspornika tylnego kota 3 moze by¢ wykonana z wystepem 12’, miedzy ktérym
a dodatkowym wystepem 10’ wspornika 9 jest zainstalowany $rodek tlumigcy. Srodek ttumigcy moze
by¢ wykonany jako sprezyna dociskowa 11’. W kolejnym przyktadzie wykonania moga to by¢ dwie spre-
zyny dociskowe 11’ 0 mniejszych wymiarach lub wigzka sprezyn. Sprezyna dociskowa 11’ moze by¢
wykonana ze stali. Réwniez w innym przyktadzie wykonania srodek ttumigcy moze by¢ wykonany jako
gumowy amortyzator.

Element systemu sktadania wozka jest wyposazony w obudowe 13, wykonany z dwoch plastiko-
wych czesci mocowanych po obu zewnetrznych stronach elementu systemu sktadania. W innym przy-
ktadzie wykonania obudowa 13 moze by¢ wykonana jako aluminiowe nakfadki.

Element systemu sktadania wozka dziata w nastepujgcy sposoéb.

Ruch wszystkich dzwigni jest ograniczony przez mechanizm blokujgcy miedzy otworami funkcjo-
nalnymi w ptytkach dzwigni 1, 2, 3 a konstrukcjg obudowy 13.

Kofki 5 suwaka 4 w pewnym skrajnym potozeniu ,A” blokujg nieruchomo dwie dzwignie 1 i 2, to
znaczy dzwignia wspornika przedniego kota 1 fgczacqa przdd ramy wézka i dzwignie wspornika rgczki 2
tgczacg uchwyt w stosunku do wspornika 9 oraz obudowy 13. Podczas przesuwania suwaka 4 do po-
zyciji ,B”, kotki 5 pochodzg z otworéw funkcyjnych dzwigni 1, 2 i zwalniajg je wzgledem siebie i wzgledem
wspornika 9, oraz wzgledem obudowy 13. W tej pozycji suwaka 4 dzwignie 1 i 2 obracajg sie na osiach
obrotu. W tym przykfadzie wykonania o$ obrotu dzwigni 1, 2 i wspornika 9 jest wspélnym srodkiem
pokrywajgcym sie ze srodkiem obudowy 13 i zapewnia ruch obrotowy miedzy dzwigniami 1, 2 i wspor-
nikiem 9 podczas montazu. Jednak w innych przyktadach wykonania osie obrotowe mogag by¢ oddzielne
dla kazdego z wspomnianych elementow.

Wspornik 9 jest w tym przyktadzie wykonania przymocowany do dzwigni wspornika tylnego
kota 3. W takim przypadku dzwignia wspornika tylnego kota 3 moze wykonywac ruch oscylacyjny wzgle-
dem wspornika 9. W tym przykfadzie wykonania trajektoria ruchu dzwigni 3 jest ograniczona ksztattem
geometrycznym, a mianowicie owalnym otworem 14 w ptytce i tulejg 15 z nitem 16, ktéry tgczy ze sobg
dwie czesci obudowy 13. Pomiedzy dzwignig 3 a wspornikiem 9 znajduje sie sprezyna dociskowa 11,
ktéra zapewnia sprezynowy ruch dzwigni 3 wzgledem wspornika 9. Ruch ten pozwala zmniejszy¢ ob-
cigzenia dynamiczne ramy wozka podczas jazdy po nieréwnych powierzchniach drog.

Wspornik 9 jest przymocowany do innych dzwigni 1, 2 oraz obudowy 13, dzieki czemu dzwignia 3
porusza sie podczas amortyzacji rowniez wzgledem innych dzwigni i obudowy 13. W ten sposdb dzwi-
gnia wspornika tylnego kota 3 wykonuje ruchy posuwisto-zwrotne w kierunku poprzecznym w stosunku



PL 73264 Y1 5

do dzwigni wspornika przedniego kota 1 i dzwigni wspornika rgczki 2 oraz ruch oscylacyjny w stosunku
do wspornika 9.

Tym samym wzor uzytkowy pozwala na usprawnienie proceséw amortyzacji wozka dzieciecego
przy jednoczesnym zapewnieniu jego kompaktowosci i niezawodnosci w uzytkowaniu, obnizeniu wagi,
tatwosci wykonania poprzez wykonanie elementéw amortyzujgcych w konstrukcji elementu systemu
sktadania wozka.

Zastrzezenia ochronne

1. Element systemu skfadania wozka, kitory sktada sie z czesci potaczonych przegubowo, ktére
sg dzwignig podporowg tylnego kotfa (3), dzwignig wspornika przedniego kota (1) i dzwignig
wspornika uchwytu (2), ktére sg wykonane z mozliwoscig ruchu obrotowego i wyposazone
W mechanizm mocujgcy ich potozenie w stanie ztozonym lub roztozonym, znamienny tym, ze
do dzwigni wspornika tylnego kofa (3) jest przymocowany wspornik (9), miedzy wystepem (10)
ktérego a dzwignig wspornika tylnego kofa (3) jest zainstalowany srodek ttumigcy, przy czym
dzwignia wspornika tylnego kota (3) jest wykonana z mozliwos$cig ruchu posuwisto-zwrotnego
w kierunku poprzecznym, gdy wézek znajduije sie w stanie roztozonym, w stosunku do dzwigni
wspornika przedniego kofa (1) i dzwigni wspornika raczki (2) oraz z mozliwoscig ruchu oscy-
lacyjnego w stosunku do wspornika (9).

2. Element systemu sktadania wozka wedtug zastrzezenia 1, znamienny tym, ze wspornik (9)
sktada sie z dwoéch ptytek umieszczonych po obu stronach ptytki dzwigni wspornika tylnego
kota (3).

3. Element systemu sktadania wozka wedtug zastrzezenia 1, znamienny tym, ze wspornik (9)
jest wykonany jako monolit.

4. Element systemu skladania wozka wedlug zastrzezenia 1, znamienny tym, ze wspornik (9)
zawiera dodatkowy wystep (10’°), a dzwignia wspornika kota tylnego (3) jest wykonana z wy-
stepem (12’), pomiedzy ktéorym a dodatkowym wystepem (10’) wspornika (9) jest zainstalo-
wany srodek ttumigcy.

5. Element systemu sktadania wézka wedtug zastrzezenia 1 albo 4 znamienny tym, ze $rodek
ttumigcy jest wykonany jako sprezyna dociskowa (11).

6. Element systemu sktadania wézka wedtug zastrzezenia 1 albo 4 znamienny tym, ze $rodek
ttumigcy jest wykonany jako dwie sprezyny dociskowe (11, 11°).

7. Element systemu sktadania wézka wedtug zastrzezenia 1 albo 4 znamienny tym, ze $rodek
ttumigcy jest wykonany jako gumowy amortyzator.

8. Element systemu skladania wézka wedtug zastrzezenia 1 znamienny tym, ze jest wyposa-
zony w obudowe (13).
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Rysunki

Fig.1
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Fig. 2
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Fig. 3
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Fig. 4
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Fig. 5
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