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Vyndlez se tyké sefizovaciho pristro-
je, pro se¥izovéni Feznych ndstrojld disli~
cové ¥izenjch obrdbécich strojd.

Vyndlez Fe3{ ovliddaci za¥izeni are-
tadnich systémi pojezdl, zejména sefizo-
vac{ch pFistroji.
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Vyndlez Fed{ ovlddaci za¥izeni aretadnich systéml, zejméne mostovyoh seiizovacich
piistroji, urdenjoh pro sefizovdni Feznfch ndstrojl Bislicovd Fismenfoch obrdbdoich atroji.

‘Dosud znémé a pouZivané za¥izeni aretace pojesdl je pomoci tdhel, toditek, tladitek
nebo prepinadi, Premisténi pojesdl sestdvd ze t¥{ dkoni: odaretovdni, poéunuti pojezdu &
zearetovini. Uv;dené Yefeni maji nevyhodu v rozdilném umistdni aretadnfho za¥izen{ a mad-
la posuvu pojezdu. Nevyhoda je i v Sastém vyskytu opomenuti dkonu zaaretovdni proti samo-
volnému nefddoucimu posunuti pojezdu, Eim%¥ dochdz{ k nesprivnému seiizeni Feznych néstro-
Ju. '

Vy%e uvedené nedostatky jsou odstrandny ovlddacim zaf{zenim aretadnich systémi, pod-
le vyndlezu, Jeho¥ podstatou Je, Ze na ka%dé strand zdkladny mostu, je ugiaténa kongola,
sestévajici z horizontdlni a vertikdln{ S4sti. Horizontdlni ddst konzolybje opatfena pri-
chozimi otvory, pro spojovaci Sroudby a vertikélnf 34st konzoly Jje opatfena dréZfkou, ve
které je umfstén tlaiitkovy spinal. Ke konzole je tladftkovy spinad pFipevn¥n p¥{loZkou
& spojovacimi ¥roubky. Tladftko tladitkového spinale je suvnd umistdno ve vertikilnim ot-
voru kulového madla, které je ke konzole piipevndno Eroubem 5 So¥kovou hlavou. Pod tlad{t-
kovim spinefem je v konzole vytvoien prichoz{ otvor, ve kterém Je umistén elektrokabel,
kterym je spojen tla¥ftkovy spina¥ s elektromegnetickjm aretadnim mschanismam,vopatfenim
vfsuvnim zévitovym segmentem, jimf dosedd ne zdvity pohybového Sroubu, upevndného dridkem
k zégladné piistroje. Na sanich p¥{8ného pojezdu je pF¥ipevn¥na konzola se shodnym kulovym
madlem a tladitkovym spinafem, pro ovlddsdni elektromagnetického aretainiho mechaniamu,
kterym jsou opat¥eny sen¥ p¥i¥ného pojezdu, posuvn¥ uloZené na mostu.

Novj a vyS&f d¥inek ovlddacfho za¥fzenf aretainich systémi, podie vyndlezu, spodivd
v levndj¥{ a progresivn¥jii konstrukeci a vylouden{ dkon odaretovdni s zaaretovdns p¥i o-
vldddni pFistroje. Ddle je vylouden vanik nepfesnosti v disledku odstrandn{ mechanického
naméhdni, které vznikalo p¥i pouiiti pdk, toditek apod. Soudasnd je vyloudeno opomenut{
zaaretovdni pojezdl po skoneni posuvi. Je zaji¥t¥ne mo¥nost ovlidddni p¥istroje z rdznfoh
mist, p#l zndsobeni ovlddactho za¥izeni jednoho aretadnfho mechanismu pro jeden pojeszd.

Pi¥{klad provedeni ovlddacfho zafizeni aretadnich systéml podle vynilezu Je zndzornén
na vykresech, kde na obr. 1 je znézorndno v nérysu provedeni mostového soiizovaéiho p¥i-
stroje s ovlddacimi zafizeniml aretadnich systéml a na obr. 2 je zndzorndn Fez oviddacim
zaiizenim,

Konkrétni proveden{ ovlidactfho za¥{zeni areta¥nich systémi, podle vyndlezu, mé na le-
vé strané zdkladny mostu 10, u levého stojanu 19 1 na pravé strand zdkladny mostu 10 u pra;
vého stojanu 18, p¥ipevndnou konzolu 5, kterd sestdvé z horizontdln{ a vertikdlnf S4sti.
Horizontdlni &dst konzoly 5 je opatfena priichozimi otvory 7, pro spojovaci Sroudby & verti-
kédlni 3dst konzoly 5 Je opatiena dréikou, ve které je umistdn tlalftkovy spinel 2, Ke kon-
zole 5 Je tlalftkovy spinad 2 pFipewvndn p¥iloZkou 2 & spojovacimi Hroubky 4. Tladitko tla-
81{tkového spinale 2 je suvnd umfstdno ve vertikdlnfm otvoru iulového madla 1, kters je ke
konzole 5 pripevnéno Eroubem s Sodkovou hlavou 6. Pod tladftkovim spinadem 2 je v konsole
2 vytvofen prichozi otvor, ve kterém je umfstdn elektrokabel 8, kterym je spojen tladitko-
vy spinal 2 s elektromagnetickym aretadnim mechanismem 9, opat¥enym visuvnjq zévitofim
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segmentem 11, jim# dosedd na zévity pohybového Sroubu 12, upevnéného dridkem 13 k zdkled-
né pristroje 14. ¥a senfch p¥i8ného pojezdu 15 Je pFipevnéna konzola 3 se shodnfm kulovym
medlem 1 a tla¥i{tkovim spinafem 2, pro ovléddni elektromagnetického aretadniho mechanismu,
kterym jsou opati¥eny san$ pii¥ného pojezdu 15, posuvnd uloZené ne mostu 16.

Punkce zarizen{ podle vyndlezu je nésledujicf. P¥i poZadoveném pFemfsténi mostové
konstrukce po podélném vedeni 17, uchopi se kulové madlo 1 u pravého stojanu 18 nebo u le-
vého stojanu 19. Uchopem kulového madle 1 jé soudasnd stisknuto tladitko tladitkového spi-
nae 2, ktery prostiednictvim elektrokabelu 8 uvede v innost elektromagneticky aretadni
mechanismus Q e nastane odddleni visuvného zévitového segmentu 11 ze zidvitu pohybového
Sroubu 12. Po celou dobu tichopu kulového madla 1, visuvny zévitovy segment 11 neni ve sty-
ku s pohybovym Sroubem 12 a mostovou konstrukei je moZno libovoin& pojiZddt v podélném
sméru., Po nastaveni mostové konstrukce do pofadovené polohy, sejme se ruka s kulového mad-
la 1, $im¥ soudasnd pruZinka 20 v tlaiitkovém spina¥i 2 vysune tladitko nad kulové madlo
1, 0dd4li se od sebe kontakiy v tladitkovém spinadi 2, a tim nastane rozpojeni elekironic-
kého obvodu mezi tladitkovym spinadem 2 e elektrickym aretadnim mechanismem 9 a pruZina
zasune vysuvnf zévitovy segment 11 do zdvitu na obvodu pohybového Sroubu 12. V okemZiku
dchopu kulového madle 1 je pojezd odaretovdn a naopak, ukondenim dchopu kulového madla 1
nagtane okan?ité zeeretovéni pojezdu. Shodné funkce ovlddaciho zaFizeni aretadnich systé-
mi, podle vyndlezu, je té% u sani p¥i&ného poJezdu 15, které jsou posuvné uloZeny na mos-
tu 16,

Konkrétai provedeni tohoto vyndlezu bylo uplatnéno pfi konstrukci prototypu a prak-
ticky odzkouSeno pFi ovéfovaci vyrobd sefizovacich p¥istrojd pro sefizovéni Feznfch ndsiro-
J% Sislicovd Fizenych obrébdcich stroji. Daldf vyuZiti vyndlezu je u strojnich za¥izeni
s pojezdy malé hmotnosti, které jsou FeSeny pro ovliddédni lidskou silou, tlakem nebo tahem
pa¥i. Alternativni provedeni spo¥ivd ve znésobeni ovlddacich zarizeni pro jeden elektro-
megneticky areteini mechenismus.

PREDMET VYNALEBZU

ovliddaci za¥fzen{ aretadnich systémi, zejména mostovich seFizovacich pF¥istrojl, pro
geiizovdni Feznfch ndstrojd ¥fslicové Fizenych obrdbdcich strojl, vyznadené tim, Ze na
ka%dé strand zdkladny mostu (10), je umfstdne konzola (5), sestévajici z horizontdlni &ds-
ti opat¥ené prichoszimi otvory (7), pro spojovaci ¥rouby a vertikdlni 3dsti s drdZkou, ve
které je umfstdn tled{tkovy§ spinad (2), pFipevndny ke konzole (5) pifloZkou (3) a spojova-
cfmi Broubky (4), pFidem¥ tla¥itko tladitkového spinafe (2) je suvnd umist¥no ve vertikdl-
nfn otvoru kulového madle (1), kieré je ke konzole (5) pFipevnéno Sroubem s ébékovou hla-
vou (6) a ped tladftkovym spinalem (2) je v konzole (5) prichoz{ otvor, ve kterém je umis-
t¥n olektrokabel (8), kterym je spojen tlalditkovy spinal (2) s elektromagnetickym aretac-
nim mechenismem (9), opatienim vysuvnym iévitovim segmentem (11), jim¥ dosedd ne zdvity
pohybového Sroubu (12), piipevnsného dr#dken (13) k zdkladnd p¥istroje (14), pifidemZ na
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sanfch p¥{3ného pojezdu (15) je piipevndna konzola (5) s kulovym madlem (1) a tladitkovym

spinafem (2), pro oviddsdn{ elektromagnetického areta¥niho mechanismu, kterym jasou opatieny
.gané piiéného pojezdu (15). posuvnd ulofené na mostu (16).

2 vykresy
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V popise vyndlezu k autorskému osgveédéeni &. 21% 620 je chybnd

vytidténo datum "Prihléadeno"

Sprévné (22) PrihléSeno 29 01 81
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