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Beschreibung

[0001] Die vorliegende Erfindung betrifft einen Reini-
gungsautomaten nach dem Oberbegriff des Anspruchs
1 sowie ein Verfahren zum Offnen einer Tiir eines Rei-
nigungsautomaten gemaR dem Oberbegriff des An-
spruchs 12.

[0002] Die DE 10 2005 028 449 A1 offenbart einen
Geschirrspuler mit einem Spulbehélter, der durch eine
schwenkbare Tur verschlieRbar ist, wobei zum Ver-
schlieBen eine an der Tir angeordnete Verriegelungs-
einrichtung in einen am Spulbehélter angeordneten
SchlieRkloben greift. Zum spaltweisen Offnen der Tiir
durch eine Geratesteuerung ist der SchlielRkloben an ei-
ner mittels eines Motors verschliebaren SchlieBplatte
angeordnet, wobei die SchlieRplatte in eine erste Off-
nungsposition mit einer geringen Spaltbreite und in eine
zweite Offnungsposition mit einer groRen Spaltbreite
fahrbar ist. Durch die Méglichkeit, die TUr automatisch in
eine Offnungsposition zu fahren, bei der diese um einen
Spalt von mehreren Zentimetern gedffnet wird, wird die
Trocknung nach einem Reinigungsvorgang vorteilhaft
unterstuitzt.

[0003] Die Tur eines solchen Geschirrspilers ist als
sogenannter AufreilRverschluss ausgebildet, das heil’t
die TUr ist jederzeit von einem Anwender zu &6ffnen bzw.
zu entriegeln, was bei Reinigungsautomaten wie bei-
spielsweise professionellen Spllmaschinen oder auch
Desinfektionsautomaten zu Sicherheitsproblemen fiih-
ren kann. Insbesondere eine Reinigung bei sehr hohen
Temperaturen kann dazu filhren, dass auch nach einem
mehrere Minuten andauernden Trocknungsvorgang, bei
dem die Tur des Reinigungsautomaten bereits um einen
Spalt gedffnet ist, die in dem Reinigungsautomat befind-
lichen Gegenstande noch so heil} sind, dass ein verse-
hentliches Offnen der Tiir vermieden werden muss.
[0004] Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es da-
her, einen Reinigungsautomaten sowie ein Verfahren
zum Offnen einer Tir eines Reinigungsautomaten zu
schaffen, bei dem ein direktes Offnen der Tiir wahrend
oder nach einem Reinigungsvorgang verhindert wird.
[0005] Diese Aufgabe wird durch einen Reinigungsau-
tomaten mit den Merkmalen des Anspruchs 1 bezie-
hungsweise ein Verfahren zum Offnen einer Tir eines
Reinigungsautomaten mit den Merkmalen des An-
spruchs 12 geldst.

[0006] Erfindungsgemal weist der Reinigungsauto-
mat eine Antriebseinheit auf einer Verfahreinheit auf, an
der eine Steuerstange derart linear verfahrbar festgelegt
ist, dass die Steuerstange zur Ver- oder Entriegelung der
Verfahreinheit in eine an einer Tir des Reinigungsauto-
maten angeordnete Verriegelungseinrichtung ein- oder
ausfahrbar ist. Durch diese von der Antriebseinheit an-
getriebene Steuerstange, welche zur Ver- oder Entrie-
gelung mit der Verfahreinheit wechselwirkt, ist eine von
der Turposition unabhangige Ver- und Entriegelung er-
moglicht.

[0007] Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen und Wei-
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terbildungen der Erfindung sind Gegenstand der Unter-
anspriche.

[0008] Gemal einer bevorzugten Ausgestaltung der
Erfindung ist die Verriegelungseinrichtung als
SchlieRkloben ausgebildet und die Verfahreinheit weist
anihrem der Verriegelungseinrichtung zugewandten En-
de eine SchlieRklobenfalle mit mindestens einem Rast-
haken auf, der von der entlang der Verfahreinheit ver-
schiebbar angeordneten Steuerstange zur Arretierung
beziehungsweise Freigabe des Rasthakens in minde-
stens eine zu dem Rasthaken korrespondierende Rast-
stelle des SchlieRklobens driickbar ist. Dadurch ist eine
einfache und sichere Verriegelung der Verfahreinheit an
der Verriegelungseinrichtung ermdglicht, welche separat
von der Steuerung der Verfahreinheit steuerbar ist und
somit eine von der Position der Verfahreinheit unabhan-
gige Ver- und Entriegelung der Tar ermdglicht.

[0009] Die Erfindung wird nachfolgend anhand eines
Ausfiihrungsbeispiels mit Bezug auf die beigefligten
Zeichnungen naher erlautert. Es zeigen:

eine schematische Seitenschnittansicht des
VerschlieBmechanismus eines erfindungsge-
mafen Reinigungsautomaten mit geschlos-
sener und verriegelter Tur,

den VerschlieBmechanismus aus Figur 1 mit
spaltweise gedffneter und verriegelter Tdr,
den Verschliemechanismus mit spaltweise
geodffneter und entriegelter Tir und

eine schematische Draufsicht auf den Ver-
schlieBmechanismus des erfindungsgeman
aufgebauten Reinigungsautomaten.

Figur 1

Figur 2
Figur 3

Figur 4

[0010] Die Figuren 1 bis 3 zeigen eine geschnittene
Seitenansicht eines Bereiches eines Reinigungsauto-
maten, an dem der Schliemechanismus angeordnetist.
Der Reinigungsautomat weist einen Reinigungsbehalter
5 auf, der an seiner Frontbeziehungsweise Beladeseite
von einer Tur 4 verschlieBbar ist. Die Tur 4 ist dazu
schwenkbar an dem Reinigungsbehalter 5 angeordnet.
Zum VerschlieBen und Verriegeln der TUr 4 ist an einer
der Schwenkachse der Tir 4 gegenliberliegenden Stirn-
seite der Tur eine Verriegelungseinrichtung 10 angeord-
net. Die Verriegelungseinrichtung 10 ist bevorzugt als U-
férmiger SchlielBkloben ausgebildet, wobei die Grundsei-
te des "U" parallel zur Tirfront liegt und die der Grund-
seite des "U" gegenliiberliegende Offnung in Richtung
einer Verfahreinheit 1 zeigt, welche bevorzugt oben auf
dem Reinigungsbehélter 5 unterhalb eines nicht gezeig-
ten Reinigungsautomatendeckels angeordnet ist.

[0011] Die Verfahreinheit 1 weist eine erste Antriebs-
einheit 2 auf, vorzugsweise einen Elektromotor, auf des-
sen Antriebswelle ein Ritzel 13 aufgesetzt ist, dessen
Zahne in eine Zahnstange 7 eingreifen. Parallel zu der
Zahnstange 7 ist eine Steuerstange 8 angeordnet, die
von einer zweiten Antriebseinheit 6 antreibbar ist und
langs der Verfahreinheit relativ zu der Zahnstange 7 li-
near verfahrbar ist. Die zweite Antriebseinheit 6 besteht
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vorzugsweise aus einem Hubmagneten mit einer Hub-
stange 17, anwelcher die Steuerstange 8 miteinem Ende
18 mit einer Mutter 19 festgelegt ist. Bei Aktivierung des
Hubmagneten wird so die Hubstange 17 in den Magne-
ten hinein- oder herausgefahren, so dass damit die Steu-
erstange relativ und parallel zur Zahnstange verfahren
wird. Bevorzugt ist die Steuerstange 8 zwischen der
Zahnstange 7 und einer Konterstange 16 angeordnet,
wobei die Konterstange 16 mit der Zahnstange 7 in hier
nicht dargestellter Weise verbunden ist und mit dieser
verfahrbar ist.

[0012] Andem der Tlr 4 beziehungsweise der Verrie-
gelungseinrichtung 10 zugewandten Ende der Verfahr-
einheit 1 ist eine SchlieRklobenfalle 3 angeordnet, wel-
che mindestens einen Rasthaken 9 aufweist, der von der
entlang der Verfahreinheit 1 verschiebbar angeordneten
Steuerstange zur Arretierung beziehungsweise Freiga-
be des Rasthaken 9 in mindestens eine zu dem Rastha-
ken korrespondierende Raststelle 12 des Schlielkloben
driickbar ist. Bevorzugt weist die SchlieRklobenfalle 3
zwei Rasthaken 9 auf, zwischen denen die Steuerstange
8 verfahrbar ist.

[0013] Jeder der Rasthaken 9 ist dabei so vorge-
spannt, dass er von der jeweiligen Raststelle 12 des
SchlieRklobens 10 wegfedert, sobald die Steuerstange
8 aus ihrer Position, in der sie den oder die Rasthaken
9 in die jeweilige Raststelle 12 des SchlieRklobens 10
driickt, zurliickgeschoben ist. Bei der Ausbildung mit
mehreren Rasthaken 9 sind diese vorzugsweise durch
ein Federelement 11 verbunden. Das Federelement 11
ist dabei bevorzugt als Drehfeder ausgebildet.

[0014] Zur Aktivierung der zweiten Antriebseinheit 6
und damit der Bewegung der Steuerstange 8 ist bevor-
zugt an der Tur 4 ein mit der Steuereinheit 16 verbunde-
nes Bedienfeld 14 vorgesehen, das ein Bedienelement
zur Steuerung dieser zweiten Antriebseinheit aufweist.
Dieses Bedienelement kann als Taste oder Schalter aus-
gebildet sein. In einer bevorzugten Ausbildungsform
weist das Bedienfeld 14 zusétzlich ein weiteres Bedie-
nelement zur Eingabe eines Entriegelungssignals auf.
Ein solches Bedienelement kann beispielsweise eine
Zahlentastatur sein, Uber die der Anwender einen Zah-
lencode eingeben muss, um nach dem anschliefenden
Betatigen der Tiroffnungstaste Zugang zur Beladung
des Reinigungsautomaten zu bekommen.

[0015] Wahrend des Betriebs erfolgt das Offnen der
Tar 4 des Reinigungsautomaten dergestalt, dass nach
einem Programmablaufzunéchst durch Ansteuerung der
ersten Antriebseinheit 2 die Verfahreinheit 1 in Richtung
der Verriegelungseinrichtung 10 geschoben wird und da-
bei die Tiir 4 in eine erste Offnungsposition geschoben
wird, um eine Trocknung der Beladung des Reinigungs-
behalters zu unterstitzen. Dazu wird die Verfahreinheit
1 etwa 10 cm in Richtung der Tur motorisch verfahren.
Um nach dem Trocknungsvorgang die Tur 6ffnen zu kén-
nen, muss von einem Anwender zunachst ein Entriege-
lungssignal Gber das Bedienfeld 14 eingegeben werden,
beispielsweise durch Eingabe eines Zahlencodes Uber
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eine Zahlentastatur des Bedienfelds 14. Erst danach be-
wirkt ein Betatigen einer Tiroffnungstaste des Bedien-
felds 14 die Aussendung eines Entriegelungssignals an
die Steuereinheit 16, welche sodann die zweite Antriebs-
einheit 6 aktiviert und die Steuerstange 8 in eine Position
fahrt, bei der der oder die Rasthaken aus den Raststellen
12 des Schlie3klobens 10 herausfedern. Durch dieses
Aulereingrifforingen der Verriegelungseinrichtung 10
mit der Verfahreinheit ist die TUr 4 entriegelt, so dass
diese vollstandig gedffnet werden kann.

Patentanspriiche

1. Reinigungsautomat mit einem Reinigungsbehalter
(5), aufweisend

- eine an dem Reinigungsbehalter (5) schwenk-
bar angeordnete Tur (4),

- eine von einer Steuereinheit gesteuerte erste
Antriebseinheit (2),

- eine linear verfahrbar von der ersten Antriebs-
einheit (2) antreibbare Verfahreinheit (1) zur Po-
sitionierung der Tdr (4),

-eine ander Tir (4) angeordnete Verriegelungs-
einrichtung (10), die zum Positionieren und Ver-
riegeln der Tur (4) mit der Verfahreinheit (1) in
Wirkverbindung steht,

dadurch gekennzeichnet,

dass auf der Verfahreinheit (1) eine zweite Antriebs-
einheit (6) angeordnet ist, an der eine Steuerstange
(8) derart linear verfahrbar festgelegt ist, dass die
Steuerstange (8) zur Ver- oder Entriegelung der Ver-
fahreinheit (1) in die Verriegelungseinrichtung (10)
ein- oder ausfahrbar ist.

2. Reinigungsautomat nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
dass die Verriegelungseinrichtung (10) als
SchlielRkloben ausgebildet ist und die Verfahreinheit
(1) an ihrem der Verriegelungseinrichtung (10) zu-
gewandten Ende eine Schlie3klobenfalle (3) auf-
weist.

3. Reinigungsautomat nach Anspruch 2,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Schlielklobenfalle (3) mindestens einen
Rasthaken (9) aufweist, der von der entlang der Ver-
fahreinheit (1) verschiebbar angeordneten Steuer-
stange (8) zur Arretierung bzw. Freigabe des min-
destens einen Rasthakens (9) in mindestens eine
zudem Rasthaken (9) korrespondierende Raststelle
(12) des SchlieRkloben (10) driickbar ist.

4. Reinigungsautomat nach Anspruch 3,
dadurch gekennzeichnet,
dass die SchlieRklobenfalle (3) zwei Rasthaken (9)
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aufweist und dass die entlang der Verfahreinheit (1)
verschiebbar angeordnete Steuerstange (8) zwi-
schen den Rasthaken (9) angeordnet ist.

Reinigungsautomat nach Anspruch 3 oder 4,
dadurch gekennzeichnet,

dass der mindestens eine Rasthaken (9) so vorge-
spannt ist, dass er von der jeweiligen Raststelle (12)
des SchlieRkloben (10) weg federt.

Reinigungsautomat nach Anspruch 5,

dadurch gekennzeichnet,

dass zur Vorspannung der Rasthaken (9) die Rast-
haken durch ein Federelement (11) verbunden sind.

Reinigungsautomat nach Anspruch 6,

dadurch gekennzeichnet,

dass das Federelement (11) als Drehfeder ausge-
bildet ist.

Reinigungsautomat nach einem der vorstehenden
Anspriiche,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Verfahreinheit (1) eine Zahnstange (7) und
die erste Antriebseinheit (2) ein mit der Zahnstange
(7) im Eingriff stehendes Ritzel (13) aufweist.

Reinigungsautomat nach einem der vorstehenden
Anspriiche,

dadurch gekennzeichnet,

dass die zweite Antriebseinheit (6) als Hubmagnet
ausgebildet ist.

Reinigungsautomat nach einem der vorstehenden
Anspriiche,

dadurch gekennzeichnet,

dass an der TUr (4) ein mit der Steuereinheit (16)
verbundenes Bedienfeld (14), aufweisend ein Be-
dienelement zur Steuerung der zweiten Antriebsein-
heit (6), angeordnet ist.

Reinigungsautomat nach Anspruch 10,

dadurch gekennzeichnet,

dass das Bedienfeld (14) ein Bedienelement zur
Eingabe eines Entriegelungssignals aufweist.

Verfahren zum Offnen einer Tir (4) eines Reini-
gungsautomaten gemaf einem oder mehreren der
vorstehenden Anspriiche, aufweisend die folgenden
Verfahrensschritte:

- Bewegen der Tiir (4) in eine erste Offnungs-
position durch lineares Verfahren der Verfahr-
einheit (1) in Richtung der Tur (4), wahrend die
an der TUr (4) angeordnete Verriegelungsein-
richtung (10) mit der Verfahreinheit (1) im Ein-
griff steht, gekennzeichnet durch die Verfah-
rensschritte:
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13.

14.

1.

- Eingabe eines Entriegelungssignals Uber das
Bedienfeld (14),

- Aufer Eingriff bringen der Verriegelungsein-
richtung (10) mit der Verfahreinheit (1).

Verfahren nach Anspruch 12,

dadurch gekennzeichnet,

dass zum Entriegeln der Verriegelungseinheit die
Steuerstange (8) aus der den mindestens einen
Rasthaken (9) in mindestens eine zu dem Rasthaken
(9) korrespondierende Raststelle (12) des
Schlief3kloben (10) drikkenden Position in eine Po-
sition verfahren wird, bei der der oder die Rasthaken
(9) von der jeweiligen Raststelle (12) des SchlieR-
kloben (10) weg federt bzw. federn.

Verfahren nach Anspruch 13,

dadurch gekennzeichnet,

dass zum Entriegeln der Verriegelungseinheit die
zweite Antriebseinheit (6) von der Steuereinheit (16)
derart angesteuert wird, dass die zweite Antriebs-
einheit (6) die Steuerstange (8) aus der den minde-
stens einen Rasthaken (9) in mindestens eine zu
dem Rasthaken (9) korrespondierende Raststelle
(12) des SchlieRkloben (10) driickenden Position in
eine Position verfahrt, bei der der oder die Rastha-
ken (9) von der jeweiligen Raststelle (12) des
SchlieRkloben (10) weg federt bzw. federn.

Claims

Cleaning machine having a cleaning container (5),
comprising

- a door (4) arranged pivotally on the cleaning
container (5),

- a first drive unit (2) controlled by a control unit,
- adisplacement unit (1) for positioning the door
(4), which unit can be driven in a linearly dis-
placeable manner by the first drive unit (2),

- alocking device (10) arranged on the door (4),
which device is operatively connected to the dis-
placement unit (1) for positioning and locking
the door (4),

characterised in that

a second drive unit (6) is arranged on the displace-
ment unit (1), to which drive unit a control rod (8) is
fixed in a linearly displaceable manner in such a way
thatthe controlrod (8) can be inserted into the locking
device (10) or retracted therefrom for locking or un-
locking the displacement unit (1).

Cleaning machine according to claim 1,
characterised in that

the locking device (10) is formed as a clamp and the
displacement unit (1) comprises, at the end thereof
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which faces the locking device (10), a clamp catch (3)

Cleaning machine according to claim 2,
characterised in that

the clamp catch (3) comprises at least one catch
hook (9) which can be pressed by the control rod (8),
which is arranged so as to be displaceable along the
displacement unit (1), into at least one catch position
(12), which corresponds to the catch hook (9), of the
clamp (10) for retaining or releasing the at least one
catch hook (9).

Cleaning machine according to claim 3,
characterised in that

the clamp catch (3) comprises two catch hooks (9)
and in that the control rod (8), which is arranged so
as to be displaceable along the displacement unit
(1), is arranged between the catch hooks (9).

Cleaning machine according to either claim 3 or
claim 4,

characterised in that

the at least one catch hook (9) is prestressed in such
a way that it springs away from the respective catch
position (12) of the clamp (10).

Cleaning machine according to claim 5,
characterised in that

to prestress the catch hooks (9), the catch hooks are
connected by a spring element (11).

Cleaning machine according to claim 6,
characterised in that
the spring element (11) is formed as a torsion spring.

Cleaning machine according to any one of the pre-
ceding claims,

characterised in that

the displacement unit (1) comprises a gear rack (7)
and the first drive unit (2) comprises a pinion (13)
which is engaged with the gear rack (7).

Cleaning machine according to any one of the pre-
ceding claims,

characterised in that

the second drive unit (6) is formed as a lifting magnet.

Cleaning machine according to any one of the pre-
ceding claims,

characterised in that

an operating panel (14) connected to the control unit
(16) is arranged on the door (4), which operating
panel comprises an operating element for controlling
the second drive unit (6).

Cleaning machine according to claim 10,
characterised in that
the operating panel (14) comprises an operating el-
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12.

13.

14.

1.

ement for inputting an unlocking signal.

Method for opening a door (4) of a cleaning machine
according to one or more of the preceding claims,
comprising the following method steps:

- moving the door (4) into a first opening position
by linear displacement of the displacement unit
(1) towards the door (4), while the locking device
(10) arranged on the door (4) is engaged with
the displacement unit (1),

characterised by the following method steps:

- inputting an unlocking signal via the operating
panel (14),

- disengaging the locking device (10) from the
displacement unit (1).

Method according to claim 12,

characterised in that

to unlock the locking unit, the control rod (8) is dis-
placed from the position which presses the at least
one catch hook (9) into at least one catch position
(12), which corresponds to the catch hook (9), of the
clamp (10), into a position in which the catch hook
(s) (9) spring(s) away from the respective catch po-
sition (12) of the clamp (10).

Method according to claim 13,

characterised in that

to unlock the locking unit, the second drive unit (6)
is controlled by the control unit (16) in such a way
that the second drive unit (6) displaces the control
rod (8) from the position which presses the at least
one catch hook (9) into at least one catch position
(12), which corresponds to the catch hook (9), of the
clamp (10), into a position in which the catch hook
(s) (9) spring(s) away from the respective catch po-
sition (12) of the clamp (10).

Revendications

Appareil de nettoyage avec un réservoir de nettoya-
ge (5), présentant

- une porte (4) disposée en pivotement sur le
réservoir de nettoyage (5),

- une premiere unité d’entrainement (2) com-
mandée par une unité de commande,

- une unité de déplacement (1), pouvant étre
entrainée par la premiére unité d’entrainement
(2) en se déplagant de fagon linéaire, pour le
positionnement de la porte (4),

- un équipement de verrouillage (10), disposé
surla porte (4), qui est en liaison opératoire avec
'unité de déplacement (1) pour le positionne-
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ment et le verrouillage de la porte (4),

caractérisé en ce que,

sur l'unité de déplacement (1), il est disposé une
deuxiéme unité d’entrainement (6) sur laquelle une
tige de commande (8) est fixée de fagon linéairement
déplagable de sorte que la tige de commande (8)
peut entrer dans ou sortir de I'équipement de ver-
rouillage (10) pour verrouiller ou déverrouiller 'unité
de déplacement (1).

Appareil de nettoyage selon la revendication 1,
caractérisé en ce que

I'équipement de verrouillage (10) est constitué en
tant que gache, et l'unité de déplacement (1) pré-
sente un loquet (3) a son extrémité tournée vers
I'équipement de verrouillage (10).

Appareil de nettoyage selon la revendication 2,
caractérisé en ce que

le loquet (3) présente au moins un crochet d’encli-
quetage (9) qui peut étre pressé par la tige de com-
mande (8) disposée de fagon déplacgable le long de
l'unité de déplacement (1) dans au moins un empla-
cement d’encliquetage (12), correspondant au cro-
chet d’encliquetage (9), de la gache (10) pour blo-
quer ou libérer le au moins un crochetd’encliquetage

9).

Appareil de nettoyage selon la revendication 3,
caractérisé en ce que

le loquet (3) présente deux crochets d’encliquetage
(9), et en ce que la tige de commande (8) disposée
de facon déplacable le long de I'unité de déplace-
ment (1) est disposée entre les crochets d’enclique-
tage (9).

Appareil de nettoyage selon la revendication 3 ou la
revendication 4,

caractérisé en ce que

le au moins un crochet d’encliquetage (9) est pré-
tendu de sorte qu’il effectue un mouvement de res-
sort I'éloignant de I'emplacement d’encliquetage
(12) respectif de la gache (10).

Appareil de nettoyage selon la revendication 5,
caractérisé en ce que,

pour la prétension des crochets d’encliquetage (9),
les crochets d’encliquetage sont raccordés par un
élément de ressort (11).

Appareil de nettoyage selon la revendication 6,
caractérisé en ce que

I'élément de ressort (11) est constitué en tant que
ressort de torsion.

Appareil de nettoyage selon 'une des revendica-
tions précédentes,
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10.

1.

12.

13.

14.

caractérisé en ce que

I'unité de déplacement (1) présente une crémaillére
(7), et la premiére unité d’entrainement (2) présente
un pignon (13) quiesten prise avec la crémaillére (7).

Appareil de nettoyage selon l'une des revendica-
tions précédentes,

caractérisé en ce que

la deuxiéme unité d’entrainement (6) est constituée
en tant gu’aimant de levage.

Appareil de nettoyage selon l'une des revendica-
tions précédentes,

caractérisé en ce que,

sur la porte (4), il estdisposé un panneau de contrble
(14) raccordé a I'unité de commande (16) et présen-
tant un élément de contrdle pour la commande de
la deuxiéme unité d’entrainement (6).

Appareil de nettoyage selon la revendication 10,
caractérisé en ce que

le panneau de contrdle (14) présente un élément de
contrdle pour I'entrée d’un signal de déverrouillage.

Procédé d’ouverture d’'une porte (4) d’'un appareil de
nettoyage selon une ou plusieurs des revendications
précédentes, présentant les étapes de procédé
suivantes :

- déplacement de la porte (4) dans une premiére
position d’ouverture par déplacementlinéaire de
I'unité de déplacement (1) en direction de la por-
te (4) pendant que I'équipement de verrouillage
(10) disposé sur la porte (4) est en prise avec
I'unité de déplacement (1).

caractérisé par les étapes de procédé suivantes :

- entrée d’un signal de déverrouillage par le biais
du panneau de controle (14),

-mise hors prise de 'équipement de verrouillage
(10) d’avec l'unité de déplacement (1).

Procédé selon la revendication 12,

caractérisé en ce que,

pour le déverrouillage de I'équipement de verrouilla-
ge, la tige de commande (8) est déplacée, a partir
de la position pressant le au moins un crochet d’en-
cliquetage (9) dans au moins un emplacement d’en-
cliguetage (12), correspondant au crochet d’encli-
quetage (9), delagache (10), dans une position dans
laquelle le ou les crochets d’encliquetage (9) effec-
tue ou effectuent un mouvement de ressort I'éloi-
gnantou les éloignant de 'emplacement d’enclique-
tage (12) respectif de la gache (10).

Procédé selon la revendication 13,
caractérisé en ce que,
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pour le déverrouillage de l'unité de verrouillage, la
deuxieme unité d’entrainement (6) est commandée
par l'unité de commande (16) de sorte que la deuxié-
me unité d’entrainement (6) déplace la tige de com-
mande (8), a partir de la position pressantle au moins
un crochet d’encliquetage (9) dans au moins un em-
placement d’encliquetage (12), correspondant au
crochet d’encliquetage (9), de la gache (10) dans
une position dans laquelle le ou les crochets d’en-
cliquetage (9) effectue ou effectuent un mouvement
de ressort I'éloignant ou les éloignant de 'emplace-
ment d’encliquetage (12) respectif de la gache (10).
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